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-Depositata da Raso Michele, domiciliato a S. Gior

gio Morgeto (Reggio Cml,).,—————————————emm—e e

~-Pogizione protocollo n®

-Data di deposito: -

DESCRIZIONE:

E' una Macchina capace di creare Fnergia maggiore di

guanto si spende per produrla, cogtituits nelle pars

ti essenzimli di un Corpo principale produttore 4i

Energia e Organi secondari di: trazione, Alimentazi-

one, Accumulo, Convergione, Distribuzione e Scarico

Caratterizzata dal fatto che nel movimento sngolawre |

alternato, in settore prestabilito, di wurio o _pin

Bracci di ITeva ad Arco, vincolato ognuno al relatiwvg

Fulero, in rapporti dimensionali, aperture e movimen-

_ e _nenti ogni Braccio di Teva: dettati da wincoli-di ren

ti angolari di ogni singolo Segmento di Leva compo-—

iimento e funzioni specifiche. Contrapposti in posi

zione tangente tra loro e a organi Agenti e Reagen-

ti di: Sollecitazione, Accumulo, Produzione e Conver-

gione dell'Energia, Nella sollecitazione e conseguep-

te movimento angolare di questi, si Generano dei diff-
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~ferenti scorrimenti tangenziali e potenziali, con

(>

(2)

congeguente prodotto Energia Maggiore di quanto si

ende_ per produrls. I'Energia prodotta, parte vi

ad alimentare un nuovo coclo di produzione, la rima

henza va all'utilizro, ——~—=— — e e e e

~I1 Principio fisico su cui si basa, non ha preceden-

ti, rimane confermata sia dagli studi teorici che

dalle esperienze pratiche condotte in anni di speri.

mentazione e ricerca cui fanmo riferimento le diver

di digegni e descritte alle pagine successive,—-——-

se soluzioni tecniche riportate sulle relative tavole

—J1 campo d'applicazione é dove necessita una produ;

Zione d'Energia, quindi abbraccia tutti i Settori

delle attivitd umane, pertanto di indiscussa utilitta,

-To stato della tecnica in questo settore € =] tamen.

te negativo, in quanto basato su sistemi di trasfor.

mazione e di reazioni Chimiche e Fisiche-Nucleari,

che oltre & inquinare in modo irreversibile 1'ambie

)

te, producono rendimenti molto aldisotto delle guan-

tita utilizzate per produrla, con costi economieci e

rischi di sopravvivenza generale gu_ tutta la terra,

—Scopo di questa Macchina é guello di produrre Ener

ia pulita, a bagso costo economico e in gquantiti i

limitata. la possibiliti che questi risultati sono

ottenibili, risulterd piu_ewvidente dalla descrizione—

=
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delle caratteristiche principali del trovato oget—

o

ettt iy ep——

to dell'invenzione.

-Macchina Hydro-Meccanica a forze contrapposte con

-

generazione d'Energia, tipo: JSR; composta da un Go

r—

po principale produttore d'Bnergia e orgsni seconda-

b B T

ri 4di Trazione, Produzione, Accumulo; Controllo,

formazione, Utilizzo e Scarico. ¥1 Corpo principale

produttore d'Energia é composto da una Corona centr

[, -

le A e quattro Corpi tangenti B, fissati a questo

pogizione tangente in asse radiale diametralmente o

T Y
-

Y

posti tra loro e distanza radiale pari a 360°/4, fo

manti una Croce. La Corona centrale A, & costitmit

da

ti di fissaggio e collegamento ai Corpi tangenti B.

Corone portanti fissati tra loro con sedi tangen-

In posizione agsiale, opnoste tra loro, portanc_ le

sedi d'accoppiamento e fissaggio per una Pompa di

Mlimentazione flujido collegata con relativo cirecuit

ricavato su questa e di un Motore trainante, entram

bi vincolati nelle rigpettive sedi ricavati.agli es-

tremi asgsiali d4i un Albero con eccentrico in asse g

ouesta su Cuscinetti a rotolamento e su cui sull'!Ee

centrico é vincolato un Pressore circolare, che in

fage di Tavoro, rotando sul proprio PFPulcro, trainat

nel rotolamento _dal Motore Trainante vincolato & un

rico., |

estremithd longitudinale all'Albero.con eccent
' @)

{Lf7

}),Z/D
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(4)

Nel rotolamento comprime con la superfice Radiale:

ltestremitd longitudinale di quattro Bracci di Lewa

ad Arco tipo: J, formati ognuno da due Segmenti di

Ieva rettilinei, vincolati nel punto d'intersezione

angolare al relativo Pulcero fissato in posizione traps-

versale su ogni Corpo tangente B. Contrapposti in po-

sizione tangente con il piano longitudinale Presso-

re del secondo Segmento di Leva componente, median—

te Piano di riscontro: l'estremitid longitudinale di

un Braccio di leva tipe: S, formato ognuno da tre

Segmenti di Teva vincolati nel punto d'interseziome

angolare tra il Segmento di lIeva medisno e guello

contrapposto alle Stantuffo convertitore: al relati-

vo Pulero fissato in vposgizione trasversale su ogni

Corpo tangente B, parallelo in agse a quello del

Braccio di Ieva tipo: J, Ogni Braccioidi.leva tipo:

S, é contrapposto in posizione tangente con 1'estme-

mitd longitudinale del terzo Segmento di_Teva compg-—
nente, mediante Rotella Pressore: al Piano assiale|

| di_contrapposizione di uno Stantuffo convertitore -

| posto in posizione tangente e accoppiato in streths

tolleranza radiale con-il rispettivo Cilindro rieca-

vato nel Corpo—distributore-del Corpo—tangente By —

comunicante mediante circuito di zlimentazione ed

Erogazione con i rispettivi circuiti dei restanti

D)

- CQ;/W/
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tre corpi tangenti B, controllati ognuno da relativ

;:::7

=

(5)

Valvola unidirezionale di controllo flusso Fluido

in fase di Lavoro. Questi Circuiti sono ricavati sy

i

Corpi distributori collegati tra loro con cuelli ri

cavati sulla Corona centrale A e da cuesta mediante

circuito esterno sono collegati: quello di Alimentsg

zione al Serbateoio Fluido, con Organo di filtraggio

e collegamento intermedio con Pompa di Alimentazio-

ne: guello di Brogazione, controllato da Valvola un

=

direzionale supplementare, non vincolante, va all"Ac-

camulatore, da duesto: un Circuito é collegato con

il Motore trainante fissato alla Corona portante ce

)

trale A, un'altro é collegato con 1l'utilizzo: entram-

bi sono collegati con Organi di controllo pressione

e portata. Il Circuito di scarico del Motore trainsa

) e

te é collegato mediante Circuito esterno, alla Coro

na centrale, il Fluido scaricato all'interno d4i aue

[=

ta, passa ai Corpi tangenti B, da questi ritorna ne

1

la Corona centrale A e mediante Circuito esterno vi

ene scaricato nel Serbatoio fluido. In cuestecfasi

di passaggio, tutti i componenti in movimento del

Corpo principale vengono lubrificati ,——————cc—m=e—-

La Ruota costituente il Presgsore circolare montata

sull'Albero con eccentrico, nella fage di movimento

angolare di auesto, trasmette in modo unitaria per

')}

Q-
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giro, a ogni estremitid longitudinale del Braccio di

Leva su cui agisce, uno spostamento angolare e una

pressione di intensitd variabile. Questo spostameritp

€ pressione convertita in Energia dallo Stantuffo

convertitore, é resa pressoché unitaria dalla contrap-

posizione e scorrimento tangente del Braccio 4i Leva

S sul piano longitudinale del Braccio di Leva J conk

trapoosto, con movimento angolare, rapporti longitu-

dinali, aperture angolamri determinati da vincoli adi

rendimenti e funzioni specifiche. IL'Energia prodot-

ta in cuantiti maggiore di quanto speso per prddurla,

accumulata e controllata nella pressione e portata:

parte vd ad alimentare il ciclo continuo di produzi.

one, guella eccedente vi all'utilizzo,~—————e—_

I risultati raggiunti, risulteranno mageiormente con-

fermati dalla descrizione dettagliata di una forma

di esecuzione e possibili varianti tipo, preferita

ma non esclusiva di questa invenzione ogetto della

domanda di Brevetto, illustrata a titolo indicativo

ma non limitativo nei disegni che evidenziano 1'esem_

pio di esecuzione e possibili varianti tipo.—————-

~le tavole N° I1,2,3, riportate, raporesentano_in sca

la ridotta le sezioni gecondo le linee A-A & B-B,

e la vista frontale posteriore C, del Corpo princi-~

ale dj una esecuzione tipos JSR, cmmmmmm

—)

Fs

R/




-Macchina Hdro-Meccanica a PForze contrapposte con

Generazione 4'Energia, tipo: JSR, composta nelle par-

ti principali: d4i un Corpo produttore d'Energia tipo:

JSR e componenti secondari di: Trazione, Alimentazi,

one, Accumulo, Distribuzione, Controllo, Utiliz=zo,

Scarico del Fluido. I1 Corpo principale produttore

d'Bnergia, predisposto per il funzionamento 4i tipo

Oliodinamico é composto da una Corona centrale A,cog-

tituita da due Cotone portanti (I,2), fissati tra lo-

ro mediante Viti (3), con Guarnizioni d4i serraggio

(4) e sedi tangenti in posizione radiali opposti tra

loro per collegamento e fissaggio di quattro Corpi

tangenti B, fissati a ouesta mediante Viti (5), au

una distanza angolare di novanta gradi, a forma di

Croce; con Guarnizioni di serraggio (6) contrappos—

ta tra le facce d'accoppiamento. Queste Corone por—

tanti, all'interno racchiudono un interspazio dove

lavorano in rotolamento i componenti agenti, mentee

in posizione assiale esterna portano le sedi di ac-—

coppiamento e fissaggic per una Pompa di Alimentazi

one (P), con raccordo di collegamento e fissaggio

%&7—5”

del relativo Circuito, al Circuito (C), ricavato su

Questo, con Guarnizioni di serrsggio | _circoscri

venti i fori tangenti B di questa Macchina., Tn posik

zione assiale opposta.alla sede delle Pompa di Ali-
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-mentazione € ricavata una sede (m) per 1l'accoppia-

mento e con dispositivi di fissaggio (d) d4i un Motog-

re trainante (M); in posizione assiale concentrica

a queste due sedi di aqueste Corone portanti, interni

opposti tra loro, sono ricavate le sedi dove sono

alloggiate le Guarnizioni radiali paraolio (8) e 1e

sedi per CuStinetti a rotolamento (9), su cui lavo-

ra un Albero con eccentrico formato da due Mozzi (7J0,

II) e un componente d'accoppiamento (I2), fissati

tra loro mediante Viti (I3). Sulle estremitd assia-

1i esterne di ognuno, sono ricavate le gedi di vin-

colo per una pompa di Alimentazione (P) e per un Mo-

tore trainante (M), mentre in posizione intermedia

all'estremitd longitudinale di un Mozzo € ricavata

la sede eccentrica (c¢) di vincolo per un Pressore

circolare rotante (I4), vincolato a questa mediante

Cuscinetto a rotolamento (I5) e contrapposta median-

te la Superfice radiale: a una Rotella Pressore (I&)

vincolata sul relativo Perno (I7), fissato all'est—

remitd longitudinale di ogni Braccioc di,Ileva tivo:

'J., composto ognuno di due Segmenti 4i Leva; II,I2,

fissati tra loro da un'estremitd longitudinale, ¢

apertura angolare al vertice: ILY,I2= 51°,42", vinco-

lati nel punto d'intersezione angolare tra i Segmen.-

ti di Leva : 11,12, ognuno a un Fulero (I8), fissa-| ..~

e
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Lto in posizione trasversale su ogni Corpo tangente

B, su eui é fissato in posizione d'asse parallelo a

guesto,un segondo Fulero (I9), su eui é vineolato un

| Bragccio d4i Leva tipo: S, formato da tre Segmenti 4

Leva: L3,L4,L5, in rapporto longitudinale tra loro:

L3/L4= I.61; L4/L5= I.61; e apertura angolare: L3,

T4 I28° 58"- L4, L5= 25° 71“ Contrapposti e¢on l'estre-—

Jmit& longltudlnale del Segmento di Leva L3, mediant

i

Rotella pressore (20) v1ncolata al relativo Perno

(1}

1(21) fissato sull'estrenité longitudinale di questo

in posizione tangente e apertura angolare d'inizio

lavoro tra i Segmenti di Leva eontrapposti L2 L3,

dis 57° 79m; al piano di riseontro (22) della super;

flee longitudinale del Segmento di Leva L2 del Brae-

eio di Leva tipo: i, seorrendo in fase d1 Lavoro su

questo allontanandosi dall'asse verticale d4di vineolo

del Braecio di Leva tipo: d, per una distanza: D in

rapporto eon quella ehe vi dall'asse vertieale di

Vineolo del Braecio di Leva tipo: J a quellas d'ini-

zio Lavoro del Segmento di Leva L3. 4 pari a: D/&-

0.50; prodotta da un movimento angolare di entrambl

L Segnenti di Leva eontrapposti. Questo Braeccio 4i TN

Leva tipo: 8, ognuno e vineolato &l relstivo Ful-

ero (19),nel punto d'interse21one angolare tra i

Segmenti di Leva: L4,L5, e eontrappostc eon ltes—

Il




W (10)
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- tremitd longitudinale del Segmento di Leva L5, me-~

diante Rotella Pressore vineolata al relativo Perno

(24) fissato sull'estremitd longitudinale di questo

al Piano 4di riseontro assiale dello Stantuffo conver-

titore (25),posto in stretta tolleranza d'accoppiam

mento eon il relativo Cilinsro (26), rieavato sul

Corpo distributore (27) in unieo Corpo eon il Corpo

eontenitore (28) del Corpo tangente g, su eui é sta

to fissato mediante Viti (29) un Coperehio d'ispezi-

one (30),eon guarnizione di serraggio {3I) tra le

faece eontrapposte. Sulla superfice radiale d'aecop

piamento econ il relativo Cilindro: di ogni Stantuf-

fo Convertitore (25), sono state ricavate degli sea

riei di depressione (S) e in posizione assiale oppojs-

ta a quella di contrapposizione, é stata ricavata

una sede,quale eontenimento e contrapposizione 4i

un Corpo elastieo (molla 32), eontrapposto da an'es

tremith assiale al piano assiale interno di questa

sede e dall'estremitd assiale opposta, alla base es

8iale interna del Cilindro, facilitando in fase di

alimentazione il ritorno dello Stantuffo eonvertitol

re nella posizione di lavoro iniziale e l'aspirazio

¥

ne del Fluido gquando questo si vuole fare lavorare

in autoalimentazione. ILa Camera di eompressione di

ogni Cilindro é collegata con il Circuito di Alimenk

/—'ZQ’S/‘T:W
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~tazione ed FErogazione ricavati sul Corpo distrimu-—

tore di ogni Corpo contenitore, con sede in asse do-

ve gono fissate le rispettive Valvole unidirezionalid

cifico Circuito ricavati sulla Corona centrale A,

e collegando tutti i Corpi tanggnj14§+ucnn%unicﬁ_spe—

S, Organo d4i filtraggio (f) e Pompa di Alimentazioc

con sede di collegamento per CGircuito.esterno che
collega i rispettivi cireuiti di ouesto Corpoc prin
cipale: que azione al Serbatoio Fluido

ne (P): dguello di Erogazione controllato_ds,

1'Accumulatore di Energis Idraulica (0)

aoxr
a0V

@®

ggigixggignalg_aupplemeniare_in)_nbn—vineo;anter4ikr————ww+%*A~*~“———-

e f€ita da questio mediante due Circuiti colegati uno
— con il Motore trainante (M), -ltaltro & ecollegate——ecomp——
1'Organo di utilizzo, entrambi i Cireuiti seno-collp=—

o G

i

gati con Organi di controllo pressione (e), massima

pressione e portata. Il Cirecuito di scarico (x) del

Motore trainante e dell'Organo di utilizzo, collega.

ti tra loro in unico Circuito, sono collegati media;

te circuito esterno, alla Corona centrale A, scarih-

cando il Fluido; da questa passa ai Corpi tangenti

B, ritornande alla Corona centrale A, da dove medim

te Circuito di scarico esterno(S ) che collega il

Corpo principale al Serbatoio Fluido, viene scarica

P

to in quest'ultimo. L'Energia accumulata, controlilat
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nella pressione e portata, parte va ad alimentare if

ciclo continuo di produzione, la parte eccedente vi

~jall'utilizzo, con la possibilitd di essere trasfor-

mata in altro tipo d'Energia mediante apposito Orga

no, secondo le necessitd d'utilizzo e Progetto.-—-

-In fase di lavoro il movimento angolare di ogni sin-

golo Braccio di Leva tipo: J é di tredici gradi, &e

terminato dal movimento radiale dell'Organo presso-

re circolare vincolato all'albero con eccentrico,

determinando ognuno a loro voltat: il movimento ango~

lare di ogni singolo Braccio di leva tipo: S, contnap-

posto, con conseguente scorrimento tangenziale sull

la superfice longitudinale di cguesti e il movimento

angolare di contrappogizione del relstive Segmento

di Leva contrapposto 2llo Stantuffo convertitore co

andamento pressoché unitario della pressione agente

su questo e 1a differenza positiva tra il Tavoro im-—

piegato e guelio prodotto, con conseguente prodotho

Energia maggiore 4i quanto impiegata. YT rapporti del-=

le misure longitudinali tra i Segmenti di Ieva che

compongono_il _Braccio di Ieva tipo: J, sono: IL2/LI=

= I/I ; quelli che compongono il Braccio di Ieva
tipo: S: T3/T4=T.61 ; T4/15=I.61 . Queste- misure—
longitudinali dei Segmenti 44 Teva -componentiogni—

i8ingolo Braccio di leva e il movimento e-aperture—
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angolarideterminano lo scorrimento tangenziale tra

(13) |

i Segmenti di Leva contrapposti tra loro e gli Orgs

ni Agenti e Reagenti contraposti ai restanti Segmen

ti di ILeva. I rapporti longitudinali tra i Segmenti

di Leva che compongono il Braccio di Leva tipo S,

sono determinate dal calcolo decondo la regola del-

la Spirale logaritimica, con andamento pogressivo

tra il primo e cuello successivo di circa: I.6I e

apertura angolare dall'asse verticale tangente deld

la posizione di wvincolo e movimento angolare di ini

3 1 rappoy

zio lLavoro: Asse verticale a L5=QQo, Q0"

ti delle misure longitudinali dei Segmenti di Leva

che compongono il Braccio d4i Leva tipo J:

gsono det<

tate da esigenze di progetto. Inoltre gqueste misure

longitudinali, rapporti, aperture e movimenti angdd

lari tra i Segmenti di Leva componenti ogni Braccix

™

di Leva, sono dettate e determinate da vincoli 4i

rendimento e funzioni specifiche e pogsono variare

all'interno del settore di massimo rendimento, in~-'

pid o meno secondo esigenze di progetto.

—— e —— S

-la tavola N° 4, rappresenta in modo schematico un

esempio di funzionamento tipo: Ap e tre possibili

—-11 particolare schematico Ap, rappresenta un esem

pio di funzionamento tipo: Oliodinamico ﬁei_gnmPoQT

é g
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—+ti esterni al Corpo principale tipo: JSR; dove un

Circuito di Alimentazione Y, fissato alla Pompa di

alimentazione P, é collegata con il Serbatoio Fluido

terminante al suo interno collegato all'estremiti

longitudinale con Organo di filtraggio (f), mentre

un Organo di controllo livello Pluido (i), é figsat

sul_ Serbatoio (8). I1 Circuito di Erogazione (z) €&

collegato con 1'Accumulatore 4'Bnergia Ydraulica. (Q)

controllato da Valvola unidirezionale (u); aouesto

Accumulatore sono collegati due Circuiti in uscita:

un Cirecuito (K), collegato con il Motore trainante

M, che alimenta il eciclo continuo di produzione, sca~—.

ricandolo mediante Circuito secondario. (x) nel Cor

hat
iod

principale JSR; il circuite (h), collegato _con-Orga.

—rico (S2) collegato con guello—di-scarico del Motor

[a——

—no_di utilizzo (E) dell'Fnergia, con ecircuito di Sea—

trainante. BEntrambi i Circuiti sono controllati daza”

Valvola di massima pressione e portata C, scaricando

il Fluido in esubero nel Serbatoio S, mediante cim-

cuito di scarico SI. -1l particolare schematico Cp,

rappresenta un secondo esempio tipo di funzionameri-

to Oliodinamico dei Componenti esterni al Corno prii

cipale JSR. Mantiene le stesse caratteristiche fun-—

zionali del particolare schematico Ap, varia nell'eli

minazione della Pompa di Alimentazione (P), con at-

B\ﬁ%
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~tacco diretto del Circuito di Alimentazione Y, al-

la Corona centrale A, ——m———c— e

~1]l particolare schematico Dp, rappresenta un terzo

lesempio di funzionamento Qliodinamico-Elettrico dei

componenti esterni al Corpo principale: JSR, median-—

te Circuito (v), alimenta un Motore Idraulico (M),

che aziona un Generatore Elettrico, trasformando

1'Energia Idraulice in Elettrica. Questa Energia,

tramite Circuito (9), viene trasportata a un Accumu

latore Elettrico (A). L'Energia Accumulata, mediante
un Cireuito (X), parte alimenta il Motore Trainante
(M), 12 rimanenza, mediante Circuito_ (d), wvi all'uti-

izzo. =T) Particolare schematico Bp, waria nell'ag

giunta di una Pompa idraulice (P), fissata in asse,

sulla Corona centrale A.- e e, —_—

=11 _trovato cosi.concepito. é-suseettibile di numero-

se modifiche e varianti tuttirientranti-—mellambitp

del--concetto inventivo., Inoltre tutti—i—detbagli—beo=

nici sono—sostituibili eon—albri teenicament

®
®
el
[«
H
i

valenti .——————— e
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-RIVENDICAZIONI:

I) -Macchina Hydro-Meccanica a Forze contrapposte

con Generazione d'Energia, tipo: JSR, a funzionamen

to Oliodinamico. Composta nelle parti essenziali

principali: di un Corpo produttore d'Energia tipo:

JSR e componenti secondari di: Trazione, Alimentazi

one, Accumulo, Distribuzione, Controllo, Utiliz=zo,

Scarico del Fluido, I1 Corpo principale pboduttore

d'Energia tipo: JSR é predisposto per il funzioname

Y1—

to di tipo: Oliodinamico ed & composto da una Coron

centrale A, costituita da due Corone portanti, fis-

sati tra loro mediante Viti, con Guarnizione di ser

raggio tra le facce contrapposte e sedi tangenti in

posizione radiale oprnosti tra loro per collegamento

e fissaggio di quattro Corpi tangenti B, fissati a

guesta mediante Viti a una distanza radiasle angola-

re di novanta gradi, formanti una Croce: con Guarni

zione di serraggio contrapnosta tra le facce d'acco

| o ¥4
o

piamento. Queste Corone portanti, all'interno racch

udono un interspazio dove lavorano in rotolamento i
componenti Agenti, mentre in posizione assiale esgte:

na portano le sedi dj accopniamento e fimsaggio per|

i

una Pompa 43 Alimentazione (econ raccordo di collega

mento e fissaggio del relativo Circuito, al Circuite - - h

ricavato su questo, con

suernizioni—4ai
L£Uarnlzi1.0nl—o:

X L

ey 7 .
LS . . L o
R NI - &+ . e e : % ,
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l~cogceriventi i fori tangenti B di cuesta Macchina.

in posizione assiale opposta alla sede della Pompa

o

o

Fa Wa Y
A

di Alimentazione.€ ricavata una sede (m) per 1°'

o)

piamenxo_e_can_dispgsixivi;di—iissaggie—éi—un—Moto

re trainante; in posizione assiale concentrica a gu-

este due sedi di queste Corone portanti, interni opP-

posti tra loro, sono fissate le sedi dove sono al-

loggiate le Guarnizioni radiali paraoclio e le sedi

per Cuscinetti a rotolamento, su cui lavora un Albeé-

ro con eccentrico formato da due Mozzi e un componen-~

te d'accoppiamento, figsati tra loro mediante Viti..

Sulle estremith assiali esterne di ognuno, sono ri-

cavate le gedi di vincolo per una Pompa di Alimenta-—

zione e per un Motore trainante, mentre in posizio-

ne intermedia, all'all'egtremitd longitudinale di

un Mozzo é ricavata la sede eccentrica di vincolo

-

per un Pressore circolare rotante, vincolato a guesge

ta mediante Cuscinetto a rotolamento e contrapposts

mediante la superfice radiasle: & una Rotells Pressd—

re vincolata al relativo Perno fissato all'estremi

th longitudinale di un Segmento di Teva EI, ~&% ogni /?i::f\\\

Braccio di Leva tipo: J, composto ognuno di due Seg

menti d4i Ieva: LY ,I12, figsati tra loro da un'e

mitd longitudinale, con apertura angolare al wertie

1LY, L2= 51° ﬁ2“, incola t1_nal_punin_d_lntarsez;one

IC/“&—/
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angolare tra i Segmenti 41 Leva: ILI,IL2, ognuno a mm

Fulcro, fissato in posizione trasversale su ogni @or-

po tangente B, su cui é fissato in posizione d'asse

parallela a guesto, un secondo Fulero su cui é vin-|

colato un Braccio 4i leva tipo: 5, formato da tre [

e tra loro: L3/La= X1.6I ; T4/15% 1.6%:; o ppertura | -

angolare: 13,I4= I289.58": 14 ,15., Contrapposti con

Segmenti di leva: L3,14,L5, in _rapporto longitudima. ._

in posizione tangente e apertura angolare d'inigie

lavoro tra i Segmenti di lLeva contrapposti: IL2,13,

di: 57°.79" ; al Piano di riscontro della superfice

Longitudinale del Segmento di leva L2, del Braccio

di Leva tipo: J, scorrendo in fase di lavoro su ques-

to allontanandosi dall'asse verticale di vincolo &el

Braccio di Leva tipo: J, per una distanza D in rap-

porto con cuella che va dall'asse verticale di vinco-

lo del Braccio di ITeva tipo: J a quella d'inizio- lal

3

voro del Segmento di ILeva L3: d pari a D/d= 0.50 .

prodotta da un movimento angolare di entrambi i Seg=

menti d8i Leva contrapposti. Questo Braccio di Ieva

tipo: S, ognuno é vincolato al relativo Pulero, nel|

runto d'intersezione angolare tra i Segmenti di be-

STRNES
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-va 14,15, e contrapposto con l'estremitd longitudi-

male del Segmento di ILeva 15, mediante Rotella Presi

sore vincolata al relativo Perno fissato sull'estes

mitd longitudinale di ouesto: a2l Piano 4i riscontro

assiale dello Stantuffo convertitore, posto in strefe

Yo kool e B!

dro ricavato sul Corpo distributore in unico corno

con il Corpo contenitore del Corpo tangente g. su cwi

¢ stato fissato mediante Viti un Coperchio d'ispezi-

pne, con guarnizione di serragegio tra le facce con-

trapposte. Sulla superfice radiale d'accoppiamento

con il relativo Cilindro di ogni Stantuffo convertiit

tore, sono state ricavate degli scarici 4i depressi-

prie e in posizione assiale opposta a duella di con-

trapposizione, é stata ricavata una sede, guale con-

tenimento e contrapposizione di un Corpo elastico

no di questa sede e dall'estremitd assiale opposta,

(molla), contrapposto _da un'estremitd assiale inter.:

alla base assiale interna del Cilindro, facilitando

in fase di alimentazione il ritorno dello Stantuffo

convertitore nella posizionedi lavaro iniziale.e lilas—

pirazione del Fluido guando auesto_si vuole fare 1a

worare in autoalimentazione. La Camers di compressi-

one di ogni Cilindro é collegata con il Circuito 4i

alimentazione ed Erogazione ricavati sul Corpo dis-

7
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tributore di ogni Corpo contenitore, con sede in as:

se dove sono fiscate le rigpettive Valvole unidire-

zionali e collegando tutti j Corpi tangenti B, con

unico specifico Circuito ricavati sulla Corona cen-—

tralel, con sede di collegamento per Circuito ester:

0. che collega i rispettivi circuiti di questo Corp

[

principale: quello di Alimentazione al Serhatoio Bln-

ido, Organo di filtraggio e Pompa di Alimentazione;

tore_di Pnergia Idraunlics Adove in usecits- - Ada cueato
D-.- e e N Ar R AT el Rl = = S AT L'i W U

£
¥ ¥ o

mediante due Circuiti cllegati: uno con il Motore

trainante, 1'altro é collegato con 1'QOrgano di uti-

guello di Erogazione controllato da Valvola uwnidirel

'zionale_supplemenxaref_non_vinsolan$e7—alllaeeumuia*————

lizzo, entrambi i Circuiti sono colliegati con Orga-

i di controllo pressione, massimapressione e porta.

ta. I1 Circuito 4i scarico del Motore trainante e

dell*QOrgano di utilizzo, collegati tra loro in unico

Circuito, sono collegati mediante Circuito esterno,

alla Corona centrale A, scaricande i1 Fluidoj da qu

egsta pagsa ai Corpi tangenti B, ritornando alla Co=

che collega esternamente il Corpoprincipale-tipo 1+

al Serbatoio Fluido, wviene-scariecate -in—osuvestlul-ti—

mo-.—LlEnergiaaccumulata,econtrollata nella-presgi-

one e portata, parte vid ad alimentare il ciclo con-

rona . Centrale A, dove mediante Cireuito 4i scarico i — —

i~
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-tinuo di produzione, la parte eccedente via all'uti-

lizzo, con la poscibiliti di essere trasformata in

altro tipo d'Energia mediante apposi%o Organo, secon-

do le necessita dtutilizzo e Progetto. ~-In fase di

lavoro il movimento angolare di ogni singolo Braccioe

di Leva tipo: J é di tredici gradi, determinato dal

movimento radiale dell'Organo pressore circolare vin-

colato all'Albero con eccentrico, determinando ogny-

no a loro volta: il movimento angolare di ogni sina-

golo Braccio di Leva tipo: 8, contrapposto, con cor-

seguente scorrimento tangenziale sulla superfice Iaon-

gitudinale di guesti e il movimento angolare di con-

trapposizione del relativo Segmento di Leva contrap-

posto allo Stantuffo convertitore con andamento pres-

soché unitario della pressione agente su questo e

la differenza positiva tra il Lavoro impiegato e gu-

ello prodotto, con conseguente prodotto Energia mag-

giore di quanto impiegata. I raprorti delle misure

longitudinali tra i Segmenti di Leva che compongorno

il Braccio di ILeva tipo: J, sono: L2/II=I/I ; cuel-

1i che compongono il Braccio di Leva tipo: S sono:

L3/L4= 1.6 s L4/L5% I.61 Queste misure longitudi-—

nali dei Segmenti d4i Leva componenti ogmi singolo

Braccio di Ieva e il movimento e aperture angolari

determinano lo i to._ta ia i Segmen-—

o
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~ti di Leva contrapposti tra loro e gli Organi Agen-

(22)

ti e Reagenti contrapposti ai restanti Segmenti di

Leva. T2 posizione d'inizio Lavoro del Braccio 4i 1

L

va tipo: J del relativo segmento 4i Leva pressore

L2 rispetto all'asse orizzontale é: tredici gradi;

il movimento angolare del Braccio di Ieva tipo: § &

di tredici gradi,

con posizione angolare d'inizio

Lavoro tra il relativo Segmento di Leva T4 _all'asse

T _rappor.

verticele: 14 all'asse verticale= 25°.7I"

ti Jongitudinali tra i Segmenti di ILeva che compon-|

gono il Braccio di Teva tipo: S, sono determinate

dal calcolo secondo la regola_della Spirale logarit-

o

successivo 4i ecirca: ¥,6T e tra il primo-e il

L3/L5=2.6, e aperture angolari dall'asse verticale—

tangente della posizione di vincolo e movimento am

ghlare di inizio Lavoro: asse verticale a L500°.00

—~-~; i raprorti delle misure longitudinali dei Seg-

menti di Leva che compongono il Braccio di Ieva tipe

D

g, sono determinate da esigenze di progetto. Imoltre

D

]

bueste misure longitudinali, rapporti, aperture e me

)

vimenti angolari tra i Segmenti di Leva componenti

0gni Braccio di Leva, sono dettate e determinate da

Vincoli di rendimento e funzioni specifiche e posso-

no variare all'interno del settore di massimo rendi.l

=

A
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-mento inipil’o:meno secondo esigenze di progetto.

2)-Come da rivendicazione I, in cui: ocuale funziomar

mento Qliodinamiceo di ocouesta macchina: un Circuito

di Alimentazione Y, fissato alla Pompa di Aliments~

zione é collegata con il Serbatoio fluido terminan-

te al suo interno collegato all'estremiti longitudil

nale, con Organo di filtraggio e Organo di controllb

livello Fluido figsato sul Serbatoio. I1 Cirecuito 4k

Erogazione é collegato con 1'Accumulatore 4'Energia

Idraulica controliato da Valvola unidirezionale; a

cuesto sono collegati altri due Circuiti: ubh Circu-

ito collegato con il Motore trainante, che alimenta

il eiclo continuo di produzione, scaricandolo medi.

ante circuito secondario, nel Corpo principale: JSR

e wn CGircuito collegato con 1'Organo di utilizzo del.-

1'Energia € collegato con Circuito di scarico a ouel

dello stesso tipo del Wotore trainante., Entrambi i

Circuiti di Alimentazione di cuesti due Organi sono

controllati da Valvola di Massima pressione e porta

ta, gcaricando il Pluido in esubero,mediante circui

to di scaricoi al Serbatoio,———m———eemmm——— ———

3) Come da rivendicazioni da I a 2, in cui: la Pom—

=
t

pa di Alimentazione possa essere eliminata, adopera

do il funzionamento in autoalimentazione utilizzan-

do il Corpo elastico (molla), contrapposto allasbas

4]

B
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bage assiale del relativo Cilindro,—————=—e———we- —

4) Come da rivendicazioni da T a 3, in cui: i1 Mo=

tore Ydraulico trainante possa essere _sosgtituito

;LLEnergia_Idnaulica_in_Elexixicaf_medianxe_$;asfor

da gimile a funzionamento Elettrico, trasformando- |

matore trainato da Motore Tdraulico e sostituendo |

“1YAccumulatore Ydranlico con uno E1

O
ot
find
n

51 _Come da rivendicazioni da T a 4, in ew

Braccio di Yeva tipo: S, pur mantenende invariato ifl

punto di contrapposizione e i rapprorti longitudinal

e aperture angolari: i Segmenti di Ieva rettilinei

componenti cuesto Braccio 4i ILeva, possono essere

gostituiti con uno a forma curva, con curvatura con

lsezione angolare dei ddetti tre Segmenti & a,

e punti d'inizio lavoroe invariati.=——————-—eee——0-—

andamento & Jpirmle determinata dai punti d'intersn-

lcio di Teva tipo: S, i1 rapporto tra le misure lon

6)_Come da rivendicazioni da Y a 5, in euit nel Brae—

gitudinali dei Segmenti di leva: L3/L5, possa egsex

Py

Ais T.6T _ e e e e

7) Come da rivendicazioni da I a 6, in cui: nel Brsd

c—

cio di Leve tipo: S, i repporti longitudinali trs

i Segmenti di Leve: L3/L4, poss@no essere di: 2.6Q .

8) Come dz rivendicezioni d2 I a 7, in cui: nel

b=
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Braccio di Leva tipo: S i rapporti longitudinali

tra i Sementi di Leva componenti possano variare se-

condo esigenze di progetto.—————m—mmme—eu ———————

9) Come da rivendicazioni da I a 8, in cui: i rappgr-

ti delle misure longitudinali dei Sementi di Ieva

11,12, componenti il Braccio di Leva tipo: J, possg-

no variare secondo esigenze di progetto.,-———w———-

I0) Come da rivendicazioni da I a, in cui: 1l'aper-

tura angolare tra i Segmenti d4i Leva: II,L2, compo-

nenti il Braccio di ILeva tipo: J, possa variare se-

condo esigenze di progetto,————--—— . __

II) Come da rivendicazioni da I a TI0, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: J, l'angolo di contrapposizid

one del Segmento di Leva L2, dall'asse orizzontale,

possa variare secondo esigenze di progetto,———-——--

I12) Come da rivendicazioni da I a IT, in cui: nel

Braccio d4i Leva tipo: J , 1'angolo di contrapnosizil-

one di inizio lavoro del Segmento di Leva T2, possa

essere in asse orizzontale @ouwivalente a: 09,00,

I3) Come da rivendicazioni da I a T2, in_cui:.nel

Braccio di Ieva tipo: Jd, 1'angolo di contrapnosizi

one tra il Segmento di leva I.Y e il Pressore_cireo-—

lare contrappogtQ+_pgssa;nariara_sacondo_esigenze did
progetto. ————mm e = - e ————

14} Come da rivendivazioni da I a I3, in ouii nel

EF 7=
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Braccio di Leva tipo: J, il movimento angolare pos-

(26)

ga variare secondo esigenze di progetto.,-~~-——vm—-

15) Come da rivendicazioni da T a I4, in cui: nel

Braccio 4i Leva tipo: 3 , l'apertura angolare tra i

Segmenti di Leva componenti: L3,L4= 90°.00" . 714, 15

= 90°.Q0" ; possano essere come indicato,—-——w———-

16) Come da rivendicazioni da I a Y5, in cui: nel

Braccio 4i JTeva tipo: S, l'apertura angolari tra i

Segmenti di Leva componenti possa essere: L3,14=77°

13" ~—5 L4,L5 90°,00";.asse vertieale-a L5 - 389,58%,

I7) Come da rivendicazioni da T a I6, in cui: nel

Braccio di Ieva tipo: S, 1'apertura angolare tra i

Segmenti di Ieva: L3,14, possa essere di:y02°.84"

18) Come da rivendicazioni da uno a 17, in_cuit nel-
Braccio di Leva t%ipo: §, l'apertura angolare tra i |

Segmenti di leva: I4,L5, possa essere dis 77°.00"

19) Comae da rivendicazioni da I a I8, in cui: l'an—

golo di contrapposizione tra i Segmenti-di Teva:

2 su L3, dei Bracci di Leva tipo: J e S y possa va

riare secondo esigenze di progetto,——-———————u_._._

20) Come da rivendicazioni da I a I9, in cui: il

Braccio di ILeva tipo: J , possa essere sostituito

con uno tipo: S, formato da tre Segmenti di Leva:

L,1I,L2, con aperture angolari ai vertici rispetti-

vamente: II,IL2-I02°.7I™ ; 1,1I= 128°.58Y 1.2 all'ag-

: N
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-s8e orizzontale, posizione d'inizio lavoro= I13°,00%.

(27)

2Y) Come¢ da rivendicazioni da I a 20, in cui: il

Braccio di Leva tipo: J, possa essere sostituito

con uno tipo: 3, con la superfice longitudinale es-

trema del Segmento di Leva L, contrapposto al Pres-

sore circolare, con apertura angolare a2l vertice tra

i Segmenti di Ieva componenti: L,II e II,L2, secon-

do esigenze di progetto ¢ posizione angolare 4i vin-

L

colo d4i inizio lavoro del Segmento di ILeva LI all'ag-—

8¢ verticale= secondo esigenze di progetto.———-—-—.

22) Come da rivendicazioni da I a 2I, in eui: il

Braccio di Ieva tipo; J, possa essere sostituito ®

con uno tipo: S, formato da quattro Segmenti 4i Te-

va: L,L0,LT,12, vincolato al relativo Fulcro nel pun-

To d'intersezione angolare tra i Segmenti di Ieva

1I,L2; con apertura angolare tra i Segmenti di_Teva

componenti: L,L0= 154°,29"% T10,LI= 154°.29"% TT, L2

102°.7I"; rapporti longitudinali tra i Seeménti 44 |

leva componenti: L/LO= I.6I; 10/T¥= I/I-—. LI/Lo

I/I--; con posizione d'inizio lavoro del Segmento_d

Leva 10, in asse verticale.—————eeeu o~ __ S

23) Come da rivendicazioni da Y a 22, in cui: i1

_  |Bracecio di Teva tipo: J, possa essere sostituito—da

uno simile tipo: S, formato da ouattro Segmenti ai

Leva: L,L0,L1,1.2, fissati da un'estremitd longitudi-

=
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-nale tra loro ¢ vincolato nel punto d'interseziong

angolare dei Segmenti di Ieva: LI,L2, con apertura

angolare tra i segmenti di Ieva componenti: L, LC=

1419

gon; LO,LI= 1540,29m; II,L2= J02°.71% in rap-

porto longitudinale tra loro: L/10= 1,61; LO/LI= 1/T

—e—wj LI/12= 7/7 ; con il Segmento 4i Teva LI in po-

sizione d'inizio lavoro in asse verticale e il Seg-

nento di Teva I contrapposto con 1'estremiti Tongi-

+

tudinale libera al Pressore Rotante.——————e—we—eer

24) Come da rivendicazioni da T a 23, in cui: il

Braccio di Ieva tipo: J, possa_ecsare formato_da un

ASngmgnxﬂ_di_lmxaT_énnmnapposto_conflafsupexiice—lon—

gitudinale superiore al Pressore-circolare eoconzou—

edttacinferiore all'estremitid longitudinale del Brae

di’ Leva $ipos Seemmmme e o

25) Come—darivendicazioni da I a 24,-in-cui+—il

Pressore Circolar@fﬁgssa avere un diametro maggiore

di ouanto riportato in cueste esecuzione tipo, secon-

do esigenze di Progétto. --------------------------

26) Come da rivendicazione da I a 25, in cui: il

Bracciokéi.Levaitipo: 3, possa essere formato da

T

duattro Segmenti di Ieva, 13,In,L4,15, fissati tra P TR

loro da un'estremitd longitudinale in rapporto -lon-

I/1_

gitudinale: 13/In= I.6T ; 1T4/T5 I.61 . 14 /14

BT

e aperture angolari: L3,Tn= 154%.29Y 14 714 1540, 29w

mhh
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114,15 64°.29" 3 vincolato nel punto d'intersezione

angolare tra i Segmenti di ILeva: IL4,L5, con il Seg+

mento di Leva In in posizione d'inizio Lavoro in as-

se verticale,———————w e e e

27) Come da rivendicazioni da I a 26, in cui: il

Braccio di Leva tipo: S, possa essere formato da

cuattro Segmenti di leva fissati tra loro da un'es+

tremitd longitudinale in rapporto longitudinale:

In/In= I.6I~ ; In/T4=1/1 ; 14/151/1 : e aperture

angolari al vertice tra i Segmenti di Teva: L3,In=

I28°.58" ; In,L4= 205°.7I" ; 14,L5= 38°.58" : vinco-

lato 81 relativo Pulcro nel punto d'intersezione an-—

golare tra i Segmenti di Teva 14,15, in posizione |

14'inizio lavoro del Segmento di Ieva I4 in asse ver—

ticale e movimento angolare secondo eaigenze ,—— —_|

28) Come da rivendicazioni da I a 27, in _eui:. il

Braccio di Ieva tipo 3 possa essere Fformato da ouat

progettom e e e e e

29) Come da rivendicazioni da I a 28, in--eui

A

Braccio di ILeva tipo: S, possa essere formato da

cuattro Segmenti di Leva in rapporto longitudinale

tra loro secondo esigenze d4i progetto.————me————u -

30) Come da rivendicazioni da I a 29, in cui: il

=
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Braccio di Ieva tipo: J, possa essere Sostituido dm

Braccio d4i Teva tipo: S formato da tre Segmenti di

(30)

Leva in rapporto longitudinale tra loro secondo esi.

genze di Progetto,————--——memm e e

30) Come da rivendicazioni da I a 29, in cui: il

Braccio di ILeva tipo: J, possa essere sostituito da

un Braccio di leva tipe 8, formato da tre Segmenti

di’ Leva con aperture angolari al vertice secondo es

genze di progetto,———--——————a— ——————————

31I) Come da rivendicazioni da I a 30, in cui: il

Braccio di Ieva tipo: J, possa essere sostituito

da uno tipe S formato da ocuattro Segmenti di ILeva,

in rapporto longitudinale tra loro secondo esigenze

di progetto,—w——mwe——- e —————— — -

32) Come da rivendicazioni da I a 3T, in cui: il

Bracecio di lLeva tipo: J, possa essere sostituito da

uno tipo: S, formato da ouattro Segmenti di Leva coh—

aperture angolari ai vertici secondo esigenze di pr

ZEtt0. == e e e e

33) Come da rivendicazioni da ¥ a 32, in cui: l1'an~

gold di contrapposizione tra i Seghenti 3di Tevas

12/su L3 in posizione d'inizio lavoro, possa variare

secondo esigenze di progetto.--F————m————m e

34) Come da rivendicazioni da I a 33, in cui: duale

soluzione tecnica tipo: SR, il Braccio di ILeva %ipo

pr
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7, posgsa essere eliminato, contrapponendo al presso

re circolare l'estremiti longitudinale del Segmento

di Teva L3, del Braccio di Leva tipo: 5 , con arco

rivolto verso la direzione della rotazione dell'Al-

bero con eccentrico su cui é montato il Pressore cir-

35) Come da rivendicazioni da I a 34, in cui: il sep-

so di rotazione del Pressore Circolare e del relati-

vo Albero con eccentrico su cui é vincolato, siano

uguali al senso d4i rotazione sul proprio Fulero del

Braceio di ‘Leva tipo: J contrapposto, e all'apertu-

ra angolare tra i Segmenti di Leva di cuest'ultimo.

36) Come dB rivendicazione da I a 35, in cui: cuale

soluzione tecnicae tipo: ISRN, il numero dei Corpi

tangenti B, componenti ogni singola Macchina e rela:

tivi Bracci di Leva tipo: J contrapposti all'Organo

Pregsore circolare e tipo S contrapnosto al tipo:d),

e

con relativi componenti di funzionamento: possano va-

riare da uno a N, secondo esigenze di progetto, fis

gati in posizione Radiale tangenti sulla Corona cen

trale A a una distanza angolare di 3609/N.—————u——

37) Come da rivendicazioni da I a 36, in cui: in fak

se di Iavoro dell'Organo pressore rotante, nel roto

lamento di cuesto: i Bracci di Leva contrapposti con-—

temporaneamente, possono variare da uno a N dei Brac-

P
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dei Bracei di Leva contrapposti alla superfice radi-

ble di ouesto in un angolo piatto i I80°,———mememe

38) Come da rivendicazioni da I a 37, in cui: cuale

soluzione tecnica tipo: JSR2, ogni Macchina comedesd
eritta, possa essere formata da due Corpi principal:
produttori d'Energia tipo: JSR, fissati in asse tra]

loro, in posizione angolare tra i Corpi tangenti B,

suddivisi a uguale distanza angolare: 360°/numero ds

dei Corpi tangenti, con Alberi con Eccentrico wincod

lati tra loro in asse, con unico Motore trainante, |

©
I

Pompa di alimentazione, Circuito di Erogazione, reg
lati singolarmente da relative valvole unidireziona:

39)_Come_da_rivendicazioni da I a 38, in eui: cuale

soluzione tecnica tipo: JSNR , ogni Macchina come

descritta possa essere formata da I a N Corpi prin-

cipali produttori d'Energia, fissati tra loro in o

sizione angolare, in asse con L'Albero con Eccentri-

co, suddivisi con i Corpi tangenti § a uguale distey

za angolare: 360°9/numero dei Corpi tangenti B, con

Alberi con eccentrico vincolati tra loro in agse,

trainati in rotazione da unico Motore trainante e

con unica Pompa di Alimentazione, Circuito di Alime;

tazione, Circuito di Erogazione e relative Valvole

unidirezionali specifiche montate gsingolarmente su

ogni Corpo principale produttore d'Energia,—-—————

£
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gsoluzione tecnica tipo: JSRD, nel Cornoc princinpale

produttore d'Energia: la Corona centrale A e i Cor-

pi tangenti B, possono essere ottenuti: in un Compo

ente comprendente Corona portante e Corpo distribu

tor 1ativi £1. 04 i to di Al4 ba

zione ed Erogazione in paralielo radiale sullo. stes

in corrispondenza assiale di ocuest'ultimi; un secon

1i di fi io_delle Valuol idirez] 31k

do Componente comprendente: Corona portante con Co-

perchio, sedi di vincolo e fissaggio dei relativi

componenti e alla Corona portante del primo comporee

te e Corpo distributore di ocuest'ultimo, racchiuden:

do un interspazio tra i due dove lavorano i Comporee;

'1—

tiAgenti e Reagenti, racchiudendo inoltre i Circuit

di Alimentazione ed Erogazione, con Guarnizioni di

tenuta Fluido tra le facce contrapposte; con fori

comunicanti con i relativi Circuiti, con sedi di ra

Y
I

cordo e fissaggio dei relativi Circuiti esterni.--—

41) Come da rivendicazioni da I a 4I, in cui: il mo.

vimento angolare dell'Albero con eccentrico e rela—

tivo Pressore circolare, possa essere: Destrorsoc o

Sinistrorso, secondo esigenze di progetto.———————

42) Come da rivendicazioni da Y a 4T, in ecui: il nu-

o2
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ze di_ progetio.—————m—woaa— s’

vo Presgore circolare possano variare secondo esigen-

43) Come da rivendicazioni da T a 42, cuale soluziok

e_tecnica tipn: JSP; i3 Corpn priﬂripa1p di tuesta

Macchina tipo: JSR, possa essere formato da: una Co

rona Centrale A e un Corpo tangente B, costituenti

un settore di lavoro, montati tra loro in parallelko

in numero da uno a N, fissati tra loro, con Alberi

con eccentrici wvincolati tra loro in asse a2 una dis+

tanza angolare tra gli eccentrici di 360°/ numero dei

settori di Lavoro, con unico: Motore trainante e pom-

pa di alimentazione vincolati agli estremi assiali

degli Alberi con eccentrici e fissati alla corona

centrale A e Circuiti di Alimentazione éd Brogazion

W

di ongi settore di lavoro comunicanti ognuno tra loL

ro con unico raccordo di collegamento a circuito est

terno specifico di ognuno e Valvole unidirezionali

montate singolarmente su ogni singolo Corpo distribi-

tore di ogni Settore di Iavoro.,—————cemmme e

44) Come da rivendicazioni da I a 43, in cui: si Vo

Uy

glia adoperare cuesta Macchina per produrre Energia

zilionamento di cuesta macchina possa avvenire con og«

tipo di Fluido, adattandola secondo esigenze di pro

45) Come da rivendicazioni da I a 44, in cui: il fun-

i
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—getto dei relativi componenti tecnici e apportando

eventuali modifiche nei dettagli tecnici.--————w——v

5) Come da rivendicazioni da T .a 44, in cui: ounale

soluzione tecnica tipo: JJOR, ogni Braccio di Leva

tipo: S, possa essere composto di due Segmenti di

Leva, L3,L4, mantenendo invariate le posizioni di

vincolo al relativo Fulcro e apertura angolare d'ini-

zio Iavoro d'allasse verticale del Segmento di ILeva

L4 e di contrapposizione del Segmento di leva I3:

contrapponendo con il punto d'intersezione angolare

di cuesti Segmenti di Leva, mediante Rotella presso

I

re vincolata al relativo Perno fissato in cuesto pun-

to: al relativo Stantuffo convertitore posto in po-

sizione tangente in asse orizzontale ,———~——-——- -~

46) Come da rivendicazioni da I a 45, in cui: quale

goluzione tecnica tipo: JJVR, ogni Braccio di ILeva

tipo: S, possa essere composto di due Segmenti di

Leva, 13,14, mantenendo invariate le posizioni di

vincolo al relativo Fulcro e apertura angolare 4'infi-

zio Lavoro dall'asse verticale del Segmento di Lewn

L4 e di contrapposizione del Segmento di Leva TL3:

contrapovonendo con il punto d'intersezione angolare

di cduesti Segmenti di Leva, mediante Rotella presso

re vincolata al relativo Perno fissato in questo pun-

to: al relativo Stantuffo convertitore posto_ in posi-

EF—
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-zione tangente in asse Verticale,-—--———-- —— T

47) Come da rivendicazioni da T a 46, in cui: guale

solazione tecnica tipo: JJDR, ogni Braccio di ILeva

tipot S5, possa essere composto di due Segmenti di

Leva, L3,L4, mantenendo invariate le posizioni di

vincolo al relativo Fulcro e apertura angolare di

inizio Iavoro dall'agse verticale del Segmento di Ie-

va L4 e di contrapposizione del Segmento d4i Leva L3

[

contrapponendo nel punto d'intersezione angolare gu

egati Segmenti di Leva, mediante Rotella pressore vip-

colata al relativo Perno figsato in cuesto punto: a

relativo Stantuffo convertitore posto in pogizione

tangente, con angolo di contrapposizione wvariabile

secondo esigenze di progetto,————~——r e mm—— o

48) Come da rivendicazioni da I a 47, in cui: ogni

Braccio 4i Teva tipo: S, possa essere compasto di |

due Segmenti di Ieva L3,T4, in rapporto longitudina

1i e aperture angolari variabili secondo esigenze di

progetto,——————-—rr e o e e v Y

49) Come da rivendicazioni da T a 48, in cui: auale

. . co . .
soluzione tecnica tipo: JJIR, pur mantenendo invarias

to il punto e l'angolo di contrapposizione tra il

Segmento di Leva L2 su L3, ogni Braccio di leva ti-

po: 5 , possa essere sostituito con uno tipo: J, for

mato da tre Segmenti di Leva: L3,L4,L5, in rappnorto

@Zx
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longitudinale, L3/I4= I1.6I; L4/L5% X.61I; e apertura

angolare: L3,TL4= 102°.84"; 14,15 2I8°.58" rivolto

verso l'asse verticale, Vincolato all'estremiti lon

gitudinale del Segmento di lLeva 15, al relativo Ful

cro in posizione angolare d'inizio lavoro in asse ver—

ticale e contrapposto nel punto d'intersezione angd.

lare dei Segmenti si ILeva IL4,L5, mediante Rotellla

1

pressore vincolata a un Perno fissato in questo pun

to: allo Stantuffo convertitore posto in posizione

tangente in asse orizzontale.-——m—r—me— e e e

st = —

50) Come da rivendicazieni da I a 49, in cui: gquale

soluzione tecnica tipo: WHR, pur mantenendo invaria

ti £ punti di contrapposizione, i movimenti e aper-

ture angolari e rapporti longitudinali tra i Segmen

ti di Leva contrapposti tra loro: i Bracci di Leva

tipo: J formato dai Segmenti di Leva LI,L2 e S for-

mato dai Segmenti di ILeva 13,14,L5, di ogni Corpo

tangente B, possano essere raddoppiati, vinecolati in

coppia di uguale tipo al relativo Fulero e fissati

tra lorc in posizione angolare opposta tra loro for:

mando eon ogni coppia un nuovo Braccio di leva: da

2J=W; da 2S5=H, e generando in ognuno due nuovi angoL-
— - "
ili ai vertici, nel punto d'intersezione angolare tea

i Segmenti di Leva d4i uguale tipo, con angolo al ver-

tice nel punto di vimcolo rispettivamente: W=1LI,LI=

mbﬂ
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L1280,58": 12,L2=180°.00"; H= L4, L4=38°.42; L5,55=

£3°9.00"; 14,15 250, 7I" . m—m—mr—mme me e e e e

5I) Come da:rivendicazioni da I & 50, in cui: quale

soluzione teenica tipo: WHR, i Braeci di Leva tipo:

J formato dai Segmenti di leva 11,12 e S_formato daj

Segmenti di Leva L3,L4,15, di ogni, Corpo tangente |

B, possano essere raddoppiati, vincolati in coppia

-

di uguale tipo al relativo Fulero e fissati tra_lor

[

in posizione angolare opposta_tra loro, formando_co:

ogni coppia un nuovo PBraccio di Leva: da 2J=W; da

25=H; generando in ogni nuovo Braccio di Ieva due_sp-

goli al vertice. Con aperture angolari e rapporti

longitudinali tra i Segmenti di_Leva.componenti, va

riabili secondo esigenze di progetto.———-——emme— =

52) Come da rivendicaéioni da I a 5I, in ecui: il mo-+

VYimento angolare dell'albero con eccentrieco e rela-

tivo Pressore circolare, della Corona centrale A: pos-

Bano essere con movimento rotatorio destrorsoc o sinis-

Brorse,., —~ e e s e e e e e e e

53) Come da rivendicazioni da I & 52, in ecui si vog-

lia adoperare questo sistema tecnico per produrre

Energia, e per tutti gli usi consentite dalle norme

di legge vigenti.,—-—-————- e e T e T

7I1 trovato eosl concepito e suscettibile di modifi-

¢he e varianti teeniche rientranti nel cincetto .=~

/

-
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