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Toto zapojeni je moZno pouZit pro ovli-
dani jednotlivych operaci stroji v zavislosti

na vnéjdich signadlech. MoZnost wvyuZiti se .
naskytd u velkého poltu strojd, zatim je " iy
pouZito pro ovldddni gumérenskych vulka- ":ﬁ% ol el s
nizaénich lisd. : *
Utelem vynédlezu je programové spindni
ak¢nich €lentt v z4vislosti na fdzi pracov- oy
niho cyklu a stavu koncovych spinada. Ll_ wi:g:- T
Zapojeni obsahuje vlastni Fidici systém, ___rﬁ_' il [~ !
ktery zajiStuje postupné spindni vystupnd - K
sbérné sité v zavislosti na impulsu zpoZdo- .—50—115." ! T} =X
vactho &lenu pomoci sb&rné sité a oddslo- ' , i
vacich diod, jejichZ vhodnou skladbou ilze '—E——-l‘” o ST
vytvolit poZadovany program v navaznosti ! ®
na stav koncovych spinacl. Stav koncovych
spinaci odpovida prib&hu jednotlivych ope-
raci pracovniho cyklu.
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Vynélez se tykd zapojeni k programoveé-
mu ovladani strojii, u nichZ je neménny sled
operaci se vzdjemnou vazbou na ukondeni
operaci predchézejicich, nebo pripadné je
priibéh operace omezen pouze &€asovym li-
mitem.

Ovladédni operaci je vétSinou nepfime, tj.
pomoci elektropneumatickych nebo hydrau-
lickych Soupétek nebo jinych prvkid s moz-
nosti pouZit kontaktnich i bezkocntaktnich
spinacich ¥Fidicich €lend.

A% dosud se podobnd elektricka progra-
mova ovldddani provaddji jako reléovad Ci s
pouZitim magnetofonové nebo dérné pésky,
pragramovymi spinafi a zapojeni s telefon-
nimi volii. Dosud b&%n& pouZivané reléovéa
zafizeni maiji tu nevyhodu, Ze k dosaZeni
poZadovaného sledu operaci je €asto nutné
fadit vice kontaktli za sebou, coZ prinasi ne-
bezpeti poruch a jejich ztiZené hledani.

Zafizeni pro zpracovani informaci z mag-
netofonové nebo dérné péasky jsou prilis
sloZitd a ndkladnd. Nevyhodou zapojeni s
programovymi spinati je, Ze pfi rozsdhlém
po&tu Fizenych prvkdl je nutny velky pocet
kontakti, coZ z konstrukéniho hlediska ve-
de k velkym rozmé&riim spinaél, zvySenému
vykonu vybavovaciho mechanismu a tim k
nadmérnému namahédni kontaktd ridicich
glenfl, zapojenych pFimo na elektromagnet
nebo kontakt casového & impulsniho relé.

Zndmé zapojeni pro programové Fizeni
vyu¥ivajici telefonnich voli¢d vyZaduje vi-
ce kontaktovych sad. VE&tSi pofet kontakto-
vych sad zvySuje sloZitost obvodd a riziko
poruchovych stavt. Obvody pro indikaci po-
ruchy jsou sloZit8jsi.

Uvedené nevyhody odstraiiuje zapojeni k
programovému ovladani strojii s pouZitim
Fadite, obsahujiciho w~lastni Fidici systém
pro postupné kontaktni nebo bezkontaktnf
spingni vystupni shérné sité v zavislosti na
impulsu zpoZdovaciho &lenu, jehoZ podsta-
ta spo&iva v tom, ¥e vystupni sh&rnd sit je
zapojena pies oddélovaci diody a kombinaci
ruéng ovlddaného kontaktu, zpoZdovaciho
odporu, vstupniho spinactho fidiciho &lenu
piimého, logického kombina&niho Clenu na
vstupu zpoZdovaciho &lenu a jednak pfes
diody programové matice, kombinaci vy-
stupniho spinaciho fidiciho &lenu piimeého,
doplitkového logického kombinadniho Cle-
nu, vykonového spinaciho ¢lenu a primo,
do obvodu ak&éniho Fidiciho &lenu. Mezi do-
pliikovy logicky kombinaéni €¢len a akeni
#{dici &len je zafazen vykonovy spinaci ¢len.

Zmdna programu je u zapojeni podle vy-
nélezu jednoduchd, coZ m4 prvofady vyznam
u kusové vyroby, kdy je nutné respektovat
poZadavky jednotlivych uZivateld.

Vyhoda uvedeného zapojeni spolivd i v
tom, Ze umoZiiuje pouZit jak prvkd kon-
taktnich, tak i v piném rozsahu prvkil bez-
kiontaktnich.

Zapojeni podle vynédlezu umoZiiuje vytvo-
¥it rfizné kombinace kontaktnich i bezkon-
taktnich prvkd tak, aby splilovaly rozdilné
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naroky Kkladené na iovlddaci systém z hle-
diska Zivotnosti, spolehlivosti, Cetnosti a
pofizovacich néaklada.

Zapojeni je dostatetn& piehledné. Jed-
notlivé faze pracovniho cyklu jsou jedno-
znatnd vyjddieny a to je zv1asté dileZite
pro rychlé nalezenf piipadné zavady.

Praktické provedeni elektirického zapoje-
ni podle vynédlezu je patrno ze schéma za-
pojeni. Radit 2 obsahuje vlastni Fidici sy-
stém pro postupné kontaktni nebo bezkon-
takini spindni.

V zévislosti na vndj§im elektrickém im-
pulsu, ktery se pFivadi na wvstup Fadite 2
dochézi k postupnému propojovani jednotli-
vych vyvodit vystupni sbérné sité 12 se
spolednym vyvodem napéjeciho zdroje 13
fidicich &lenfi a napédjeciho zdroje 14 ak&nich
¢lenti. Na tento potencidl jsou rovnéZ zapo-
jeny spoletné wyvody vstupnich a wvystup-
nich obvodfi, zpoZdovaciho &lenu 1, FadiCe
2 a vykonovych spinacich &lent 3. DileZi-
tym <lenem zapojeni je zpoZdovaci Clen 1,
ktery ddvd impulsy fadifi 2 pro spinéni vy-
stupni sh&rné sitd 12. .

ZpoZdovaci ¢len 1 je vybaven vstupem,
ktery slouZi k Fizeni zpoZdovaciho Clenu 1
bud rucéné ovlddanymi kontakty 4, zpoZdo-
vacim odporem 5, vstupnim spinacim Iidi-
cim &lenem primym 6, logickym kombinac-
nim &lenem 17, piipadn& kombinaci uvede-
nych prvké. Dal3imi nezbytnymi ¢leny jsou
oddélovaci diody 10 a diody 11 programo-
vé matice, které slouzi k vzdjemnému od-
d&leni vstupnich obvodil jednotlivich vyko-
novych spinacich ¢lentt 3 a ovladacich prv-
k@ ve vstupnich obvodech zpoZdovaciho €le-
nu 1.

Vykonovy spinaci ¢len 3 slouZi k vykono-
vému zesileni signdlu z vystupni sbé&rné si-
t& 12 a je obvykle vytvofen pomoci polovo-
didovych aktivnich prvki.

Déllezitymi ¥leny ovlddaciho systému jsou
vstupni spinaci fidici &len p¥fimy 6 a vy-
stupni spinaci Fidici &len pFimy 8, které jsou
tvoreny sériovou, paraleini nebo sériopara-
lelni kombinaci spinacich elementli konco-
vych spina¢li nebo kontakti rele, ovlada-
nych pfisludnymi koncovymi spinall.

Vedle toho vstupni spinaci Fidici ¢len ne-
pfimy 7 «a vystupni Fidici €len nepfimy 9
jsou tvoreny kontakty nebo jinymi spinaci-
mi elementy jednotlivych koncovych spina-
¢h.

Spinaci Fidici flen ru¢niho zasahu 16 tvo-
i nejtastdji kontakt rutné ovlddaného spi-
nace.

7ékladem logického kombinatniho Clenu
17 a dopliikového logického ¢lenu 18 je
logicky obvod ku p¥ikladu typu NOR nebo
NAND.

Vystupnimi prvky ovladaciho systému jsou
akéni fidici &leny 15 a mohou je vytvofit
ku ptikladu elektromagnetickd relé nebo
stykade, které svymi kontakty ovladaji e-
lektromechanické pievodniky, pFfipadné je
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mohou tvofit elektriopneumaticka nebo elek-
trohydraulickd Soupéatka.
Ovladaci systém je pPipojen jednak k na-

pédjectmu zdroji 13 fidicich &lent, ktery je:

obvykle stejnosmérny a jednak k napéje-
cimu zdroji 14 ak¢nich ¢&lent. Toto napéti
je bud stejnosmérné, nebo stf¥idavé a je ur-
Ceno priovedenim ovlddacich elektromagne-
td akénich ¥idicich ¢lent 15.

Funkce zapojeni vyplyva ze schématu, kde
vychozi stav je takovy, Ze Fadi¢ 2 m4 pro-
pojen posledni vivod vystupni sb&rné sité
12 se spoleCnym vyvodem napdjecich zdro-
ja.

Z tohoto vyvodu je privadén ples plislus-
nou diodu 11 programové matice ovladaci
signal na fidici vstup vykonového spinaci-
~ho ¢€¢lenu 3, ktery svym vystupnim obvo-
ném stavu. V silovém obvodu probihd p¥i-
sludnd pracovni operace. Vybavenim ruéné
ovlddaného kontaktu 4 se privede ovlada-
cI signél pres p¥isludnou oddélovaci diodu
10 na ¥Fidici wvstup zpoZdovaciho ¢lenu 1,
ktery vySle impuls pro pFestaveni Fadice

Radi& 2 prejde do nového stavu. Ovlddaci
signél je myni pFivddén na prvni vyvod vy-
stupni sbérné sitd 12.

Stejné jako v pfedchozim piFipadé jsou
ovladany vykonové spinaci &leny 3, pFipo-
jené pres pFislusné diody 11 programové
matice na prvni vyvod vystupni sbérné si-
6 12,

Kromé toho jsou dal3i akéni ¥idici &leny
15 ovlddény tak, Ze Ffidici signdl z vystup-
ni shérné sité 12 je veden pfes vystupni spi-
naci fidici ¢len piimy 8, a nebo pies doplii-
kovy logicky kombinadni &len 18. Zapnuti
prislusneého akéniho Fidiciho €lenu 15 pak
zgvisi nejen na stavu rfadi¢e 2, ale i na stavu
uvedenych clent.

Vystup dopliitkového logického kombinad-
niho €lenu 18 je aktivovan pouze v pfipa-
dé, Ze jsou aktivovany soulasng vstupy 181,

182 a 183 dopliikového logického kiombi-
nac¢niho ¢lenu 18.

Analogickym zplisobem je ovidddan zpoZ-
dovaci €len 1. Impuls pro prestaveni fFadi-
¢e 2 ve vystupnim obvodu zpoZdovaciho &le-
nu 1 je vazan jednak na stavu vystupni sbér-
né sité 12 a stavu ¢lenu, ktery je ve vstup-
nim wobvodu zpoZdovacihc ¢lenu 1 zafa-
Zen.

Privede-li se ma vstup zpoZdovaciho &le-
nu 1 ovladaci signdl z vystupni sb&rné si-
té 12 pres zpoZdovaci odpor 5, dojde k
vyslani impulsu pro plestaveni Fadite 2
za Casovy interval, jehoZ délka je urcena
velikosti zpoZdovaciho wodporu 3. Je-li za-
Fazen wvstupni spinaci &len p¥Fimy 6, nebo
logicky kombinac¢ni ¢len 17, dojde k vysla-
ni impulsu pro pFestaveni radife 2 ckamZi-
t8, jakmile je zapnut vstupni spinaci Fidi-
ci ¢len primy 6 nebo je-li aktivovan vystup
logického kombina¢niho ¢lenu 17. Vystup lo-
gického kombina¢niho &lenu 17 je aktivo-
van pouze v pi¥ipads, Ze jsou aktivovany sou-
Casné vstupy 171, 172 a 173 logického kom-
bina¢niho ¢lenu 17.

Ve vstupnim obviodu zpoZdovaciho €lenu
1 mohou byt kromé toho zapojeny sériové
nebo paralelni kombinace ruénd ovliddané-
ho kontaktu 4, zpoZdovaciho wodporu 35,
vstupniho spinaciho Fidiciho $lenu pFimé-
ho B8, logického kombinaéniho &lenu 17.

Pro rozligné ucely Fizeni mohou byt akéni
Fidici ¢leny 15 ovldddny i mimo program
dany fadiem 2 a diodami 11 programové
maltice tak, Ze ma wvstupu akéniho ¥idiciho
C¢lenu 15 nebo vykonového spinaciho ¢le-
nu 3 je pripojen pFes diodu 11 programo-
vé matice spinaci Fidici dlen 16 rudniho za-
sahu.

V pfipadé, Ze wvystupni vykon Fadide 2
je dostateény, mohiou byt akéni Fidici &le-
ny 15 zapojeny ma vyvody vystupni shérné
sité 12 piimo, aniZ by se podstata funkce
ovladaciho systému zménila.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni k programovému ovladant
strojii s FadiCem, obsahujici vlastni Fidici
systém pro postupné, kontaktni nebo bez-
kontaktni spindni vystupni sbérné sitd v
zavislosti na impulsu zpoZdovaciho ¢lenu,
vyznafené tim, Ze vystupni sb&rna sit (12)
je zapojena pres oddé&lovaci diody (10) a
kombinaci ru¢né ovladdaného kontaktu (4),
zpoZd'ovaciho odporu (5), vstupniho spina-
ctho ridiciho &lenu primého (6), logického
kombinaniho €lenu (17) na vstup zpoZdo-

vaciho Clenu (1) a jednak pres diody (11)
programové matice, kombinaci vystupniho
spinaciho Fidiciho €lenu pifimého (8), doplii-
kového logického kombinadniho &lenu (18},
vykonového spinaciho €lenu (3) a piimo do
akéniho Fidictho €lenu (15).

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznatené tim,
Ze mezi dopliikovy logicky kombinatni ¢len
(18) a ak&ni Fidici ¢len (15) je zafazen VY-
konovy spinaci ¢élen (3).

1 list vykresd
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