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Tiivistelmd - Sammandrag

Keksinndn kohteena on jarjestely vetopydrahissin kdysivoiman tasaamiseksi, johon hissiin kuu- 5

luu ainakin nostokoneisto (5) ja siihen yhdistetty vetopydra (6) sekd nostokéysistdn (3) varaan % ({
ripustettu hissikorl (1), joka on sovitettu kulkemaan johteita (4) pitkin, ja jonka hissin kdysiripus- 13_,-1:]_1 12
tuksessa on kdysivoiman tasauselin (20), Tasauselimeen (20) kuuluu ainakin ensimmaéinen ki-

ristyselin (21) ja toinen kiristyselin (22), ja etti nostokdysistén (3) nostokdydet on kiinnitetty yh- 7 g l l

desth passtasn ensimmaisen kiristyselimen (21) yhteyteen ja toisesta paastadn toisen kiristys-
elimen (22) yhteyteen, ja ett kiristysslinten (21) ja (22) pyorahdysliikkeet on kytketty toisiinsa
vélityssuhteen avuila.

Uppfinningen géller ett arrangemang f8r utjdmning av linspanningen i en drivskivehiss, vilken
hiss omfattar &tminstone ett hissmaskineri (5) och en darmed f8rbunden drivskiva (6) samt en i
bérlinor (3) upphangd hisskorg (1) som &r anordnad att I5pa l4ngs gejder (4) och vilken hiss har
en linupphéngning foraedd med ett don (20) fér utidmning av linspénningen. Utidmningsdonet
(20) omfattar atminstone ett forsta spanndon (21) och ett andra spénndon (22), och barlinornas
(8) ena &nde dr fastad vid det férsta spanndonet (21) och den andra &ndan vid det andra
spanndonet (22), och spanndonens (21) och (22) rotationsrérelser &r sammankopplade via ett 4
utvaxlingsforhallande.
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JARJESTELY HISSIN KOYSIVOIMAN TASAAMISEKSI JA HISSI

Keksinnén kohteena on patenttivaatimuksen 1 johdanto-osassa
méddritelty jérjestely hissin kdéysivoiman tasaamiseksi. Kek-
sinnén kohteena on myds patenttivaatimuksen 10 johdanto-

osassa mddritelty hissi.

Vetopydrédhisseisgd kdytetddn nostokdysityksesséd yhd yleisem-
min suuria ripustussuhteita, esimerkiksi 3:1...9:1 ja viela-
kin suurempia. T&4lldin on ongelmana yleenséd se, ettd kidytet-
tyjen monien kdéysilenkkien vuoksi tarvittavien nostokdysien
pituudet ovat suuria. T&4lléin hissin toiminnan ja turvalli-
suuden kannalta on oleellista, ettd hissikorin alapuolisen
nostokéysistdn nostokdysien osuus pidetédn riittévin kiredl-
14, jolloin myds kompensoitavan, eli tasattavan kéysivenymén
médrd on suuri. Sddtématkan pituuden takia monilla tunnetun
tekniikan mukaisilla kéysitasauslaitteilla on vaikea toteut-

taa tarvittavaa kdysien kompensointia riittédvén tehokkaasti.

Toinen syy pitkiin koéysiin voi olla hissin suuri nostokorke-
us. T&lléin hisseissd kédytettdvien nostokdysien pituus on
myds suuri, joten suurilla nostokorkeuksgilla wvarustetuissa
hisseigsd tarvitaan myds suuren venymin tasaavaa kompensoin-
tia. Ndissd rakenteissa suuret venymidt tuottavat ongelmia jo

1:1 ripustuksesta alkaen.

Hissitekniikassa kdytettyjen materiaalien rakenteet ja laatu
sekd ohjaus- ja kéyttdjérjestelmit ovat parantuneet niin
paljon, ettd nykyisin voidaan toteuttaa yh& yleisemmin sel-
laisia vetopydrdhissejd, joissa el kdytetd vastapainoa ol-
lenkaan. Nédissd hissiratkaisuissa kunnollinen ja luotetta-

vasti toimiva kéysivoimien tasaus on erittédin térkeds.
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Tunnetun tekniikan mukaisesti kdytetddn mm. sellaisia koysi-
voimien tasausratkaisuja, joissa tasaus perustuu erilaisiin
jousi- ja vipujdrjestelmiin. T&l1ld6in on kadytetty esimerkiksi
jousi- tai wvipuratkaisuja, Jjoihin nostokdysien kummatkin
pddt on kiinnitetty. Ndiden ratkaisujen ongelmana on kuiten-
kin tarvittava sddtdmatkan pituus, silld jousen tai wvivun
olennaisen lyhyt liikematka ei salli suurta sddtomatkaa, ei-
kd siis siten suurten venymien tasausta. Ongelmana on t&al-
18in ainakin se, ettd suurilla ripustussuhteilla tai kor-
keissa rakennuksissa muuten pitki& nostokéysid kéytettdessd,
el kdysivoimien tasaus ole mahdollista tarvittavan sdatémat-

kan pituuden takia.

Parempi tasausratkaisu silloin, kun tasattava matka on pit-
k&, olisi tasauspydrd, jonka kehd mahdollistaa kehdlle kiin-
nitetyn nostokdéyden pidemmin tasausmatkan kuin jousen tai
vivun liike. Tdllaisia tasauspy®rid on tunnetusti kaytetty
tdhdn tarkoitukseen, mutta niilldkin on omat ongelmansa. Yh-
tend ongelmana on esimerkiksi se, ettd nostokdyden pdin
kiinnitys tasauspydrdlle vie kokonsa takia paljon tilaa.
Talldéin tasauspydrédn, Jjohon nostokdysien pddt kiinnitettdi-
siin yleisesti tunnetun tekniikan mukaisella perinteellisel-
14 tavalla, tarvitsisi olla kooltaan erittdin suuri, jotta
koysien kiinnityksen vaatimat elimet mahtuisivat tasauspyd-
rdlle. Ongelmaksi tulee tdll6éin monimutkainen, suurikokoinen
ja painava tasauspyord, joka on vaikea sijoittaa sopivaan
paikkaan hissin muiden rakenteiden yhteyteen. Lisdksi myds
tasauspydrié kéytettéess8d sddtdématka on kuitenkin melko 1ly-

hyt, eiké& kovin suuria venymid siis wvoida tasata.

Kansainvédlisessd patenttijulkaisussa nro W02004/067429 on
esitetty useita ratkaisuja kéysivenymien tasaamiseksi. Ndis-
td ratkaisuista erityisesti esitetyt taljajédrjestelyt ovat
muuten hyvin toimivia, mutta ne soveltuvat ensisijaisesti

vain kuiluun, korista erilleen sijoitettavaksi.



10

15

20

25

30

118964

3

Julkaisusta US 4502570 A tunnetaan ratkaisu, jossa nosto-
kdoysistdn pddt on kiinnitetty kahteen erihalkaisijaiseen
kdysirumpuun, jotka on jarjestetty pydbrimddn yhdessd samalla
akselilla. T&ssd julkaisun US 4502570 A ratkaisussa tasaus-
laite on sijoitettu korin laidalle. Vaihtoehtoisena ratkai-
suna julkaisu US 4502570 A mainitsee kOysirumpujen kytkemi-
sen toisiinga hammaspydrien avulla, jolloin kéysirummut on
tarkemmin midrittelemdttomdlld tavalla mahdollista sijoittaa
toisistaan etddlle tai kulmaan. Julkaisun US 4502570 A esit-

tamidt koysirummut on sijoitettu hissikorin katolle.

Tdmén keksinnén tarkoituksena on poistaa edelld mainitut
epdkohdat sekd aikaansaada luotettava, yksinkertainen ja
edullinen sekd tehokas jdrjestely hissin kdysivoimien ta-
saamiseksi, joka jédrjestely on helppo asentaa ja joka mah-
dollistaa suurtenkin venymien tasauksen. Keksinndtn mukaisel-
le jarjestelylle on tunnusomaista se, mitd on esitetty pa-
tenttivaatimuksen 1 tunnusmerkkiosassa. Keksinnén mukaiselle
hissille on tunnusomaista se, mitd on esitetty patenttivaa-
timuksen 10 tunnusmerkkiosassa. Vastaavasti keksinnén muille
sovellusmuodoille on tunnusomaista se, mitd on esitetty

muissa patenttivaatimuksissa.

Keksinndlligid sovellusmuotoja on myds esillad tadmidn hakemuk-
sen selitysosassa. Hakemuksessa oleva keksinndllinen sis&ltd
voidaan médritelld myds toisin kuin jéljempénd olevissa pa-
tenttivaatimuksissa tehdddn. Keksinndéllinen sisdltdé voi muo-
dostua myds useammasta erillisestd keksinndstd, erityisesti
jos keksintdd tarkastellaan ilmaisujen tai implisiittisten
osatehtdvien valossa tai saavutettujen hyoétyjen tai hydty-
ryhmien kannalta. T&116in jotkut jaljempénd olevien patent-
tivaatimuksien sis&ltémét mddritteet voivat olla erillisten
keksinnéllisten ajatusten kannalta tarpeettomia. Vastaavasti

kunkin keksinnén sovellutusesimerkin yhteydessd esitettyja
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4
eri yksityiskohtia voidaan k&ytt&i myés toisissakin sovellu-

tusesimerkeisséi.

Keksinndén mukaisen ratkaisun etuna on yksinkertainen, edul-
linen ja selked sekd monikdyttdinen ja tehokas rakenne. Li-
sdksi etuna on se, ettd rakenteensa ansiosta keksinnén mu-
kainen tasauselin on pienikokoinen, jolloin se mahtuu pie-
neen tilaan ja on siten helppo sijoittaa sopivaan paikkaan
higsin muiden rakenteiden yhteyteen koysivédlityksestd riip-
puen. Etuna on myds se, ettd kfytettidesséd keksinnén mukaista
tasauselintd nostokdysien p&a&h#n saadaan helposti usean
kierroksen s#idtdématka, jolloin on mahdollista tasata erit-
tdin suuretkin koysivenymdt, jolloin voidaan tehdd vastapai-
nottomia hissej&, joissa on pitk#&t nostokdysistdét ja siten
mySs suuret koysivenymit tai kodysijoustot. Tasauselimen vi-
lityspydrien halkaisijoiden kokoa ja keskindistd suhdetta
muuttamalla voidaan vaikuttaa kompensoitavan kdysivenymin
suuruuteen ja vetopydrdn ylitse vaikuttavien kéysivoimien
vdliseen suhteeseen, joka on mahdollista kyseisellid j&rjes-
telylld vakioida. Etuna on vield se, ettd ripustuspisteet
saadaan helposti haluttuun paikkaan ja ripustus voidaan esi-
merkiksi helposti tehdd keskeiseksi hissikorin p&&ltd kat-
sottuna, ilman erityisid lisdtoimintoja. T&mA on erittdin

tdrkedd mm. 1:1 ripustuksessa.

Keksintdd selostetaan seuraavassa tarkemmin kahden eri so-
vellutusesimerkin avulla viittaamalla oheisiin piirus-

tuksiin, joissa

kuvio 1 esittdd yksinkertaistettuna ja kaaviollisesti si-
vulta katsottuna erédstd hissiratkaisua, jossa kay-
tetdsn yhtd keksinndén mukaista sovellutusmuotoa,

kuvio 2 esittdd yksinkertaistettuna ja kaaviollisesti si-

vulta katsottuna erdstéd hissiratkaisua, jossa kdy-
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tetd8n toista keksinnén mukaista sovellutus-muotoa
ja
kuvio 3 esittdd vksinkertaistettuna ja kaaviollisesti peri-
aatekuvana keksinnén mukaista tasauselintd wvinosti

edestd katsottuna.

Kuvioissa 1 ja 2 on esitetty vksinkertaistettuna ja kaaviol-
lisesti sivulta katsottuna kaksi tyypillistd vetopy®drédhis-
sid, joissa keksintdd voidaan soveltaa. Edullisesti hissi on

konehuoneeton hissi, jossa ohjausyksik6élld 18 varustettu

nostokoneisto 5 vetopydrineen 6 on sijoitettu hissikuiluun.

Kummassakin kuviossa esitetty hissi on lajiltaan yl&koneis-
toinen vetopydrdhissi, jossa korikehyksen 2 sis&&n sovitettu
hissikori 1 on ripustettu nostokOysistén 3 varaan ja hissi-
kori 1 on sovitettu liikkumaan hissikuilussa edestakaisin
olennaisesti pystysuunnassa johteita 4 pitkin. Hissi saa
nostovoimansa nostokoneistolta 5 vetopy6rén 6 ja nostokSy-

sistdén 3 vdlisen kitkan ansiosta.

Kuvion 1 mukaisessa ratkaisussa nostokdysistd 3 on kiinni-
tetty ensimmdisestd péddstddn korikehyksen 2 yl&dosaan kiinni-
tettyyn, sdatbelimend 14 toimivaan telaan ja koysien pd&t on
kierretty telan 14 ympédri haluttu midrd kierroksia. Tarpeek-
si pitkdn sdiatématkan aikaansaamiseksi kierroksia on ainakin
enemmé&n kuin yksi. Telalta 14 nostokdysistd 4 on johdettu
kiert&mdédn hissikuilun yl&osaan kiinnitetyn taittopydrdn 12
yli, jonka j&dlkeen nostokdysistd 3 on edelleen johdettu
kiert&mdén korikehyksen 2 yléosaan kiinnitetyn taittopy®xrin
13 ali ja edelleen hissikuilun yl&dosaan sijoitetulle nosto-
koneiston 5 vetopydrdlle 6. Nostokéysistd 3 on jarjestetty
kiertamdén vetopydrd 6 yldkautta ja edelleen nostokoneiston
5 yhteyteen sijoitetun, vastapydrdnd toimivan taittopy®drén 7
ali ja vield kerran vetopydrdn 6 ylitse. Té&médn jarjestelyn

ansiosta nostokdysistdén 3 ja vetopydrdn 6 védlinen kitka saa-
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daan suuremmaksi verrattuna siihen, ettd nostokdysistd 3
kiertdisi vetopydrédn 6 vain kerran. Taittopy®rdt 12 ja 13
yhdessd vetopydrén 6 kanssa muodostavat hissikorin 1 ylédpuo-
lisen ripustuksen, jonka ripustussuhde on sama kuin hissiko-
rin alapuolisen ripustuksen ripustussuhde. Kuviossa 1 esite-
tyn ratkaisun ripustussuhde on 3:1, mutta ripustussuhde voi-

daan tehdd muuksikin tarpeen mukaan.

Vetopy®rdltd 6 nostokdysistd 3 on johdettu alaspdin hissi-
kuilun alaosaan, missd kdysistd on j&rjestetty kiertdmisn
hissikuilun alaosaan kiinnitetyn taittopy®rdn 8 ali. T&mén
jélkeen nostokdysistd 3 on johdettu yléspdin korikehyksen 2
alaosaan kiinnitetyn taittopy®rdn 9 yli, minkd jédlkeen edel-
leen hissikuilun alaosaan kiinnitetyn toisen taittopyérdn 10
ali. Taittopydr&dltd 10 nostokdysistd® 3 on johdettu korike-
hyksen 2 alaosaan kiinnitetylle, sd&tdelimend 11 toimivalle
telalle, jonka ympdri nostokdysistdn 3 kdysien pddt on kier-
retty haluttu mdédrd kierroksia, minkd jélkeen koysistdn toi-
nen p&d on kiinnitetty telaan 11. Tarpeeksi pitkdn s&ditomat-
kan aikaansaamiseksi kierroksia on ainakin enemm#in kuin yk-

si.

NostokOysistdn 3 tasaus on toteutettu hissikorin 1 yhteyteen
sijoitetulla kéysivoiman tasauselimelld 20, johon kuuluu ai-
nakin ensimméinen, eli ylempi kiristyselin 21 ja toinen, eli
alempi kiristyselin 22, jotka kuvion 1 mukaisessa esimerkis-
séd koostuvat teloista 14 ja 11 sekd vdlityspyoristd 15 ja
16. Esimerkin mukaisessa ratkaisussa ensimmiisen kiris-
tyselimen 21 v&lityspydrd 15 on yhdistetty korikehyksen 2
yldosaan kiinnitetyn telan 14 toiseen pé&hsn ja toisen ki-
ristyselimen 22 vélityspy6rd 16 on yhdistetty korikehyksen 2
alaosaan kiinnitetyn telan 11 toiseen p&&hdn. Kiristyselimi-
en 21 ja 22 pyoérdhdysliikkeet keskiakseleidensa ympéri on

kytketty toisiinsa sopivan vdlityssuhteen avulla siten, ettd
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vilityspydrdt 15 ja 16 on yhdistetty toisiinsa védlityselime-
nd 17 toimivalla hihnalla, joka on jérjestetty kiert&mididn
vlempi vdlityspybrd 15 yldkautta ja alempi valityspydrd 16
alakautta. Ylemmén v&dlityspydrén 15 tehollinen halkaisija on
suurempi kuin alemman valityspy®drdn 16 tehollinen halkaisi-
ja. Valityspybrien 15 ja 16 tehollisten halkaisijoiden v&li-
nen halkaisijasuhde mddrittelee nostokdysistédén 3 ja veto-
pybrén 6 yli wvaikuttavan kiristysvoiman suuruuden ja siten
nostokdysiston venymien kompensointivoiman. Jos hissikorin 1
ylépuolisen ja alapuolisen ripustuksen nostokdysistésén 3
vaikuttavien voimien suhde on esimerkiksi 2:1, ylemmin vali-
tyspydrdn 15 tehollisen halkaisijan on oltava olennaisesti
kaksi kertaa niin suuri kuin alemman vilityspy®drdn 16 tehol-
linen halkaisija. V&lityspyérien 15 ja 16 tehollisten hal-
kaisijoiden suhde on siten olennaisesti sama kuin vetopydrén

6 yli vaikuttavien kéysivoimien suhde.

Kéysivoimat pysyvédt tasattuina ja nostokdydet pysyvdt kirei-
nd kiristyselimien 21 ja 22 pydriessd vilityssuhteen midrit-
tamidssé suhteessa toisiinsa ndhden, jolloin tasauselin 20
sddtdd samalla telojen 11 ja 14 ympdrilld kulloinkin olevaa
nostokdysistdén 3 madrdsd. Telojen 11 ja 14 ympédrille kierret-~
ty nostokdysistdén 3 middrd misrittelee sen kuinka paljon sdé-

tévaraa on.

Kuviossa 2 on esitetty yksinkertaistettuna ja kaaviollisesti
sivulta katsottuna erds toinen tyypillinen vetopyéréhissi,
jossa k8ytetddn toista keksinndén mukaista sovellutusmuotoa.
Kuvion 2 mukainen ratkaisu poikkeaa kuvion 1 ratkaisusta mm.
siten, ettd hissiin kuuluu olennaisen pieni, ldhinnid kéysi-
dynamiikkaa s&d&tam#dn ja myds hieman hissikorin 1 painoa ta-
saamaan tarkoitettu vastapaino 19. Té&mén hissin ripustussuh-
de on 3:1 sijasta 1:1. Kdysivoimien tasauselin 20 on sijoi-
tettu t&ssd ratkaisussa hissikorin 1 sijasta vastapainon 19

vyhteyteen. Vastapainossa 19 oleva tasauselin 20 vastaa ra-
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8
kenteeltaan olennaisesti kuviossa 1 esitettyd, hissikorissa

1l olevaa tasauselintd 20.

Nostokdysistédn 3 ylédpuolisen osan ensimmdinen pd& on tédssi
ratkaisussa kiinnitetty korikehyksen 2 yl&dosassa olevaan
kiintedédn kiinnityspisteeseen 23, josta nostokdéysistd 3 on
johdettu esimerkiksi taittopydrén 12 yldkautta hissikuilun
vldosaan sijoitetulle nostokoneiston 5 vetopydrédlle 6. Nos-
tokOysistd 3 on jédrjestetty kiertdmidn vetopydrd 6 ylékautta
ja edelleen nostokoneiston 5 yhteyteen sijoitetun, vastapy®-
rénd toimivan taittopydrdn 7 ali ja vield kerran vetopy®Srén
6 yvlitse. Tamidn jdlkeen nostokdysistd 3 on johdettu vasta-
painolle 19, Jjossa nostokdysistdén ylépuolisen osan toinen
pdd on kiinnitetty vastapainon 19 yl&dosaan sovitetun ta-
sauselimen 20 ylemm#n kiristyselimen 21 telalle kuvion 1 mu-

kaista ratkaisua vastaavalla tavalla.

Vastaavasti nostokdéysistdn 3 alapuolisen osan ensimmdinen
pdd on kiinnitetty vastapainon 19 alaosaan sovitetun tasaus-
elimen 20 alemman kiristyselimen 22 telalle kuvion 1 mukais-
ta ratkaisua vastaavalla tavalla ja toinen pdd on johdettu
kulkemaan hissikuilun alaosassa olevien taittopyérien 8, 10
alitse ja edelleen yl&éspdin korikehyksen 2 alaosassa olevaan
kiinted&in kiinnityspisteeseen 24. NostokSysistdén 3 alapuoli-
sen osan ripustussuhde on tédssd ratkaisussa myds 1:1. Vas~
taavasti kiristyselimien 21 ja 22 vdlityspydrien keskindinen
kokoero vastaa kdytettyjd voimasuhteita samalla tavalla kuin

kuvion 1 mukaisessa ratkaisussa.

Kuviossa 3 on esitetty yksinkertaistettuna ja kaaviollisesti
sekd periaatekuvana keksinnén mukainen tasauselin 20 wvinosti
edestd katsottuna. Tasauselin 20 koostuu ylemméstd kiristys-
elimestd 21, johon kuuluu vdlityspydrd 15 ja tela 14, sekd
alemmasta kiristyselimestd 22, johon kuuluu vdlityspydrd 16

ja tela 11. Valityspyérdt 15 ja 16 on yhdistetty toisiinsa
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vdlityselimend toimivan hihnan 17 v&litykselld siten, etta
vdlityselin 17 ei olennaisesti luista v8lityspydrilld. N&in
esimerkiksi ensimmdisen vdlityspydrén 15 pydradhdysliike kes-
kiakselinsa ympdéri pakottaa vélityselimen 17 v&littdména
toisen védlityspydrédn 16 pyodrdhtédmisen keskiakselinsa ympéri
védlityssuhteen méddrittiémésss suhteessa. Vastaava pydrdhdys-
liikkeen védlitys toimii myés pédin vastoin. Vélityspybrien 15
ja 16 tehollisen halkaisijan keskindinen ero mé&rittdia edel-
14 mainitun vdlityssuhteen. Esimerkin mukaisessa tapauksessa
on pyritty voimasuhteeseen 2:1, joten ylempi vdlityspydrd 15
on teholliselta halkaisijaltaan olennaisesti kaksi kertaa
niin suuri kuin alempi vdlityspy6rd 16. Voimasuhde valitaan
vetopydrdlld saavutetun kitkapidon mukaan siten, ettd mitid
parempi kitkapito saavutetaan, sitd suurempi voi voimasuhde

olla.

Kuvion 3 mukaisessa tilanteessa nostokdysistd 3 koostuu kol-
mesta rinnakkaisesta nostokdydestd, joista jokainen on kiin-
nitetty pédistédén teloihin 11 ja 14 ja kierretty telojen ym-
pédrille ainakin n. kolme kierrosta, mik&d ratkaisu mahdollis-

taa nosgstokéysistblle 3 pitkén sditdvaran.

Alan ammattimiehelle on selvd#d, ettd keksinnén eri sovellu-
tusmuodot eivdt rajoitu ainoastaan edelld esitettyihin esi-
merkkeihin, vaan voivat wvaihdella <j4ljemp&nd esitettdvien
patenttivaatimusten puitteissa. Niinpd esimerkiksi tasaus-
elimen rakenne voi vaihdella. Kiristyselimi#d yhdist&va vali-
tyselin voi esimerkiksi olla hihnan sijaan jokin muu tarkoi-
tukseen sopiva elin, kuten esimerkiksi, ké&ysi, ketju tai
vastaava voimansiirtoelin. Voima voidaan v&alitt#& kiristys-

elimien vdlill4 myds hammaskosketuksen avulla.

Alan ammattimiehelle on myds selvdd, ettd keksintdd voidaan

kdyttad yhtd hyvin mydés muilla ripustussuhteilla ja toisen
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tyyppisissd ripustuksissa kuin esimerkissid on esitetty. Esi-
merkiksi taittopydrien mi&rd ja sijoittelu voivat wvaihdella
ja my6s tasauslaitteiston sijoituspaikka voi vaihdella. Ta-
sauslaite voidaan sijoittaa esimerkiksi johonkin kiinte&in
paikkaan hissikuilussa. Kéytdnnéssd parillisilla ripustus-
suhteilla olevien hissien tasauslaitteistojen tulee olla
kiinte&dsti hissikuiluun sijoitettavia ja parittomilla ripus-
tussuhteilla olevien hissien tasauslaitteistojen tulee olla

hissikorin mukana liikkuvia.

Alan ammattimiehelle on vield selvdd, ettd keksinnén mukai-
sessa ratkaisussa voidaan kdyttdd myds muita voimasuhteita,
kuin esimerkiksi esitettyd 2:1. Valityspydrien keskindista

kokoeroa muuttamalla on helppo vaihtaa voimasuhdetta.

Lisdksi alan ammattimiehelle on selvdd, ettd vaikka esimer-
kissd selostetussa 1:1 ripustuksessa on pieni vastapaino,
joka on tarkoitettu l&dhinng sidtémiidn kdéysidynamiikkaa, kek-
sintd& voidaan yhtd hyvin k&yttdd myds suuremmalla vastapai-
nolla varustetuissa vetopydr&hisseissd, sekd myds kokonaan

vastapainottomissa vetopydrdhisseissi.

Vield alan ammattimiehelle on selvd#d, ettd ratkaisusta riip-
puen vélityselimen vélityspydrdt voivat olla myds olennai-
sesti samalla korkeudella rinnakkain, jolloin kuitenkin nos-
tokSysien tdytyy olla jonkin verran pidempid kuin edelli

esitetyssd ratkaisussa.

Samoin alan ammattimiehelle on selvds, ettd kiristyselinten
telat voivat olla keskenddn halkaisijaltaan eri suuret, jol-
loin voimasuhdetta varten tarvittava védlityssuhde muodostuu
suoraan telojen halkaisijoiden suhteessa, eikd erillisid va-

lityspydrid tarvita ollenkaan.
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PATENTTIVAATIMUKSET

1. Jérjestely hissin kéysivoiman tasaamiseksi, johon hissiin
kuuluu ainakin nostokoneisto (5) ja siihen yhdistetty veto-
pydrd (6) sekd nostokdysistén (3) varaan ripustettu hissiko-
ri (1), joka on sovitettu kulkemaan johteita (4) pitkin, ja
jonka hissin koysiripustuksessa on koéysivoiman tasauselin
(20) ,johon tasauselimeen (20) kuuluu ainakin toisistaan
etdisyyden péddhdn sijoitetut ensimmidinen kiristyselin (21)
ja toinen kiristyselin (22), jolloin nostokOysistdén (3) nos-
tokdydet on kiinnitetty vyhdestd pédstéddn ensimmdisen kiris-
tyselimen (21) yhteyteen ja toisesta pddstédédn toisen kiris-
tyselimen (22) vhteyteen ja kiristyselinten (21) ja (22)
pydrahdysliikkeet on kytketty toisiinsa vdlityssuhteen avul-
la, tunnettu siitd, ettd ensimmdinen kiristyselin (21) on
nostokdysistén (3) hissikorin (1) ylédosaan padttyvédssd osas-
sa ja toinen kiristyselin (22) on nostokdysistdn (3) hissi-

korin (1) alaosaan padttyvassd osassa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen jérjestely, tunnettu sii-
ta, etta kiristyselimissé (21 ja 22) on valityspyorat (15 ja
16), joiden keskindiset teholliset halkaisijat ovat eri suu-
ret, ja jotka vdlityspyor&dt (15 ja 16) on kytketty toisiinsa
pybrimisliikkeen vdlittédvéan vdlityselimen (17) avulla.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen jédrjestely, tunnettu
siitd, ettd olennaisesti nostokdysistdn (3) korin (1) yla-
puolisen osan nostokdydet on kiinnitetty vyhdestd pédédstdén
ensimmidisen kiristyselimen (21) yhteyteen, ja ettd olennai-
sesti korin (1) alapuolisen osan nostokdéydet on kiinnitetty
vhdestd pddstiddn toisen kiristyselimen (22) vhteyteen.

4. Patenttivaatimuksen 1, 2 tai 3 mukainen jédrjestely, tun-
nettu siitd, ettd ensimmdinen kiristyselin (21) koostuu te-

lamaisesta sddtdelimestd (14), joka on kytketty valityspyo-

rddn (15) ja toinen kiristyselin (22) koostuu olennaisesti
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telamaista sddtodelintd (14) vastaavasta telamaisesta sdatd-
elimestd (11), joka on kytketty valityspydr&ddn (1l6), ja ettad
nostokdysistd (3) on kiinnitetty yhdestd pHddstddn ensimméi-
sen kiristyselimen (21) s&dtbelimeen (14) ja toisesta pdds-
td8dn toisen kiristyselimen (22) sddtdelimeen (11), ja etté
nostokdysistd (3) on jarjestetty ldhtemd&n ensimmdisen ki-
ristyselimen (21) sdétdelimeltd (14) olennaisesti yldspdin
ja vastaavasti toisen Xkiristyselimen (22) sdédtoelimeltd

(11l) olennaisesti alaspéin.

5. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen jédrjes-
tely, tunnettu siitd, ettd kumpikin nostokdysistdn (3) péEéd
on jdrjestetty kulkemaan ainakin enemmdn kuin yhden kierrok-
sen sen sadtdelimen (11, 14) ympédrilld, johon mainittu pé&a

on kiinnitetty.

6. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen jarjes-
tely, tunnettu siitd, ettd ensimmiisen kiristyselimen (21)
vidlityspyodrdn (15) tehollinen halkaisija on kdytetyn kéysi-
voimasuhteen verran suurempi kuin toisen kiristyselimen (22)

valityspyodraén (16) tehollinen halkaisija.

7. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen jédrjes-
tely, tummnettu siitd, ettd tasauselin (20) on sijoitettu

hissikorin (1) yhteyteen.

8. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen jdrjes-
tely, tunmnettu siitd, ettd hissiin kuuluu myds vastapaino
(19), ja ettd tasauselin (20) on sijoitettu vastapainon (19)

yvhteyteen.

9. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen jérjes-
tely, tunnettu siitd, ettd kiristyselinten (21 ja 22) valil-
la pydrédhdysliikkeen wvalittdva védlityselin (17) on hammas-

tai muu hihna, kdéysi tai ketju.
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10. Hissi, johon kuuluu ainakin nostokoneisto (5) ja siihen

vhdistetty vetopydrd (6) sekdé nostokdysistdn (3) varaan ri-

pustettu hissikori (1), joka on sovitettu kulkemaan johteita

(4) pitkin, ja jonka hissin koysiripustuksessa on kdysivoi-
man tasauselin (20), johon tasauselimeen (20) kuuluu ainakin
toisistaan etdisyyden pdédhdn sijoitetut ensimmdinen kiris-
(21) ja toinen kiristyselin (22), Jjolloin nosto-

(3) nostokdydet on kiinnitetty vyhdestd pédstdén
vhteyteen ja toisesta pédés-

tyselin

kdysiston
ensimmidisen kiristyselimen (21)
tddn toisen kiristyselimen (22) vhteyteen ja kiristyselinten
(21) ja (22) pydrahdysliikkeet on kytketty toisiinsa v&li-
tyssuhteen avulla, tunnettu siitd, ettd ensimmdinen kiris-

(21) on nostokéysistén (3) hissikorin (1) yl&osaan

tyselin
on nosto-

pddttyvdssd osassa ja toinen kiristyselin (22)
koysistdén (3) hissikorin (1) alaosaan pdédttyvdssd osassa.

O S St
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PATENTKRAV

1. Arrangemang f&r utjadmning av linspédnningen i en hiss,
vilken hiss omfattar A&tminstone ett hissmaskineri (5) och en
dédrmed foérbunden drivskiva (6) samt en i en bdrlineuppsédtt-
ning (3) upphéngd hisskorg (1) som &r anordnad att 1l1ldpa
ldngs gejder (4) och vilken hiss har en linupphéngning fér-
sedd med ett don (20) f0r utjdmning av linspédnningen, vilket
utjadmningsdon (20) omfattar Aatminstone ett férsta spédnndon
(21) och ett andra spéanndon (22), placerade pa ett avstand
fran varandra, och bédrlineuppsdttningens (3) forsta &nde &ar
fastad vid det férsta spanndonet (21) och andra &nda vid det
andra spanndonet (22), och spénndonens (21) och (22) rota-
tionsrérelser &r sammankopplade via ett utvédxlingsforhallan-
de, kiénnetecknat av, att det fdrsta spédnndonet (21) befinner
sig 1 det parti av bérlineuppsdttningen (3) som slutar i
hisskorgens (1) 6vre del och det andra spénndonet (22) i det
parti av bédrlineuppsédttningen (3) som slutar i hisskorgens
(1) nedre del.

2. Arrangemang enligt patentkrav 1, kénnetecknat av, att
spédnndonen (21, 22) &r fdrsedda med transmissionshijul (15,
16), vars inbdrdes effektiva diametrar &r olika stora och
vilka transmissionshjul (15, 16) &r sammankopplade med ett

transmissionsorgan (17) som fdrmedlar rotationsrdrelsen.

3. Arrangemang enligt patentkrav 1 eller 2, kénnetecknat av,
att ena &ndan av badrlinorna (3) védsentligen ovanfdr hisskor-
gen (1) &ar fé&stade vid det férsta spanndonet (21) och ena
dndan av bédrlinorna vésentligen nedanfér hisskorgen (1) &r

fdstade vid det andra spanndonet (22).

4. Arrangemang enligt patentkrav 1, 2 eller 3, kinnetecknat
av, att det forsta spénndonet (21) utgdrs av ett valsaktigt
reglerelement (14) som &r foérbundet med transmissionshjulet
(15) och det andra spénndonet (22) utgdrs av ett vidsentligen
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mot det valsaktiga reglerelementet (1l4) svarande valsaktigt
reglerelement (11) som &r férbundet med transmissionshijulet
(16), och att bdrlineuppsédttningens (3) ena &nda &r féstad
vid det férsta spanndonets (21) reglerelement (14) och andra
dnda vid det andra spénndonets (22) reglerelement (11), och
att bérlinorna (3) &r anordnade att fra&n det forsta spinn-
donets (21) reglerelement (14) 1lépa vidsentligen uppat och
fran det andra spédnndonets (22) reglerelement (11) lépa véa-
sentligen nedat.

5. Arrangemang enligt nagot av de féregaéende patentkraven,
kédnnetecknat av, att barlinornas (3) vardera &nda &dr anord-
nad att l6pa atminstone fler &n ett varv runt det reglere-
lement (11, 14) vid vilket &ndan ar fastad.

6. Arrangemang enligt nagot av de féregdende patentkraven,
kdnnetecknat av, att den effektiva diametern hos det férsta
spdnndonets (21) transmissionshjul (15) &r s& mycket storre
4n den effektiva diametern hos det andra spdnndonets (22)
transmissionshjul (16) som anges av det anvanda linspén-

ningsférhallandet.

7. Arrangemang enligt nagot av de fdregaende patentkraven,
kénnetecknat av, att utjdmningsdonet (20) &r placerat 1
anslutning till hisskorgen (1).

8. Arrangemang enligt nagot av de féregdende patentkraven,
kdnnetecknat av, att hissen omfattar ocksd en motvikt (19),
och att utjamningsdonet (20) &r placerat i anslutning till
motvikten (19).

9. Arrangemang enligt nagot av de féregidende patentkraven,
k&nnetecknat av, att transmissionsorganet (17) som fdrmedlar
rotationsrdrelsen mellan spdnndonen (21, 22) &r en kugg-

eller annan rem, lina eller kedja.
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10. Hiss omfattande &atminstone ett hissmaskineri (5) och en
dédrmed férbunden drivskiva (6) samt en i en
bérlineuppséttning (3) upphdngd hisskorg (1) som &r anordnad
att 18pa lé&ngs gejder (4) och wvilken hiss har en
linupphingning fdrsedd med ett don (20) f£fo6r utjémning av

linspénningen, vilket utjémningsdon (20) omfattar atminstone
ett fdrsta spanndon (21) och ett andra spénndon (22),
placerade pPa ett avstand fran varandra, och
bidrlineuppsdttningens (3) £fdrsta &dnde &r fédstad wvid det
férsta spénndonet (21) och andra &nda vid det andra
spanndonet (22), och spédnndonens (21) och (22)
rotationsrdrelser ar sammankopplade via ett
utvidxlingsfdrhallande, kiénnetecknad av, att det forsta
spanndonet (21) befinner sig i det parti av
bdrlineuppsédttningen (3) som slutar i hisskorgens (1) O&6vre
del och det andra spanndonet (22) 1 det parti av
bédrlineuppsédttningen (3) som slutar i hisskorgens (1) nedre

del.
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