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" le-ci. Un renvoi denté (6) est monté pivotant i Pextrémité

‘tion de la tige (2), le renvoi (6) est libre. Dans une deu-

69 Mécanisme de commande pour montre i affichage analogique.

67 Mécanisme a tige (2) coulissante et rotative pour
commander deux fonctions d’une montre i affichage
numérique.
La tige (2) est munie d’un pignon (4) solidaire de cel-

d’un levier pivotant (32). Le pivotement du levier (32) est
commandé par les placements de la tige (2) par 'intermé-
diaire d’une lame élastique (36). Dans une premiére posi-

xiéme position, le renvoi (6) engréne avec le pignon (4)
et la roue (8). Dans une troisiéme position le renvoi (6)
est en prise avec le pignon (4) et la roue (10).
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REVENDICATIONS

1. Mécanisme de commande pour montre comprenant
deux roues dentées de corrections d’affichage du temps
ayant des axes de rotation paralléles entre eux, du type com-
prenant une tige de commande mobile en translation selon
une direction perpendiculaire aux axes desdites roues et mu-
nie 4 une de ses extrémités d’un pignon denté solidaire en ro-
tation et en translation de ladite tige, ledit mécanisme se ca-
ractérisant en ce qu’il comprend:

— des moyens pour maintenir alternativement ladite tige
dans une parmi trois positions axiales pour lesquelles, res-
pectivement, une rotation de ladite tige n’entraine aucune
rotation desdites roues, entraine la rotation de la premicre
roue et entraine la rotation de la deuxiéme roue;

un renvoi denté monté pivotant autour d’un axe déplaga-
ble paralléle aux axes desdites roues; et

des moyens pour déplacer ledit renvoi, commandés par les
déplacements de ladite tige, pour que ledit renvoi soit en
prise avec ladite premiére roue et libre vis-a-vis dudit pi-
gnon lorsque ladite tige est dans la premiére position, que
ledit renvoi soit en prise avec ledit pignon et reste en prise
avec ladite premiére roue, lorsque ladite tige occupe la
deuxiéme position et que ledit renvoi reste en prise avec le-
dit pignon et soit en prise avec ladite deuxiéme roue lors-
que ladite tige est dans la troisiéme position.

2. Mécanisme selon la revendication 1, caractérisé en ce
que lesdits moyens de déplacement comprennent un levier
monté pivotant autour d’un axe paraliéle a I'axe desdites
roues 4 une extrémité duquel est monté ’axe dudit renvoi,
des moyens élastiques dont une extrémité est solidaire dudit
levier et une butée fixe unidirectionnelle coopérant avec ledit
levier pour maintenir en prise ledit renvoi et ladite premiére
roue sous l’effet desdits moyens élastiques lorsque ladite tige
occupe lesdites premiére et deuxieme positions, lesdits
moyens élastiques faisant pivoter ledit levier autour de son
axe pour amener en prise ledit renvoi avec ladite deuxiéme
roue lorsque la tige vient occuper la troisiéme position.

3. Mécanisme selon la revendication 2, caractérisé en ce
que ladite tige comprend une gorge annulaire et en ce que
lesdits moyens élastiques consistent en un prolongement du-
dit levier en forme de lame de ressort, dont ’extrémité libre
est engagée dans ladite gorge.

4, Mécanisme selon la revendication 3, caractérisé en ce
que ladite lame de ressort est comprimée lorsque la tige est
dans la premiére position par la coopération du levier avec la
butée. '

La présente invention concerne un mécanisme de com-
mande pour montre a affichage analogique.

De fagon plus précise, I'invention se rapporte 4 un méca-
nisme de commande pour une montre dans laquelleil y a au
moins deux fonctions 4 commander mécaniquement. Par
exemple, il s’agit de la correction de I’heure et de la correc-
tion du quantiéme, la montre a affichage analogique pou-
vant étre mécanique ou électronique.

Le plus souvent ces mécanismes comportent une tige
pouvant prendre trois positions, dont une position neutre et
deux positions actives, sur I’extrémité de laquelle est monte
un pignon coulant qui est libre en translation mais solidaire
de la tige en rotation. Pour définir la position axiale du pi-
gnon coulant par rapport a la position axiale de la tige, le
mécanisme comprend en outre deux systémes formant levier
et appelés généralement la «bascule» et la «tirette». La tiret-
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te est solidaire en translation de la tige et agit sur la bascule.
La bascule, elle, est solidaire en translation du pignon cou-
lant. :
De tels mécanismes sont efficaces mais ils nécessitent le
taillage du pignon coulant, taillage qui demande une grande
préeision. . :

C’est pourquoi on a déja proposé de rendre le pignon so-
lidaire de la tige. Mais dans la solution proposée, le pignon -
ne peut engrener qu’avec un seul mobile et ce mécanisme ne
sert donc 4 commander qu’une seule fonction, 4 savoir la
mise a I’heure. :

La présente invention a précisément pour objet un méca-
nisme de commande qui permet de commander mécani-
quement plusieurs fonctions mais dans lequel le pignon est
solidaire en rotation et en translation de la tige de comman-
de. - )

Ce but est atteint par I'invention grice au fait que la tige
munie de son pignon peut prendre trois positions axiales'
correspondant successivement & une position neutre, a une
position d’engrénement avec une premiére roue et a une po-
sition d’engrénement avec une deuxiéme roue, chaque roue
permettant de commander une fonction. Le mécanisme com-
prend en outre un renvoi denté monté pivotant autour d’un
axe qui peut étre déplacé par un organe commandé par les
déplacements de la tige. Dans les premiére et deuxi¢me posi-
tions, le renvoi engréne avec la premiére roue, mais dans la
premiére position le pignon de la tige n’est pas en prise avec
le renvoi alors que dans la deuxiéme position le pignon vient
en prise avec le renvoi. Dans la troisiéme position de la tige,
le pignon-et le renvoi sont déplacés simultanément de telle
maniére que le pignon et le renvoi restent en prise et que le
renvoi vienne en prise avec la deuxiéme roue.

Il apparait qu’ainsi non seulement le pignon est solidaire
de la piéce, mais que de plus un des deux leviers habituel-
lement utilisés est supprimé, ce qui simplifie encore la réali-
sation et le montage du mécanisme.

Selon un mode préféré de mise gn ceuvre, le renvoi est
monté 4 ’extrémité d’un levier pivotant. Le pivetement du
levier est commandé par un systéme élastique lui-méme soli-
daire en translation de la tige. Dans la premiére position, le
systéme élastique est comprimé et maintient le levier contre
une butée de telle fagon que le renvoi soit en prise avec la
premiére roue mais libre vis-a-vis du pignon. Daris la deuxié-
me position de la tige le systéme élastique est au repos mais
le levier reste au contact de la butée. Enfin dans la troisiéme
position la tige en se déplagant agit sur le systéme élastique
et fait pivoter le levier dans un sens ot la butée n’agit pas sur
le levier.

D’autres caractéristiques et avantages de I'invention ap-
paraitront plus clairement a la lecture de la description qui
suit d*un mode de réalisation de 'invention. La description
se référe aux dessins annexés sur lesquels:

— lafig. 1 est une vue de dessus de I'ensemble du mécanisme
de commande; et,

— les figs 2a et 2c sont des schémas expliquant le fonction-
nement du mécanisme.

Comme cela a déja été expliqué, le mécanisme comprend
essentiellement une tige de commande 2 a ’extrémité de la-
quelle est monté un pignon 4 qui coopére avec un renvoi
denté 6. Le mécanisme peut engrener avec une premicre roue
dentée 8 qui est par exemple la roue de correction de la date
et éventuellement du jour de la semaine et avec une deuxiéme
roue dentée 10 de correction de ’heure. Le renvoi 6 est mon-
té pivotant autour d’un axe qui peut étre déplacé comme on
Pexplique ultérieurement mais qui reste paralléle aux axes
des roues 8 et 10.

La tige 2 comporte d’abord une couronne 12 pour que
l'utilisateur de la montre puisse manceuvrer la tige en trans-
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lation et en rotation. Elle comprend ensuite une longueur de
guidage 14 qui coopére avec ’alésage 16 du bati 18 de la
montre pour guider la tige 2 en translation et en rotation.
Cette zone de guidage 14 est munie d’une gorge 20 pour la
mise en place d’un joint d’étanchéité 22, La tige 2 est munie
ensuite d’une gorge annulaire 24 dont la fonction sera ex-
plicitée ultérieurement. Elle comprend en outre trois gorges
26a, 26b, 26¢ qui coopérent avec une extrémité 28a d’un res-
sort 28 pour définir trois positions axiales de la tige 2. Sur la
fig. 1 Pextrémité 28a du ressort 28 est en prise avec la gorge
26a pour définir la position neutre de Ia tige. A son extrémité
la tige 2 comprend enfin le pignon denté 4. De préférence la
couronne 12 et le pignon 4 sont réalisés en méme temps que
les autres usinages de la tige 2. -

L’organe qui permet les déplacements du renvoi 6 est le
suivant. Le renvoi denté 6 est monté autour d’un axe 30 soli-
daire d’une extrémité 32a d’un levier 32 qui sera ultérieure-
ment appelé «bascule». La bascule 32 est montée pivotante
autour d’un axe 34 solidaire du bati de la montre. La bascule
32 proprement dite se prolonge au-dela de ’axe 34 par un
prolongement 36 formant une lame de ressort. L’extrémité
36a du prolongement 36 est engagée dans la gorge 24 de la
tige 2. Ainsi extrémité 36a est solidaire de la tige 2 en trans-
lation mais libre lors de la rotation de la tige.

Enfin le mécanisme comprend une butée 40 solidaire du
bati qui peut coopérer avec la portion 32b du bord de la bas-
cule 32. La butée est placée de telle maniére que, lorsque la
tige 2 est au repos, c’est-a-dire dans la position représentée
sur la fig. 1, le renvoi 6 n’engréne pas avec le pignon 4. Cette
butée mécanique peut bien siir &tre réalisée par tout moyen
convenable.

Il va de soi'que les roues 8 et 10 et le renvoi 6 sont dans
un méme plan qui est décalé par rapport 4 'axe de la tige 2.
Ce plan est défini par le diamétre du pignon 4. La bascule 32
est, bien entendu, située dans un plan paralléle au plan des
mobiles 6, 8 et 10 et qui ne contient pas I'axe de la tige 2.

Les figs 2a a 2c illustrent le fonctionnement du mécanis-
me. Sur la fig. 2a la tige 2 est complétement enfoncée ce qui
correspond a la position neutre dans laquelle la tige peut &tre
tournée sans qu’elle agisse sur les roues 8 ou 10. La tige 2 est
maintenue dans cette position du fait que 'extrémité 28a du
ressort est engagée dans la gorge 26a. La lame de ressort 36
est définie de telle maniére que, pour cette position de la tige

2, le bord 32b de la bascule est maintenu contre la butée 40
par la compression du ressort 36. Le renvoi 6 est en prise
avec la premiére roue 8, mais pas avec le pignon 4 de la tige
2. Une rotation de la tige 2 est donc sans effet. '

5 La fig. 2b illustre la position du mécanisme pour en-
trainer la roue 8. Lorsque I'utilisateur améne la tige 2 dans
cette deuxi€éme position, le renvoi 6 ne bouge pas et reste
donc en prise avec la roue 8. La course de la tige est telle que
le pignon 4 vient en prise avec le renvoi 6 et la tige 2 déplace

10 Pextrémité 36a de la lame de ressort 36 d*une longueur suf-
fisante pour que la lame revienne sensiblement au repos tout
en maintenant la bascule 32 sur la butée 40. Quant i Ia tige
2, elle est maintenue dans cette position par le fait que I’'ex-
trémité 28a du ressort 28 pénétre dans la gorge 26b. Si Putili-

15 sateur fait alors tourner la tige 2, la rotation du pignon 4 en-
traine celle du renvoi 6 qui 4 son tour fait tourner la roue 8
permettant ainsi, par exemple, la correction de la date.

La fig. 2c montre le mécanisme dans sa deuxiéme posi-
tion active pour entrainer la roue 10. Lors du passage de la

20 premiére position active 4 cette deuxiéme position active, la
translation de la tige 2 entraine ’extrémité 36a de la lame
élastique 36 ce qui provoque simultanément le pivotement de
la bascule 32 autour de son axe 34. Lors de ce mouvement le
renvoi 6.vient en prise avec la roue 10. Aprés avoir libéré la

25 roue 8, la tige 2 est maintenue dans cette position par ex-
trémité 28a du ressort qui pénétre dans la gorge 26c. Dans
cette position, P'utilisateur, en tournant la tige 2, fait tourner
la roue 10 de correction de 'heure. La course de pivotement
de la bascule est déterminée de telle maniére que dans les

30 deuxiéme et troisiéme positions de la tige, le renvoi 6 engréne
effectivement avec le pignon 4.

Il découle de la description précédente que le mécanisme
de commande objet de I'invention présente une simplifica-
tion importante par rapport  ceux de état de la technique.

3s En particulier le pignon fait partie intégrante de la tige de
commande ce qui simplifie considérablement I'usinage. En
outre, la tirette est supprimée ce qui simplifie le montage du
mécanisme. Cependant ces simplifications n’entrainent au-
cune perturbation dans le fonctionnement du mécanisme en

40 particulier en ce qui concerne I’engrénement des différents
pignons ou roues lorsque la tige de commande passe d’'une
position a une autre.

1 feuille dessins
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