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Inrichting voor het van boven uitnemen van silomateriaal.

De uitvinding heeft betrekking op een inrichting voor het van boven
uitnemen van silomateriaal, in het bijzonder van in ronde sila's
opgezlagen materiaal, met een om de silo-as draaiende freesarm,
waarvan de aandrijfinrichting ven richting kan worden omgekeerd

en die voorzien is van een transportinrichting en een afvoerinrich-

ting, die het getransaorteerqe materiaal uit de silo afvoert.

Onder het begrip freesarm vallen heel algemeen gesproken alle kraan-
armen, die de een of andere transportinrichting dragen, b.v. een

van meesleep en transportgereedéchap voorziene ketting zonder einde,
of met door krukmechanismen aangedreven drijfstangen, waaraan gereed-
schap is bevestigd, die materiaal uit de materiaalveorraad meesleu-
ren en naar het midden van de silo transporteren, zoals dit bekend

is uit D.0.S. 2,709.850.

De gereedschapnen zelf worden gekozen afhankelijk van het opgeslagen
materiaal; deze kunnen b.v. schepvormig gevormd zijn, wanneer in de

silo vervloeibaar materiaal is opgeslagen.

De afvoerinrichting kan van willekeurige aar-d zijn en kan b.v.
bestaan uit een werpblaasinrichting, transportblaasinrichting of

als afvoerwormwiel of band, maar kan ook bestaan uit een ergens in
het midden opgestelde afvoerschacht.Deze inrichtingen voor het van
boven uitnemen vergen een aandrijfinrichting, zowel voor de transport
inrichting als ook voor de omloop van de freesarm.Voor de aandri j-
ving van de transportinrichting en de freesarm worden dikwijls één
of meer motoren gebruikt, die aan de rondlopende freesarm bevestigd
zijn.De vereiste stroomtoevoer geschiedt daarbij via sleepringen,
die in de regel zijn opgesteld san de buitenkant tegen de mantel van
de afvoerbuis, waardoor het materiaal naar boven wordt getranspor-
teerd.Deze stro-mgeleidende delen moeten zorgvuldig worden geisolee—~
rd en foutloos zijn afgedekt, om ze te beschermen tegen vervuilen,
en om het gevaar van per ongeluk aanrakeﬁ en van een elektrische
schok te voorkomen.De daaraan verbonden technische kosten zijn zeer

aanzienlijk en verhogen de totaalkosten van de afvoerinrichting.

Verder is het uit Amerikaans octrocischrift 2.888.253 bekend om voor
de sandrijving van de transportinrichting en de freesarm één en-kele
op een vaste plaats onafhankelijk van de freesarm ongestelde motor

te verschaffen, waarbij alle benodigde aandri jfkrachten worden af-
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geleid van de as.Aangezien echter volkomen verschillende aandri jf-
krachten op verschillende plaatsen in de afvoerinrichting nodig zijn,
heeft deze bekende inrichting het nadeel, dat daarvcor een groot
aantal aandrijfraderen, overbrengstangen, kruiskopnelingen en derge-

1li jke nodig zijn, hetgeen eveneens heel kaostbaar is.

Een inrichting voaor het van boven uitnemen van silomateriaal van het
in de aanhef gencemde type is bekend uit Amerikaans octrooischrift
4,022,335,81j deze inrichting.worden de freesarm en een transnort-
wormwiel bij het wvullen van de silo continu in één richting aangedre-
ven om het ingebrachte silomateriasl gelijkmatig over de doorsnee van
de silo te verdelen.¥anneer de silo gevuld is, worden bij de afvoer
van het silomateriaal zowel de freesarm als ack het transportwormwiel
in tegengestelde omlooprichting eangedreven.Daarbij wordt het csilcma-
teriaal naar het midden van de silo toe getransporteerd, waar het

door een loodrechte schacht op een onder het silomateriaal werkende
afveerinrichting wordt gebracht en daardoor uit de silo wordt getrans-
porteerd.De voortbewegingsrichting van de freesarm is bij deze beken-
de inrichting bepaald door de transportinrichting van bhet wormwiel,
“anneer het silomateriaal voor de afvaer naar het midden toe moet wor-
den getransporteerd, dan loopt de voortbewegingsrichting van de frees-
arm gedurende de gehele afvoerbewerking in dezelfde zin.Ock deze be-

kende inrichting vereist de gebruikelijke stroomtoevoer, b.v. via

sleepringen.

Hetzelfde geldt ook voor de inrichtingen volgens de Ameriksanse oc-
trooischriften 3.921.829 en 3.456,818, waarbij transportwormwielen
vorden aangedreven voor het afvullen van een materiaal in het vat in
één richting en bij de afvoer van dit materiaal uit het vat in tegen-
gestelde richting.8ij omschakelen van de transportwormwielaandri jving
wordt de voortbewegingsrichting van de freesarm eveneens omgekeerd.
Derhalve vefgen ook dezé bekende inrichtingen de gebruikeli jke, kost-

bare en gevaarlijke stroomtoeveoerleidingen.

De uitvinding heeft ten doel inrichtingen voor. het boven uitnemen zo-
danig verder te ontwikkelen, dat ze eenvoudig zijn oogebouwd, en dat
een kontektloze stroomtoevoer naar de draaibare freesarm mcgeli jk

wordt gemaakt, en die goedkocp kan worden gemaakt en betrcuwbaar is,
Dit doel wordt bereikt door de in conclusie 1 vermelde kenmerken.

De cplossing volgens de uitvinding maakt het mogelijk cm de aandri jf-

motoren aan de ronddraaiende freesarm zelf aan te brengen, weardcor
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de in tcotaal bencdigde drijfwerkkosten aanzienli jk verminderd
wordt.Anderzi jds vergt de uitneeminrichting vnlaens de uitvinding
ock geen kostbare sleepringinrichtingen voor de stroomafname.De
strocmtoevoer kan via een eenvoudige kabel geschieden.Deze wordt

bij de rondgang van de freesarm weliswaar verdraaid, maar dat stoort
niet, omdat de freesarm na omschakeling van de aandrijving in tegen-
gestelde richting rondloopt en de stroomkabel dan wenr teruqoedraaid
wordt.Hoe langer de stroomkebel is, des te sterker kan deze zonder
schade in een richting worden gedraaid.Bij inrichtingen voor het van
boven uitnemen zijn de stroomkabels in het algemeen zo lang, dat ze
gemakkelijk zonder schade drie keer of zelfs meer in één richting
kunnen worden verdraaid, en wel ook dan, wanneer de uitneeninrichting

zich voor hoog gevulde sila's in zijn bovenste eindnaositie bevindt.

Daar zowel he=bij on een vaste plaats ongestelde aandrijfmctoren
bencdigde ingewikkelde dri jfwerk als ock de verder noodzaekelijke
sleeoringen voor stroomafname en de kostbare bekledingen daarvan
vervallen bij de inrichting volgens de uitvinding, kan deze bijzonder
goedkoop worden gemaakt.Bovendien bezit deze het verdere vnordeel,
dat hij bijznnder ongevoelig is voor bedri jfsstorinmen, omdat hij
minder bewegelijke en tegen verwuiling te beschermen onderdelen be-
vat.Het is doelmatig, indien zowel op een vaste nlaetcs opoestelde,
alsmede met de cmlopende freesarm verbonden aanslagen of tasters en
echakelaars vocr het omschakelen van de freesarmaandri jving aanweziq
z1ijn.

De op een vaste plaats gezeten aanslagen kunnen bevesﬁigd zijn @an
een cn een vaste nlaats gelegen uitleager, maar ze kunnen ook aen
het celeideraam bevestigd zijn.

De voortbeweging van de freesarm kan via een aandri jfbear wiel tot

stand worden gebracht, dat op de materisalvoorraad afrolt, maar voor

de aandrijving van de freesarm kan ook een draaikrans worden gebruikt
waaraan een aandrijfwormwiel omloopt.

Volgens een verdere uitvoeringsvorm van de uitvinding wordt voor het
aandrijven van de freesarm een in de zin van de richting omschakel-
baar wisseldrijfwérk aangebracht.

Veclgens een randere uitvoeringsvorm van de uitvinding is voor het oan
drijven van de freesarm een afzonderli jke mator met omkeerbarc draai-
richting aangebracht.

V-cr het omschakelen van de aandrijving ven dec freesarm in de ene
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richting en voor zijn cmschakeling in de andere richting kunnen ver-
schillende plaatsvaste aanslagen werden gebruikt.De vercschillende

aanslagen kunnen op een ander schakelkontakt zijn aangesl-ten,

Andere vocrdelen en kenmerken van de uitvinding blijken uit de con-
clusies in samenhang met de beschrijving van de uitvoeringsvnorbeel-
den en de tekening.In deze laatsten laat:

Fig.1 een zijeanzicht van een inrichting veor het van boven uitnemen
volgens de uitvinding zien, gedeeltelijk in danrsnee, en

Fig.2 een bovenaanzicht van de inrichting voor het van boven uitnemen

volgens Fig.1 zien,

De in Fig.1 erg schematisch weergegeven frees voor het van boven uit-
nemen bevat een freesarm 10, die als transnortinrichting een drijf-
stangfrees draagt.0eze transportinrichting bestaat in wezen uit
drijfstangen 12, die voorzien zijn van werktuigen 14, die met het
silomateriaal in aanraking komen en die door middel van krukken 16

en 18 worden aangedreven.

De werktuigen 14 voeren bij gebruik silomateriaal naar het midden toe
vanwaar het door een vertikale schacht 20 en een uitwernbuils 22 uit
de silo wordt afgevoerd.Deze afvcerinrichtine omvat een blaastoestel
dat door een motor 24 wordt aangedreven.De totale uitreeminrichtinag
is op gebruikelijke wijze oogehangen aan een om een ln-pwiel 26 ge-
leid touw 28.Verder is een geleideraam 30 aangebracht, dat in wezen
uit drie stangen bestaat, die ongeveer radiaal zijn ongesteld, en
waarvan de binnenste uiteinden met elkaar een driehoek insluiten,
Dere driehoek omvat schacht 20, die naar de uitwernbuis of hetuit-

wernpbochtstuk 22 voert.

Aan de uiterste uviteinden van de stangen 30 zijn vertikale ctutten
32 bevestigd, die ongeveer parallel met de =ilowand zijn opoesteld
en via rollers 24 daarlangs lcoen.Het geleideraam 30 kan alleen maar
in vertikale richting worden bewogen, het vergemakkelijkt het afzet-
ten van de uitneeminrichting in het bedrijf en steunt en leidt deze
zodanig, dat de schacht 27 en daardoor de gehele uitneeminrichtinn

niet zijdelings kan kantelen.

Zcals men in de beide tekeninoen ziet, steekt van het radiasal buiten-
ste einde van de frecesarm naar beide zijden een vorkvormige houder
47 uit, waarin steunraderen 42 en 44 zijn gelagerd.Beide steunraderen
rcllen bij het rondlonen van de freesarm over het silomateriaal.Het

ene steunrad 42 kan worden aangedreven,
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in Fig.1 en Fig.2 ziet men verder een motor 52.0eze moter dient al-
leen maar voor het aandrijven van de freesarm.De de werktuigen 14
dragende drijfstangen 12 worden aangedreven donr de mntor 24, die

geli jktijdig het hlaastoestel sandrijft.

vntor 52 is via een cardanas 54 en ecn onderzettransmiscie 56 verbon-

den met stollenrad 42,

De draairichting van deze voortbewegingsmctor 52 is cmkeerbaar.Deze
omkering geschiedt door middel van aanslagen 70 en 72, die aan de
stang 31 van het geleideraam 30 zijn aangebracht.Deze aanslagen 70

en 72 werken samen met de ‘schakelkontakten 74, resn.76.

in Fig.2 ziet men, dat de ganslag 70 in een andere hoekpositie iz on-
resteld dan de aanslag 72; beide bevinden zich aan teaenovergestelde
zi jden van stang 31 op enige afstand daarvan.De werking van deze om-—
achakelinrichting kan het qemakkeli jkste worden beschreven aan de
hand van Fig.2.%anneer motor 52 de transnartinrichting 10 eerst aan-
drijft in de richting van pijl 80 in Fig.2, d.w.z. tegen de klck in,
dan wordt de freecarm 10 zo ver rondgevoerd tot het ~chnakelkontakt 74
na ander stang 31 te zijn doorgegaan, tegen aanslag 70 ctort en de
mator wordt omgeschakeld.De freesarm wordt dan in de richtina van de
k1lrk eangedreven, verg. pijl 82.Deze aandrijving ceschiedt zo lang,
tot het omschakelkontakt 76 langs ganslag 70, nnder stang 31 daoor de
aanslag 72 bereikt en tot door dat kontakt de motor opnieuw wordt om-
geschakeld,Daar de belde schakelkontakten 74 en 76 in dczelfde radia-
le richting zijn opgesteld, loont de freesarm 10 in iedere richting
over meer dan 3630 rond.Er is derhalve een overlanningcaebied waarin
de trancnortwerktuigen aan het einde van iedere oml~on van freesarm
10 terecht komen.Op deze manier wordt een gelijkmatige afname van

het gehele siln opnervlak verzekerd.

Het overlanningsoebied kan door verplaatsen van de aan=lagen 70 en

72 gveneens o newenste wijze worden ingecteld.

De -chakelkontakten 74, 76 kunnen staven of elaﬁti"che.ﬂtroknn ztjn,
die oo de naar de bijnascende aanslag 70, 72 toenekeerde of vorr-kant
voerzien zijn van een uitstekende tong 71 resp. 73, die bij aanraking
met de aanslag het kentakt sluit.“wanneer bij de mmloop van de frees-
arm de achterkant van een staaf, die geen vorruitstekende achakrltona
bezit, met de daarbi] behorende aansleg in aanraking komt, dan wordt
de =taaf tegen de omlooprichting in omgebegen zonder onder de aanslang

daor te qlijden en zonder dat het kontakt wordt geslcten.
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Voor het omschakelen kunnen eindschakelaars worden gebruikt, die via
een ~chakelrchuif de draairichting van de aandriifmotor 52 omkeren.
ten kan echter cok tuimelwchakelaar~ met bijbehorende aanclagen ge- -
bruiken.In dat geval kan een enkele aanslag voldnende zijn, die dan
voor het in werking stellen van de tuimelrchakelanr in beide richtin-
gen dient.Bij het oplopen van de tuimelschekelaar op de aan-lag wordt
de tuimelrchakelaar zo lang ver-choven, tot hij over zijn om-~lagount
kemt, van waar hij omcpringt en de schakelas in de draairichtingom-
keer pozitie brengt.Tot vlak Qoor het om-pringen of cm<laan blijft de
ogor=orenkeli jke kontaktverlening volledig behouden.Na terugvoering
van de freecarm in tegengestelde richting loocpt de tuimelhefboom van
de schakelaar van de tegenovergestelde kant temen de zan-~larm o0 en
wordt teruggeduwd in zijn oorspronkeli jke po-itie, waarbij wederom de

draairichting van de aandrijving van de free-arm wordt omagz-chakeld,

De gewencte overlanoning van 3607 + x° wordt on eenvaudige wijze tot
~tand gebracht, docrdat de aanslag in één van de oaloonrichtingen
tegen lichte veerdruk tot een bepaalde weglengte, die overeenkomt met
de overlanning, tot een vastgeleode eindnoritie ver-chuifbaar is uit-

gevoerd,

De aandrijving van free-~arm 10 moet niet, zoals in het uitvoerings-
voorbeeld, via bodemtransmissie van het stollenrad 42 ge-chieden. 0ok
kan een draaikrans zijn aangebracht, waarlangs een tandwiel ter aan-~

drijving rendloont,

Het i- niet ab-~oluut noodzekelijk, dat een afzonderli jke aandri jfmo-
tor 52 voor het aandrijven van freesarm 10 i~ nnae-teld.Het is ook

mageliik de aandrijving zelf van meotor 24 af te leiden, welke laat-te
cok de drijf-tangen aandrijft.In dat geval i- doelmatio een in rich-
ting omkeerbare instelbare versnelling tussen deze motor en de trans-

portinrichting, b.v. het stollenrad 42, aangebracht.

Zoals te zien i~ in Fig.1, vordt de stroomkabel 25 van boven af naast
het touw 28 aangevoerd.Deze stro~mkahel 25 vertakt bij een knooppunt
27 in enerzijds een tak 23, die naar de aanjeagmontor 24 van de blaas-
inrichting veert, en anderzijds een tak 33, die n=mar de aandrijfmotor
52 veert,
Daar de freesarm 10 in iedere richting slecht~ over iet- meer dan 36N°7
andlront, ~ndergaat ock de strocmkabel 25 slechts é4n enkelr ver-
draaiinag.Na het rmkeren van de drasirichting, wanneer de free=arm 19

veer cm ‘ets meer dan één volle drasi teruglcont, vnrdt o~k stroomka-
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bel 25 weer teruagnedraaid.tegens de grote lenate van de strocmkabel

is geen bijzondere bevestiging daarvan nodiq.

Het knoopount 27 kan in een kleine, docr stinnelliinen weergegeven
schakelkast 37 zijn ondergebracht.

fan de freecarm 10 kan natuurlijk ook een rnwikkelinrichtino vdcr
stroomkabel 25 zijn aangebracht.Dit is in het bijzonder doelmatin,
wanneer de freesarm in jedere richting een aantal malen cm het midden
van de silo moet rondlopen.

Aanslagen en schakelkontakten kunnen nck omgekeerd zijn aanqgebracht,

zodat de aanslagen aan de freesarm en de schakelaarc of schakelken-

takten aan een cp een vaste plaats oncesteld onderdeel zijn vastoe-
zet.
De vitvinding heeft nck betrekking on inrichtinaen voor het van boven

uitnemen met freezen, die voorzien zijn van een afwerncchacht in het

midden en derhalve geen uitwerpinrichting bezitten,
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Conclusiea:

1. Inrichting vncr het van baven uitnemen ven silemateriaal uit
in ronde silo'cs ongeslagen materiaal met een com de siloas reondlonen—~
de freesarm, waarvan de voorthbeveaingsaandrijving van richting om-
keerbaar is uitcevnerd en waarin een transnortinrichting ic ongeno-

men alsmede een afvoerinrichting, met hst kenmerk, dat daarin on een

vaste nlaats gezeten en met de omlrenende freesarm (10) verbonden
aanslagen (70, 72) of vcelers.en =chakelaars (74,76) voor het cmscha-
kelen van de freesarmaandrijving (52,5&,56) onafhankeli jk van de san-

drijving van de transportinrichting (12,1&) ziin ongencmen,

2. Inrichting volgens conclusie 1, met het kenmerk, dat de aan-

slagen (70, 72) aan een op vaste nlaats gezeten uitleqgmer bevestiad

3. Inrichting volgens conclusie 1 of 2, met het kenmerk, dat de
oo een vaste nlaats gezeten aanslagen (70, 72) nan een neleideraam
(39, 31) bevestigd zijn.

a, Inrichting volaens één of meer van de venrgeande conclusier,

met het kenmerk, dat veer de verplaatsing van de freesarm (170) een

aandri jfbaar, van grijpstrllen vacrzien wiel (42) aanwezin i, dat
over het materiaal afrolt.

5, Inrichting veolgens één of meer van de voorgaande conclusies,
met het kenmerk, dat vorr de aandrijving van freesarm (10) een draai-
krans is aangebracht.

6. Inrichting volgens één offreer van de vcornannde cenclusies,

mrt het kenmerk, dat de op een vaste nlaats aeczeten nan-lagen (70,

72) aan de draaikrans bevestigd zijn.

7, Inrichting volgens één of meer van de vcorgaande conclusies,

met het kenmerk, dat voar de aandrijving van Freesarm(10) een in

draairichting omschakelbare instelbare versnelling is opoesteld.

a, Inrichting volgens één of meer van de conclusies 1-6, met het

kenmerk, dat verr de aandrijving van freesarm (10) ern afzonderli ike

motar(52) met cmkeerbare draairichting is cnmesteld.

9. Inrichting volgens één of meer van de vocrnaande conclusiers,

met het kenmerk, dat voor de cmschakelinag van de aandriiving van

Freesarm(10) in de ene richting en vocr de cmschakeling daarvan in de

andere richting verschillende, c¢n een vaste nlaats gezeten aanslaren
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(79, 72) 2ijn aangebracht.

10. Inrichting volgens één of meer van de veargaarde conclusies,

met het kenmerk, dat de verschillende aanslagen (78, 72) ieder bij

een ander schakelkontakt (74, 76) behoren.

11, Inrichting volgens één of meer van de voorgaande conclusies,

met het kenmerX, dat de aanslagen (70, 72) verstelbaar zijn aange-

bracht.

12 Werkwi jze vemr het van boven uitnemen van silomateriaal met

e

een inrichting voor het van boven uitnemen, met het kenmerk, dat de

freesarm afwisselend steeds over meer dan 360° wordt aangedreven in

de ene en de andere richting.
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