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Urzgdzenie do prostowania oraz kontrolowania ram
i nadwozi samochodéw osobowych

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do prostowania oraz kontrolowania ram i nadwoz samocho-
déw osobowych wspdlpracujace z dZwignikiem.

Dotychczas stosowane metody prostowania ram i nadwoz samochodéw osobowych opieraja si¢ na
skomplikowanym systemie kontrolowania wyprostowania ramy, czy tez nadwozia samochodu, po wykona-
niu operacji prostowania, najcze¢sciej systemem wspornikéw w postaci prawidel, odpowiednich dla kazdego
modelu samochodu. :

Inny sposéb polega na dokonywaniu calego szeregu pomiaréw przy pomocy ukiadu pomiarowego
mechanicznego lub optycznego zamocowanego na suporcie poprzecznym i podiuznym umieszczatym pod
kontrolowanym samochodem. Kontrolowanie wyprostowania samochodu wymaga w tych pr kach
kompletowania dla poszczeg6inych modeli samochodu odr¢bnych kompletéw oprzyrzadowania oraz testéw
punktéw pomiarowych dla kazdego modelu samochodu.

Istota urzadzenia wedlug wynalazku polega na tym, Ze pomigdzy belkami poprzecznymi dZwignika
czterokolumnowego umieszczono odpowiednig ramg, ktéra sluzy do mocowania i prostowania samochodu,
natomiast rezultat prostowania jest sprawdzany wézkiem pomiarowym umieszczonym przesuwnie na pro-
wadnicach, ktdre sg utwierdzone w podlodze pod diwignikiem.

Rozwigzanie to cechuje polaczenie przy pomocy dZwignika czterokolumnowego w jedno stanowisko,
urzadzenie do prostowania i kontrolowania ram i nadwozi samochodéw osobowych. Jednoczesnie poza
uproszczeniem uzyskuje si¢ znaczne skr6cenie czasu operacji prostowania oraz zmniejszenie zajmowanej
powierzchni. _

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykladzie wykonania na rysunku, na kt6rym fig. 1 przed-
stawia urzadzenie, fig. 2 — uklad mocujacy, a fig. 3 — wozek pomiarowy.

Diwignik czterokolumnowy 2 jest wyposazony w sztywna ram¢ 1 w postaci rdwnoleglych prowadnic z
otworami 6 do mocowania wspornika wychylnego 7i wysi¢gnika 8 podstawy 9 imadet szczgkowych 10 za
pomoca sworznia 11. Do tej samej ramy mocuje si¢ belke wysiggnikowa 12 z obejma 13 do taficucha 14
naciaganego silownikiem hydraulicznym 15 z gniazdem oporowym 16. W podiodze pod dZwignikiem 2 sg
utwierdzone symetrycznie do ramy 1 dwie prowadnice 3, na kt6rych opieraja si¢ kétka 17 wézka transporto-
wego § i wozka pomiarowego 4.
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Wézek pomiarowy 4 sklada si¢ ze sztywnej ramy do ktérej wbudowane s3 dwie rolki napgdowe 18
zespolone z silnikiem elektrycznym 19, oraz dwéch rolek kontrolnych 20 sprzgzonych z uktadem pomiaro-
wym 21. Proces mocowania samochodu przebiega w ten sposob, ze przy opuszczonym dzwigniku w dolne
polozenie oraz unieruchomionych tuz przy belce poprzecznej dZzwignika wozkach 4i 5, samoch6d przetacza
si¢ kotami pomiedzy rolki drugiego wézka 4. Po odblokowaniu wézka 4, na ktérym spoczywaja kota,
kontynuuje si¢ przetaczanie samochodu do chwili gdy druga o$ samochodu znajdzie si¢ kotami na rolkach
wozka transportowego 5. Nast¢pnie po odblokowaniu wozka 8, samochdd ustawia si¢ na rodku déwignika i
mocuje ukiadem imadet szczgkowych 10 do ramy 1. Proces wykonywania pomiaru odbywa si¢ przy
opuszczonym dzwigniku i podstawieniu pod badang o$ samochodu wézka kontrolnego 4.

Samoch6d ma prosta ramg i nadwozie wéwczas gdy wskazania ukladu pomiarowego 21 s3 zerowane
albo jednakowe pod wzgledem wartosci sily i przeciwne kierunkami dziatania na prawe i lewe kolo.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do prostowania oraz kontrolowania ram i nadwozi samochodéw osobowych, wyposa-
2one w ukiad do prostowania, znamienne tym, ze pomi¢dzy belkami poprzecznymi dZwignika czterokolu-
mnowego (2) umieszczono ramg (1) z otwoi«uu (6), sworzuie (11), wspornik wychylny (7), wysiegniki (8),
podstawe (9) i imadia szczgkowe (10), przy czym belka (12) przymocowana na poczgtku ramy (1) posiada
obejme (13), sitownik (15), gniazdo oporowe (16) i faficuch (14), natomiast w podiodze pod dzwignikiem (2) i
symetrycznie do ramy (1) utwierdzono dwie prowadnice, korzystnie szyny (3), na ktérych umieszczono kétka
(17) wézka pomiarowego (4) i wdzka transportowego (5).

2. Urzadzenie wediug zastrz. 1, znamienne tym, ze wspomlk wychylny (7) tworzy z wysi¢gnikiem (8) kqt
réiny od 0°, korzystnie od 15° do 120°.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze wézek pomiarowy (4) umieszczony na prowadnicach
(3) za posrednictwem korzystnie czterech kélek (17) posiada dwie rolki napgdowe (18) potaczone z silnikiem
(19) np. elektrycznym oraz dwie rolki kontrolne (20) zespolone z uktadem pomiarowym (21).

4, Urzadzenie wedlug zastrz. 3, mamienne tym, ze rolki kontrolne (20) umieszczone sa przesuwnie
wzgledem osi ich obrotu.
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