amonomest| DOPIS VYNALEZU | 227203

REPUBLIKA
(19)

(1) ®1)

K AUTORSKEMU OSVEDCENI

(61)

(22) Prihlaseno 30 10 81
@) pv 7981-81

URAD PRO VYNALEZY o
(40) Zvetejnéno 26 08 83
A OBIEVY (45) Vydsno 15 11 85
79
Autor vynélezu +  KOCOUR JAROSLAV, PARDUBICE -
(54

Napinaci kladka

1

Vyndlez se tykd technického Feden{ napinaci kladky,; kterd viazena do tdnovych nebo
péskovych drah piislusnych elektronickych nebo elektrotechnickych zerizeni, zajistuje po-
. t¥ebné- parametry tahu magnetického pdsku v t&chto drahéch.

v elektrotechﬁickych, elektronickych i jinych za¥{zenich, vybavenych rozlidnymi mecha-
nismy pro posuv megnetickych pésky tdonovymi nebo péskovymi drehsmi je jednim z obvyklych
pofadavki kladenych na jmenovené dréhy, vyvozeni urditého, pokud moZno stélého, nebo v jis-
tych mezich ohranieného tahu magnetického pdsku.

Tah megnetického pédsku je zapot¥ebi v péskovych drahdch zajistit z vice divodd. Jed-
nim z divodd Je dobry styk megnetického pdsku s pracovnimi plochemi magnetickyeh hlav,
JenZ je obvykle zajistdn geometrii opdsdni &el megnetickych hlav a tahem megnetického
pésku. Tim je zaji¥t¥n pfftlak pdsku ne keZdou precovni plochu megnetické hlavy, umisténé
na fele pfisludné megnetické hlavy.

Jsou i deld{ divody k vyvozeni pot¥ebného tehu magnetického pésku v drahdch tchto
zafizeni, avisk vySe uvedeny divod je u viech tdnovych nebo pdskovych drah té&chto ze¥izeni
nejdtleZit&jsL.

Snehou jednotlivych Predentf, JjeZ umo¥nuji dosaZeni poZadovaného napéti v magnetickém
pdsku a tim tedy i vyvozeni odpovidajiciho tahu magnetického pdsku je dosa¥eni pokud
mo¥no stélého tahu megnetického pésku, nebol pritlek megnetického pésku na pracovnil plochu
megnetické hlavy je ptimo jeho funkci.

K tomuto udelu jsou pouZivdna rdiznd Fedeni napinacich ﬁéchanismﬂ, JediehZ konstruk&ni
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usporéddni je zdvislé na zpisobu prdce jednotlivych elektronickych zeiizeni.

Tato za¥izenf mohou bft v zdsadd dvojfho druhu. Jsou to ta zerizeni, kterd vyuZivaji
pro asvou &innost megneticky pdaek naevinuty na civce, stfedovce nebo umistdny v kazeid a
zarizent, je? pracujf s nekone¥nou smy¥kou. KaZdy druh tdchto zafizeni vyZaduje specifickd
teBeni pro napinéni megnetického pdsku.

V oblasti elektronickych a Jinych za¥izeni, pracujicich s nekonelnou smy&kou, jsou
dosud uZfivédna ddle uvedend redeni, jeZ mohou b¥t rozdélena na ndkolik druhd v zdvislosti
na tom, zda k vyvozeni tahu megnetického pésku je pou¥ito podtleku v zésobnicich magnetic-
kého pésku nebo zda tsh magnetického pdsku je zplsoben prostym mechanickym zplsobem nebo
kombineci obou. Vakuové nepindni magnetického pdsku dosahuji potfebného efektu prilis slo-
#itymi a ndrodnymi Fesenimi, a to jak z hlediska technického, tek z hlediske ekonomického.
Tim je jejich pou%itf{ v nepf{li¥ ekonomicky néro&nych za¥izenich siln& omezeno. V téZe
nevyhod& jsou i tato re¥eni kombinovend s prostymi mechenickymi resenimi.

Z v§ludnd mechanickych reseni pro napinéni magnetickjch pdskd v péskovych drahéch Je
znémo ndkolik ddle uvedenych konstrukénich redeni.

Je to uloZeni napfnaci kladky na oto&ném remeni, prifem% osa kladky je pevn& uchycena
na opa¥ném konci remene, ne# otodny &ep. Magneticky pdsek je uritym zplsobem opdsédn kolem
vlastni nepinacf kladky, kterd je voln¥ oto¥nd na své ose. Napnuti pdsku je provedeno po-
oto¥enim ramene silou danou vdlcovou tladnou, taZnou nebo spirélovou prufinou, nebo i pru-
%#inou jiného obecného tvaru. ‘

Obdobné refeni je takové, kde nepineci kladky jsou dvé a jsou umistdny na protileh-
1ych koncich otoného remene, prifem% oto¥ny &ep ramene je umistdn v jJeho stfedu. Teh pésku
Jje v tomto pripadd vyvozovédn opdt pruZinami.

Silou pru%iny je vyvozovén teh magnetického pdsku i pomoci napinaci kladky, jeZ neni
upevndna na otodném rameni, ale kterd se, pohybuje napfiklad p¥imodafe spolu se zékladnim
t8lesem pro uloZent osy napinact kladky p¥fmo ve vedeni.

Vlaestnosti uvedenych fe¥eni jsou ur&eny prevdinou mdrou vlastnostmi pruZin. Tim, Ze
pruZiny b&hem ¥asu méni své Udinky pfirozenym stérnutim, mdni se i nastavené hodnoty tehu
magnetickych pdski. Tyto hodnoty se musi v presnfch za¥izenich opravovat, nebof na nich
potom zdvisi celd Yada udajd poZedovanych od t&chto zaiffzeni. P¥i nutné zmé&né prufin je
zapot¥ebl zaffzeni pilecejchovat. Nevyhodou napindni megnetickych pdskd pomoci pru%in Je
rovnd% ta skutednost, Ze nastaveni poZaedované napinaci sily je moZno provést jen pro jednu
polohu napinaci kladky. V kaZdé jiné poloze Je sile vlivem zm&ny délky prufiny bud men3i
nebo vdt3f a je nutno ji v pFesnych zefizenich opravovat. PFi nutné vymén& pruZin je potfe-
ba celé zarizeni pfecejchovat.

K vyvozeni poti¥ebného tahu magnetického pésku je rovné%Z uZivédno takovych reSeni, kde
do péskovych drah mdFficich zai¥fzeni jsou vlo%eny elementy primé, nebo nepiimé. Tyto musi
bft obvykle kombinovény slespor s minimélnim Wlinkem napinacich kladek ovlddenjch opdt
prufinami. Zde plati, %e rovnomdrnost tahové sfly zévis{ na jakosti t¥eciho obloZeni, stej-
norocdostl hmoty obloZeni na opracovdni tfecich ploch. S postupujici dobou provozu se ob-
vykle u¥inek m¥nf. V pfimsfené miife plati i vde, co bylo uvedeno pro napinaci kladky ovld-
dané pruZinami. '

Z gravita¥nich zefizeni pro ulely napindni péski je zndm zpisob, kde napinaci kladka
Je taZena silou, vyvozenou zdvaZim pomoci jemného lanka, nebo struny pfes pomocnou kladku.
Toto Pedeni je jednoduché, eviak neumoZnuje plynulé a jemné dostaveni tahu, bez pou¥iti
dodatedného zdvaii. Pro eventudlni zmény tahu megnetického pdsku ve vice stupnich nebo
plynule se nehodi, nebol zmdne tahu magnetického pésku je zévislé na zmén& poufitého zdveif.
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7 vyde uvedenych skute&nosti je z¥ejmé, Ze tato Fedeni nevyhovuji bud zcela, nebo ¥ds-
te&nd piisnym po¥adavkim, jen? jsou kladeny ne tahové poméry megnetickych pdskd v péskovych
drahdch, zejména pak v péskovych drshdch m&ricich megnetofond pracujicich s magnetickym
péskem ve tvaeru nekone¥né smy&ky.

Uvedené nevyhody odstranuje feSeni dle vynédlezu, jeho¥ podstata spo¥ivé v tom, Ze
rovnobd#n& se svislym oto¥nym Sepem, jen% je pevn& spojen s vodorovnym remenem todn& uloZe-
nym prost¥ednictvim svislého oto¥ného €epu v loZisku t&lesa je k vodorovnému rameni pevné&
p¥ipojena prichozi hifdel, na jejimZ hornim konci je otoln¥ uloZena kladka magnetického
pésku, avdak na spodnim konci prichozi hridele je otoln& uloZena svisld rolna, jeZ je pi-
sobenim zdvaff stdle ve styku s vodorovnou rolnou, to¥n# uloZenou na fepu rolny pevnd
spojeném 8 horni ¢dsti opdrného remene dvojzvratné dhlové péky, jeJi% tfhové remeno, ne-
souci posuvné zdvaif, se v klidovém stavu nachdzi ve vodorovné poloze a Je k opdrnému remeni
kolmé, pritom dvojzvratnd dhlovd pdke je oto¥nd uloZena na hlavnim &epu zakotveném v kon-
z0li, je? je &dst{ t¥lesa opat¥eného dorazovymi plochemi, jimiZ Je omezen v urdité mife
pohyb vodorovného remene, vybaveného ukazatelem tahu, nachdzejicim se nad toleran&nim polem
stitku, ktery je pevn& spojen, nebo je &dsti t&lesa, prilem% té&leso ulo%ené suvn& ve vedeni
panelu miZ%e posunem k tomuto panelu zaujmout neutrdlni, klidovou polohu pojisténou aretad-
nim za¥izenim, kdy osa vodorovného rsmene Jje kolmé k ose opéséni{ kladky megnetickym péskem
8 zéroven kolmé k rovind otddeni dvojzvratné uhlové pdky, tak jako osa &epu rolny, pFitom
osa opdséni leif{ v rovind otddeni dvojzvratné uhlové péky.

Nové PedSeni zaruduje vysokou pfesnost nastaveni tahu magnetického pésku, stdlost na-
stavenych hodnot v prib&hu Sasu. Ddle moZnost nastaveni tahu magnetického pdsku v poZado-
vaném rozp&t{ a plynule dle nejvyhodn¥jdich pomdrd v pdskovych drahéch. UmoZnuje informaci
o nastaveném tahu magnetického pésku i snadnou vym&nu nekonedné smy¥ky megnetického pésku
v péskové dréze. PPitom toto FeSeni zistdvé po vZech strénkdch dostupné, ekonomicky vy-
hodné.

Uvedené ¥eleni spliuje v dostate¥né miFe viechny néroky uvedené vﬁée pomdrng jednodu=-
chym zptisobem. Mastaveni tahu magnetického pdsku je vlastn& provedeno posuvem zdvaii do
optimélni polohy, pri¥em% silovy udinek je pfeveden mechanismem podle vynélezu aZ na napi-
neci kladku a Je ve v3ech polohdch napinacfho mechanismu stejny. Vysledny d¥inek na vlastni
napinaci kladce tedy prakticky nezdvisi na Jeji poloze, nebo jen zcele nepatrng, cof se
jevi jako jedna z prednosti oproti dosud uZivanym zafizenim pro napindni magnetického
pésku. Znamend to tedy, Ze poloha ukazetele tahu magnetického pdsku, vézaného s napinaci
kladkou mi%e nabyvat rozlinjch poloh, mit tedy velky rozptyl, ktery viak neovliviuje vy-
sledny tah magnetického pdsku. To se jevi jako zjednoduleni obsluhy p¥i zeklddéni, nepi-
néni nebo kontrole tahu megnetického pdsku ve tvaru nekonedné smy&ky, uZivaného obvykle
v urditych druzich mé¥icich magnetofond. Tim, Ze je k vyvozeni silového u¥inku vyuZito
hmotnosti zéva%i a prisludného mechanismu podle vynélezu, je zarudena samovolnd nem&nitel-
nost vysledného silového pisobeni v prib&hu &asu.

Nasteveni po¥adovanych hodnot tahu megnetického pésku je moZno provéd&t plynule, v 3i-
rokém rozsahu, ktery je moino ddle roz¥ifit zménou hmotnosti pouZitého zévaif pfi zachovéni
v¥ech vyhod.

Redeni umoZnuje rovnd% jednoduchou, aviak spolehlivou a rychlou informaci o nastave-
ném tahu magnetického pésku.

Déle toto redeni umo¥nuje vylou¥it rozdily v délce smyZky magnetického pdsku, bez vli-
vu na ostatni vyhodné vlastnosti, zménou zdkladni polohy celého mechanismu napinaci kladky
a zaji%téni této polohy aretadnim zarizenim.

Vyndlez bude podrobn&ji vysv&tlen pomoci nésledujicich obrdzki, kde obr. 1 znézornuje
prostorovy pohled na cely mechenismus napinac{ kladky, obr. 2 je pohled na ukazatel tehu
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magnetického pdsku ve smdru "P", obr. 3 ukazuje napinac{ kladku a jeji mechanismus v fezu
E-E, obr. 4 je tez napinaci kladkou v rovin& D-D, obr. 5 zndzoriuje silové u¥inky na jed-
notlivych dilech mechanismu ve svislé rovind, obr. 6 ukazuje pisobeni sil mechanismu na-
pinaci kladky ve vodorovné roving.

Obr. 1 je prostorovym zndzorninim mechenismu napinac{ kladky, pFfi&emZ jsou z obrdzku
patrny v8echny dtleZité dfly a jeJich umisténi. Dvojzvratnd ihlovd péka 31 se zdvaZim 34
a se svou vodorovnou rolnou 32, jakoZ i vodorovné rameno 22 se svou svislou rolnou 25
stoji v zdkladni poloze. Ukezatel tahu 22a remene 22 se nachdzi nad stiedem povoleného to-
leranénfho pole 4lg, umistdného na 3titku 40. Dobre je vid®t umist3ni kladky 24, pfes
kterou je opésédn magneticky pések 50. Ddle Je dobie vid&t suvné uloZeni t&lesa 11 ve ve-
dent 61 pPipevn&ného k panelu 62. Suvnym uloZenim t&lesa 11, na kterém je upevndn cely me-
chani smus naﬁinaci kladky je umoZnéno zaklddéni e napindni smy&ek magnetickych béskﬁ 50
o nestejnych celkovych délkéch do pdskovych dreh me¥icich magnetofond. Zajist&ni potiebné
polohy je potom provedeno aretalnim zaff{zenim 70.

Obr. 2 je svisly pohled na napinaci kladku, kde je zobrazena zdkladni poloha vodorov-
ného ramene 22 s ukezatelem tehu 22a, ktery stoji uprost¥ed povoleného toleraniniho pole
41a tahu magnetického pdsku F. Na obou okrajich povoleného toleran&niho pole 4la jsou umis-
t¥na zakdzend tolerandni pole 4ib. P¥i nastaveni napinaciho mechenismu kladky pro poZado~-
vany teh F magnetického pésku 50 se musi ukazatel tahu 22a nachézet v povoleném toleran-
nim poli 4la, pri¥em? zdkladni nasteveni poZadovaného tahu megnetického pdsku je provedeno
pomoci m&Fide tahu magnetického pésku prostPednictvim mechenismu napinaci kladky. Na ob~-
rdzku jsou dobre vidét i dorazové plochy 11b t&lesa 11, které omezuji moZny pohyb vodorov-
ného ramene 22 a tim celého mechanismu népinaci kladky v urditych mezich.

Mimo uvedené Jjsou vyznaleny i sfly Z a Go, jeZ se svym zpisobem vé%i k obr. 5 a 6.

Tah magnetického pédsku Jje vyznaden symbolem F. V obrdzku jsou také vyznaleny roviny fezl
E-E a D~D, uzité pro zobrazeni na obr. 3 a 4.

%2 rezu na obr. 3 je patrno provedeni dvojzvratné dhlové péky 31, kterd je tvolena vo-
dorovnym tihovym remenem 31b & svislym op&rnym ramenem j3la, JjeZ nese na &epu rolny 33 toZnd
uloZenou vodorovnou rolnu 32, jef je opfena o svislou rolnu 25. Trvaly dotyk je zajiBtén
plsobenim posuvného zévazi 34 na tfhovém rameni 31b dvojzvratné uhlové pdky 31 to&n& uloZe-
né na hlavnim &epu udhlové pdky 35. Z obrédzku je vidét spojeni vodorovného ramene 22 s pri-
chozim h¥fdelem 23, na jehoZ hornim konci 238 Je todn& ulo¥ena kladka 24 magnetického
pésku 20 a na dolnim konci 23b je to¥n¥ uloZena svisld rolna 25.

V p¥idném Fezu na obr. 4 je dobfe vid¥t oboustranné uloZeni tdlesa 11 ve vedeni 61
pod panelem 62. Ddle je ukdzdno todné uloZeni svislého otodného &epu 21 v loZisku t8lesa
12. Z Pezu v dolni ¥4sti obrdzku je patrno to¥né uloZeni dvojzvratné dhlové pdky 31 na
hlavnim depu 35, pevnd spojeného s konzolf 1la t¥lesa 11. Obrdzek ddvé predstavu o vzdjem-
nych pohybech svislé rolny 25 a vodorovné rolny 32, které jsou svymi vné&jsimi vdlcovymi
plochami neustéle ve vzéjemném styku, a¥ uZ je to v klidové poloze, nebo kdyZ se po sobé
navzédjem odvaluji ve dvou rdznych smdrech, zdvislych na otddeni vodorovného ramene 22
okolo osy svislého otodného &epu 21 a ddle na otéddeni dvoJzvratné uhlové péky J1 okolo osy
hlavnfho &epu 35. Svisly otodny &ep 21, pevn& spojeny s vodorovnym ramenem 22 je proti vy-
sunutf z loZiska t¥lesa 12 zajidtdn zd&r{ 13. Podobn& svisld rolna 25 Je proti vysunuti
z dolni &dsti prichoziho h¥idele 23b zajistdna pojistnym krouZkem 26.

Schaematické zndzorn&ni silovych U&inkd mechanismu napinaci kladky je patrno z obr. 5
a 6. Jsou zde oznadeny jen nejdhleZit¥js3f d{ly mechanismu napinac{ kladky, slou%ici pro
orientaci a nédvazné srovnéni téchto obrdzkl s ostatnimi.

Obr. 5 dévé4 pohled na silové udinky napinaciho mechenismu ve svislé rovin#, kdeZto
obr. 6 ukazuje tyto u&inky ve vodorovné rovind. KaZdy z obou obrdzki ukazuje vzdjemnou po-
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lohu jednotlivych d{ld ve t¥ech polohéch. V obr. 5 jsou tyto polohy oznafeny symboly A, B,
€ a v obr. 6 jim odpovidejici primdty do vodorovné roviny &:, §_'_, _C_'_. Levd krajni poloha je
oznafena A, zékladni poloha je oznslena B a pravéd krajni poloha je oznalena C. Bod 0 je
vliastné osou hlavnfho Zepu 35 a zéroven tedy osou oté¥eni dvojzvratné uhlové péky 31 tvo-
fené tihovym ramenem J1b a op&rnym remenem jla. Bod S je obdobn& osou svislého oto¥ného
Zepu 2], pevné spojeného s vodorovnym ramenem 22. Vzédjemné poloha svislé rolny 25 s vodo-
rovaou rolnou 32 je zretelnd vid&t v prisludnych prim&tech z obou obrdzki. Z obr. 5 je
z¥ejmé, Ze dvojzvratnd uhlové péka 31 se miZe od zdékladni polohy B odchylovat v daném ihlu
alfa na obé streny. Tomuto pohybu odpovidd v obr. 6 odehylka vodorovného remene 22 o udhel
beta. Svisld rolna 25 a tedy i kledka 24 se mohou pohybovat v celkové délce t.

Silovy u&inek Gy vyvolany hmotnost{ zdveZf 34 Je zobrazen pro levou krajni polohu A.
Z obrézku je vid¥t, Ze sila 3, plsobici na svislou rolnu 25 je rovna tfhovému U&inku G,
zévaZi 34. Stejnou silou plsobi vodorovnd rolna 32 na svislou rolnu 25 i v zdkladni poloze
s tim rozdilem, %e neni tieba zechycovat normélné sily N,, Ny, nabfvajici rdznjch hodnot
v zdvislosti ne dhlu pootofenf alfa dvojzvratné thlové péky 31. Pro polohu C i pro vdechny
mezipolohy plati, co bylo uvedeno pro polohu A, jak je moZno posoudit 2z obrdzki. Silovy
U&inek _(::_2, JenZ pisobf na svislou rolnu 25 a tedy i na kladku 24 nezdvisf ne velikosti hlu
pootodeni alfa dvojzvretné udhlové pdky 31. Symbolem Z je oznadena reakéni slofka k sfle
G,, symboly I, M jsou telnd a normdlnd sloZka sily G, po rozloZeni ve vodorovné roving,
Pomdrem délky ramen 1, ke 1, a velikostl zévaii G, je moZno dosdhnout potrebné sfly G,
v 5irokém rozsehu. Pri uhlu opdséni kladky 24 rovném 180°. je tah megnetického pdsku F roven
polovind sily G,, prifemZ osa opdséni je prakticky totoZnd se sm&rem vektord Z a G,.

Tihovy u&inek zévaZi 34 se prendsdi dvojzvratnou dhlovou pédkou J1 oto¥n¥ uloZenou na
hlavnim &epu Uhlové péky 35 pfes vodorovnou rolnu 32 to¥n¥& uloZenou na Sepu rolny 33 na
svislou rolnu 23. Tato jJe todn¥ uloZena na dolnim konei prichozfho h¥fdele 23b. Na hornim
konci prichoziho h¥fdele 23a je to¥n& uloZena kladka 24, pres kterou je opdsén megneticky
pések 50. Prichozi hiidel 23 je pevnd spojena s vodorovnym remenem 22, které je otolné
uloZeno svislym otolnym depem 21 v loZisku t&lesa 12. Tim, Ze jsou svisld rolna 25 a kladka
24 uloZeny na jedné prichozi hi*fdeli 23, prend3f se silovy Wlinek a% na kladku 24 a tedy
i na magneticky pések 50, ktery Je takto napinén. Dorazové plochy 11b omezuji pohyb vodo-
rovného. ramene 22 a tim i dvojzvratné uhlové péky 31. Cely mechanismus je upevndn na t&-
lesu 11. Z hlediska vyrovndni nestejnych délek nekoneinych smy&ek magnetického pésku 50 Je
moZno t&leso 11 posouvat ve vedeni 61 pod panelem 62. Zaji¥ténf v Z4dené poloze, to je
v poloze, kdy se ukazatel tahu 22a nachdzi v povoleném tolerannim poli 4la 3tftku 40 se
provede sreta¥nim za¥fzenim JO.

ReSeni podle vynélezu lze vyu%it predeviim ve strojirenstvi, v elektrotechnice, p¥i-
dem% jako zvlé3t& vhodné se jevi pro pouZiti u m¥Picich magnetofond pracujicich s magne-
tickym pdéskem ve tvaru nekonedné smylky, jeho? pohyb v pdskovych drahéch je provdddn ve
vodorovné roviné&.

PREDMET VYINALEZU

Napinacf kladke vyznelend tim, Ze rovnob&#nd se svislym otodnym Zepem (21), jenZ je
pevné spojen s vodorovnym raemenem (22) todnZ uloZenym prostifednictvim svislého oto&ného
Zepu (21) v lo%isku t&lesa (12) je k vodorovnému remeni (22) pevnd p¥ipojene prichozi hii-
del (23), na jejim% hornim konci (23a) je oto¥n& ulofena kladka (24) magnetického pésku
(50), avdak na spodnim konci (23b) préchozf h¥idele (23) je otodnd ulo¥ena svisld rolna
(25), Je% Je pisobenim zdva%f (34) stéle ve styku s vodorovnou rolnou (32), to¥n& uloZenou
na epu rolny (33) pevn& spojeném s horni &&sti op&rného ramene (31a) dvojzvratné vhlové
péky (31), jejfi¥ tfhové rameno (31b), nesouci posuvné zdvazi (34) se v klidovém stavu na-
chézl ve vodorovné poloze a je k opérnému remeni (31a) kolmé, pFitom dvojzvratnd thlovd
péka (31) Je oto¥n¥ uloZena na hlavnim ¥epu (35) zakotveném v konzoli (11a), jeZ je dstf
t&lesa (11) opatfeného dorazovymi plochemi (11b), jimi% je omezen v urdité mire pohyb vo-
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dorovného remene (22) vybaveného ukazatelem tahu (22a), nachézejicim se nad toleraninim
polem (41) Btitku (40), ktery je pevn& spojen nebo je &dstf t¥lesa (11), pFidemZ téleso
(11) ulozené suvn& ve vedenf (61) panelu (62) mi%e posunem k tomuto panelu (62) zaujmout
neutrdlni, klidovou polohu pojiZt¥nou aretadnim zefi{zenim (70), kdy osa vodorovného ramene
(22) Je kolmé k ose opéséni kladky (24) megnetickym pdskem (50) a zdroven kolmd k roving
otd¥eni dvojzvratné vhlové pdky (31), tak jako osa &epu rolny (33), pfitom osa opdséni
le%i v rovin& otd&en{ dvojzvratné uhlové pdky (31).

5 vykresd
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