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za¥izen{ k automatickému p¥{&nému sklé-
dénf je urSeno ke skladan{ m¥kkgch £61if
z plastl, textilu a papiru. Sestdvd z hna-
cfho agregdtu, vstupni podévaci Z&sti, n&-
kolika skl&dacfch ustrojf, &ikmgch skluzl
a zrychlovacfho dopravniku s vysouvacim
za¥{zenfm slofeného padsu. Skladaci tstrojf
je tvoteno dvojici protism&rné se oté&eji-
cich vdlclh a zasouvadem, ktery je pfipevnén
na vodici desce a spolu s deskou piipojen
ke zdroji p¥imodarého pohybu.
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Vynédlez se tykd za¥fzeni k automatickému p¥i&nému skl4dénf pasd, zejména z £6lif z plas-
td, textilu a papfru p¥finymi sklady v libovolngch délkéch.

RozE{¥en! spotfeby riznych loZnich vloZek pro sanitérn{ tSely a ubrusd pro domdcnost
z f61if z m8k&eného PVC vyZaduje ¥e¥en{ jejich sklédani jak v bodélném, tak i v p¥{¥ném
smé&ru. Podélné sklddéni je po strénce mechaniza&nf vyfeBeno, velké problémy vznikajf ale
p¥i skl4ddn{ pfiZném. Soudasns za¥fzeni nevyhovujf pofadavkim kvalitnfho p¥iZného skldd4ni
jak z hlediska kvality skladd, tak i pFesnost!f délek, kladenym na zaffzeni z divodu zamezenf
problémi, vznikajfcich p¥i ndsledném balenf vyrobkd do félie na balicfch strojfch. za¥fzeni
jsou vybavena v pfevdZné mife elektromagnetickymi spojkami, zaji¥fujfcimi pf¥erusovany chod
strojd na p¥{¥né sklddéni, p¥fpadn¥ jejich chapadt a to i ¥ty¥ikrdt za jednu ot&&ku chapade.
Velky polet sepnuti a rozepnuti spojek m& za ndsledek rychlé opot¥ebenf lamel spojek a tfm
i jejich &astou v¢m&nu. Uvedenymi nedostatky stévajfcfch za¥fzenf dochaz{ k velkym rozmérovym
nepfesnostem, které se negativnd projevuji v ndsledngch operacich.

Uvedené nedostatky odstrafiuje zafizenf podle vyndlezu, sklddajfcf se v podstatd z hna-
clho agregdtu, vstupni poddvaci ¢4sti tvo¥ené pédsovym dopravnikem, sklddacich ustrojfl navzéijem
na sebe navazujicich p¥es Bikmé skluzy vybavené koncovymi dorazy a snimadi koncov§ch poloh
sklddanych pésd a zrychlovacfho dopravniku s vysouvacim zaffzenfm slo¥eného pésu. Polet
sklddacich tstrojf je d4n po¥tem p¥ekladd sklddaného pdsu. Sklddac! dstrojf sestdvd ze dvou
rovnob&Zn& ulofenych, protism&rn& otongch vélcldl, z nich¥ aspofi jeden je opat¥en zdrojem
stavitelné p¥ftla&né sfly a ze zasouva¥e. Spodni hrana zasouvale sm&fuje mezi protismérnd
oto&né vdlce a je kolmd na spojnici jejich os. Zasouvad je p¥ipevnén na vodici desce vedené
pomoci &epl. Cepy jsou spolu se zdrojem p¥fmodarého zasouvactho a vratného pohybu uchyceny
na nosnfku, pfifemZ vodic{ deska se zasouvadem jsou p¥ipojeny ke zdroji p#FimoZarého zasou-
vacfho a vratného pohybu. Sklddac{ tstrojf jsou umfst&na st¥fdavé Zikmo na kolmém nosném
sloupu tak, %e spojnice os protism&rn& oto&ngch vdled jednoho sklédacfho dstrojf je kolm&
na spojnici os protism&rné& oto&nych valcd ndsledného sklddacfho udstrojf.

Vy$E{ G&inky vynélezu spolfvajf v jednoduchosti Yefeni, vyuffvajficim jeden konstruk&ni
prvek k n&kolika tkonlim. Za¥{zen{ umoZfiuje provéd&t Gplné skldddni v§robkd s vysckou kvalitou
skladu a p¥esnost{ sklddané délky bez z&sahu lidské ruky a m4 minim&ln{ ndroky na pracovni
prostor, pon&vadf je situované ve vertikdlnim sm&ru. Reenf skladl je provedeno unifikovangmi
prvky, coZ snifuje vfrobni néklady za¥fzenf.

Pfedmét vyndlezu je schematicky zn&zorn&n na obr. 1 a 2, kde obr. 1 je schéma zaFffzenf,
obr. 2 zobrazuje princip sklddacfho tdstrojf.

Konkrétn{ proveden{ p¥edm&tu vyndlezu je na obr. 1. Za¥f{zenf je sloZeno z hnacfho agre-
gétu, vstupn{ poddvaci &&sti s pAsovym dopravnikem 23, ze sklddacich Gstrojf 24 navzijem
na sebe navazujicich pfes Hikmé skluzy 20, s koncovymi dorazy 12 a snimadi koncovfch poloh
sklddanych pésd a ze zrychlovaciho dopravniku 21 s vysouvacim za¥izenim 22 sloZeného pésu
jako findlnfho v§robku.

zZikladn{ &4st{ uvedeného za¥fzeni je sklddacf \dstrojf, jeho¥ hlavni &A&stf jsou valce
1, 14, umisté&né pohybliv& ve spodni &&sti nosngych bo¥nic 3 a ulofené v pouzdrech 13. Vdlec
14, je pfitldlen k pevn& uloZenému vdlci 1 pruZinami 2. PruZfiny 2 vymezujf prostor pot¥ebny
k prichodu sklédangch £61if a vyrovndvaji ndridst tloultky sklddané fdlie po ka¥dém pFelofenf.
Zasouval 8 je oto&né uloZfeny na &epu 17. Zasouva® 8 je po nastaveni jeho spodn{ hrany vi&i
osém valed 1, 14 zajiZtEn v %#4dané poloze Erouby. Zasouval 8 Je upevné&n na vodic{ desce 4,
ulo¥ené na &epech 7, a p¥ichycené ke zdroji 5 p¥imo¥arého zasouvacfho a vratného pohybu,
ktery je upevnédn na pevné spojovac{ 1li¥t& 6 nosngch bo¥nic 3. Skluzy 10 s upevnEnymi omezova-
cimi bodnimi li¥tami 18, s koncovymi dorazy 12 a koncovymi snimadi 11 navazujf na nepohybliv&
uloZeny vdlec 1. Prostor mezi vdlei 1, 14 jednoho sklddacfho tstroj{ navazuje Zikmym skluzem
20 na dals{ dvojici opryZovanych védlct, nasledného sklddaciho zatfzent 24. Popsané za¥izeni
k automatickému p¥i&nému skldddni pést pracuje tak, Ze podélné& sloZeny pés je prib&in& dopra-
vovén na skluz zaffzeni pro p¥{iné skldddni. Vzddlenost mezi stykem vdled 1, 14 jednoho sklé~
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daciho Gstroji 24 a koncového dorazu 12 Sikmého skluzu 10 pro uvedené sklddaci Ustrojf 24
je délka poZadovaného p¥elo¥eni sklddaného pdsu. Po dosa¥en{ koncového snimade 11 a nésledné&
koncového dorazu 12 d4& koncovy snimad 11, snimajfcf polovinu délky sklédaného pésu povel
zdroji 5 pEffmo&arého zasouvactho a vratného pohybu k vysunuti zasouvale 8. Zasouvad 8 zasune
p¥i svém vysunutf{ podéln® slofeny pds v jeho poloviné mezi opry¥ované véalce 1, 14, které
svym rotadnim protismérnym pohybem provedou uchyceni podéln& sloZieného pdsu a jeho dopravu
za soulasného p¥i{&éného skldddni na Bikm¢ skluz 20 k néslednému sklddacfmu dstrojf 24. Déle
se opakuje pracovni postup jako v pfedeflém popsaném p¥fpad&. To znamend, fe podle poZadavku
sloZeny pds je op&t po dosaZfen{ koncového snimade 11 a néslednd koncového dorazu 12 zasunut
v poloving své délky zasouvalem 8 mezi vdlce 1, 14 sklddacfho dstrojf 24. P¥i skl&4d4nf pésu
v poslednim sklddacim dstrojf 24 je slofeny pds soudasné& poddvédn na zrychlovaci dopravnik
21 a jim dopraven do vysouvaciho za¥fzenf 22.

Pasy je moZno timto zplsobem p¥eklddat v ddlkach podle volby p¥eklddinim p¥es sebe
nebo harmonikové.

PREDMET VYNALEZU

1. Za¥fzeni k automatickému p¥i&nému skl4déni pést, zejména z £561if z plastl, textilu
a papfru, tvofené vstupnf poddvacf &éstf, skléddaci B4stfi a vystupni Z4stf, vyznadujici se
tim, Ze vetupn{ poddvacf &4st je tvofena pédsovym dopravnikem (23), na ktery navazuje sklddaci
tast tvofend nejmén& jednim skléddacim Gstrojim (24), sestavenym ze dvou rovnob&in& uloZenych,
protism&rn& otodnych védleld (1, 14), z nichZ nejmén& jeden je opat¥en zdrojem (2) stavitelné
ptitladné sf{ly a ddle sklddacf dstrojf (24) sestdvd ze zasouvade (8), jeho¥ spodn{ hrana
sm&fuje mezi protism&rn& otolné valce (1, 14) a je kolmd na spoinici jejich os, p¥idemZ
zasouvaé (8) je p¥ipevn&n na vodicf ‘desce (4), vedené pomoci Zepd (7), které jsou i se zdrojem
(5) p¥imo&arého zasouvacfho a vratného pohybu uchyceny na nosniku (6), p¥ifem¥ vodici deska
(4) se gzasouvalem (8) jsou p¥ipojeny ke zdroji (5) p¥imodarého zasouvaciho a vratného pohybu.

2. za¥izenf k automatickému p¥i&nému skldddn{ pdsd podle bodu 1, vyznadujici se tim,
Ye sklddaci dstroji (24))jsou umisténa st¥idavé $ikmo na kolmém nosném sloupu (19) tak,
fe spojnice os protism&rné& otoéngch vdlet (1, 14) jednoho skléddaciho tstrojf (24) je kolméd
na spojnicl os protism&rn& otodnych vdlch {1, 14) nédsledného sklédaciho Gstrojf (24), p¥ilemZ
prostor mezi a za skléddacimi Ustrojfmi (24) je vypln&n Sikmymi skluzy (20, 10) s upevnénymi
omezovacimi bodénimi liX¥tami (18), koncovymi snima&i (11) a koncovymi dorazy (12).

3, Za¥izen{ k automatickému p¥f&nému skldddn{ pdst podle bodu 1 vyznalujici se tim,
%e vystupni 84st za¥fzeni je tvofena zrychlovacim dopravnikem (21) a vysouvacim za¥fzenim

(22).
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