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(54) Title: MOBILE MEDICAL DEVICE WITH AT LEAST ONE MOTOR-DRIVEN WHEEL
(54) Bezeichnung : MOBILES MEDIZINISCHES GERAT MIT MINDESTENS EINEM MOTORISCH ANGETRIEBENEN RAD

FIG 1

(57) Abstract: The invention claims a mobile medical
device (1) with at least one motor-driven wheel (2),
wherein the mobile medical device (1) is movable on the
at least one wheel (2). The motor-driven wheel (2) is
arranged here on a hub (9) assigned to the motor-driven
wheel (2), wherein the motor-driven wheel (2) is
reversibly removable from the hub (9) and is pluggable
back onto the hub (9) manually and without aids. The
invention affords the advantage that the motor-driven
wheel (2) can be removed rapidly manually and without
additional aids.

(57) Zusammenfassung: Die Ertindung beansprucht ein
mobiles medizinisches Gerdt (1) mit mindestens einem
motorisch angetricbenen Rad (2), wobei das mobile
medizinische Gerit (1) auf dem mindestens einen Rad (2)
verfahrbar ist. Das motorisch angetriebene Rad (2) ist
dabei auf einer dem motorisch angetrichenen Rad (2)
zugeordneten Nabe (9) angeordnet, wobei das motorisch
angetricbene Rad (2) von Hand und ohne Hilfsmittel
reversibel von der Nabe (9) abnehmbar und wieder auf die
Nabe (9) steckbar ist. Die Erfindung bietet den Vorteil,
dass das motorisch angetriebene Rad (2) schnell von Hand
und ohne zusétzliche Hilfsmittel abgenommen werden
kann.
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Beschreibung

Mobiles medizinisches Gerdt mit mindestens einem motorisch

angetriebenen Rad

Gebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft ein mobiles medizinisches Gerat, das
mit Hilfe von motorisch angetriebenen Radern auf einer Boden-
oberflache verfahrbar ist. Bei dem medizinischen Gerat han-
delt es sich beispielsweise um eine Patientenliege oder ein
C-Bogen Rdéntgengerat.

Hintergrund der Erfindung

Mobile medizinische Gerate weisen in der Regel ein Fahrwerk
mit manuell oder motorisch angetriebenen Ra&dern auf und wer-
den in medizinischen Bereichen vor allem in Operationssdlen
verwendet. Die Bodenoberfldche kann in einer derartigen Umge-
bung beispielsweise durch Kd&rperfliussigkeiten, Spulflissig-

keiten oder Verbrauchsmaterial verunreinigt sein.

Die Offenlegungsschrift US 20140379130 Al offenbart bei-
gspielsweise die Verwendung von Mecanum-Radern fir mobile me-
dizinigche Gerate. Diege gind aufgrund ihrer guten
Mandévrierbarkeit begonders flr die Nutzung im klinigchen Um-

feld geeignet.

Das Mecanum-Rad ist ein Rad, das einem damit ausgestatteten
Fahrzeug omnidirektionale Fahrmandver erlaubt, ohne mit einer
mechanischen Lenkung ausgestattet gein zu missen. Auf dem Um-
fang des Rades sind mehrere drehbar gelagerte tonnenfdrmige
Rollen meist im Winkel wvon 45 Grad zur Achse des gesamten Ra-
des angebracht. Ausschliefflich diese Rollen stellen den Kon-
takt zur Bodenoberfldche her. Die Rollen haben keinen direk-
ten eigenen Antrieb und kdénnen sich frei um ihre schrage La-
gerachge drehen. Das gegamte Mecanum-Rad wird von einem An-

triebsmotor mit veranderbarer Drehrichtung und variabler
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Drehzahl angetrieben. Um das omnidirektionale Fahrmandver zu
realisieren, werden die Drehzahl und die Drehrichtung eines

jeden Rades einzeln angesteuert.

In der Gebrauchsmusterschrift CN 203226834 U wird ein mobiles
C-Bogen Réntgengerat mit omnidirektionalen Radern offenbart
und das Wirkprinzip der individuellen Ansteuerung eines jeden

Rades erlautert.

Motorisch angetriebene Rader und omnidirektionale Rader, wie
beigpielsweise die Mecanum-Rader, gind aufgrund ihrer Struk-
tur oder ihrer Befestigung schwer zu reinigen. Eg igt Ublich,
den Boden und die Gerdte in einem Operationssaal durch Abwi-
schen zu reinigen und diese in bestimmten Zeitabstanden einer
begonders grindlichen Reinigung und Deginfektion zu unterzie-

hen. Eine gruindliche Reinigung der Rader ist schwer mdglich.

Um die Nutzung mobiler medizinischer Gerate, wie C-Bogen
Rontgengerdte und mobile Patientenliegen, vor allem wahrend
chirurgigcher Eingriffe zu erleichtern, sind MaRnahmen zur
Verringerung der Kontaminationgsgefahr der mobilen medizini-

gschen Gerate zu treffen.

Zusammenfassung der Erfindung

Es ist Aufgabe der Erfindung, ein mobiles medizinisches Gerat
mit motorisch angetriebenen Radern anzugeben, das in einer

verunreinigten Umgebung eingesetzt werden kann.

Gemaf der Erfindung wird die gestellte Aufgabe mit dem mobi-
len medizinischen Gerdt mit mindestens einem motorigch ange-
triebenen Rad des unabhdngigen Patentanspruchs geldst. Vor-
teilhafte Weiterbildungen sind in den abhangigen Anspriuchen

angegeben.

Erfindungsgemdf? wird das motorisch angetriebene Rad so ausge-
bildet, dass es mit bloRen Handen, das heifft von Hand und oh-

ne Hilfgsmittel, wie Werkzeuge, von einer drehbaren Nabe des
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mobilen medizinischen Gerats abziehbar und wieder aufsteckbar
ist.

Die Erfindung beansprucht ein mobiles medizinisches Gerdt mit
mindestens einem motorisch angetriebenen Rad, mit dem das mo-
bile medizinische Gerat verfahrbar igt. Das motorisch ange-
triebene Rad ist auf einer dem motorisch angetriebenen Rad
zugehdrigen Nabe angeordnet und kann von Hand und ohne Hilfs-
mittel reversibel von der Nabe abgenommen und revergibel auf

die Nabe aufgesteckt werden.

Die Erfindung bietet den Vorteil, dass zum Reinigen des moto-
risch angetriebenen Rads dieses sehr einfach von dem medizi-
nischen Gerdt entfernt und beispielsweige in einer geeigneten

Wasch- und Desinfektionseinrichtung gereinigt werden kann.

In einer Ausfiuhrungsform der Erfindung ist das motorisch an-

getriebene Rad als omnidirektionales Rad ausgebildet.

In einer Weiterbildung ist die Nabe drehbar auf einer Achse

des mobilen medizinischen Gerates gelagert.

In einer weiteren Ausfihrungsform der Erfindung weist das mo-
torisch angetriebene Rad eine Verriegelungsvorrichtung auf,
mit welcher das motorisch angetriebene Rad ldsbar fest mit
der Nabe verbunden werden und von der Nabe geldst werden

kann.

Des Weiteren kd&énnen auf dem Umfang der Nabe Nuten angeordnet
gein und in diese Nuten korrespondierende Fihrungselemente
der Verriegelungsvorrichtung eingreifen, wobei die Verriege-

lungsvorrichtung verdrehbar ausgebildet ist.

In einer weiteren Ausfihrungsform weist die verdrehbare Ver-
riegelungsvorrichtung Nuten auf und auf dem Umfang der Nabe
gind in die Nuten eingreifende korregpondierende Fihrungsele-

mente angeordnet.
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AufRerdem kann die Verriegelungsvorrichtung ein ausklappbares
Griffelement aufweisen, das an der dem medizinischen Gerat
abgewandten Stirnfldche des motorisch angetriebenen Rads an-

geordnet ist.

In einer weiteren Ausfihrungsform kénnen die Verriegelungs-
vorrichtung und die Nabe derart ausgebildet sein, dass das
Griffelement nur in einer verriegelten Pogition des motorigch

angetriebenen Rads einklappbar ist.

In einer Weiterbildung der Erfindung weist das medizinische
Gerat ein Uber das motorisch angetriebene Rad klappbares

gchutzblechartigeg Abdeckelement auf. Das Abdeckelement ist
nur in einer verriegelten Position des motorisch angetriebe-

nen Rads klappbar.

In einer Weiterbildung der Erfindung weist das mobile medizi-
nische Gerdt eine Hebevorrichtung auf, die das motorisch an-

getriebene Rad von einer Bodenoberflache abheben kann.

In einer weiteren Ausfihrungsform der Erfindung ist in der
Achse ein Elektromotor angeordnet, der das motorisch ange-

triebene Rad antreibt.

Das mobile medizinische Geradt kann auferdem mindestens ein
nicht motorisch angetriebenes weiteres Rad aufweisen, mit dem
das mobile medizinische Geradt bei einem angehobenen motorisch

angetriebenen Rad verfahrbar ist.

In einer weiteren Ausfihrungsform weist das mobile medizini-
gche Gerat mindestens vier omnidirektionale Rader auf, wobei

diese alg Mecanum-Rader ausgebildet gind.

In einer Weiterbildung der Erfindung ist die Nabe kegel-
stumpffdbrmig ausgebildet und das motorisch angetriebene Rad
weist eine korrespondierende kegelstumpffdrmige Vertiefung

auf.
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In einer weiteren Ausfihrungsform der Erfindung ist auf dem
Umfang der Nabe mindestens ein Verdrehsgsicherungselement ange-
ordnet, welches das motorisch angetriebene Rad verdrehsicher
auf der Nabe halt.

Weitere Besonderheiten und Vorteile der Erfindung werden aus
den nachfolgenden Erlauterungen eines Ausfihrungsbeispiels
anhand von gchematischen Zeichnungen ersichtlich.

Es zeigen:

Fig. 1: ein mobileg medizinisches Gerdt mit mindestensg ei-

nem motorisch angetriebenen Rad,

Fig. 2: ein motorisch angetriebenes Rad im axialen
Schnitt,

Fig. 3: ein motorisch angetriebenes Rad in einer Aufenan-
sicht,

Fig. 4: ein motorisch angetriebenes Rad als

omnidirektionales Rad in einer Innenansicht und

Fig. 5: eine raumliche Ansicht einer Nabe.

Detaillierte Beschreibung eines Ausfihrungsbeispiels

Fig. 1 zeigt ein mobiles medizinisches Gerdt 1 mit mindestens
einem motorisch angetriebenen Rad 2. In diesem Ausfihrungs-

beispiel weist das mobile medizinische Gerat 1 vier durch je-
weils einen eigenen Elektromotor 3 motorisch angetriebene Ra-

der 2 auf.

Zusatzlich igt in dieser Ausfihrungsform ein gchutzblecharti-
ges klappbares Abdeckelement 4 Uber dem motorisch angetriebe-
nen Rad 2 angeordnet, das in gedbffneter Position zu sehen

igt. In geschlossgsener Position, dasg heifst in der herunterge-
klappten Position, kann das Abdeckelement 4 schmutzabweisend

und zusatzlich als Kabelabweiser wirken.
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Fig. 1 zeigt aufRerdem das mobile medizinische Gerdt 1 mit ei-
ner Hebevorrichtung 13 der motorisch angetriebenen Rader 2
und mit vier weiteren Radern 12, die nicht motorisch ange-

trieben sind.

Um einen Radwechsel gchnell und ohne zusgdtzliche Hilfgmittel
ausfihren zu kdbdnnen, begitzt jedes motorigch angetriebene Rad
2 eine Hebevorrichtung 13. Damit kann jedes motorigch ange-
triebene Rad 2 einzeln von einer Bodenoberfldache abgehoben
werden. Dabei stlitzt sich bei einem Radwechsel das mobile me-
dizinigche Geradt 1 auf den verbleibenden nicht angehobenen
motorisch angetriebenen Radern 2 auf dem Boden ab. Bei dieser
nicht dargestellten Ausfihrungsform werden keine zusadtzlichen

Rader 12 oder beispielgweise Stltzen bendtigt.

In einer weiteren Ausfihrungsform kdénnen alle motorisch ange-
triebenen Rader 2 gleichzeitig von den Hebevorrichtungen 13
von der Bodenoberflache abgehoben werden. Dabei begitzt das
mobile medizinische Gerat 1 einen weiteren, zweiten Radsatz
bestehend aus mindestens zwei nicht motorisch angetriebenen
Radern 12 oder Stltzen, auf dem oder denen sich das mobile
medizinische Gerat 1 auf der Bodenoberflache abstitzen kann.
Die angehobenen motorigch angetriebenen Rader 2 stehen folg-

lich frei und kénnen abgenommen werden.

In einer weiteren Ausfihrungsform der Hebevorrichtung 13 ist

diese derart ausgebildet, dass die auszuwechselnden motorigch
angetriebenen Rader 2 relativ zu einem Fahrwerk des mobilen

medizinischen Gerats 1 auf einer unveranderten Hbhe bleiben.

Ein Fachmann in dem vorliegenden Bereich der Technik versteht
unter einem Fahrwerk die Gesamtheit aller Teile eineg fahrba-
ren Gerates, die der Verbindung des Aufbaus deg fahrbaren Ge-
rdtes Uber die, in diesem Fall motorisch angetriebenen, Rader
2, zur Fahrbahn dienen. Dabei kann dann das gesgamte Fahrwerk
mit Hilfe wvon zusdtzlichen Radern 12 oder Stlitzen von der Bo-

denoberflache abgehocben werden.
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Vorzugsweise begitzt das mobile medizinische Gerdt 1 einen
zweiten Radsatz, also mindestens dreili weitere, nicht moto-
risch angetriebene Rader 12, da diese bei einem Versagen des
motorischen Antriebg durch die Elektromotoren 3 der motorisch
angetriebenen Rader 2 dafir sorgen kdénnen, dass das mobile
medizinische Gerat 1 trotzdem bewegt werden kann und diese

gsomit gicherheitstechnisch relevant sind.

In einem nicht dargestellten Ausfihrungsbeispiel weist das
mobile medizinische Gerdt 1 vier motorisch angetriebene Rader
2 in Form von omnidirektionalen Radern 15 auf, beigpielsweise
Mecanum-Rader. Bei Mecanum-Radern werden die Drehrichtung und
die Drehzahl jedes einzelnen Rads getrennt gesteuert. Dies
bietet den Vorteil einer optimalen Mandvrierbarkeit, begon-
ders in engen Raumen, wie es in Operationssdlen oft der Fall

ist.

Fig. 2 zeigt das motorisch angetriebene Rad 2, die Nabe 9,
die Achse 14 und den Elektromotor 3 im axialen Schnitt. Der
Elektromotor 3 befindet sich bei der dargestellten Ausfih-
rungsform in der Achse 14, die deshalb als Hohlachse oder
auch als Rohr ausgefihrt igt. Dabei sitzt jeweils das moto-
risch angetriebene Rad 2 auf einer diesem motorisch angetrie-
benen Rad 2 zugehdrigen Nabe 9, die drehbar auf der Achge 14
gelagert ist. Dies kann durch Radlager, beispielsweise in
Form von Kugellagern, ausgefiuhrt werden. Der Elektromotor 3
treibt so Uber ein Getriebe und einen oder mehrere Mitnehmer,
beispielsweise durch Mitnehmerstifte oder bekannte andere
Mittel zur Ausfihrung eines Mitnehmerg, die Nabe 3 an, die
das Drehmoment auf das motorisch angetriebene Rad 2 tber-
tragt.

Fig. 3 zeigt ein motorisch angetriebenes Rad 2 in einer Au-
Renangicht. Das motorigch angetriebene Rad 2 weist eine kon-
zentrisch in das motorisch angetriebene Rad 2 integrierte
Verriegelungsvorrichtung 5 auf, wobei die Verriegelungsvor-
richtung 5 ein ausklappbares Griffelement 5 auf der Stirnsei-

te aufweist.
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Fig. 4 zeigt ein motorisch angetriebenes Rad 2, das als
omnidirektionales Rad 15 ausgebildet igt, in einer Innenan-
gsicht bzw. von seiner RlUckseite, wobei die RuUckseite die sich
dem mobilen medizinischen Gerat 1 zuwendende Stirnflache des
motorisch angetriebenen Rads 2 ist. Insbesondere ist das
omnidirektionale Rad 15 als Mecanum-Rad ausgebildet. In die-
ser Ausfihrungsform ist im Inneren des motorisch angetriebe-
nen Radg, also des omnidirektionalen Radg 15, beziehungsweisge
in geinem inneren Umfang, eine kegelgtumpffdrmige Vertiefung
8 ausgebildet, wobei diese kegelstumpffdrmige Vertiefung 8
korregpondierend und pasgssgenau zur kegelgtumpffdrmigen Aus-
bildung der Nabe 9 auggebildet ist, wie in Fig. 5 zu sehen
ist und im Weiteren ndher erlautert wird. Des Weiteren ist
die Verriegelungsvorrichtung 5 zu sehen, die Flhrungselemente
6 aufweist. Die Flhrungselemente 6 kdnnen beispielsweise, wie

in der Fig. 4 dargestellt, als Stifte ausgebildet sein.

Fig. 5 zeigt eine dem motorigch angetriebenen Rad 2 zugehdri-
ge Nabe 9, die auf ihrer Mantelfldche das motorisch angetrie-
bene Rad 2 tragt und in dem vorliegenden Ausfihrungsbeispiel
kegelstumpffdrmig ausgebildet ist. Am Umfang der Nabe sind

Nuten 10 und Verdrehgicherungselemente 11 ausgebildet, die

dafir sorgen, dass sich das motorisch angetriebene Rad 2 so-
wohl im Betrieb alg auch beim Verriegeln nicht gegentber der

Nabe 9 verdrehen kann.

Bezugnehmend auf die Fig. 3, Fig. 4 und Fig. 5 wird im Weite-
ren das Funktionsprinzip des Abnehmens und Aufsteckens des

motorisch angetriebenen Rads 2 von der Nabe 9 beschrieben.

Dabei bleibt wadhrend eines gesamten Wechgelvorgangs die dreh-
bar gelagerte Nabe 9 auf der Achse 14 am Fahrwerk. Im Rahmen
des Radwechsels wird also nur das motorisch angetriebene Rad
2, wie in Fig. 4 am Beispiel des omnidirektionalen Rads 15 zu

sehen, abgenommen.

Somit ist bei Bedarf eine vollstandige und liuckenlose Reini-

gung des motorisch angetriebenen Rads 2 mbglich, indem dieses
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beispielsweise in einer im klinischen Umfeld gebrauchlichen
Spul- oder Reinigungsmaschine eingelegt und gereinigt werden
kann. Das motorisch angetriebene Rad 2 kann aber auch sofort
durch ein bereits gereinigtes motorisch angetriebenes Rad 2

ersetzt werden.

Die Verriegelungsvorrichtung 5 dient zum sicheren Abnehmen
und Befestigen deg motorisch angetriebenen Rads 2, beigpiels-
weise im Rahmen einer Reinigung des motorisch angetriebenen
Rads 2.

In einer Ausfihrungsform der Verriegelungsvorrichtung 5 ist
diese verdrehbar ausgebildet. Dabei sind am Umfang der Nabe 9
oder in der verdrehbaren Verriegelungsvorrichtung 5, bei-
spielsweise Helix-fbrmige, Nuten 10 angebracht und gleichzei-
tig am entsprechenden Gegenstiuck, also entweder an der
verdrehbaren Verriegelungsvorrichtung 5 oder am Umfang der
Nabe 9 Fuihrungselemente 7 angebracht. Die Fihrungselemente 7
bewirken bei einem Verdrehen der Verriegelungsvorrichtung 5
eine axiale Verschiebung deg motorisch angetriebenen Rads 2.
Somit schiebt und fixiert die Verriegelungsvorrichtung 5 bei
Verdrehen das motorisch angetriebene Rad 2 auf die Nabe 9
oder l1lb6st es von der Nabe 9 bei Verdrehen in die entgegenge-

setzte Richtung.

In einer weiteren nicht dargestellten Ausfihrungsform der
Verriegelungsvorrichtung 5 wird die Ver- und Entriegelung
durch Verriegelungselemente realisiert, wie beigpielsweise
Kugeln, die in die Nuten 10, die auf dem Umfang der Nabe 9
angeordnet sind, gedrickt werden. Durch eine axial verschieb-
bare oder drehbare Hllse am motorisch angetriebenen Rad 2
bzw. in der Nabe 9 werden die FUihrungselemente 7 in einer
Raststellung fixiert.

In einer weiteren nicht dargestellten Ausfihrungsform der
Verriegelungsvorrichtung 5 wird beispielsweise mit einem
zentral angeordneten klappbaren Haken, der das motorisch an-
getriebene Rad 2 bei Betatigung auf eine im obigen Absatz be-

schriebene Hulse zieht und dort fixiert, verriegelt. Der
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zentral angeordnete klappbare Haken kann derart ausgefuhrt
werden, dass er durch eine entgegengegetzte Betdtigung das
motorisch angetriebene Rad 2 entriegelt und somit von der Na-
be 9 herunter schiebt. Dabei kann zur Betadtigung das Griff-
element 6 beispielsweise als Handgriff ausgefidhrt und gleich-
zeitig zum Tragen des Rads ausgebildet sein. Daraus ergibt
gsich der Vorteil, dass das Griffelement 6 allein zum Ld&sen

und Tragen ausreicht.

Damit bei Betatigung der Verriegelungsvorrichtung 5, wenn
diese verdrehbar ausgefihrt ist, sich dasgs motorisch angetrie-
bene Rad 2 nicht relativ zur Nabe 9 verdreht, kann die Nabe 5
auf ihrem Umfang mit dem mindestens einem
Verdrehsicherunggelement 11, wie in Fig. 5 ersichtlich, aus-
gestattet sein. Eine Ausfihrungsform des
Verdrehsicherungselements 11 kann durch ein auf dem Umfang
der Nabe 9 herausragendeg, beispielsweige ausgefréstes oder
angeschraubteg, Element, das beispielsweise achteckig ausge-

bildet sein kann, gebildet werden.

Korrespondierend dazu sind im inneren Umfang des motorisch
angetriebenen Rads 2 Nuten angebracht, in welche die
Verdrehsicherungselemente 11 wirken. Sind auf dem Umfang der
Nabe 9 gleichzeitig ein Verdrehsicherungselement 11 und Nuten
10 ausgebildet, kénnen diese jeweilg an den unterschiedlichen
Enden der Nabe 9 angebracht sein. Beispielsweise befinden
gich dann am auReren, kleineren - fallg die Nabe 9 kegel-
stumpffdrmig ausgebildet ist, Umfang der Nabe 9, also der dem
mobilen medizinischen Gerdt 1 abgewandten Seite, die Nuten 10
und auf der entgegengesetzten Seite, also am aduReren, grdfiie-
ren Umfang - falls die Nabe 9 kegelstumpffdrmig ausgebildet
igt, also der dem mobilen medizinigchen Gerat 1 abgewandten

Seite die Verdrehsicherungselemente 11.

Das ausklappbare Griffelement 6 der Verriegelungsvorrichtung
5 dient der Betatigung der Verriegelungsvorrichtung 5. Dabei
kann das ausklappbare Griffelement 6 als ausklappbarer Hand-

griff ausgebildet sein, sodass das entriegelte und abgenomme-
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ne motorisch angetriebene Rad 2 ohne lastiges Umgreifen di-
rekt an diesem Griffelement 6 getragen werden kann. Hieraus
ergibt gich ein wesentlicher Vorteil, da das motorisch ange-
triebene Rad 2 mit bloflen Handen und ganz ohne zusdtzliche
Hilfsmittel, wie beigpielsweise Werkzeuge, abgenommen werden

kann.

Das ausklappbare Griffelement 6 kann so ausgefihrt sein, dass
dieses nur bei einem aufgesetzten motorisch angetriebenen Rad
2 in seine Ausgangstellung eingeklappt werden kann, wenn die
Verriegelungsvorrichtung 5 in ihrer verriegelten Endposition
steht, also bei fest montiertem motorisch angetriebenen Rad
2. Dies kann beigpielsweise durch exzentrische Nocken an der
Verriegelungsvorrichtung 5 und entsprechende Vertiefungen an
der Nabe 9 in der Verriegelungsposition erreicht werden. Dies
bringt zusdtzlich einen sicherheitgrelevanten Effekt mit
gich, da dadurch eine versehentlich unvollstdndige Verriege-

lung des motorisch angetriebenen Radg 2 sofort sichtbar wird.

Das Abdeckelement 4 des motorisch angetriebenen Rads 2 kann,
beispielsweise bei einem Radwechsel, umgeklappt, d.h. gedff-
net werden. In einer Ausfihrungsform ist das Zuruckklappen in
die Auggangstellung, also geschlossene Stellung, des Abdeck-
elements 4 jedoch nur dann mdglich, wenn das motorisch ange-
triebene Rad 2 vollstadndig auf die korrekte Axialposition der
Nabe 9 geschoben und das Griffelement 7 der Verriegelungsvor-

richtung 5 eingeklappt ist.

Obwohl die Erfindung im Detail durch die Ausfihrungsbeigpiele
naher illustriert und begchrieben wurde, ist die Erfindung
durch die offenbarten Beigpiele nicht eingeschrankt und ande-
re Variationen kénnen vom Fachmann daraus abgeleitet werden,

ohne den Schutzumfang der Erfindung zu verlassen.
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motorisch angetriebeneg Rad
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Patentansgpriche

1. Mobiles medizinigches Gerat (1) mit mindestens einem moto-
risch angetriebenen Rad (2), mit dem das mobile medizinische
Gerat (2) verfahrbar ist,

dadurch gekennzeichnet,

dass dasgs motorisch angetriebene Rad (2) auf einer dem moto-
risch angetriebenen Rad (2) zugehdrigen Nabe (9) angeordnet
igt, wobei das motorisch angetriebene Rad (2) von Hand und
ohne Hilfsmittel revergibel von der Nabe (9) abnehmbar und

wieder auf die Nabe (9) steckbar ist.

2. Mobiles medizinisches Gerat (1) nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

dass dag motorisch angetriebene Rad (2) ein omnidirektionalesg
Rad (15) ist.

3. Mobiles medizinisches Gerat nach Anspruch 1 oder 2,
gekennzeichnet durch:
- eine Achse (14), auf der die Nabe (9) drehbar gelagert an-

geordnet ist.

4. Mobiles medizinisches Gerdt nach einem der vorhergehenden

Anspruche,

gekennzeichnet durch:

- eine Verriegelungsvorrichtung (5) des motorisch angetrie-
benen Rads (2), die ausgebildet ist, das motorisch ange-
triebene Rad (2) mit der Nabe (9) ldsbar fest zu verbinden

und von der Nabe (9) zu lésen.

5. Mobiles medizinisches Gerat nach Anspruch 4,

gekennzeichnet durch:

- Nuten (10) auf dem Umfang der Nabe und

- in die Nuten (10) eingreifende korrespondierende Fihrungs-
elemente (11) der Verriegelungsvorrichtung (5), wobei die

Verriegelungsvorrichtung (5) verdrehbar ausgebildet ist.



10

15

20

25

30

35

WO 2016/165925 14 PCT/EP2016/056515

6. Mobiles medizinisches Gerat nach Anspruch 4,

gekennzeichnet durch:

- Nuten (10) in der Verriegelungsvorrichtung (5), wobei die
Verriegelungsvorrichtung (5) wverdrehbar ausgebildet ist,
und

- in die Nuten (10) eingreifende korrespondierende Fihrungs-

elemente (11) auf dem Umfang der Nabe (9).

7. Mobiles medizinisches Gerat nach einem der Anspriuche 4 bis

6,

gekennzeichnet durch:

- ein ausklappbares Griffelement (6) der Verriegelungsvor-
richtung (5), das an der dem medizinischen Gerat (1) abge-
wandten Stirnfldache des motorisch angetriebenen Rads (2)

angeordnet ist.

8. Mobiles medizinisches Gerat nach Anspruch 7,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Verriegelungsvorrichtung (5) und die Nabe (9) derart
ausgebildet gind, dass das Griffelement (6) nur in einer ver-
riegelten Pogition des motorigch angetriebenen Rads (2)

einklappbar ist.

9. Mobiles medizinisches Gerat nach einem der vorhergehenden

Anspruche,

gekennzeichnet durch:

- ein Uber das motorisch angetriebene Rad (2) klappbares
gchutzblechartiges Abdeckelement (4), das ausgebildet ist,
nur in einer verriegelten Position des motorisch angetrie-
benen Rads (2) Uber das motorisch angetriebene Rad (2) zu

klappen.

10. Mobiles medizinisches Gerat nach einem der vorhergehenden

Anspruche,

gekennzeichnet durch:

- eine Hebevorrichtung (13), die ausgebildet ist, das moto-
risch angetriebene Rad (2) von einer Bodenoberflache abzu-

heben.
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11. Mobiles medizinisches Gerdt nach einem der Anspriche 3

bis 10,

gekennzeichnet durch:

- einen in der Achse (14) angeordneten Elektromotor (3), der
ausgebildet ist, das motorigch angetriebene Rad (2) anzu-

treiben.

12. Mobiles medizinisches Gerat nach einem der vorhergehenden

Anspruche,

gekennzeichnet durch:

- mindestens ein nicht motorisch angetriebenes weiteres Rad
(12), mit dem das mobile medizinische Geradat (1) bei einem
abgehobenen motorisch angetriebenen Rad (2) verfahrbar

ist.

13. Mobiles medizinisches Gerat nach Anspruch 2 bis 12,
gekennzeichnet durch:
- mindestens vier omnidirektionale Rader (15), die als

Mecanum-Rader ausgebildet sind.

14. Mobiles medizinisches Gerat nach einem der vorhergehenden
Anspruche,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Nabe (9) kegelgtumpffdrmig ausgebildet ist und dass

das motorisch angetriebene Rad (2) eine korrespondierende ke-

gelstumpffdrmige Vertiefung (8) aufweist.

15. Mobiles medizinisches Gerat nach einem der vorhergehenden

Anspruche,

gekennzeichnet durch:

- mindestens ein am Umfang der Nabe (9) angeordnetes
Verdrehsicherungselement (11), das ausgebildet ist, das
motorisch angetriebene Rad (2) verdrehsicher auf der Nabe
(9) zu halten.
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