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La présente invention concerne d'une manidre générale
les machines & imprimer, et vise plus particulierement
celle de ces machines qui comporte un coavoyeur, par exem-

\

ple un convoyeur & avance pas a pas, équipé de place en
place de supporis porte-objet adaptés chacun & recevoir un
objet & imprimer, et, échelonnés le long dudit convoyeur,
une pluralité de pbstes de travail, tels que poste de flam-
mage, poste de pré-repérage, postie d'impression et poste de
séchage, chacun desdits postes de travail étant équipé d'un
dispositif de préhension & pointe mobile adapté & alternati-
vement prélever un objet sur un support porte-objet et & le
relécher,

C'est le cas par exemple des machines & imprimer par
le procédé sérigraphique du type de celles courammeni mises
en oeuvre pour l'impression de flacons cylindriques en ma-
tiére synthétique,

Quoi qu'il en soit, le convoyeur que comporte une telle
machine fait successivement défiler les objets & imprimer &
1'aplomb des différents postes de travail de celle-ci, et,
tour & tour, ces objets sont, & chacun de ces postes de
travail, successivement prélevés et reléichés par le dispo-
sitif de préhension & pointe mobile que comporte celul-ci,

I1 faut donc assurer, en synchronisme avec l'avance du
convoyeur, la commande de chacun des dispositifs de préhen-
sion mis en oeuvre,

Le plus gsouvent, cette commande se fait de maniere in-
dividuelle, chaque dispositif de préhension étant sous le
contrdle d'un vérin particulier,

I1 faut donc autant de vérins qu'il y a de dispositif
de préhension, ainsi que d'organes propres & la desserte de
celpi-ci, électro-valves par exemple.

Une telle solution est de ce fait relativement cofiteu-
ae,

I1 a par contre déja été proposé d'assurer plus écono-
miquement une commande mécanique centralisée de 1'ensemble
des dispositifs de préhension & commander, & partir d'un
arbre central convenablement entrafné en rotation en syn-
chronisme avec le convoyeur,
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Mais, dans les dispositions de ce type connues & ce
jour, la commande de chaque dispositif de préhension se
fait & partir d'une came individuelle convenablement calée
sur l'arbre central de commande,

I1 en résulte qu'il y a 1la encore autant de cames qu'il
y a de dispositifs de préhension & commander, et que cette
golution est donc de ce fait également relativement cofiteu-
se. ,

La présente invention & d'une maniére générale pour .
objet une commende mécanique centralisée pour machine & im-
primer plus économique & réaliser,

De maniére plus précise, elle a poﬁr objet une machine
& imprimer du genre comportant un convoyeur équipé de place
en place de supporis porte-objet adapiés chacun & recevoir
un objet a imprimer, et, échelonnés le long dudit convoyeur,
une pluralité de postes de travail, tels que poste de flam-
mage, poste de pré-repérage, poste d'impression et poste de
gséchage, chacun desdits postes de travail étant équipé d'un
dispositif de préhension & pointe mobile adapté alternative-
ment & prélever un objet sur un support porte-objet et & le
relfcher sous le contrdle d'une came de commande commandée
en synchronisme avec le convoyeur, cette machine étant ca-
ractérisée en ce que, pour deux postes de travall au wmoins,
une came de commande unique est prévue, le galel suiveur de
cette came de commande étant porté par un bras calé en roita-
tion sur un arbre central de commande commun auxdits postes
de travail, et la pointe du dispositif de préhension de cha~
cun de ceux-ci étant soumise & un levier d'actionnement,
lui-méme calé sur ledit arbre central,

I1 en résulte une économie non négligeable de réalisa-
tion, un nombre restreint de cames de commande étant & pré-
voir,

De préférence ce nombre se réduit d'ailleurs & 1'unité,
une came de commande unique étant prévue pour 1l'ensemble
des postes de travail,

De préférence également, le levier d'aetionnement d'un
des postes de travail est formé par le bras portant le galet
suiveur de la came de commande.
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I1 en résulte avantageusement une économie supplémen-
taire de réalisation, un méme organe assumant une double
fonction, & savoir celle de constituer un bras d'entraine-
ment pour l'arbre central de commande, et celle de consti-
tuer un levier d'actionnement pour la pointe d'un dispositif
de préhension. '

Les caractéristiques et avantages de l'invention res-
sortiront d'ailleurs de la description qui va suivre, a
titre d'exemple, en référence aux dessins schématiques anne-
xés sur leaquels

la figure 1 est une vue en élévation-coupe d'une machi-
ne suivant 1'invention, certains éléments frontaux de celle-
ci, et notamment les éléments frontaux de son habillage,
étant supposés enlevés i

la figure 2 est, & échelle supérieure, une vue trans-
versale en coupe de cette machine, suivant la ligne brisée
II-II de la figure 1, pour en montrer un dispositif de pré-
hension, avec une représentation simplifiée du convoyeur et
1'omisgion de certains éléments de bati 3

la figure 3 est une vue en perspective illustrant la
cinématique de la commande mécanique centralisée que compor-
te suivant 1l'invention cette machine,

Tel qu'illustré sur ces figures, la machine & imprimer
suivant 1'invention, qui est destinée au traitement de fla~
cons cylindriques 10, comporte un bdti fixe dont tous les
é1éments ont indistinctivement été repérés par la méme ré-
férence générale 11, un convoyeur mobile 12, et, portés par
le bati 11 et échelonnés le long du convoyeur 12, une plura-
1ité de postes de travail & savoir : un poste d'alimentation
A, un poste de flammege B, un poste de pré-repérage C, un
poste d'impression D, et un poste d'évacuation E.

De conception générale classique, cette machine & impri-
mer ne sera pas décrite ici dans tous ses détails,

Seuls en seront décrits ci-aprés ceux de ses éléments
constitutifs plus particuliérement nécessaires & la compré-
hension de 1l'invention.

Tel que schématiquement illustré, le convoyeur 12 peut
par exemple 8tre un convoyeur & chaines, c'est~a-dire un
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convoyeur comportant, parallélement l'une & l'autre, et
passées en boucle sans fin sur deux organes de renvei 13,
dont un est moteur, deux chafnes paralléeles 14, dont une
est de préférence montée transversalement réglable en dis-
tance par rapport a l'autre,

Un tel convoyeur 12 peut par exemple &tre & avance pas
4 pas, sous le contréle d'une croix de malte, elle-méme
commandée en rotation & partir d'un moteur, auquel est asso-
cié &4 cet effet un réducteur de vitesse,

Quoi qu'il en soit, le convoyeur 12 est équipé de pla-
ce en place de supports porte-objet 15, adaptés chacun &
recevoir un objet & imprimer et formés par exemple, et tel
que représenté, de deux diddres disposés en regard 1l'un de
1'autre, pour soutien ponctuel d'un flacon 10 & imprimer aux
extrémités du corps d'un tel flacon,

Dans l'exemple de réalisation représenté, le poste d'a-
limentation A comporte une table d'alimentation inclinée 16,
gsur laquelle les flacons & imprimer 10 sont placés de manid-
re ordonnée, goulot en avant par exemple, et roulent par
gimple gravité, et & l'extrémité de laquelle interviennent,
suivant des modalités décrites plus en détail ultérieurement,
deux paires de doigts d'échappement alternatifs 17' d'une
part, et 17" d'autre part, écartées l'une de l'autre.,

De tels doigts d'échappement 17', 17" sont aptes & li-
bérer un & un les flacons & imprimer 10 et a permettre ain-
si & ceux-ci d'étre regus & tour de rdle sur un des supports
porte-objet 15, au fur et & mesure du défilement de ceux-ci.

Chacun des postes de flammage B, de pré-repérage C et
d'impression D est équipé d'un dispositif de préhension 19,
décrit plus en détail ci-aprés en référence & la figure 2,
adapté & alternativement prélever un flacon 10 sur un sup-
port porte-objet 15, et & le relfcher, aprés traitement
correspondant,

D'une manidre générale, un tel dispositif de préhension
comporte & cet effet, transversalement en regard l'un de
1'autre de part et d'autre du convoyeur 12, d'une part un

culot 20, qui est adapté & &tre commandé en rotation, et
qui, dans l'exemple de réalisation représenté, est transver-
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salement fixe par rapport au convoyeur 12, et d'autre part
une pointe 21, qui est transversalement mobile vig-a-vis du
culot 20, suivant la double fleche F de la figure 2,

En se rapprochant du culot 20 auquel elle est associée,
une pointe 21 vient en prise avec 1le goulot du flacon 10
qui se trouve en regard, et, poussant celui-ci, le contraint
& s'élever le long du diedre opposé du support porte-objet
15 correspondant, jusqu'a ce que son fond vienne en appui
sur ledit cmlot 20,

En g'écartant du culot 20, la pointe 21 libére le fla-
con 10, et celui-ci, par simple gravité, retombant librement
sur les deux diédres du support porte-objet 15 correspondant,
les phases de préhension d'un tel flacon 10 et de lécher de
celui-ci ayant lieu au cours d'une phase d'arr8t d'un tel
support porte-objet 15.

Au poste de flammage B est prévu, transversalement, un
briileur 23 porté par un axe 24 et monté oscillant par celui-
ci, suivant des dispositions décrites plus en détail ci-~
apres,.

Un tel brfileur a pour fonction d'assurer un traitement
de surface des flacons 10 & imprimer, avent impression de
ceux~ci,

Au poste de pré-repérage C est assurée une rotation du
culot 20 correspondant, propre & imprimer 1'orientation sou-
haitée au flacon 10 pris entre un tel culot 20 et la pointe
21 correspondante, .

Au poste d'impression D est assurée, par exemple par
un procédé sérigraphique, tel que représenté, 1'impression
d'un flacon 10 pris entre le culot 20 et la pointe 21 du
dispositif de préhension 19 correspondant.

Au poste d'évacuation E, le convoyeur 12 est 1libéré um
& un deg flacons imprimés qu'il porte.

Par exemple, et tel que représenté, le sonvoyeur 12
déverse ses flacons sur un convoyeur d'évacuation sous-
jacent 25, lesdits flacons étant dans 1'intervalle mainte-
nus en position sur le convoyeur 12 par des guides courbes
27, figure 1.

Dans 1l'exemple représenté, aucun poste de séchage n'est
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donc prévu, le convoyeur d'évacuation 25 étant par exemple
un convoyeur & balancelles susceptible de traverser, pour
géchage des flacons imprimés qu'il porte, un four ou une
étuve, mais, si désiré, et tel que schématisé en traits
interrompus & la figure 3 par le dispositif de préhension
19 correspondant, un poste de séchage D', & rayons ultra-
violets par exemple, peut au contraire 8tre prévu entre le
poste d'impression D et le poste d'évacuation E,

Pour mouvement de sa pointe 21, chaque dispositif de
préhension 19 est sous le contrfle d'une came de commande
commandée en synchronisme avec le convoyeur 12, & partir du
méme moteur et du méme réducteur de vitesse que celui-ci,

Suivant 1'invention, pour deux au moins des postes de
travail B, C, D, une came de commande unique 30 est prévue,

En pratique, dans l'exemple de réalisation représenté,
cette came de commande unique 30 est prévue pour l'ensemble
des postes de travail B, C, D, et elle concerne également,
aingi qu'il sera décrit plus en détail ultérieurement, le
poste d'alimentation A.

La came de commande 30 est portée par un axe 31 assu-
rant sa commande en retation ; sur sa tranche est formée
une double piste 32 avec laguelle est en prise un galet
suiveur 33, et celui-ci est porté par un bras 34, calé en
rotation sur un arbre central 35 commun aux postes de tra-
vail B, C, D, figures 1 et 3.

Pour en diminuer le poids, 1l'arbre de commande central
35, qui est monté rotatif & ses extrémités dans des paliers
36, est de préférence creuX.

La pointe 21 de chaque dispositif de préhension 19 est
goumise & un levier d'actionnement 37 calé sur 1l'arbre cen-
tral 35.

En pratique, le bras 34 constitue par Iui-méme un tel
levier d'actionnement 37 pour la pointe 21 du disgpositif de
préhension 19 du poste d'impression Do

En pratique également chaque pointe 21 est portée par
un bloc de support 39 monté réglable en position sous le
contrdle d'une vis 40, sur une barre 41 qui, 4 l'ane de ses
extrémités, est articulée par un axe 42 au levier dtaction=-
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nement 37 correspondant et qui, & l'autire de ses extrémités
est montée coulissante et oscillante dans un guide 43, fi-
gure 2.

Dans 1l'exemple de réalisation représenté, une telle
barre 41 a en section un profil carré, et le guide 43 cor-
regpondant est formé par deux roulettes & profil en V 44
disposées de part et d'autre d'une telle barre 43 et portées
par un bloc de support commun 45 solidaire du bAti 11, le
jeu d'engagement de la barre 41 enire ces roulettes 44 étant
suffisant pour en permettre les oscillations dues & son ar-
ticulation au levier d'actionnement 37 correspondant, compte
tenu de ce que ces oscillations sont de faible amplitude,

Ainsi qu'il est aisé de le comprendre, au fur et & me-
sure de la rotation de la came de commande 30, qui se fait
en synchronisme avec l'avance pas & pas du convoyeur 12, le
bras 34 commandé par cette came 30 assure une rotation al-
ternée de l'arbre central de commande 35, et, par lui, un
pivotement alterné des divers leviers d'actionnement 37, et
done une commande alternée des diverses pointes 21 avec, au
poste de travail correspondant, les effets précisés ci-
dessus. ,

De préférence la commande en oscillation du brfileur 23
au poste de flammage B, nécessaire pour relever ce brfileur
23 lors d'une avance d'un pas du convoyeur 12 et ainsi évi-
ter que sa flamme n'affecte hors rotation un flacon 10 a
imprimer, est assurée & partir de 1l'arbre de commande cen-
tral 35,

A cet effet, dans 1l'exemple de réalisation représenté,
figure 2, 1l'axe 24 portant le brileur 23 est calé en rota-
tion sur un excentrique 47 qu'une bielle 48, de préférence
réglable en longueur, tel que représenté, relie & une mani-
velle 49, elle-méme calée en rotation sur l'arbre de com-
mande central 35.

De préférence également, la commande en alternance des
doigts d'échappement 17', 17" au poste d'alimentation A,
nécessaire pour que les premiers libérent le flacon de téte,
puis que les seconds libérent les autres de ceux-ci, est
elle aussi assurée & partir de l'arbre de commande central
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A cet effet, dans 1'exemple de réalisation représenté,
figures 1 et 3, une bielle 50 attelée & 1l'excentrique 47 du
brileur 235 est également attelée & un autre excentrique 51
commandant les doigts d'échappement 17', 17%.

Par exemple et tel que représenté, sur l'axe 52 de
1'excentrique 51 est calé un pignon denté 53 avec lequel
engrénent, paralldlement l'une a l'autre, deux crémailléres
54!, 54" portant les doigts d'échappement 17', 17", figure
3. ,
Tel que visible & la figure 1, ces doigts d'échappement
gsont réglables en inclinaison sur les crémailléres qui les
portent, pour adaptation de la machine & des flacons de dia-
métres différents,

Quoi qu'il en soit, il ressort de ce qui précéde que,
gsous le contrdle de la came de commande unique 30, 1l'arbre
de commande central 35 assure non seulement la commande de
tous les dispositifs de préhension 19 que comporte la machi-
ne suivant 1'invention & ses différents postes de travail,
mais encore tant celle du brfileur 23 du poste de flammage B
que celle des doigts d'échappement 17', 17™ du poste d'ali-
mentation A, l'ensemble constituant ainsi une commande méca-
nique centralisée particulidrement économique & réaliser,

Bien entendu, 1l'invention se se limite pas a la forme
de réalisation décrite et représentée, mais englobe toute
variante d'exécution,

En particulier, le nombre de postes de travail concer-
nés par l'arbre central de commande est indifférent, cet
arbre central de commande pouvant &tre plus ou moing prolon-
gé en fonction de ce nombre.

Inversement, si les postes de travail desservis sont
échelonnés sur une trop grande longueur, l'arbre central de
commande peut 8tre fractionné en deux ou plusieurs trongons,
chacun commandé par une came distincte synchrone des autres,
1'un au moins de ces troncons desservant suivant 1'invention,
4 partir donc d'une seule came, au moins deux postes de tra-
vail distincts.

Enfin le domaine d'application de 1'invention n'est pas
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limité & celui des machines & imprimer par le procédé géri-
graphique, mais il peut au contraire s'étendre & d'autres
types de machines a imprimer,

La nature et le fonctionnement du poste d'alimentation
d'une telle machine sont en outre indifférents, l'alimenta-
tion en objets & imprimer du convoyeur 12 pouvant d'ailleurs
aussi bien se faire directement & la main ; il en esgt de
méme du poste d'évacuation.

Enfin, 8i désiré, il est possible de commander non
seulement la pointe'd'un dispositif de préhension, mais
encore son culot,
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REVENDICATIONS

1. Machine a imprimer du genre comportant un convoyeur
équipé de place en place de supports porte-objet adaptés
chacun & recevoir un objet & imprimer, et, échelonnés le
long dudit convoyeur, une pluralité de postes de travail
tels que poste de flammage, poste de pré-repérage, poste
d'impression et poste de séchage, chacun desdits postes de
travail étant équipé d'un dispositif de préhension & pointe
mobile adapté & alternativement prélever un objet sur un
support porte-objet et & le relécher sous le contrdle d'une
came de commande commandée en synchronisme avec le convoyeur,
caractérisée en ce que, pour deux postes de travail au
moins, une came de commande unique est prévue, le galet sui-
veur de cette came de commande étant porté par un bras calé
en rotation sur un arbre de commande central commun auxdits
postes de itravail, et la pointe du dispositif de préhension
de chacun de ceux-ci étant soumise & un levier d'actionne-
ment lui-méme calé sur ledit arbre central.

2. Machine & imprimer suivant la revendication 1, carac-
térisée en ce qu'une came de commande unique est prévue
pour l'ensemble des postes de itravail,

3, Machine & imprimer suivant l'une quelconque des re-
vendications 1, 2, caractérisée en ce que le levier d'ac-
tionnement d'un des postes de travail est formé par le bras
portant le galet suiveur de la came de commande,

4, Machine & imprimer suivant 1'une quelconque des
revendications 1 & 3, caractérisée en ce que la pointe du
dispositif de préhension de chaque poste de travail esti
portée par une barre qui, & l'une de ses extrémités, eat
articuldée au levier d'actionnement correspondant et qui, a
1'autre de gses extrémités, est montée coulissante et oscil-
lante dans un guide.

5. Machine & imprimer suivant 1'une quelconque des
revendications 1 & 4 et dans laquelle un poste de flammage
3 briileur monté oscillant est prévu, caractérisée en ce que
1a commande en oscillations dudit brileur est assurée &
partir de 1'arbre de commande central,
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6. Machine & imprimer suivant la revendication 5,
caractérisée en ce que sur l'axe porteur du brfileur est ca-
1é en rotation un excentrique qu'une bielle relie & une ma-
nivelle elle-méme calée en rotation sur l'arbre de commande
central,

7. Machine & imprimer suivant 1'une quelconque des
revendications 1 & 6 et dans laquelle un poste d'alimenta-
tion & doigts d'échappement alternatifs est prévu, caracté-
rigée en ce que la commande en alternance desdits doigts
d'échappement est assurée & partir de l'arbre de commande
central,

8. Machine & imprimer suivant les revendications 6 et
7 prises conjointement, caractérisée en ce qu'une bielle
attelée & 1l'excentrique du briileur est également atielée &
un autre excentrique commandant les doigts d'échappement,
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