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liva vstPikovaciho derpadla motordi. 6

U%elem vyndlezu je presné a jednodu- ’ T ]::F"”“
ché zjist¥n{ geometrického polétku dopravy . 5
paliva vstfikovacihe &erpadla do motoru. § é o

Podatatou vynélezu je, Ze tlakovy pri- AN
tokovy snimad umistdny na vytla&ném hrdle
vstfikovaciho Zerpadla je spojen prostied-
nictvim tlakového derivétoru s vyhodnoco~
valem derivadnich impulzl, ke kterému je
prfipojen prestavitelny snimad znadek pies
pPepinad & polohovy derivédtor, pridemZ
prepinad umeznuje piimé spojen{ snimale
znadek s indikdtorem.

Vyndlezu lze vyuZit jednak v Xabora-
tornich podminkéch ve vyzkumnych pracovii-
tich, jednak ve vyrobnich podnicich k mé-
t¥enf vlastnostf trysek a vatrikovadd.

Vynélez se tyké zapojeni p¥istroji /8
k m&feni geometrického poldtku dopravy pa- [E L .~T 7
53
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Vynélez se tykd zapojeni k m&¥eni geometrického polédtku dopravy paliva vst¥ikovaci-

ho Zerpadla motord, zejména naftovych motord.

Dosavadni mé&Peni geometrického poéétku dopravy paliva vstrikovacich Zerpadel je pro-é
véd&no pritokovou metodou, metodou kapildrni nebo pfimym geometrickym m&fenim. PFi pr&to—;
kové metodd zjisfovéni geometrického poZdtku dopravy paliva se plnicim kendlem pFivédi :
do pracovniho prostoru palive, jehoZ tlak je vyS5f ne% otviraci tlak vytla¥néhe ventilu .
terpadla nebo se vytla¥ny ventil z Zerpadla demontuje a je mo¥no uZft tlak paliva v plni—:
¢! komoYe, ktery je pPibliZné& roven provoznimp plnicimu tlaku. Hrdle vstifikovacihe ter- j
padla se opat¥f odpadni trubilkou. Ukolem je zjistit polohu va¥kovéhe h¥idele v okamZiku
pbikryt{ plnicfho kanélu pistem. Tente okam?ik je signalizovén pferudenim toku paliva
z odpadni trubi&ky p¥i pohybu pistu vzhiru, prifemZ vaikovym h¥idelem Zerpadla se otdl{

rulné. .
t$j kapildrni metodé zjistovént po¥dtku dopravy paliva se vytla¥ny ventil ponechévé

zamontovdn ve vstrikovacim Zerpadle a v pracovnim prostoru vstfikovaciho &erpadla panuje -
provozni plnici tlak paliva. drdle vstPikovactho ¥erpadla se opatri Sroubenim s pPipoje-
nou sklen&nou kapiléfou. Ots¥enfim hi¥idele Zerpadla vpred a vzad se nalezne poloha hiide~ .
le, kdy se hladina paliva v kapiléPe prdvi posune vzhiru. V tomto okamZiku nastévé poléd-
tek dopravy paliva Zerpadlem. *
Primé geometrické m&¥eni predpoklddd Zdste¥nou demontdZ jednotky vstiikovaciho &er-
padla a ddle komplikované m&¥enf pomoci kalibrovanych elementi. .
7 uvedeného je zdejmé, Ze kaXdd ze tif metod bude ddvat jiné vysledky, které budou
ddéle ovlivn&ny zruénbsti a zkuZenosti provdd&jici osoby. Nevyhoda nejednotnosti vysledkd :
je je3t® nésobena skute&nostf, %e u v&t3iny konstrukc{ vstFikovacich jednotek se demontd-’
£1 vytladného ventilu poru3f plvodni serfzenost Cerpadla. ;
Uvedené nedostatky odstranuje zapojenf k m&¥eni geometrického poddtku dopravy pali- ?
va vstPikovaciho &erpadla motorld, zejména naftovych motord, které sestévé z tlakevého :
prﬁtokového snima¥e, snima¥e znafek, tlakového derivétoru, polohového derivéteru, vyhod- i
nocovate derivadnich impulsl, prepinade a indikétoru, vyzna¥ujici se tim, Ze tlakovy prﬁ-?
tokovy snima& umistény na vytla¥ném hrdle vst¥ikovaciho &erpadla je spojen prostfednic~-
tvim tlakového derivétoru s vyhodnocovadem derivadnich impulzd, ke kterym je pripojen j
prestavitelny snimal znalek pFes prepinal a polohov§ derivédtor, pri¥em¥ pPepina® umo¥nu- ?
je primé spojeni snimade znalek s indikétorem. é
Na vykresu je zndzorn&n pfiklad zapojeni podle vyndlezu. !
Zapojsni k m&reni geometrického poldtku dopravy palive vstfikovaciho Cerpadla motor&;
zejména naftovych motord, sestdvajicf{ z pritokového tlakového snimadse, snimale znalek, i
tlakového derivétoru, polohového derivétoru, vyhodnocovade derivadnich impulzl, prepinale:
a indikétoru, vyznafujici se tim,Ze tlakovy pritokevy snimad 6 umistény na vytlaZném hrd1§
vstFikovaciho Zerpadla 1 je spojen prostiednictvim tlakového derivdtoru 13 s vyhodnocova—‘
gem deriva¥nich impulzl 14, ke kterému je pPipojen piestavitelny snimed znafek 9 pres :

prepinad 16 a polohovy derivétor 13, prifemZ prepina& 16 umo¥nuje p#imé spojeni snimale

zna¥ek 9 s indikétorem 17.0hlové prestavovéni snimale znalek 9 se d&je stav&cim &roubem gg,

\
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Funkce zapojeni podle vyndlezu je nédsledujici. Pohybem pistu 2 vstdikovaciho Zer~

?padla_l_vzhﬁru se postupné zmenduje prifez plniciho kandlu 3 za soulasného zvySovéni
%1aku v pracovnim prostoru_ﬁ: Jakmile pist_g_pfekryje plnici kanél_zz stoupne tlak pa-
jliva v prostoru 4, souasné se pohne i vytlainy vemtil 18 a také ve vytlaZném kandlu

iz bude patrny ndrlst tlaku. Aby poldtek nérﬁstu tleku ve vytla&ném kandlu 5, jeZ je
;prakticky zaznamendvén pritokovym tlakovym snimaéem-é_byl v souladu s definovanym geo-
‘ﬁetrickym po¥dtkem dopravy paliva, musi se pist_g;pohybovat uréitou rychlostf, které
Ebude zéviset na geometrickych rozmérech pistu_g.plniciho<kanélu_;L velikosti pracovni-
ho prostoru_4 a dynamickych vlastnostech vytla¥ného ventilu 18. S uvedenou rychlosti
iistu_g_pak p¥imo souvisi rychlost otéleni &erpadla 1. Uvedenou skutefnost bude nejlé-
:pe ovétovat experimentélné,

" Tlakovy prutokovy snimad 6 je elektricky spojen s tlakovim derivdtorem 13, ktery

z tlakového prib&hu vytvori deriva¥ni jehlu, jejiZ umist&ni na &asové ose odpovidd geo-
;metrlckému podétku dopravy paliva. Deriva&ni jehla je zavedena do vyhodnocova¥e deri-
%aénich impulzﬁ‘}iJ kem je soudasn& zavédddn podobhy‘derivaéni impulz ze snimade znalek
:2.pfes pfepinat 16 a polohovy derivdtor 15. Prepina¥ 16 je prepnut v siln& vyznalené
‘¥eloze, jak je naznaleno na obr. 1. V pfipad¥, Ze geometricky poddtek dopravy paliva
@ebude dhlov& souhlasit s udhlovou znadkou 12 na znalkovacim kotoudi 11, jeZ je pripev-
5én na otdlejlci dsti vstiikovaciho gerpadla 1, bude ve vyhodnocovali deriva&nich im-
éulzﬁ_li zaznamenéna fasové diference j T. Watdlenim stavicfho Sroubu 10 lze prestavét
%nimaé znatek 9. do takové polohy, aby Zasovéd odchylkaAT ve vyhodnocova¥i derivainich
Empulzﬁ byla rovna nule. V tom pFipad® uhlové znalka 12 na zna¥kovacim kotouéi_ll.vytvo-
?i ve snima¥i znalek 9 elektrickou znafku prévé v okamiiku geometrickéhe polétku dopra-
}y paliva. Aby bylo moZno v klidovém stavu &erpadla potom tento bod idehtifik9vat, phe-
%ne se prepinad }é.do pelohy oznalené na obr. 1 ¥érkovand, &{mZ se snimal znatek 9 elek-
_;ricky spoji s indikdtorem 17, ktery indikuje polohu geometrického poddtku dopravy peli;

va ve statickém stavu Serpadla.

PREDMET VYNLALEZU

Zapojeni k m&reni geometrického poddétku doprévy paliva vstiikovaecihe &erpadla mo-
1orﬁ, ze jména naftovych motorld, opatfeného tlakovym pritokovym snimalem, znaékovacim
kotouéem a snimalem znalek, vyznafujfcf se tim, Ze tlakovy prdtokovy snima¥ (6) umists-
ny na vytlainém hrdle vstflkovaciho terpadls (1) je spojen prostredn1ctv1m tlakového
derlvétoru (13) s vyhodnocovalem deriva&nich impulsd (14), ke kterému Jje pripojen pre—
stav1te1ny snimal znalek (9) pres prepina¥ (16) a polohovy derivétor (15), pridem phe-
pinaé (16) umoZnuje p¥imé spojeni snimafe znalek (9 ) s indikdtorem (17).

1 vykres
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