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Beschreibung
Stand der Technik

[0001] Die Erfindung betrifft eine Handwerkzeugma-
schine nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1. So eine
Vorrichtung ist aus EP 1724068 A bekannt.

[0002] Um die Einsatzmdglichkeiten fir eine Hand-
werkzeugmaschine, wie z.B. einen Schrauber oder Bohr-
schrauber, zu erhdhen, ist aus dem Stand der Technik
bekannt, einen Aufsatz an der Handwerkzeugmaschine
lI6sbar anzubringen. Zum I6sbaren Anbringen eines Auf-
satzes am Gehause einer Handwerkzeugmaschine sind
unterschiedliche Befestigungsarten bekannt. Herk6mm-
liche Aufsatze werden beispielsweise an einem Spann-
hals des Handwerkzeugmaschinengehauses fest ge-
spannt oder mittels einer Bajonettverbindungseinrich-
tung in axialer Richtung gegen das Gehause einer Hand-
werkzeugmaschine gespannt.

[0003] Aus dem Stand der Technik sind z.B. Win-
kelaufsadtze bekannt, deren Ausgangswelle in einem
Winkel zu der Antriebswelle der Handwerkzeugmaschi-
ne steht. AuRerdem sind Exzenteraufsatze bekannt, bei
denen die Ausgangswelle parallel zu der Antriebswelle
der Handwerkzeugmaschine versetzt angeordnet ist. Ist
der Aufsatz an der Handwerkzeugmaschine angebracht,
stehen Ausgangswelle des Aufsatzes und Antriebswelle
der Handwerkzeugmaschine in treibender Verbindung,
so dass die Antriebswelle Gber die Ausgangswelle einin
einer Werkzeugaufnahme des Aufsatzes aufgenomme-
nes Einsatzwerkzeug, z.B. ein Schrauber- oder Bohrer-
bit, antreibt.

Offenbarung der Erfindung

[0004] Die Erfindung gemaf Anspruch 1 geht aus von
einer Handwerkzeugmaschine und einem Aufsatz, wel-
cher mittels einer Verriegelungseinheit I6sbar an einem
Gehause der Handwerkzeugmaschine anbringbar ist.
Der Aufsatz umfasst eine Ausgangswelle, welche mit ei-
ner Antriebswelle der Handwerkzeugmaschine drehfest
verbindbar ist, sowie eine Werkzeugaufnahme zur Auf-
nahme eines Einsatzwerkzeuges, z.B. eines Schrauben-
dreherbits.

[0005] Es wird vorgeschlagen, den Aufsatz mit einer
Einrichtung zur Einstellung des Drehmoments auszu-
statten. Insbesondere ist die Drehmomenteinstell-Ein-
richtung manuell ohne zusétzliche Hilfsmittel oder Werk-
zeuge bedienbar. Die Drehmomenteinstell-Einrichtung
erlaubt es dem Bediener, an dem Aufsatz das flr den
jeweiligen Arbeitsvorgang geeignete maximale Drehmo-
ment einzustellen. Bei Erreichen des voreingestellten
Drehmoments wird die Ausgangswelle des Aufsatzes
von der Antriebswelle getrennt.

[0006] Hierfiir weist die Drehmomenteinstell-Einrich-
tung eine Uberrastkupplung mit zwei Kupplungshélften
auf, wobei eine Eingangswelle des Aufsatzes mit einer
ersten Kupplungshélfte und eine Ausgangswelle mit ei-
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ner zweiten Kupplungshélfte ausgestattet sind.

[0007] Zumindesteine derbeiden Kupplungshélftenist
mit einer Federkraft beaufschlagt, wobei die Federkraft
einstellbar ist. Die Federkraft bestimmt das Drehmo-
ment, das von der Eingangswelle auf die Ausgangswelle
Ubertragbar ist. Ist das Drehmoment zu hoch, werden die
Kupplungshalften, und damit die Werkzeugaufnahme
des Aufsatzes und die Antriebswelle der Handwerkzeug-
maschine, voneinander getrennt.

[0008] Zur Einstellung der Federkraft ist die Drehmo-
menteinstell-Einrichtung mit einem Stellelement verse-
hen. Das Stellelement ist dabei manuell ohne weitere
Hilfsmittel betatigbar. Das Stellelement ist vorzugsweise
eindrehbar gelagerter Stellring. Die Einstellung kann stu-
fenlos oder in Stufen erfolgen.

[0009] Fiirdie Uberrastkupplung sind unterschiedliche
Ausfilhrungsformen méglich. Bekannte Uberrastkupp-
lungen sind z.B. Klauenkupplung oder Sperrkérperkupp-
lung mit Rollen oder Kugeln als Sperrkdrper. Bei diesen
Uberrastkupplungen werden bei Erreichen des iiber die
Kupplungsfeder voreingestellten Drehmoments die
Kupplungshalften tber schrage Klauen, Rollen bzw. Ku-
geln auseinander gedriickt.

[0010] In einer bevorzugten Ausfihrungsform des er-
findungsgemaRen Aufsatzesist die Uberrastkupplung ei-
ne reibschlissige Kupplung, insbesondere eine Rutsch-
kupplung. Die Kupplungshalften sind dabei in Form von
Rasterscheiben ausgebildet.

[0011] Beim Anbringen des Aufsatzes auf ein Gehau-
se einer Handwerkzeugmaschine wird die Antriebswelle
der Handwerkzeugmaschine mit der Eingangswelle des
Aufsatzes in drehfeste Verbindung gebracht. Hierfiir
weist die Antriebswelle an ihrem freien Ende eine mehr-
kantige Ausnehmung auf. An der Eingangswelle des Auf-
satzes hingegen ist ein korrespondierender mehrkanti-
ger Fortsatz ausgebildet, der von der mehrkantigen Aus-
nehmung der Antriebswelle formschlissig aufgenom-
men wird. Beim Ansetzen des Aufsatzes kdnnen somit
die Antriebswelle und die Eingangswelle ohne zusatzli-
che manuelle Betatigung drehfest zusammengesteckt
werden. Damit die Handwerkzeugmaschine auch ohne
Aufsatz eingesetzt werden kann, ist die mehrkantige
Stirnausnehmung der Antriebswelle so geformt, dass sie
zugleich auch als Aufnahme fir ein Einsatzwerkzeug,
z.B. Schraubendreherbit, fungieren kann.

[0012] Furdas Anbringen des Aufsatzes an der Hand-
werkzeugmaschine sind unterschiedliche Arten der Be-
festigung moglich. Aus dem Stand der Technik ist z.B.
die I6sbare Befestigung mittels einer Bajonettverbindung
oder einer Schraubverbindung bekannt. In einer bevor-
zugten Ausfuhrungsform des erfindungsgemafRen Auf-
satzes erfolgt die Befestigung mittels einer Rastverbin-
dung. Dazu umfasst die Verriegelungseinheit des Auf-
satzes, mit der der Aufsatz |6sbar an einem Gehause
einer Handwerkzeugmaschine anbringbarist, zumindest
ein Mittel fir eine, insbesondere elastische, Rastverbin-
dung. Eine Rastverbindung hat den Vorteil, dass sie ein-
fach handhabbar ist, da kein zusatzliches Werkzeug als



3 EP 1930 125 B1 4

Hilfsmittel zum Anbringen oder Lésen des Aufsatzes be-
noétigt wird.

[0013] Die einfache Handhabung der Rastverbindung
zeigt sich insbesondere in einer Ausfiihrungsform, in der
das zumindest eine Rastmittel selbsttatig, d.h. ohne wei-
tere manuelle Betatigung des Rastmittels oder eines an-
deren Mittels, rastend ausgefiihrt ist. Dies bedeutet, dass
bereits beim axialen Ansetzen des Aufsatzes an das Ge-
hause einer Handwerkzeugmaschine das zumindest ei-
ne Rastmittel in korrespondierende Mittel, z.B. einer Aus-
nehmung, an dem Gehause der Handwerkzeugmaschi-
ne rastend eingreift. Die Rastverbindung zwischen Auf-
satz und Gehause der Handwerkzeugmaschine wird da-
bei vollautomatisch, d.h. ohne sonstigen Handgriff oder
Einwirkung eines sonstigen Hilfsmittels, wirksam (Auto-
lock-Funktion). Dies kann beispielsweise durch eine fe-
dernde Rastverbindung derart erfolgen, dass ein federn-
des Rastmittel beim Zusammenfligen des Aufsatzes und
der Handwerkzeugmaschine zwangsgefiihrt entgegen
derKraftdes federnden Rastmittels mit einem korrespon-
dierenden Mittel am Gehause der Handwerkzeugma-
schine, z.B. einer Ausnehmung, in Eingriff gebracht wird.
[0014] Das Rastmittel kann ein separates Bauteil sein,
welches an der Verriegelungseinheit des Aufsatzes an-
gebrachtist. Es kann jedoch auch einstiickig mit der Ver-
riegelungseinheit ausgefihrt sein, indem es an der Ver-
riegelungseinheit angeformtist. Ist die Verriegelungsein-
heit beispielsweise aus Kunststoff gefertigt, ist es mog-
lich, eines oder mehrere Rastmittel z.B.in Form von Rast-
haken an die Verriegelungseinheit anzuformen.

[0015] Ineiner Ausfiihrungsform des erfindungsgema-
Ren Aufsatzes ist das zumindest eine Rastmittel ein Fe-
derelement, d.h. das Rastmittel ist in sich federnd. Be-
vorzugt ist das Federelement eine Ringfeder, die als se-
parate Komponente in der Verriegelungseinheit aufge-
nommen ist.

[0016] Dabeiistdie Ringfeder so ausgebildet, dass sie
beim Ansetzen des Aufsatzes an ein Gehause einer
Handwerkzeugmaschine mit einer Ringnut, welche an
dem Gehduse der Handwerkzeugmaschine vorgesehen
ist, selbsttatig in Eingriff bringbar ist. Ist die Ringfeder mit
der Ringnut in Eingriff gebracht, ist der Aufsatz in axialer
Richtung gesperrt.

[0017] GemaR einer Ausfihrungsform ist ein erstes
Ende der Ringfeder in der Verriegelungseinheit festste-
hend angeordnet, wahrend ein zweites Ende der Ring-
feder in Umfangsrichtung relativ zu der Verriegelungs-
einheit bewegbar angeordnet ist. Wird das zweite, frei
bewegbare Ende der Ringfeder in Umfangsrichtung von
dem ersten, feststehenden Ende wegbewegt, weitet sich
die Ringfeder auf und gerat unter Spannung. Wird die
Spannung geldst, kehrt das freie Ende wieder in seine
Ausgangslage zuruick. Dieser Effekt der Ringfeder wird
genutzt, um ein selbsttatiges Einrasten zu bewirken. In
der Ausgangslage, d.h. vor dem Ansetzen des Aufsatzes
an das Gehause einer Handwerkzeugmaschine, befin-
detsich die Ringfederin spannungsfreiem Zustand. Beim
Ansetzen des Aufsatzes an das Gehause der Handwerk-
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zeugmaschine wird die Ringfeder ohne weitere manuelle
Betatigung gespannt, indem sich die Ringfeder z.B. mit-
tels eines Vorsprungs an dem Gehause der Handwerk-
zeugmaschine zwangsgefuhrt aufweitet. Die Spannung
der Ringfeder wird teilweise wieder geldst, wenn die
Ringfeder in Eingriff mit der Ringnut am Gehause ge-
langt. Der Eingriff der Ringfeder in der Ringnut bewirkt
einen sicheren Formschluss und verhindert ein unbeab-
sichtigtes Losen des Aufsatzes von der Handwerkzeug-
maschine in axialer Richtung.

[0018] Zum Abnehmen des Aufsatzes von der Hand-
werkzeugmaschine muss der Bediener die Ringfeder
aufweiten, damit sie mit der Ringnut aul3er Eingriff ge-
langt. Das Aufweiten der Ringfeder kann vorteilhafter-
weise manuell ohne weitere Hilfsmittel oder Werkzeuge
vorgenommen werden. In einer bevorzugten Ausfih-
rungsform ist dazu das zweite, frei bewegbare Ende der
Ringfeder in einem drehbar gelagerten Entriegelungs-
ring der Verriegelungseinheit angeordnet. Die Verriege-
lungseinheit umfasst dabei einen Grundkorper, welcher
mit feststehenden Eingriffsmitteln zum verdrehfesten
Eingriff mit dem Gehause der Handwerkzeugmaschine
versehen ist. An dem Grundkorper ist die Ringfeder mit
ihrem ersten, feststehenden Ende angebracht. Das zwei-
te, freie Ende ist relativ zu dem Grundkérper in Umfangs-
richtung bewegbar gelagert und frei bewegbar in dem
Entriegelungsring aufgenommen. Um das freie Ende der
Ringfeder in dem Entriegelungsring frei bewegbar auf-
zunehmen, ist in dem Entriegelungsring ein Freilauf in
Form eines parallel zur Umfangsrichtung gebogenen
Langlochs ausgebildet. Der Entriegelungsring ist auf
dem Grundkérper in Umfangsrichtung drehbar gelagert,
wobei die Drehbarkeit zwischen einer Ausgangsposition
und einer Endposition durch jeweils einen Anschlag be-
grenzt ist. In der Ausgangsposition des Entriegelungs-
rings befindet sich die Ringfeder in spannungsfreiem Zu-
stand vor dem Ansetzen des Aufsatzes an das Gehause
der Handwerkzeugmaschine. Beim Ansetzen wird die
Ringfeder selbsttatig gespannt, indem sie sich aufweitet,
wobei das freie Ende der Ringfeder in dem Freilauf des
Entriegelungsrings bewegbar ist. Wegen des Freilaufs
fur das freie Ende der Ringfeder muss der Entriegelungs-
ring dabei nicht bewegt werden, weder selbsttatig noch
durch den Bediener. Rastet die Ringfeder in die Ringnut
ein, befindet sich der Entriegelungsring weiterhin in Aus-
gangsposition. Zum Abnehmen des Aufsatzes ist nur ei-
ne einfache Drehbewegung des Entriegelungsrings re-
lativ zum Grundkérper erforderlich, wobei der Entriege-
lungsring maximal bis zu seiner Endposition, welche
durch einen an dem Grundkérper ausgebildeten An-
schlag definiert ist, bewegt werden kann. Das freie Ende
der Ringfeder ist in dem Entriegelungsring so aufgenom-
men, dass der Entriegelungsring durch die Drehbewe-
gung das freie Ende der Ringfeder mitnimmt. Dabei wird
die Ringfeder entgegen ihrer Federkraft aufgeweitet, bis
die Ringfeder mit der Ringnut auer Eingriff gelangt und
von dem Gehause der Handwerkzeugmaschine abge-
zogen werden kann.
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[0019] Das zumindest eine Rastmittel bewirkt zumin-
dest eine axiale Sicherung des Aufsatzes an einem Ge-
hause einer Handwerkzeugmaschine. So wird der Auf-
satz durch das Rastmittel zumindest in axialer Richtung
gehalten. Um die auf den Aufsatz in Umfangsrichtung
wirkenden Krafte aufzunehmen, kénnen unterschiedli-
che Mittel vorgesehen sein. Zum einen kann ein axial
wirkendes Rastmittel so ausgebildet sein, dass es gleich-
zeitig auch eine Verdrehsicherung bewirkt. Zum anderen
kann die Verdrehsicherung auch durch ein separates Mit-
tel bewirkt werden. GemaR einer Ausfiihrungsform des
erfindungsgemaRen Aufsatzes weist die Verriegelungs-
einheit Eingriffsmittel zum verdrehfesten Eingriff mit ei-
nem Gehause einer Handwerkzeugmaschine auf. Hier-
fur sind an dem Gehause korrespondierende Eingriffs-
mittel vorgesehen. Die einander zugeordneten Eingriffs-
mittel sind an der Verriegelungseinheit des Aufsatzes
und an dem Geh&use der Handwerkzeugmaschine fest-
stehend angeordnet. Dabei sind die Eingriffsmittel ins-
besondere so ausgestaltet, dass bereits beim axialen An-
setzen des Aufsatzes an dem Gehduse ohne sonstige
manuelle Betatigung die Eingriffsmittel von Aufsatz und
Gehause miteinander in Eingriff gelangen. Dadurch ist
beim Ansetzen des Aufsatzes eine in Umfangsrichtung
wirksame formschlissige Verbindung herstellbar. In die-
ser Ausfiihrungsform des Aufsatzes werden die in Um-
fangsrichtung wirkenden Kréafte durch die Eingriffsmittel
auf das Gehause der Handwerkzeugmaschine ibertra-
gen, wahrend die axial wirkenden Krafte durch die Rast-
mittel ibertragen werden. Somit werden die in Umfangs-
richtung und die in axialer Richtung wirkenden Krafte
von unterschiedlichen Mitteln aufgenommen.

[0020] Vorzugsweise sind die Eingriffsmittel an der
Verriegelungseinheit und am Gehause der Handwerk-
zeugmaschine als Verzahnungskranz ausgefiihrt. Ist die
Verzahnung des Verzahnungskranzes entsprechend
fein ausgebildet, kann der Aufsatz in praktisch jeder be-
liebigen Winkelstellung relativ zu dem Gehause der
Handwerkzeugmaschine angebracht werden.

[0021] Ein weiterer Gegenstand der Erfindung ist eine
Handwerkzeugmaschine, welche einen erfindungsge-
maRen Aufsatz enthalt. Die Handwerkzeugmaschine
kann ein akkubetriebener oder netzgebundener Schrau-
ber, Bohrer, Bohrschrauber o.dgl. sein.

[0022] Nachfolgend wird die Erfindunganhand der bei-
gefligten Zeichnungen naher erldutert. Es zeigen
Figur 1  einen Ausschnitt aus einer Handwerkzeug-
maschine mit einer Antriebswelle und einer
Werkzeugaufnahme in perspektivischer Dar-
stellung

Figur2  eine Seitenansicht einer Ausfiihrungsform ei-
nes erfindungsgemaflen Aufsatzes mit einer
Ausgangswelle und einer Werkzeugaufnah-
me sowie einer Verriegelungseinheit

Figur 3  eineerste Ausfilhrungsform eines erfindungs-
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gemalen Drehmomentaufsatzes

Figur4 eine zweite Ausfihrungsform eines erfin-
dungsgemafien Drehmomentaufsatzes

Figur 5 eine Ausfiihrungsform einer Verriegelungs-
einheit, bestehend aus Grundkdérper, Rastmit-
tel und Entriegelungsring, in der Riickansicht

Figur 6 die Verriegelungseinheit nach Fig. 5 in der
Vorderansicht

Figur 7  dieVerriegelungseinheit nach Fig. 5 ohne Ent-
riegelungsring in der Riickansicht

Figur 8 dieVerriegelungseinheitnach Fig.5 ohne Ent-
riegelungsring in der Vorderansicht.

[0023] In Figur 1 ist ein Ausschnitt aus einer Hand-

werkzeugmaschine 100 gezeigt, die geeignet ist, einen
erfindungsgeméafien Aufsatz 30 (Fig. 2) aufzunehmen.
Bei der in Fig. 1 gezeigten Handwerkzeugmaschine 100
handelt es sich um einen Schrauber. In Fig. 1 sind nur
die zur Erlduterung der Erfindung notwendigen Teile der
Handwerkzeugmaschine dargestellt. Die Handwerk-
zeugmaschine 100 umfasst im, in Arbeitsrichtung gese-
hen, vorderen Bereich ein Gehause 10, aus dem eine
Antriebswelle 20 austritt. Die Antriebswelle 20 hat an ih-
rer Stirnseite eine mehrkantige Ausnehmung 22 zur Auf-
nahme eines Einsatzwerkzeuges, z.B. eines Schrauben-
dreherbits (nicht dargestellt). Die Handwerkzeugmaschi-
ne 100 kann als solche, d.h. ohne Aufsatz, betrieben wer-
den. Dazu kann z.B. ein Schraubendreherbit als Einsatz-
werkzeug in die Ausnehmung 22 eingefiihrt werden.
[0024] In der Seitenansicht von Fig. 2 ist ein erfin-
dungsgemaler Aufsatz 30 zur Einstellung des Drehmo-
ments dargestellt. Der Aufsatz 30 umfasst eine Aus-
gangswelle 32, welche ausgangsseitig an ihrer Stirnseite
eine Ausnehmung 34 zur Aufnahme eines Einsatzwerk-
zeuges 36, z.B. eines Schraubendreherbits, aufweist.
[0025] In Fig. 3 und 4 sind eine erste und zweite Aus-
fuhrungsform eines erfindungsgeméafien Aufsatzes 30
dargestellt. Der Aufsatz 30 gemaR Fig. 3 oder 4 ist aus
einem Gehause 35, einer Verriegelungseinheit 40 und
einer Einrichtung 70 zur Einstellung des Drehmoments
aufgebaut.

[0026] Die Drehmomenteinstell-Einrichtung 70 um-
fasst eine Uberrastkupplung 71, die in den nach Fig. 3
und 4 dargestellten Ausfiihrungsformen eine Rutsch-
kupplung ist. Hierfir ist die Eingangswelle 31 mit einer
ersten Kupplungshélfte 72, die Ausgangswelle 32 mit ei-
ner zweiten Kupplungshalfte 73 versehen. Die Kupp-
lungshalften 72, 73 sind in Form von Rasterscheiben
ausgebildet. Um eine koaxiale Fiihrung von Eingangs-
welle 31 und Ausgangswelle 32 zu bewerkstelligen, ist
die Eingangswelle 31 mit Spiel in der Ausgangswelle 32
aufgenommen. Alternativ kdnnte auch die Ausgangswel-
le mit Spiel in der Eingangswelle aufgenommen sein
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(nicht dargestellt). In der Ausfihrungsform nach Fig. 3
ist die zweite Kupplungshalfte 73 mit Hilfe eines Feder-
elements 74, hier in Form von Tellerfedern, mit einer Fe-
derkraft beaufschlagt. Anstelle von Tellerfedern kann
auch ein anderes Federelement eingesetzt werden, z.B.
eine Schraubenfeder. Die Federkraft des Federelements
74 wird Uber eine Druckscheibe 75 sowie ein Lager 76
auf die zweite Kupplungshalfte 73 Gbertragen. Im Unter-
schied zu der in Fig. 3 dargestellten Ausfiihrungsform ist
in Fig. 4 eine Ausfiihrungsform gezeigt, bei der die erste
Kupplungshalfte 72 mit Hilfe eines Federelements 74 mit
Federkraft beaufschlagt. Die Federkraft wird dabei eben-
falls mittels einer Druckscheibe 75 und eines Lagers 76
auf die Kupplungshalfte 72 Gbertragen.

[0027] Zur Einstellung des maximalen Drehmoments
ist die Federkraft einstellbar ausgefiihrt. Dazu weist die
Drehmomenteinstell-Einrichtung 70 ein Stellelement 77
in Form eines auBeren Stellringes auf. Das Stellelement
77 ist auf dem Gehause 35 drehbar gelagert und von
auflen von dem Bediener manuell betétigbar. Ein innerer
Stellring 78 ist ebenfalls drehbar und zusétzlich axial ver-
schiebbar auf dem Aufsatz-Gehause 35 gelagert. Dazu
ist der innere Stellring 78 mit einem Gewinde versehen,
das in ein Gewinde an dem Gehause 35 eingreift. Durch
einfaches Drehen des Stellelements 77 wird der innere
Stellring 78 axial verschoben und damit die Federkraft
variiert. Die Federkraft kann stufenlos einstellbar sein,
oder aber in Stufen eingestellt werden. Fir eine Einstell-
barkeit in Stufen kann der innere Stellring z.B. mit Rast-
nuten versehen sein, in die eine Rastfeder rastend ein-
greift (nicht dargestellt). Beim Drehen des Stellelements
77 rastet die Rastfeder horbar in die Rastnuten ein.
[0028] Wird der Aufsatz 30 an der Handwerkzeugma-
schine 100 angebracht, steht die Eingangswelle 31 ein-
gangsseitig in treibender Verbindung mit der Antriebs-
welle 20 der Handwerkzeugmaschine 100. Die treibende
Verbindung kann in einer einfachen Ausflihrungsform
beispielsweise durch einen Formschluss erzielt werden,
indem die Antriebswelle 20, wie in Fig. 1 dargestellt, eine
mehrkantige Stirnausnehmung 22 aufweist, und die Ein-
gangswelle 31 des Aufsatzes 30 eingangsseitig mit ei-
nem zu der Stirnausnehmung 22 komplementaren Fort-
satz 33 mitmehrkantigem Querschnitt versehenist. Beim
Zusammenfiigen von Aufsatz 30 und Handwerkzeugma-
schine 100 wird der Fortsatz 33 der Eingangswelle 31
einfach ohne weiteres Zutun in die Ausnehmung 22 der
Antriebswelle 20 gesteckt.

[0029] Der Aufsatz 30 umfasst weiterhin eine Verrie-
gelungseinheit40 zum Iésbaren Anbringen an einem Ge-
hause 10 einer Handwerkzeugmaschine 100. In Fig. 3
ist eine Verriegelungseinheit 40 angedeutet, die eine Ba-
jonettverbindung zwischen Aufsatz und Handwerkzeug-
maschine herstellt. Die Eingriffsmittel 61 wirken mit kor-
respondierenden Eingriffsmittel (nicht dargestellt) an ei-
nem Gehause einer Handwerkzeugmaschine derart zu-
sammen, dass eine formschliissige verdrehsichere Ver-
bindung hergestellt ist. Zusatzlich sind Eingriffsmittel 62
an der Verriegelungseinheit 40 vorgesehen, die durch
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eine einfache Drehbewegung in Eingriff mitentsprechen-
den Eingriffsmitteln (nicht dargestellt) an einem Gehause
einer Handwerkzeugmaschine gelangen und so eine Ba-
jonettverbindung zur axialen Sicherung des Aufsatzes
30 ausbilden. In Fig. 4 ist eine Verriegelungseinheit 40
angedeutet, die Uber ein Gewinde 63 in Konusform mit
einem Gehause einer Handwerkzeugmaschine verbind-
bar ist.

[0030] Eine bevorzugte Ausfiihrungsform des Aufsat-
zes 30 zeichnet sich durch eine Verriegelungseinheit 40
aus, welche zumindest ein Mittel 42 fiir eine elastische
Rastverbindung aufweist. Die Verriegelungseinheit 40 in
der in Fig. 5-8 dargestellten Ausfihrungsform ist aus ei-
nem Grundkorper 44 aufgebaut, der eine zentrale Off-
nung 41 zur Aufnahme der Antriebswelle 20 der Hand-
werkzeugmaschine 100 hat. Der Grundkdrper 44 ist mit
Eingriffsmitteln 43 versehen, die beim Ansetzen des Auf-
satzes 30 auf das Gehause 10 mit korrespondierenden
Eingriffsmitteln 13 an dem Gehause 10 einen verdrehsi-
cheren Eingriff erlauben. Die einander zugeordneten
Eingriffsmittel 43, 13 sind an der Verriegelungseinheit 40
des Aufsatzes 30 und an dem Geh&use 10 der Hand-
werkzeugmaschine 100 feststehend angeordnet. Dabei
sind die Eingriffsmittel 43, 13 so ausgestaltet, dass be-
reits beim axialen Ansetzen des Aufsatzes 30 an dem
Gehéuse 10 ohne sonstige manuelle Betatigung die Ein-
griffsmittel 43, 13 von Aufsatz 30 und Gehause 10 mit-
einander in Eingriff gelangen, wodurch eine formschlis-
sige Verbindung hergestellt wird. Die Eingriffsmittel 43,
13 Ubertragen die auf den Aufsatz 30 in Umfangsrichtung
wirkenden Krafte auf das Gehduse 10. Die Eingriffsmittel
43, 13 sind in der dargestellten Ausfiihrungsform als Ver-
zahnungskranze ausgefiihrt. Daher kann der Aufsatz 30
in praktisch jeder beliebigen Winkelstellung relativ zu
dem Gehéause 10 der Handwerkzeugmaschine 100 an-
gebracht werden.

[0031] InderinFig.5-8 dargestellten Ausfiihrungsform
der Verriegelungseinheit 40 eines erfindungsgemalen
Aufsatzes 30 werden die in Umfangsrichtung wirkenden
Krafte durch die Eingriffsmittel 43, 13 auf das Gehause
10 der Handwerkzeugmaschine 100 Ubertragen, wah-
rend die axial wirkenden Kréfte durch das Rastmittel 42
Ubertragen werden.

[0032] Das Rastmittel 42 ist hierbei ein Federelement
in Form einer Ringfeder. Die Ringfeder 42 ist so ausge-
bildet, dass sie beim Ansetzen des Aufsatzes 30 an das
Gehéause 10 mit einer umlaufenden Ringnut 12 an dem
Gehause selbsttatig in Eingriff gelangt. Ist die Ringfeder
42 in die Ringnut 12 eingerastet, ist der Aufsatz 30 in
axialer Richtung gesperrt.

[0033] Ein erstes Ende 45 der Ringfeder 42 ist in dem
Grundkdrper 44 der Verriegelungseinheit 40 feststehend
angeordnet, wahrend ein zweites Ende 47 der Ringfeder
42 in Umfangsrichtung relativ zu dem Grundkoérper 44
der Verriegelungseinheit 40 bewegbar angeordnet ist.
Wird das zweite, frei bewegbare Ende 47 der Ringfeder
42 in Umfangsrichtung von dem ersten, feststehenden
Ende 45 wegbewegt, weitet sich die Ringfeder 42 auf
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und gerat unter Spannung. Wird die Spannung gelost,
kehrt das freie Ende 47 wieder in seine Ausgangslage
zuriick. Die Elastizitat der Ringfeder 42 wird genutzt, um
ein selbsttatiges Einrasten zu bewirken. In der Aus-
gangslage, d.h. vor dem Ansetzen des Aufsatzes 30 an
das Gehause 10, befindet sich die Ringfeder 42 in span-
nungsfreiem Zustand. Beim Ansetzen des Aufsatzes 30
an das Gehause 10 wird die Ringfeder 42 ohne weitere
manuelle Betatigung gespannt, indem die Ringfeder 42
entlang des Gehaduses 10 zwangsgefiihrt wird. Um die
Zwangsfihrung der Ringfeder 42 an dem Gehause 10
zu erleichtern, sind die Oberflachen 14 der Zahne des
Verzahnungskranzes 13 in axialer Richtung abge-
schragt. Wenn die Ringfeder 42 in Eingriff mit der Ringnut
12 am Gehause 10 gelangt, wird die Spannung der Ring-
feder 42 teilweise wieder geldst. Der Eingriff der Ringfe-
der 42 in der Ringnut 12 bewirkt einen sicheren Form-
schluss und verhindert ein unbeabsichtigtes Losen des
Aufsatzes 30 von der Handwerkzeugmaschine 100 in
axialer Richtung.

[0034] Zum Befestigen des Aufsatzes 30 auf dem Ge-
hause 10 der Handwerkzeugmaschine 100 muss der Be-
diener somit lediglich den Aufsatz 30 und die Handwerk-
zeugmaschine 100 in axialer Richtung so aneinander
setzen, dass die Eingriffsmittel 43, 13 ineinander greifen.
Das Rastmittel 42 rastet dabei von selbst in das korre-
spondierende Mittel, die Ringnut 12, an dem Gehause
10 ein.

[0035] Damitsichdie Ringfeder 42 beim Ansetzen des
Aufsatzes 30 an das Gehause 10 aufweiten kann, ist das
zweite Ende 47 der Ringfeder 42 frei bewegbar in der
Verriegelungseinheit 40 angeordnet. In Fig. 7 und 8 ist
zu erkennen, dass das zweite Ende 47 der Ringfeder 42
frei bewegbar in eine Ausnehmung 51 an dem Grund-
kérper 44 ragt. Wie in der Riickansicht nach Fig. 5 und
der Vorderansicht nach Fig. 6 dargestellt, umfasst die
Verriegelungseinheit 40 weiterhin einen Entriegelungs-
ring 46, der auf dem Grundkoérper 44 angeordnet ist. Da-
bei wird als Rickansicht die Ansicht auf die im verriegel-
ten Zustand dem Gehause der Handwerkzeugmaschine
zugewandten Seite des Aufsatzes und als Vorderansicht
die Ansicht auf die im verriegelten Zustand von dem Ge-
hause der Handwerkzeugmaschine abgewandten Seite
des Aufsatzes verstanden.

[0036] Das zweite Ende 47 der Ringfeder 42 ist frei
bewegbar in dem Entriegelungsring 46 angeordnet. Da-
zu ist, wie in Fig. 6 dargestellt, der Entriegelungsring 46
mit einem axial durchgehenden Freilauf 48 in Form eines
parallel zur Umfangsrichtung gebogenen Langlochs ver-
sehen. In diesem Freilauf 48 ist das zweite Ende 47 der
Ringfeder 42 frei bewegbar gelagert. Beim Ansetzen des
Aufsatzes 30 an das Gehause 10, kann sich die Ringfe-
der 42 aufwieten, indem sich das zweite Ende 47 in dem
Freilauf 48 frei bewegen kann. Wegen des Freilaufs 48
fur das freie Ende 47 der Ringfeder 42 muss der Entrie-
gelungsring 46 beim Ansetzen des Aufsatzes 30 nicht
bewegt werden, weder selbsttatig noch durch den Be-
diener.
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[0037] Zum Abnehmen des Aufsatzes 30 von der
Handwerkzeugmaschine 100 muss die Ringfeder 42 auf-
geweitet werden, damit sie mit der Ringnut 12 aulRer Ein-
griff gelangt. Das Aufweiten der Ringfeder 42 erfolgt wie-
derum manuell ohne weitere Hilfsmittel oder Werkzeuge.
Hierfur ist der Entriegelungsring 46 auf dem Grundkorper
44 in Umfangsrichtung drehbar gelagert, wobei die Dreh-
barkeit, wie in Fig. 6 gezeigt, zwischen einer Ausgangs-
position und einer Endposition durch jeweils einen An-
schlag 49, 50 an dem Grundkdrper 44 begrenzt ist. In
der Ausgangsposition des Entriegelungsrings 46 befin-
det sich die Ringfeder 42 in spannungsfreiem Zustand
vor dem Ansetzen des Aufsatzes 30 an das Gehause 10
der Handwerkzeugmaschine 100. Rastet die Ringfeder
42 beim Ansetzen an das Gehause 10 in die Ringnut 12
ein, befindet sich der Entriegelungsring 46 weiterhin in
Ausgangsposition.

[0038] Zum Abnehmen des Aufsatzes 30 von der
Handwerkzeugmaschine 100 ist nur eine einfache ma-
nuelle Drehbewegung des Entriegelungsrings 46 relativ
zum feststehenden Grundkdrper 44 erforderlich, wobei
der Entriegelungsring 46 maximal bis zu seiner Endpo-
sition, welche durch den an dem Grundkdrper 44 ausge-
bildeten Anschlag 50 definiert ist, bewegt werden kann.
Das freie Ende 47 der Ringfeder 42 ist in dem Entriege-
lungsring 46 so aufgenommen, dass der Entriegelungs-
ring 46 durch die Drehbewegung das freie Ende 47 der
Ringfeder 42 mitnimmt. Dabei wird die Ringfeder 42 ent-
gegen ihrer Federkraft aufgeweitet, bis die Ringfeder 42
mit der Ringnut 12 auRer Eingriff gelangt und von dem
Gehéause 10 der Handwerkzeugmaschine 100 abgezo-
gen werden kann. In Fig. 8 ist zur Verdeutlichung der
Bewegung des freien Endes 47 der Ringfeder 42 nur der
Grundkorper 44 und die Ringfeder 42 dargestellt sowie
ein Doppelpfeil 52, der den Verfahrweg des Endes 47
der Ringfeder 42 markiert.

[0039] Nach dem Abnehmen des Aufsatzes 30 driickt
die Ringfeder 42 durch die Federkraft den Entriegelungs-
ring 46 wieder in seine Ausgangsposition, definiert durch
den Anschlag 49, zurtck.

Patentanspriiche

1. Handwerkzeugmaschine mit einem Gehduse (10)
und einer Antriebswelle (20) sowie einem Aufsatz
(30), umfassend eine Werkzeugaufnahme (34) zur
Aufnahme eines Einsatzwerkzeuges (36); eine Ver-
riegelungseinheit (40), welche an dem Gehause (10)
der Handwerkzeugmaschine (100) I6sbar anbring-
bar ist; und eine Ausgangswelle (32), welche mit ei-
ner Antriebswelle (20) der Handwerkzeugmaschine
drehfest verbindbar ist, wobei der Aufsatz (30) eine
Einrichtung (70) zur Einstellung des Drehmoments
und eine Uberrastkupplung (71) aufweist, dadurch
gekennzeichnet, dass die Antriebswelle (20) an ih-
rem freien Ende eine mehrkantige Ausnehmung (22)
zur Aufnahme eines Einsatzwerkzeuges (36) und ei-
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ne Eingangswelle (31) des Aufsatzes (30) einen zu
der Ausnehmung (22) korrespondierenden mehr-
kantigen Fortsatz (33) zur formschlissigen Aufnah-
me In der Ausnehmung (22) aufweist.

Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass die Uberrastkupp-
lung (71) eine Rutschkupplung ist.

Handwerkzeugmaschine nach einem der Anspri-
che 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass zu-
mindest eine der beiden Kupplungshalften (72; 73)
mit einer Federkraft beaufschlagt ist.

Handwerkzeugmaschine nach einem der vorherge-
henden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
dass die Drehmomenteinstell-Einrichtung (70) ein
Stellelement (77) aufweist, mit dem die Federkraft
einstellbar ist.

Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 4, da-
durch gekennzeichnet, dass das Stellelement (77)
ein drehbar gelagerter Stellring ist.

Handwerkzeugmaschine nach einem der vorherge-
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass die Verriegelungseinheit (40) zumindest ein
Mittel (42) fur eine, insbesondere elastische, Rast-
verbindung aufweist.

Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 6, da-
durch gekennzeichnet, dass das zumindest eine
Rastmittel (42) selbsttatig einrastbar ausgefihrt ist.

Handwerkzeugmaschine nach einem der Anspri-
che 6 oder 7, dadurch gekennzeichnet, dass das
zumindest eine Rastmittel (42) ein Federelement ist,
welches beim Ansetzen des Aufsatzes (30) an ein
Gehause (10) einer Handwerkzeugmaschine mit
korrespondierenden Mitteln (12) an dem Gehause
(10) in Eingriff bringbar ist.

Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 8, da-
durch gekennzeichnet, dass ein erstes Ende (45)
des Federelements (42) in der Verriegelungseinheit
(40) feststehend angeordnet ist, und ein zweites En-
de (47) des Federelements (42) in Umfangsrichtung
relativ zu der Verriegelungseinheit (40) bewegbar
angeordnet ist.

Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 9, da-
durch gekennzeichnet, dass das zweite Ende (47)
des Federelements (42) in einem drehbar gelager-
ten Entriegelungsring (46) der Verriegelungseinheit
(40) angeordnet ist.

Handwerkzeugmaschine nach einem der vorherge-
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
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12.

13.

14.

15.

dass die Verriegelungseinheit (40) Eingriffsmittel
(43) zum verdrehfesten Eingriff mit einem Gehause
(10) einer Handwerkzeugmaschine aufweist.

Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 11, da-
durch gekennzeichnet, dass die Eingriffsmittel
(43) als Verzahnungskranz ausgefihrt sind.

Handwerkzeugmaschine nach einem der Anspri-
che 6 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dass das
Rastmittel (42) beim Ansetzen des Aufsatzes (30)
an das Gehause (10) mit einer Ringnut (12) an dem
Gehause (10) in Eingriff bringbar ist.

Handwerkzeugmaschine nach einem der Anspri-
che 9 bis 13, dadurch gekennzeichnet, dass die
Verriegelungseinheit (40) einen Grundkorper (44)
mit einer Ausnehmung (51) zur Aufnahme des zwei-
ten Endes (47) des Federelements (42) aufweist.

Handwerkzeugmaschine nach einem der Anspri-
che 10 bis 14, dadurch gekennzeichnet, dass der
Entriegelungsring (46) zur Aufnahme des zweiten
Endes (47) des Federelements (42) einen axial
durchgehenden Freilauf (48) aufweist.

Claims

Portable power tool having a housing (10) and a drive
shaft (20) and also an attachment (30) comprising a
tool receptacle (34) for receiving an application tool
(36); a locking unit (40) which is releasably attacha-
ble to the housing (10) of the portable power tool
(100); and an output shaft (32) which is connectable
to a driveshaft (20) of the portable power tool so as
to rotate therewith, wherein the attachment (30) has
adevice (70) for setting the torque and an over-latch-
ing clutch (71), characterized in that the drive shaft
(20) has at its free end a polygonal recess (22) for
receiving an application tool (36), and an input shaft
(31) of the attachment (30) has a polygonal exten-
sion (33), corresponding to the recess (22), in order
to be received in the recess (22) in a formfitting man-
ner.

Portable power tool according to Claim 1, charac-
terized in that the over-latching clutch (71) is a slip
clutch.

Portable power tool according to either of Claims 1
and 2, characterized in that at least one of the two
clutch parts (72; 73) is spring-loaded.

Portable power tool according to one of the preced-
ing claims, characterized in that the torquesetting
device (70) has an adjusting element (77) by way of
which the spring force is settable.
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Portable power tool according to Claim 4, charac-
terized in that the adjusting element (77) is a rotat-
ably mounted adjusting ring.

Portable power tool according to one of the preced-
ing claims, characterized in that the locking unit
(40) has at least one means (42) for an, in particular
elastic, latching connection.

Portable power tool according to Claim 6, charac-
terized in that the at least one latching means (42)
is configured to latch in place automatically.

Portable power tool according to either of Claims 6
and 7, characterized in that the atleast one latching
means (42) is a spring element which, when the at-
tachment (30) is positioned on a housing (10) of a
portable power tool, can be broughtinto engagement
with corresponding means (12) on the housing (10).

Portable power tool according to Claim 8, charac-
terized in that a first end (45) of the spring element
(42) is arranged in a stationary manner in the locking
unit (40), and a second end (47) of the spring element
(42) is arranged so as to be movable in the circum-
ferential direction relative to the locking unit (40).

Portable power tool according to Claim 9, charac-
terized in that the second end (47) of the spring
element (42) is arranged in a rotatably mounted un-
locking ring (46) of the locking unit (40).

Portable power tool according to one of the preced-
ing claims, characterized in that the locking unit
(40) has engagement means (43) for rotationally
fixed engagement with a housing (10) of a portable
power tool.

Portable power tool according to Claim 11, charac-
terized in that the engagement means (43) are con-
figured as a toothed ring.

Portable power tool according to one of Claims 6 to
12, characterized in that the latching means (42)
can be brought into engagement with an annular
groove (12) on the housing (10) when the attachment
(30) is positioned on the housing (10).

Portable power tool according to one of Claims 9 to
13, characterized in that the locking unit (40) has
a main body (44) having a recess (51) for receiving
the second end (47) of the spring element (42).

Portable power tool according to one of Claims 10
to 14, characterized in that the unlocking ring (46)
has an axially continuous freewheel (48) for receiv-
ing the second end (47) of the spring element (42).
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Revendications

Machine-outil manuelle comprenant un boitier (10)
et un arbre d’entrainement (20) ainsi qu'un élément
rapporté (30), comportant un logement d’outil (34)
pour laréception d’un outil d’insertion (36) ; une unité
de verrouillage (40) qui peut étre fixée de maniére
amovible sur le boitier (10) de la machine-outil ma-
nuelle (100) ; et un arbre de sortie (32) qui peut étre
relié de maniére solidaire en rotation a un arbre d’en-
trainement (20) de la machine-outil manuelle, I'élé-
ment rapporté (30) comprenant un dispositif (70) de
réglage du couple et un embrayage de surblocage
(71), caractérisée en ce que I'arbre d’entrainement
(20) comprend a son extrémité libre un évidement
polygonal (22) pour la réception d’un outil d’insertion
(36), et un arbre d’entrée (31) de I'élément rapporté
(30) comprend un prolongement polygonal (33) cor-
respondant a I'évidement (22) en vue d’une récep-
tion par engagement par complémentarité de formes
dans I'évidement (22).

Machine-outil manuelle selon la revendication 1, ca-
ractérisée en ce que I'embrayage de surblocage
(71) est un embrayage a glissement.

Machine-outil manuelle selon la revendication 1 ou
2, caractérisée en ce qu’au moins l'une des deux
moitiés d’embrayage (72 ; 73) est sollicitée par une
force de ressort.

Machine-outil manuelle selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisée en ce
que le dispositif de réglage de couple (70) comprend
un élément de réglage (77) a I'aide duquel la force
de ressort peut étre réglée.

Machine-outil manuelle selon la revendication 4, ca-
ractérisée en ce que I'élément de réglage (77) est
une bague de réglage montée a rotation.

Machine-outil manuelle selon 'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisée en ce
que 'unité de verrouillage (40) comprend au moins
un moyen (42) pour une liaison par encliquetage en
particulier élastique.

Machine-outil manuelle selon la revendication 6, ca-
ractérisée en ce que I'au moins un moyen d’encli-
quetage (42) est réalisé de maniére a pouvoir s’en-
cliqueter automatiquement.

Machine-outil manuelle selon la revendication 6 ou
7, caractérisée en ce que 'au moinsun moyend’en-
cliquetage (42) est un élément ressort qui peut étre
amené en prise avec des moyens correspondants
(12) sur le boitier (10) lors de la mise en place de
I’élément rapporté (30) sur un boitier (10) d’'une ma-
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chine-outil manuelle.

Machine-outil manuelle selon la revendication 8, ca-
ractérisée en ce qu’une premiére extrémité (45) de
I'élément ressort (42) est disposée de maniere fixe
dans l'unité de verrouillage (40), et une deuxieme
extrémité (47) de I'élémentressort (42) est disposée
de maniere mobile parrapport a I'unité de verrouilla-
ge (40) dans la direction périphérique.

Machine-outil manuelle selon la revendication 9, ca-
ractérisée en ce que la deuxieéme extrémité (47) de
I'élément ressort (42) est disposée dans une bague
de déverrovuillage (46) montée a rotation de l'unité
de verrouillage (40).

Machine-outil manuelle selon 'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisée en ce
que l'unité de verrouillage (40) comprend des
moyens d’engagement (43) pour 'engagement so-
lidaire en rotation avec un boitier (10) d’'une machi-
ne-outil manuelle.

Machine-outil manuelle selon la revendication 11,
caractérisée en ce que les moyens d’engagement
(43) sont réalisés sous forme de couronne dentée.

Machine-outil manuelle selon 'une quelconque des
revendications 6 a 12, caractérisée en ce que le
moyen d’encliquetage (42) peut étre amené en prise
avec une rainure annulaire (12) sur le boitier (10)
lors de la mise en place de I'élément rapporté (30)
sur le boitier (10).

Machine-outil manuelle selon 'une quelconque des
revendications 9 a 13, caractérisée en ce que 'uni-
té de verrouillage (40) comprend un corps de base
(44) pourvu d’un évidement (51) pour la réception
de la deuxiéme extrémité (47) de I'élément ressort
(42).

Machine-outil manuelle selon 'une quelconque des
revendications 10 a 14, caractérisée en ce que la
bague de déverrouillage (46) comprend une roue
libre axialement traversante (48) pour la réception
de la deuxiéme extrémité (47) de I'élément ressort
(42).
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