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(54) ПРОСТРАНСТВЕННАЯ ХАРАКТЕРИСТИКА И ХАРАКТЕРИСТИКА ФОРМЫ
ИМПЛАНТИРОВАННОГО УСТРОЙСТВА ВНУТРИ ОБЪЕКТА

(57) Формула изобретения
1. Способ для получения пространственной характеристики устройства,

позиционированного и раскрытого внутри обследуемого объекта, причем способ
содержит этапы, на которых получают (26) набор изображений устройства,
реконструируют (28) трехмернуюмодельраскрытого устройства из набораизображений,
сравнивают (30) модель раскрытого устройства с идеальной моделью устройства в
предопределенном состоянии раскрытия внутри объекта, отображают (36) модель
раскрытого устройства на блоке отображения.

2. Способ по п.1, в котором этап сравнения содержит определение (32) областей
отклонения в форме модели при сравнении с идеальной моделью.

3. Способ по п.2, дополнительно содержащий этап, на котором генерируют (34)
цветовые коды в зависимости от уровня отклонения, и накладывают (38) цвета согласно
сгенерированным цветовым кодам на отображаемую модель на блоке отображения.

4. Способпоодномуиз пп.1-3, дополнительно содержащий этап, на которомвременно
отображают идеальную модель.

5. Способ по п.4, на котором идеальную модель отображают в качестве наложения
на реконструированную модель действующего раскрытого устройства частично
прозрачным образом.

6. Способ по п.4, в котором идеальную модель отображают поочередно в
реконструированной модели действующего раскрытого устройства.
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7. Способ по одному из п.5 или 6, в котором повторно отображают идеальную
модель.

8. Способ по п.1, в котором идеальную модель отображают в качестве наложения
на двухмерную ангиограмму действующего раскрытого устройства для проверки на
отличия и сходства.

9. Устройство (18) обработки данных для получения пространственной
характеристики устройства, позиционированного и раскрытого внутри обследуемого
объекта, причем устройство обработки данных содержит процессор данных, который
выполнен с возможностью выполнения способа по п.1, и память для хранения
полученных изображений и/или для хранения трехмерной модели раскрытого
устройства.

10. Устройство (10) медицинского рентгенологического обследования, содержащее
устройство (18) обработки данных по п.8.

11. Считываемый компьютером носитель, на котором хранится компьютерная
программа для получения пространственной характеристики устройства,
позиционированного ираскрытого внутриобследуемогообъекта, причемкомпьютерная
программа, когда ее выполняет процессор данных, выполнена с возможностью
управления способом по п.1.

12. Элемент программы для пространственной характеристики устройства,
позиционированного и раскрытого внутри обследуемого объекта, причем элемент
программы, когда его выполняет процессор данных, выполнен с возможностью
управления способом по п.1.
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