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Vyndlez se tyké& zapojeni pro pfipojent F{dicfho obvedu pFerusen{ k procesoru, zejmé-
na piipojen{ progremovatelného ¥{dicihe obvodu pleruleni K 580 VN 59 k milkroprocesoru
U 880.

VSeobecnd se pou¥ivéd nékolika typh mikropoditadovich stavebnic pro budovéni mikropo-
&{tadl, Mezi jednotlivymi stavebnicemi lze vysledovat podobnost ve zpisobu rozddleni
funke{ mezi jednotlivé prvky stavebnice. Kafdou stavebnici wiak charakterizuje zviditn{
zplisob komunikace mezi jejfmi prvky. Nevyhodou tohoto stavu je nemo¥nost spojit vyhodné
vlastnosti ¥fdictho obvedu prioritnfho pPerulenf typu K 580 VN 59 z mikropoditadové sta-
vebnice MHB 8080 s vyhodami centrdlnfho mikroprocesoru typu U 880 ze stejnojmenné mikro-
politalové stavebnice spolednym poufitim v Jednom mikropodftadi.

Tuto nevyhodu odstranuje zapojend pro piipojeni F{dicfho obvodu pieruseni k procesoru
podle vynélezu, sestévajifci z procesoru, pierudovactho obvodu a progremovatelného pole,
jehoZ podstata spo¥fvd v tom, Ze nulovacf vstup obvodu je piipojen na vstup procesoru a na
nastavovac{ vstup programovatelného pole, Ctecl vystup procesorn a potvrzujicl vystup pro-
cesoru jsou spojeny se vstupy programovatelného pole, Zérovel pemdt svym p¥ifszovacim vstu-
pem a pferufovaci obvod svym aktivainim vstupem jsou spojeny s vystupy programovatelného
pole, priemZ ke trem vstupim programovatelného pole jsou pFipojeny prvni vystup, druby
vystup a tietl vystup progremovatelného pole.

Pokrok dosaZeny vyndlezem spold{véd zejména v moZnosti p¥ipejenf programovatelnsho Ff-
diciho obvodu prioritnfho pferudeni typu K 580 VN 59 k mikroprocesoru typu U 880, Progra=-
movatelny ¥{dic{ obvod prioritniho p¥erufeni typu K 580 VN 59 je z ufivatelského hlediska
velmi komfortn® vybaven a pro mnoho aplikaci jsou jeho vlastnosti vyhodn&jsf ne%li vlast-
nosti analogickyeh prvkd ze stavebnice U 880, Naopak mikroprocesor U 880, pracujfc{ v pie=
rudovacim modu O je pro mnoho aplikaci vyhodndjs{ ne¥li mikroprocesor MHB 8080 do JjehoZ
stavebnice r{die{ obvod preruseni typu K 580 VN 59 pati{. PFi poufit{ pFedmdtu vyndlezu lze
Jjednoduse konstruovat mikropod{tal, ve kterém jsou vyuZity soufasn® wvyhody mikroprocesoru
U 880 a F{dicfho obvodu pierudeni K 580 VN 59.

Vynélez je zndzornén na piipojeném vykresu, ktery pPedstavuje blokové schéma zapojent
pro p¥ipojeni ¥{dicfho obvodu pierulen{ k procesoru.

Zepojeni pro p¥ipojeni F{dicfho obvodu pierudeni k procesoru obsabuje vedle procesoru
1, pFerufovaciho obvodu 3 a pam&ti 4 programovatelné pole 2. Nuloveci vstup 10 Jje piipojen
na vstup procesoru ! a na nashavovacl vstup 24 programovatelného pole 2. Gtect vystup 11
z procesoru 1 a potvrzujici vystup 12 z procesoru 1 Jsou spojeny se vstupy programova-
telného pole 2. Pam&t 4 svym pFifazovacim vstupem 41 a pferudovacl obvod 3 svym aktivadnim
vstupem 31 jsou spojeny s vystupy programovatelného pole 2. Se vstupy programovatelného
pole 2 jsou spojeny teké t¥i vystupy programovatelného pole 2, a %o prvaf vystup 21, druhy
vystup 22 a tPet{ vystup 23. {tect vystup 11 procesoru 1 je spojen s klflovacim vstupem 42
pam&ti 4.

Zapojen{ pro pFipojeni ¥{diefho obvodu pferuSenf k procesoru se po ukondeni aktivity
vnéjsfho signéliun, pFipojemého na nulovac{ vsbtup 10 a rozvedeného do procesoru | a do nasta-
vovacfho vstupu 24 programovatelného pole 2, nachéz{ ve vychozim stavu. V &innosti obvodu
v tomto stavu nastane jedna ze dvou situacf.

1. Cyklus je zshdjen aktivaci tecf{he vfstupu 11 procesoru | p¥ivedeného na vstup programo-
vatelného pole 2, které svym vystupem sktivuje piirazovac{ vabup 41 pam@ti 4. ProtoZe klf-
Zovaci vstup 42 psm¥ti 4 jJe také aktivovdn tecim vystupem 11 procesoru !, je moZno &fst
obsah paméti 4. Po uplynut{ urditého Sasového intervalu procesor 1 pasivuje svdj &tecf vy-
stup 11. Na zéklad® této zmEny programovatelné pole 2 pasivuje pFifazoveci vstup 41 pamdti
4, a tim ee stdvé Sten{ obsahu pemdti 4 nemoZnym. Obvod se dostdvd do vychozfho stavu.
Popsand situace odpovidéd &ten{ informace procesorem 1 z pam&ti 4.

2. Cyklus je zahdjen aktivaci potvrzujfetho vystupu 12 procesoren | p¥ivedendho na vstup
programovatelného pole 2, které svym vystupem aktivuje sktivaini vstup ;1 pierusovaciho
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obvodu 3 a soulasn® se zm&ni hodnota vektoru tvofeného prvaim vistupem 21, druhym vystu-
pem 22 a tietim vystupem 23 programovatelného pole 2. V disledku aktivace alctivadniho
vstupu 31 pierufovactho obvodu 3 Je moZno &{st informaci z pFerudovacfho obvodu 3.

Po uplynut{ uréitého Easového ihtervalu procesor 1 pasivuje svij potvrzujici vystup
12. Na zdklad® této zmEny programovatelné pole 2 pasxvu;je sktivan{ vstup 31 prerufova-
ciho obvodu 3 a soudasn® se ddle zm&n{ hodnota vektoru tvoieného prvainm vystupem 21, dru-
hym vystupem 22 a tretim vystupem 23 programovatelného pole 2+ Zm¥nény vektor pﬁsobi na
vstupy programovatelného pole 2. V disledku pasivace akt:.vaéniho vstupu 31 piferuovaciho
obvodu 3 stévéd se &tenf informace z pYerufovaciho obvodu 3 nemoZnym. T{m je prvnf cyklus
druhé situace ukonden.

Ndsledujfcf cyklus je zahdjen aktivacf bud potvrzujictho vystupu 12 procesorem 1,
nebo aktivaci &tectho vystupu 11 procesorem 1 nebo aktivacf obou Jmenovangch vystupﬁ pi‘i-
vedenych na vstupy programovatelného pole 2. Toto programovatelné pole 2 svym vystupem
aktivuje aktivaini vstup 31 prerudovactho obvodu 3 a souasn® se ddle zm¥nf hodnota vekto-
ru tvofendho prvnim vystupem 21, druhym vystupem 22 a t¥etim vfstupem 23 programovatelného
pole 2. Zm&n¥ny vektor plsob{ na vstupy programovatelného pole 2. V disledku aktivace
aktivagnfho vstupu 31 pFerufovactho obvodu 3 Je moZno &f{st dal3{ informace z piFerulovaciho
obvodu 3.

Po uplynuti uréitého asového intervalu procesor 1 pasivuje své vystupy. Na zdkladd
této zm&ny programovatelné pole 2 pasivuje aktivadn{ vstup 3! pferuSovaciho obvodu 3
a soufasné se ddle zm&nf hodnota vektoru tvoreného prvnim vystupem 21, druhym vystupem 22
a tretim vystupem 23 programovatelného pole 2. Zm&n¥ny vektor pﬁsobi na vstupy programo-
vatelného pole 2. V disledku pasivace aktivadnfho vstupu 31 p¥erudovaciho obvodu 3 stévd se
&teni informece z pierudovaciho obvodu 3 nemoZnym. Druby cyklus druhé situace je ukonZen.

Ndsledujici cyklus je zahdjen aktivacf bud potvrzujfefho vystupu 12 procesorem 1, ne-
bo akbivacl &tectho vystupu 11 procesoru | nebo gktivacf obou jmenovanjeh vystupd privede-
nych na vstupy programovatelného pole 2. Toto svym vystupem sktivuje aktivainl vstup 31
prerufovaciho obvodu 3 a soudasnd se déle zm&ni hodnota vektoru tvodeného prvninm vystupen
21, druhym vystupem 22 a tietim vjstupem 23 programovatelného pole 2. Zm&n&ny vektor piso-
b1 na vstupy programovatelného pole 2 V disledku aktivace aktiva¥nfho vstupu 31 pireruso-
vaciho obvodu 3 je moZno ¥fst dal¥f informaci z pFerulovactho obvodu.

Po uplynutf ur¥itého Zasového intervalu procesor 1 pasivuje své vystupy. Na zdklad®
této zm&ny programovatelné pole 2 pasivuje aktivalni vstup 31 perulovacfho obvodu 3 a sou-
Easnd se zmén{ hodnota vektoru tvof'eného prvaim vystupem 21, druhym vystupem 22 a tretim
vystupem 23 progreamovatelného pole 2 na hodnotu odpovidajfci vychozimu stavu obvodu.
ZmEn&ny vektor pisobf na vstupy programovatelného pole 2. V disledku pasivace aktiva¥nfho
vstupu 31 pferudovacfho obvodu 3 stdvd se ¥tenf informace z pierusovacfho obvodu 3 nemoZ-
nym. T¥et{ cyklus je ukonden a obvod se nachdézf ve vychozim stavu. Popsand situace, kterd
Je t&¥%i3t&m vyuZit{ vyndlezu, odpovid4 piechodu procesoru 1 na podprogram obsluhy pieru-
Zen{ vyvolanému pieruSovacim obvodem 3. Jednotlivé situace v &innosti obvodu pro p¥ipojent
#{diciho obvodu preru¥eni k procesoru se mohou v libdovolném podtu opakovat a st¥fdat.

Hlavni oblast{ pou¥it{ obvodu pro piipojen{ #{diefho obvodu p¥eruseni k procesoru podle
vyndlezu Je konstrukce po¥ita¥l, zejména mikropodftasd na bézi mikroprocesoru typu U 880,
vyuZ{vajicich programovatelnych ¥{dicfch obvodl p¥erudenf typu K 580 VN 59 z mikropoditado-
vé stavebnice MHB 8080.

PREDMET VYINLKLEZU

1. Zapojeni pro p¥ipojen{ #fdicfho o‘bvodfx preruseni k procesoru, sestévajiciho z pro-
cesoru, pi¥erufovaciho obvodu, pamdti a programovatelného pole, vyznalujfc{ se tim, Ze nu-
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lovaci vstup (10) zapojeni je pPipojen jednak na vgtup procesoru (1) a jednak na nastavo-
vac{ vstup (24) progrsmovatelného pole (2), &beci vystup (11) procesoru (1) a potvrzujict
v¥stup (12) procesoru (1) jsou spojeny se vstupy programovatelného pole (2), piifem? pa-
ndt (4) svym prirazovacim vstupem (41) a pierudovaci obvod (3) svym sktivaednim vstupem
(31) Jsou spojeny s vystupy programovatelného pole (2), pridem¥ ke t¥em vstupim programo-
vatelného pole (2) jJsou pripojeny prvn{ vystup (21), druhy vystup (22) a tPetl vystup (23)
programovatelného pole (2).

2. Zapojen{ pro pfipojenf ¥fdicfho obvedu pierusenf k procesoru podle bodu 1, vyzna-
fujfcl se tim, %e &teeil vystup (11) procesoru (1) je pFipojen ke klf&ovacfmu vstupu (42)
paméti (4).

i vykres
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