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(64} Zafizeni k vytiidéni jednotlivych kusi materislti podle jejich hmotnosti

1

Vynéiéz se tykd zarfizeni, které slouzi k vyt?¥id®ni jednotlivych kust materidld podle‘
jejich kusové hmotnosti.a jejich rozdéleni na rizné prepravni pésy k dal¥imu zpracovéni. Za-
fizeni je urleno pifeédevBim k vyt#idini jednotlivych hmotnostnich ketegorii sladkovodnich
ryb a pro véien{ a t¥idéni nasd&kovenych neoo nepytlovenych materidld zvldstd v potravingi-
ském prﬁmyslu./

T#{dén{ ryb se doposud provéddi odhadem nebo na ro¥tovanych t¥idi¥kéch. U rodtovych tii-
di%ek je t¥1dsni odkézéno na vizuelni odhad a ryba je t¥{déna podle tvaru t&la. Tento zpi-
sob nevyhovuje ve zprecovndch ryb, kde pro jednotlivé operace p¥i strojnim zprecovéni ryb
je potteba, aby do zpracovatelské linky prichézels rybe stejné hmotnosti a pfibliZné stejné
velikosti. P¥i t¥{fdéni odhadem je znadnd ndrofnost na lidskou préci, prilem% t#id&ni zaloZe-
né na odhadu je nep¥esné a nesplnuje pofadavky na zpracovatelské linky.

Uvedené nevihody jsou odstrandny za¥izenim k vyt#{d¥ni jednotlivych kusi materidld
podle jejich hmotnosti, nap¥. ryb, podle vynédlezu, jehoZ podétata spodivd v tom, Ze v pPed-
nich opdrnych nohédch rému véfici stolice a zadnich opérnych nohédch rému vézicl stolice je
vykyvné uloZen klikovy h¥idel, ktery je déle vykyvn& uloZen v pevnych opdrkéch, které jsou
propojeny spojovacim remenem nesoucim snimaci rameno s tenzometrickym snimadem, pod kterym
je umist¥na opérka, ohybového m&rného ¥lenu, ktery je na pevno spojen s klikovym h¥idelem,
na kterdm¥to ohybovém mdrném &lenu je pred opérkou posuvné uloZeno vyvafovaci zévaii, pfi-
Zem? v horni ¥&sti rému vézic{ stolice je vloZen doprevnik, ne n&j% navazuje t¥fdici doprav—'
nik, nad kterym# jsou v rému t¥i{dici stolice vykyvn& uloZena hraditka véhovych sorts

Jeho podstata spo¥fvé ddle v tom, %e k rdému t¥idiei stolice Je upevnén pomocny rém,
k n¥muZ jsou ukotveny servovélce, jejich¥ pistnice jsou pfichyceny k hreditkim véhovych sort.
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Vyhody uvedeného zefizeni se projevi v uspofe lidské préce, prilemZ se docili roz&lendni
urfité véhové ketegorie materidlu, které je nutné nap¥iklad pfi strojnim zpracovéni ryb,
kdy je pot¥eba, aby do zpracovatelské linky pFichézela ryba stejné hmotnosti a p¥ibliZn¥
stejné velikosti. Zarizeni umo¥nuje urychleni véZeni meteridlu a to p¥i kontinudlnim zpd-
sobu vé¥eni. Zaffzeni umo¥nuje zafezeni registrainiho zaffzeni pro zachyceni celkové hmot-
nosti, ale i jednotlivé hmotnosti prochézejicich kusi s pfipednym vytiaknutim hmotnosti na
Jednotlivy kus. Bez uvedeného zeFfizeni neni mo¥né bez zna¥nych ztrdt pouZivat automatické
zpracovatelské linky, nebof lidsky faktor nemi¥e zajistit takovou pPesnost vyt#fddni.

P¥{klad provedeni garizeni k -vyt¥{d&ni jednotlivych kusi materidld podle jejich hmot-
nosti podle vynélezu je schematicky znédzornén na vykresech, kde obr. 1 predstavuje celko-
vy pohled na zatizen{ z boku, obr. 2 pfedstavuje celkovy pohled nea zafizeni shora a obr. 3
predstavuje dgtail tensometrického snimede v axonometrickém pohleéu.

Zarizeni sestévd z nevyznadené véfic{ stolice, na kterou navazuje nevyznelend t¥idici
stolice. Vd¥ici stolice sestévéd z rédmu | vdzic{ stolice, jeho% opsrné nohy 14, jsou na
svych spodnich koncich opatteny lo2isky 15, v nichZ je oto¥n& ulofen klikovy h#fdel 2,
ktery semostatnd propojuje predni opdrné nohy 14 a semostatnd zadni op¥rné nohy l4. Kliko-
vy h¥{del 2 p?ochézi pevnymi opérkemi 16, v nichZ je vykyvné uloZen.

Pevné opdérky 16 jsou propojény spojovacim ‘remenem 3, na nd¥m¥ je upevnino snimeci ra-
meno 17, na jeho¥ konci jJe uchycen tensometricky snima® 18. Tensometrické snimale 18 jsou
napojeny na vyhodnocovaci zatizeni 9. Ke klikovému h¥ideli 2 je upevn&n ohybovy m&rny &len
5, k nému¥ je pod tensometrickym snime¥em 18 pripevn&na op¥rka 4, pred ni%¥ je na ohybovém
m&rném &lenu 5 posuvnd uloZeno vyvafovaci zdvaZi 6. )

Vzhledem k prednimu péru opérnych nohou 14 je toto provedeni uspo¥ddéno zrcadlovd
i u zadniho péru nohou 14. V rému vézici stolice ) je uloZen elekiromotor s prevodovkou
1, ktery je napojen na jeden z vélcd doprevniku 19, které jsou vloZeny v rému véZici sto-
lice 1 a propojeny véZicim dopravnikem 8. Na nevyznafsnou véZic{ stolici navazuje nevyz-
nadend t¥idic stolice, sestévajfici se z rédmu 20 t¥fdici{ stlice, v ném%¥ je uloZen tiidici .
dopravnik 11.

K rému 20 t¥idici stolie je pripevnén pomocny rém 21, k nému? jsou nakloubeny servo-
vélce 10, jejich% pistnice 22 jsou napojeny na hreditka 12, kterd jsou vykywnd uloZena
v pomocném rému 21. Z toho navazujf na t¥{dici dopravnik 11 skluzy a/nebo dopravnik 13.
Kusovy materidl, nap¥. ryba, je dopraven ne véZici dopravnik 8, po kterém postupuje k t¥e-
dicfmu dopravniku 11. P¥i pohybu meteridlu po véZficim dopravniku 8 se jeho hmotnost pfe-
nés{ na klikovy h¥fdel 2 a zplsobuje jeho pooto¥eni.

\ P¥i tomto pootodeni klikového hiidele 2 opdrka 4 ohybového m&rného Zlenu 3 stledi
tensometricky snimed 18, ktery vydé elektricky signél do vyhodnocovectho zarizeni 9. Z vy-
hodnocovaciho za¥izeni 9 na zéklad® porovnéni hodnot elektrického signélu, prejde povel ‘
na servovdlce 10 pFfslusny dené hmotnostn{ kategorii. Servovédlec 10 vyklon{ hraditko 12,
kteréd kusovému materidlu zabréni v deldim postupu po t¥idicim dopravniku 11 & kusovy me-
teri&l se hrne na skluz nebo dopravnik 13, odkud je ur¥en k dal3imu zpracovéni. Pro dosa-
fenf po¥adovené vykonnosti ze¥fzeni musi byt rychlost t¥idiciho dopravniku }1 vys81 nei
rychlost vézictho dopravniku 8. K zefizeni k vyt¥idéni jednotlivych kusd materidld podle
jejich hmotnosti je moZno zaradit registraéni zaiizeni pro zachyceni hmotnosti tfidéného

materidlu.
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PREDMET VINALEZU

1. Zatizeni k vyt¥id&ni jednotlivych kusi meteridld podle jejich hmotnosti, sestévaji-
¢{ z véZici stolice & vyhodnocovacim garizenim a ti#{dici stolice, vyznadujici se tim, Ze
v pPednich opdrnjch nohdch (14) e zadnich opdrnych nohéch (14) rému (1) véZici stolice Jje
vykyvné ulo¥en klikovy h¥idel (2), ktery je ddle vykywn& uloZen v pevnych op&rkdch (16)
propojenych spojovacim remenem (3), nesoucim snimeci remeno (17), s tensometrickym snima-
gdem (18), pod nim% je umist®na opérkea (4) ohybového mdrného ¥lenu (5), ktery je pevné& spo-
jen s klikovym h¥idelem (2) & na kterém je pfed opdrkou (4) posuvn¥ uloZeno vyvaZovaci zé-
va¥{ (6), pri%em% v horni ¥ésti rému (1) vézic{ stolice je upraven vézic{ doprevni posuno-
vy &len, na n&j% navazuje t¥idic{ dopravnik (11), nad kterym jsou v rdmu (20) t¥idici sto-
lice vykyvn# uloZena hraditka (12). ) :

2. Zarizeni podle bodu ! vyzna¥ujfci se tim, %e k rému (20) t¥idici stolice Jje upevn¥n
pomocny rém (21), k n¥mu? jsou ukotveny servovélce (10), jejich¥ pistnice (22) jsou prichy-
ceny k hradftkim (12).

2 listy vykresu

Severografia, n. p., zévod 7. Most
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