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Nopeakdynnisteinen suuritarkkuuksinen GPS-vastaanotin
GPS-mottagare med snabb ackvisiton och hog precision

(57) Tiivistelma - Sammandrag

Menetelma ja laite maailmanlaajuisen paikannusjarjestelméan signaalien kerddmiseksi ja seuraamiseksi nopealla kerdysnopeudella ja
suurella tarkkuudella esitetdan tassa. Naennaissatunnainen kohinan sovitussuodatustoiminne toteutetaan maailmanlaajuisenpaikan-

nusjarjestelman signaalien naytteelle senhetkisen sovitetun suodatustuloksen muodostamiseksi. Senhetkinen sovitettu suodatustulos
sen jalkeen kootaan yhteen aikaisemman sovitetun suodatustuloksen kanssa aikaisemmasta maailmanlaajuisen paikannusjérjestelman
signaalin nédytteestd kootun sovitetun suodatustuloksen muodostamiseksi. Téssa esitetddn tehokas toteutus sovitetulle

suodattimelle.

Har férs ett forfarande och en anordning fér insamling och medféljning av signalerna i ett globalt positionsbestdmningssystem med en
snabb insamlingshastighet och stor noggrannhet fram. En pseudoslumpartad anpassningsfilterfunktion av bruset férverkligas pa ett prov
av det globala positionsbestamningssystemets signaler for bildande av ett just da rddande anpassat filterresultat. Det just da rddande
anpassade filterresultatet sammanslas med ett tidigare anpassat filterresuitat fran ett tidigare prov av det globala positionsbestamnings-
systemet for bildande av ett sammanslaget anpassat filterresuitat. Har fors ett effektivt forverkligande for det anpassade filtret fram.
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