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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest
taksometr wyrézniajacy si¢ z pomiedzy a-
paratéw obecnie istniejacych nastepujace-
i zaletami:

L. nakrecanie sprezyny bebenka, nasta-
wianie $ci$le okre$lonej taryfy i dodatkéw,
oraz ustawianie w potozenie zerowe bebnéw
zaopatrzonych w cylry odbywa sie jedynie
zapomocg oddzialywania mna choragiewke;

II. czesci mechanizméw, pozwalajacych
wykonywaé te rozmaite operacje, sa, wszyst-
kie umieszczone w zespole cylindrycznym,
zawierajacym bebny z cyframi, przyczem
o$ cylindra sklada si¢ ze stalej osi, dzwiga-
jacej choragiewke i przechodzacej przez
caly aparat;

III. rozmaite bebny, wskazujace nalez-

no$é¢ podlegajaca zaplacie oraz dodatki,
jak réwniez bebny rozmaitych licznikéw sa
odpowiednio zaryglowane, a. aparat nie za-
wiera zadnych czeécil na ktéreby mozna od-
dzialywaé zapomoca zapadki i przeciw-za-
padki, dzigki czemu aparat daje jak naj-
wigksza gwarancje doktadnosci operacyj za-
rejestrowanych;

IV. montaz aparatu jest bardzo prosty,
dzieki temu, ze niema zadnych $cianekzalez-
nych od innych czesci i ze zespoly mechani-
zméw sg od siebie niezalezne, posiadajac
bardzo mato punktéw wspélnych, ktérych
$ciste ustawienie nie jest skomplikowane,

V. objetosé catego taksometru jest zracz-
nie mniejsza, anizeli objetosé odpowiednich
istniejacych aparatéw.



' Na zataczonych rysunkach przedstawio- .

no przyklad wy'konama aparatu, a miano-
wicle: v«

F’:g» 1 prz‘}d?;tawm ogolny ~ vmdok ze-
wn@trzny taksometru, fig 2—widok zprzo-
du na wewnetrzne urzadzenie aparatu,
przyczem plytka z okienkami i choragiew-
ka sa usuni¢te, a w celu uwidocznienia me-
chanizmu niektére czesci przedstawione zo-
staly w przekroju, inne za§ w widoku z cze-
§ciowemi wycieciami; fig. 3 — schemat,

choragiewka, oraz jej rozmaite potozenia; fig.
4 przedstawia widok ztylu w; tych samych
warunkach, co fig. 2; fig, 5—schemat wska-
zujacy rozmaite polozenia krzywizn, wywo-
lujacych ruchy taryf, oraz dziatajacych na
dzwignie sprzegiet; fig. 6—aparat zgory,

przyczem jedna z osi, dla jasnosci, zostata .

odwrécona wtyl; fig. 7—widok w wiekszej
skali z potowicznym przekrojem urzadze-
nia kétek zebatych, oddzialtywujacych na
licznik czasu; fig. 8 —przekréj wedtug linji
A B fig. 2 i 4 z urzadzeniem krzywizn o-
raz dZwigniami, dziatajacemi na taryfy i u-
nieruchamiajacemi choragiewke w tych roz-
maitych polozeniach; fig. 9 i 10 sa, schema-
tycznemi  widokami  przedstawiajacemi
dziatanie mechanhizmu regulujacego zapi-
sywanie dodatkéw; fig. 11 jest przekrojem,
wedlug C—D fig. 2 i 4, przedstawiajacym
mechanizm, dziatajacy na bebny z cyframi
naleznoéci do zaplacenia oraz sterujacy
licznik kilometréw ogétem; fig. 12 przed-
stawia przekréj, wedtug E—F fig. 2 i 4, za-
wierajacy mechanizm do nakrecania ruchu
zegarowego, do sterowania napiséw dodat-
kowych, urzadzenie ruchu zegarowego, do
zatrzymywania i puszczania w ruch czasu
" godzinowego, a takze sterowamia licznikéw
liczby jazd craz czasu trwania napraw (na
rysunku oznaczono, jako czas dobiegowy);
fig. 13, 14 i 15—mechanizm sterujacy wyz-
sze liczniki; fig, 16—widok zboku i zgéry
mechanizmu sterujacego dodatki; f'g 17,
18, 19 i 20—mechanizm stuzacy do usta-

wiania aparatu do zera; fig. 21 i 22 wzgled-
ne polozenie czeséci 25 i 27 w staniel wyprze-
gnietym i sprezonym; fig. 23—wewnetrzny
mechanizm bebnéw w potozeniu zerowem
(wyprzegnietem) . fig. 24—tenze mechanizm
w polozeniu normalnego dzialania (sprze-
zonym), fig. 25, 26, 27 i 28—w rozmaitych
pofozeniach odmiang konstrukcji mecha-
nizmu, sprowadzajacego aparat do zera;
fig. 29—odmiane konstrukcji czeéci dzwiga-
jacych bebny i prowadniki, a takZe po-

dstawiajacy kierumki manewrowania - wierzchnig cylindryczna z wipustkami; fig.

30—inny sposéb montazu tych czeséci; lig.
31—odmiang urzadzenia wychwytowego;

fig. 32—widek zprzodu i zboku odmiany te-
‘goz “mechanizmu; fig. 33—mechanizm ma-

jacy na celu zwigkszenie czasu trwania
jazdy o czas stracony; fig. 34—schemat
manipulacji choragiewka w wypadku za-
stosowania urzadzenia do sprowadzania do
zera podlug fig. 25—28; fig. 35—widok
zprzodu i zboku innego urzadzenia do no-
towania czasu straconego,

- W tych rozmaitych figurach zostaly
niekiedy sprezyny zastapione strzatkami,
wskazujacemi kierunek dziatamia,

Os§ 1 (fig. 2 1 4) przechodzi zupelnie
przez aparat. Choragiewka 2 jest na tej ost
przytwierdzona zapomocy naérubka 3, kt6-
rego glowka jest schowana zapomoca przy-
krywki 4 zaopatrzonej w plombe zabezpie-
czajaca. Choragiewka moze byé réwniez
zmontowana na drugim koricu osi, W ten
sposob choragiewka 2 jest silnie polaczona
z koltem krzywiznowem 6 naklinowanem na
osi 1. To koto krzywiznowe obraca sig¢ w

_pierscieniu 5 przytwierdzonym do pudia ta-

ksometru i zawiera wycigcia, z ktéremi po-
zostaje w stycznosci koniec dzwigni 7, be-
dacej pod dzialaniem silnej sprezyny 8
(fg. 8). To urzadzenie stuzy do tego, by
doktadnie ustalaé rozmaite potozenia, w
ktérych moze sie znalezé choragiewka,
Razem z osia f obraca si¢ zapomoca
swej wpustki beben taryfowy 75 (fig. 12).
Przy oddziatywaniu na choragiewke, wyzej



wymieniony beben uwidocznia w odpowied-
niem okienku (fig. 1) taryfe ustalona przez
aparat. Ten beben 75 tworzy krzywizne 77
i wywotuje, dziatajac na diwignie 105 ob-
racajaca sie naokoto punktu 106 i bedaca
pod dziataniem sprezyny cofajacej, wklu-
czenie lub wykluczenie ruchu godzinowego
(fig. 4). Zapomoca krzywizny 76 dziata on
na trzpieni 103 dzwigni zatrzymujacej 101,
ktéra, obracajac sie nackolo osi 102, przy-
ciska sprezynke 104 do obwodu wahacza
100 mechanizmu zegarowego. W ten sposéb
wywolyv(mie on zatrzymywanie wspomnia-
nego wahacza i*puszczenie go w ruch w
chwili, gdy sprezyna 104 przestanie stykac
si¢ z wahaczem,

Beben 75 (fig. 12) dzwiga koto zapad- -

kowe 82 znajdujace si¢ w zwiazku z zapad-
ka 83 przytwierdzona do bebna sprezyno-
wego 86. Gdy chorgg'ewka zostanie uru-
chomiona w normalnym kierunku obrotu,
. to sprezyna 88 zostaje nakrecana, przyczem
zapadka 87 przeszkadza odkrecaniu sig
sprezyn 88. Urzadzenie pomiZzej opisane
stuzy do tego, by uniknaé zbytniego nakre-
cenia sprezyny 88. Beben sprezynowy po-
siada cze§é 84, obracajaca si¢ i dzwigajaca
sztabke 85 przechodzaca przez szczeling
$ciany bebna sprezynowego 86. Ta sztabka
85 wchodzi pomiedzy dwa zwoje sprezyny
88. Gdy wskutek naciagniecia zwoje zbli-
2aja sie do osi 1, obraca sie cze$é 84 naokolo
swej osi i wkoficu oprze si¢ na koficu za-
padki 83, oswobadzajac w ten sposéb kolo
zapadkowe 82. Odpowiednia zmiang czesci
wyZej wymienicnych aparat mozna tak u-
rzadzié, by sie¢ nakrecal w kierunku odwrot-
nym do normalnego ruchu choragiewki.
Ruch sprezyny 88 przenosi sie zapomo-
ca wielkiego kola ze¢batego 90 i zapcmoca
pewnej liczby két zebatych posrednich na
mechanizm wychwytowy, zmontowany w o-
stonie 98 i przytwierdzony do jednej ze
écianek 94 mechanizmu zegarowego, Druga
écianka 93 tegoz mechamizmu przylega do
pudla aparatu i calo§é jest utrzymywana

w polozeniu zapomoca wspornikéw 96, pro-
wadzonych na trzpieniach 95, przyczem ca-
os¢ jest zesrubowana zapomoca nasrubkéw
97. Ten spos6b zmontowania catoéci pozwa-
la na fatwe wyjecie mechanizmu zegarowego
bez demontowania cze$ci sasiednich.

Os 92 (fig. 7) diwiga trzy kola zebate:
kota 109, 110, ktérych znaczenie bedzie poz-
niej okreslone, i kolo zgbate 108 przytwier-
dzone na koricu wspomnianej osi 92, Koto -
108 pozostaje zawsze w zazebieniu z kotem
113 tworzacem calo$é z kolnierzem sprze-
glowym 114 obracajacym si¢ na osi 1121
przenoszacym swdj ruch za poérednictwem
kota zapadkowego 115.i zapadki 116, na ko-
lo 124 przytwierdzone do piasty 118.

Zespét ten pozwala, po przesunieciu na
osi 112 zapomocs, trzpienia 107 dZwigni 105,

- uruchomionej zapomocs krzywizny 77, na

zazgbienie z zapadka 116, tworzaca zapo-
moca, piasty 118 -czeéé stata z kolem zeba-
tem 124 (polozenie wlaczenia godzinowego)
lub tez, w kierunku odwrotnym sterowaé
licznik czasu napraw zapomocs urza:dlzema
nizej opisanego,

Kolo 124 moze byé réwniez tak samo u-
ruchomione zapomoca mechanizmu ruchu
kilometrowego, sklada]aucego sie z na:stgpu-
jacych czesci,

Czesé 173 (fig. 4) silnie zlaczona z gib-
ka osia [wa.lem] 172 biegnaca od kota wo-
zu, obraca zapomoca kiéw o§ 166, obraca-
jaca sie w pierécieniu 167, przytwierdzonym
do dolnej plyty aparatu, i tworzaca czesé
systemu, sluzacego do przytwierdzenia a-
paratu do wozu. O§ 166 obraca zapomoca
sztabki 165 $rube bez korica 164. Ta sruba
164 cobraca kolo zebate 161 tworzace catoéé
z kolem zebatem stozkowem 160, cbracaja-
cem sie na osi 162, przytwierdzonej do ko-
ziolka 163 umocowanego na 167. Kolo ze-
bate 160 zazebia si¢ z dwoma kolami zeba-
temi stozkowemi 156 obracajacemi sig luz-
no na osi 157 i zapomoca zapadek 155 obra-
cajacemi kota zapadkowe 154 umocowanena
tej osi. W taki spos6b wymieniona o§ 157



jest uruchomiana w jednym kierunku, nie-
zaleinie od kierunku obrotu $ruby 164.

Obrét osi 157 przencsi sie na koto 124,
obracajace si¢ na 112, za posrednictwem me-
chanizmu do zmiany predkosci, umozliwia-
jacego ruch podiug kilku taryf, np. trzech,
zgodnie z wykonaniem. Ten mechanizm jest
przedstawiony na fig, 4 w polozeniu taryfy
3, a na fig. 6 w polozeniu taryfy 1, i zawiera
nastepujace czeéci:

Koto zebate 153 (fig. 4 i 6), tworzace ca-
loéé z wewnetrzna osiag 157, zawiera pa-
lec 152, ktéry, bedac wsuniety pomiedzy
zeby kota zebatego 151, moze to kolo obra-
caé. 151 stale jest umieszczone na tulei, za-
opatrzonej w kolnierz 142, diwigajacej
réwniez koto zebate 143, Ta tuleja moze
przesuwad si¢ na 157 pod dzialaniem palca
141 dzwigni 139, obracajacej si¢ mnaokolo
140, a uruchamianej
138, zapomoca dswigni 137, cbracajacej sie
w punkcie 136, przyczem koniec dzwigni
137 opiera si¢ o krzywizny 9 i 10. Na tej
tulei obracajg sie¢ luzno dwa zespoty od sie-
bie niezalezne; jeden sktadajacy si¢ z kola
zapadkowego 145, kola zgbatego 146 i tarczy
147, tworzacych jedng cato$é; drugi z tar-
czy 148, kota zebatego 149 i klow 150, réw-
niez twerzacych ze sobg jedna calo§é. Ko-
ta zebate 149 i 146 tych dwéch zespolow
znajduja sie stale w odpowiedniem zazebie-
niu z kolami zebatemi 128 i 129 stale zla-
czonemi z tuleja 127, dzwigajaca kolo za-
paidkowe 126, mogace wejsé, po przesunigciu
pa 112, w kontakt z zapadka 125, umocowa-
ng na kole 124, obracajacem si¢ luzno na
112, a utrzymywanem w swem potozeniu
zapomoca, pierécieni ustalajacych 116, Tar-
cze 147 i 148 stykajace si¢ pomiedzy kola-
mi 128 i 129, przenosza na nie ruch boczny,
otrzymywany ze strony wymienionych ze-
spoléw. '

Koto zebate 132 zlaczone z kotem zapad-
kowem 131 i ze sprzegltem 133 jest rowniez
luzno umieszczone na 112 i znajduje si¢
w statem zazebieniu z 143. Jego posuw o-
siaga si¢ zapomoca trzpienia 134 przy-

zapomoca lacznika

twierdzonego do dzwigni 135, pozostaja-
cej pod dziataniem krzywizn 9 i 10.

W potozeniu ,wolny” (fig, 5) dzwignia
137 zostaje odepchnieta do pudla i pocia-
ga za soba sprzeglo 142, zwalniajac w ten
sposéb 151 od kiéw 152. Réwniez 151, opie-
rajac si¢ o komiec czeéci 150, pociaga za so-
ba zapomoca 147—148 sprzegto gérne 127,
a rozlacza 126 od 125,

W polozeniu ,taryfa 1* (fig. 6) dzwi-
gnia 137 wpada w zaglebienie krzywizny 9
i 10, a. 151 wchodzi w zazebienie z ktami 152,
Zapadka 144 kola 143 opierajaca sie o koto
zapadkowe 145 czesci 146, przesuneta zpo-
wrotem ku $rodkowi tuleje 127, sprzegajac
w ten spos6b 126 z 125. Ruch ten przenosi sig
na of§ goérna zapomocy 146 i 129.

W polozeniu ,taryfa 2* opisane czesci
pozostaja w swych polozeniach, lecz, po-
niewaz dzwignia 135 ze swej strony wpada
w wyjecia czeéci 9 i 10, kolo zebate 132
wchodzi w kontakt zapomoca zapadki 131,
z czescig 130. Poniewaz ruch przeniesiony
przez 143—132 jest szybszy, anizeli ruch
czesci 146—129, zapadka 144 skacze na zg-
bach czesci 145.

W potozeniu ,taryfd 3* (fig. 4) tuleja
133 pozostaje w swem polozeniu, a sprze-
glo 142 zostaje przesuniete o polowe w
strone prawsg (fig. 4). Kty 150 zazebiaja, sie
z 151 i ruch przen‘esiony odpowiada 149—
128, ktéry jest szybszym amizeli 143—132;
zapadka 130 skacze w tym wypadku na ze-
bach 131.

Przy powrocie do polozenia ,wolny”,
dzwignia 137, bedac w pierwszym rzedzie
uruchomiona, pociaga zapomoca, kofica cze-
§ci 150 tuleje 127, ktéra ze swej strony
przesuwa, zpowrotem sprzeglo 133, przeno-
szac 135 na te sama linje, co 137.

Opisany system dwéch sprzegiel przed-
stawia te korzy$é, ze nie pozwala w zadnym
momencie na przerwanie potaczenia po-
miedzy osia 157 a poruszanem kolem 124.

W ten sposéb wiec keto 124 moze byé
uruchomione albo ruchem godzinowym, al-
bo ruchem kola wozu, zaleznie od tego, czy



jeden lub drugi z tych ruchéw przenosi go
na drugi.

Kolo 124 zazebia sie z kolem 64 me-
chanizmu, zawierajacego kombinacje cze-
$ci, przeznaczonych do wywotywania stop-
niowych wahafi bebnéw 2z cyframi oraz
sprowadzenie ich do zera. Mechamizm ten
sktada si¢ z czeéci nastepujacych:

Na krzywiznach poprzednio wspomnia-
nych 9 i 10 (fig. 17, 18, 19, 20) jest przy-
twierdzone koto zapadkowe 11, zaopatrzo-
ne w ze¢by tylko na pewnej okreslonej cze-
§ci swego obwodu, a przeznaczone do prze-
szkodzenia, zapomoca zapadki 12, powro-
towi ‘wtyt choragiewki w momencie, kiedy
odbywa sig¢ sprcwadzenie licznika do zera,
wskutek czego woZnica jest zmuszony do-
kosczyé te operacje, gdy zostala rozpoczeta.

Krzywizna 13 tworzy jedna calosé z 9 i
10 oddzialywuje .na ruch zasuwy 32 zapo-
moca trzpienia 31 przytwierdzonego na czy-
§ci 30, obracajacej sie¢ nackolo 21, wskutek
czego zasuwa zakrywa cyire zaplaty przed
sprowadzeniem aparatu do zera, i nie pod-
nosi si¢ wezeséniej, jak wéwczas, gdy aparat
pokazuje , taryfa 1°.

Krzywizna 9 dzwiga trzpien 22, na kt6-
rym jest nawiniety koniec sprezyny 23, kté-
rej drugi koniec jest przytwierdzony do
czesci 24, polaczonej zapomoca sprzegla z
druga czescia 21, obejmujaca o§ I na pew-
nej czesci jej diugosci. Zesp6l tych dwéch
czesci 24 i 25 (fig. 21 i 22) moze wykony-
wa¢ pewien ruch obrotowy wzgledem tarczy
27, przyczem ruch ten jest ograniczony za-
pomocy, szczeliny czesci 27, w ktérej prze-
suwa sie trzpiefi 26 czesci 25. Silna sprezy-
na 29, przytwierdzcna jednym koficem do
trzpienia 26 czesci 25, a drug'm koficem
do trzpienia 28 czesci 27, stara sie przesu-
naé czesci 24 i 25 do polozenia, pokazane-
go na fig. 21 (stan wyprzezony).

Dzwign’a 19, obracajaca si¢ naokolo osi
21 i podlegajaca dziatamiu sprezyny, wspie-
ra sie stale na tarczy 27 i moze wniknaé
wiecej lub mmiej gleboko w wyciecie tej

5

tarczy. Krzywizna 13 diwiga matla, tarcze
kezywiznowa 14 oraz trzpien 18, ktéry mo-
ze dziala¢ na koniec 20 czeséci 19. Diwiga
cna réwniez drugi trzpiefi 17, mogacy wejsé
w kontakt z czescia 24, a w dalszym ciagu
Z rczescig 25 ztaczeng z czescig 24. Na
calej swej dlugosci, czesé 25 posiada
rowek r o ksztalcie specjalnym oraz
diwiga pewna liczbe czesci 34 (fig. 2,
23 i 24), z ktérych kazda, zapomoca pier-
$cienia i wipustki, wchodzi w nastepna, wsku-
tek czego czesci 34, lezac bezpcérednio o-
bok siebie, tworza koncentryczng do czeéci
25 rurg nieprzerwana, przyczem pierwsza Z
tych czesci 3¢ jest stale przytwierdzona do
tarczy 27 zapomoca analogicznego polacze-
nia. Cze§ci 34 sluza jako prowadzenia do
cze$ci przesuwnych 35 oraz podtrzymuja
bebny, zaopatrzone w cyfry 45—49, ktére
obracaja, sie nal nich luzno. Ruch tych beb-
néw wytwarza si¢ w jednym kierunku za-
pomoca wewnetrznych két zebatych 41, u-
mocowanych na czesciach 35, przyczem ob-
l'czanie dziesiatek cdbywa sie, wedlug do-
brze znanej zasady, zapomoca két zeba-
tych licznikowych o zebach raz dlugich,
raz krétkich, a w odwrotnym kierunku, za-
pomoca kofica 38 oraz zapadki 39, dzwiga-
nych przez wymienione czesci 35, przyczem
obie te czesci chwytaja cylindryczny wy-
step 44 wspomnianych bebnéw. "

Kazde prowadzenie suwakowe 35 po-
siada nos 37, ktéry moze wejé¢ w zazebie--
nie z rowkiem r tulei 25. .

Zapadka 39 znajduje si¢ pod dziataniem
sprezyny 40, a sprezyna 36 stara si¢ stale
przesunaé prowadzenia suwakowe 35 do po-
laczenia wylaczonego, t. j. do tego poloze-
nia, w ktérem koto zebate 41 juz nie zaze-
bia si¢ z wewnegtrznemi zebami bebnéw, a
nos 37 znajduje si¢ w rowku r, »

Kolo 64 zazebiajace sie z 124 (fig. 11)
obraca sie swobodnie na czesci 51, tworza-
cej czesé systemu rurowego obejmujacego
25. Koto to jest zlaczone z tarcza 57 (fig.
11) zapomocy sprezyny 61, nawinietej w



‘punkcie 62 na 64, a w punkcie 58 na - cze-
§ci 57.

‘W ten sposéb, cdmienny w poréwnaniu
z niektéremi istniejacemi aparatami, te
dwie czeéci t. j. kolo zebate 64 i tarcza 57
w zadnym wypadku nie sa pomiedzy soba
stale potaczone. Tarcza 57 posiada wiec
bez przerwy sklonnoéé do cbracamia sie w
tym samym kieunku co 64, lecz zapadka
52, dziatajaca na zeby gwiazdy 51, sprze-
ciwia si¢ temu, o ile nie zostata podniesiona
trzpieniem 62, O ile to nastapi, w tym mo-
mencie zapadka 52 przeskakuje przez oma-
wiany zab, 57 obréci si¢ 0 pewna, cze$é swe-
go obwodu, a 52 oprze si¢ na nastepnym ze-
bie. Przeciw-zapadka 56 ma za zadanie u-
trzymywaé tarcze 57 w momencie rozlacze-
nia w pclozeniu statem wzgledem zgbéw
gwiazdy 51,

Ten ruch przenosi si¢ na pierwszy be-
ben 47 (beben fenigéw) zapomoca odpo-
wiedniego kota zebatego 41. zazebiajacego
si¢ z przerwanem zaze¢bieniem zewnetrznem
tarczy 57, ktéra moze byé¢ zaopatrzona w
pewng zmienna, $ciéle okreslona iloé¢ ze-
bow. Wskuek tego ten pierwszy beben ob-
raca si¢ w sposéb przerywany i wywoly-
wuje ruch drugiego bebna 46 (bebna marek)
zapomoca systemu zebéw wewnetrznych i
dziatajacego na nie kota zebatego 41 iden-
tycznego z tem, ktore wilaénie zostalo opi-
sane.

Azeby uniknaé rownoczesneg'o obraca-
nia si¢ wszystkich bebnéw, moze by¢ zasto-
sowane z korzyscia nastepujace urzadze-
nie: beben ,fenigi* moze mieé¢, np. jedynie
pie¢ cylr, tak, ze o ile przeskakiwanie na-
stepuje po 20 fenigéw, a wewnetrzne kota
zebate sa, zacpatrzone w czterdziesci zebow,
wbéwczas wspomniany beben obraca si¢ o
oém zegbéw przy kazdem przeskoczeniu, a
przy przejsciu na marki pociagnie on czte-
rema zebami beben ,,marek”, posiadaja-
cy dziesieé cyfr; ten ostatni bedzie dwoma
zebami uruchamial beben dziesiatkéw, kté-
ry bedzie zaopatrzony w dwadzieécia cyfr.

6

W krajach o dwunastkowym systemie
monetarnym mozna zastosowaé, np. beben
do ,,penny” o 36 zebach, przyczem beda
mozliwe te same kombinacje,

Jak poprzednio zostato opisane, zapad-
ki 117 i 125 kola z¢batego 124, w momen-
cie doprowadzenia do zera, nie sa juz w
tacznosci z kotami zapadkowemi 115 i 126.
Wskutek tego koto zebate 124 moze sie
swebodnie cbraca¢ w kierunku odwrotnym
pod dziataniem sprezyny 61 az do tego mo-
mentu, gdy trzpiefi 63 przytwierdzony do
czeéci 64 zetknie si¢ z trzpieniem 58, Czas
trwania wejécia w kontakt moze byé regu-
lowany zapomoca, przesuniecia trzpienia 63.
Trwanie tej regulacji moze zreszta byé je-
szcze powiekszone dzieki zastosowaniu me-
chanizméw o czasie straconym, co jednako-
woz zostanie pdzniej opisane.

Mechanizm rejestrujacy oplaty dodat-
kéw jest réwniez uruchamiany zapomoca
ruchéw choragiewki, Znajduje sie on pomie-
dzy wyzej wspomnianem kolem 64 beb-
nem taryfowym 75.

Mechanizm ten sktada sle z tarczy 65 i
dwéch zaopatrzonych w cyfry bebnéw 46 i
47, obracajacych si¢ luzno na czesciach 25
i posiadajacych te same potaczenia, zapo-
mocy wewngetrznego zazebienia i matych
kot zebatych 41 o zebach dlugich i krét-
kich, jak i wyzej wspommniane tarcze i beh-
ny zastosowane do wskazywania naleznosci
do zaplacenia, Tarcza 65 znajduje si¢ na
koricu tulei 25, a pierscieri rowkowany 80
utrzymuje na swych miejscach rozmaite
czesci zmontowane naj tuled 25,

Tarcza taryfowa 75 (fig. 12 i 16) posia-
da trzpieri 72, ktéry moze wej§é w kontakt
z trzpieniem 71 tarczy 65.

Na czesci bebna 75 tworzacej zaglebie-
nie moze cbracaé sie pierscieri 73, znajdu-
jacy sie pod dzialaniem sprezyny 74. Pier-
$cieni ten stale przyciska 71 do 72.

65 posiada zapadke 66, znajdujaca sie
pod dzialaniem sprezyny 67 i mogaca po-
ruszaé sie w plaszczy‘nie pionowej do tej



tarczy, oraz zagiety. dZwignie 68, znajduja-
ca, sie pod dziataniem sprezyny 69 i poru-
szajaca, si¢ w plaszczyznie tarczy.
: Gdy choragiewka zostanie przekrecoma
w potozenie ,, dodatki” zapadka 66 napotka
swym konicem krétki zab kota ze¢batego 41 i
slizgajac si¢ na mim, opadnie ztylu za tym
zgbem, Azeby méc oznaczyé dodatki, jest
wiec wéwczas koniecznem sprowadzi¢ cho-
ragiewke zpowrotem, w kierunku odwrot-
nym, pomigdzy potozenie ,,dodatki’‘ i poto-
zenie ,,.czas napraw”. Azeby wspomniane
dedatki byly pokazywane w sposéb urywa-
ny, aj wiec nie w sposob ciagly, zastosowa-
ne sa, nastepujace czeséci: zapadka 66 opie-
ra sie na krotkim zebie kota zebatego 41, a
nie moze tegoz kola obracaé, poniewaz na-
stepujacy diugi zab wspommnianego kola ze-
batego nie znajduje dla siebie miejsca na
wewnetrznej powierzchni tarczy 65 (fig. 9).
65 pozostaje wigc nieruchome, lecz, ponie-
waz 75 otrzymuje teraz ruch wsteczny, od-
dziela sig¢ 72 od czeéci 71, na ktérg dziala
znajdujacy si¢ pod dzialaniem sprezyny 74
plerscien 73. W chwili, gdy 72 wchodzi w
kontakt z wystepem [ dzwigni 68, ta ostat-
nia cdchyla sie i pozostawia w taki sposob
pomigdzy swym koficem i zapadka 66 przej-
$cie -dla dlugiego ze¢ba kota zebatego 41
(fig. 10). To ostatnie koto pod dziataniem
73 na 75 moze sig wéwczas obracaé i poka-
ze jednostke optat dodatkowych. Ten sam
ruch powtarza si¢ przy kazdem zapisaniu
t. j. za kazdym razem, kiedy choragiewka
zostaje doprowadzona z polozenia ,czas
napraw” do polozenia ,dodatki” i zpowro-
tem.

Azeby usunaé¢ uwidoczniong sume za-
platy i dodatkéw, uruchamia si¢ urzadzenie,
stuzace do sprowadzenia do zera, zawsze
zapomoca choragiewki. ’

W polozeniu dziatania rozmaitych me-
chanizméw, t, j. w potozeniu, odpowiadaja-
cem polozeniom choragiewki, oznaczonym
zapomoca, ,,taryfy 1, 2 lub 3“, ,,czas napraw"”,
lub wreszcie , dodatki® (fig. 17), dzwignia

19 jest zupelnie zaglebiona w wycigciu tar-
czy 27, i zatrzymuje w ten sposdb koniec
tulei 25, ktéra stara si¢ przesunaé ku przo-
dowi pod dziatanfem sprezyny 29 oraz
sprezyny 23, ktéra zostata napieta stopnio-
wo w miar¢ przekrecania choragiewki, przy-
czem przytwierdzenie jej do czesci 24 po-
zostaje stale, podczas gdy przymocowanie
do 9 przesuwa sig¢ razem z choragiewka,
Korfice 37 czeéci 35 znajduja sie poza row-
kiem tulei 25 i na niej sig opieraja, (fig. 23 i
24). Kota zebate 41 sa w polozeniu wlacze-
nia. Gdy choragiewka wykonata cbrét pra-
wie catkowity i gdy prawie powrédcita do
polozenia pionowego (polozenie nazwane
poczatkiem sprowadzenia do zera, fig. 3)
kolo krzywiznowe 14, dzialajac na koniec
20 dzwgni 19, podnosi powoli te ostatnia i
pozwala, czesci 25 zajaé potozenie pokazane
zapomocy kresek przerywanych na fig. 17,
t. j. polozenie, w ktére prowadzenia suwne
35 (fig. 23), ciagniete wtyl swoja sprezyna
36, przesuwaja si¢ w taki sposob, iz nosy
37 wchodza w rowek tulei 25 (fig. 21 i 23),
przyczem kota zebate 41 sa wylaczone, a
wystep 44 znajduje si¢ na drodze kofica 38
oraz zapadki 39 czesci 35.

Poniewaz choragiewka w dalszym ciagu
si¢ porusza, kofo krzywiznowe 14 wylacza
zupelnie dzwigni¢ 19 z wyciecia e tarczy 27,
wskutek czego ta ostatnia, pod dziataniem

. sprezyny 23, obraca si¢ raptownie prawie

o jeden obrét, 27 pociaga suwaki 35, zmon-
towane na czesciach 34, tworzacych jedna
calosé z 27, i kazdy z tych suwakéw, w mo-
mencie $ci$le okre§lonym, a zaleznym od
wielkosci obrotu, wykonamego przez kazdy
beben, schwyci pomiedzy swym korficem 38 -
i swa, zapadka, 39 wystep 44 odpowiedniego
bebna, W ten sposéb zostaja wszystkie beb-
ny zmuszone do ruchu, sprowadzajacego je
do polozenia zerowego. Zbyt dalekiego prze-
suniecia. si¢ przy koricu sprowadzenia do ze-
ra unika si¢ zapomoca zapadki 39. Nalezy
zaznaczyé, ze w chwili rozlaczenia matych

ko6t zebatych 41 z odpowiedniemi zebami,



t. j. w chwili, gdy poszczegélne bebny obra-
cajg sie luZno na czesciach 34, bebny te sa
juz utrzymywane w swem polozeniu zapo-
moca hamulca 33 przytwierdzonego do
czesci 30 zasuwy 32. Dzialanie tego hamul-
ca moze byé jeszcze uzupelnione zapotnoca
wystepu 50, opierajacego si¢ o hamulec. Na-
lezy jednakowoz zaznaczyé, ze w .przeciw-
stawieniu do tego, co odbywa sie w pewnych
aparatach, w ktérych bebny zatrzymuje sig,
w celu sprowadzenia ich do zera, zapomoca
Sruby dzialajacej na wystep, wystep 50 w
obécnem urzgdzeniu ma za cel jedynie
przeszkodzenie bebnowi  utrzymywania
wskutek tarcia ruchu zmierzajacego do
sprowadzania do zera, a takze umozliwie-
nie noskowt 38 spotkanie wystepu 44; w tym
memencie zostaje beben poruszony, a- wy-
step 50 przechodzi pod sprezyne 33.

Jezeli, po wykonaniu wyzej wspomnia-
nego ruchu obrotowego, choragiewka zo-
staje ustawiona w poltozeniu ,wolndf’,
wezystkie czesci zajmuja polozenie poka-
zane na fig. 18; 25 znajduje sie w kontak-
¢ie 2z trzpieriem 17 kota krzywiznowego 13.
25 nie moze wi¢c wykonywaé wiecej, ani-
zeli jeden obrét, -

Sprezyna 29 przeciwstawta st ruchowi
tiaprzod tarczy 27 wskutek bezwladnosci
bebniéw, a diwignia 19 moze wejs¢ w wy-
cigcie e czesck 27 dopiero wéwcezas, gdy

cheragiewka zostanie o 30° przekrecona na- -

przéd w kierunku | faryfa 1 (fig. 19). Spro-
wadzenie do zera jest wowczas zakoriczone.

D#wignia 19 nie mogla jednakze wej§é
z ic w wyciecie czesci 27, poniewaz o-
kragly obw6d czeéch 25 wstrzymat ja w tym
" ruchu, Z drugiej strony w tym momencie
trzpiefi 18 czeéci 13 uderza; o czesé 20 diwi-
gni 19, co uniemozliwia wszelkie przesunie-
cie sig choragiewki naprzéd. Azeby wszak-
ze przesuniecie tego redzaju moglo nastapié,
jest konteczne, by 19 weszlo zupetnie w wy-
ciecie e czesci 27. W tym celu wystarczy
cofngé choragiewke wtyt az do polozenia
,,wolna”, Wéwezas 25 zostaje sprowadzone

-—

do tylu zapomocy trzpienta 17, przyczem
sprezyna 29 zostaje $ciémigta. Przy kodicu
tego ruchu, gdy 25 sie wycofalo, wpada
dzwignia 19 w wycigcie e. W tym samym
czasie cze§é 25 (fg. 22) obrdcila sie wzgle-
dem suwakéw 35 (fig. 24), a nosy 37 tych
ostatnich zostaly podniesione skosnym
brzegiem rowka r czeéci 25, wskutek czego
nastepuje wlaczenie czyli zazebienie tha-
Iych kot zebatych 41. W ten sposéb roz-
maite czeSci sa doprowadzane do stanu
dzialania, azeby umozliwié przesuniecie
choragiewki do rozmaitych polozen ,,fary-
fa“. W potozemiu wykluczenia, kétka zeba-
te 41 sg utrzymywane w nalezytem potoze-
niu zapomocy sprezyny 42 oraz wycigcia n
czeéci 34, w taki sposéb, iz zawsze jedynie
zab krétki zajmuje polozenie $rednicowe.
Rozmaite liczniki s3, zmontowane w jed-
nej, tworzacej catoéé klatce, skladajacej
sie z dwéch belek poziomych 190, 191 przy-
twierdzonych do pionowych poprzeczek
192, zawierajacych osie 188 bebhdéw oraz
189 kot zebatych. Catoéé jest przytwierdzo-
na zapomoca, srub na konsolach 193, 194 i
195, tworzacych catosé z pudtem taksome-
Licznik ogélny kilometrow (fig. 6 i 11])
jest uruchomiony zapomoca kola zebatego
153, zazebiajacego si¢ za posrednictwem ze-
spotu kol zebatych 175, z kotem, zacpatrzo-
nem w wycigcia 178, ktére przy kazdym ob-
rocie uruchamia dwoma zebami koto ze-
bate 179, przenoszace zapomccy osi 180 i
kota zgbatego 181 ruch mna pierwszq farcze
182 licznika, zapisujac w ten sposéb  kilo-
metry. '
Licznik kilometréow jazdy zajetej (fig. 6)
jest uruchamiany zapomoca kola zgbatego
151, w chwili, gdy to kolo chwyta wystep
152 kota ze¢batego. 153. Przenies’enie ru-
chu odbywa si¢ zapomoca zespolu kol
z¢batych 176, zmontowanych luino na
177 1 zaze¢biajacych si¢ z pierwsza tar-
cza . 183 wskazujaca hektometry. Ruch
wstecz tego licmika, w momencie, gdy 152 i



151 sa rozlaczone, jest uniemozliwiony za-
pomoca zapadki nie przedstawionej mna ry-
sunku, .

Licznik czasu jazdy jest w nastepujscy
spos6b uruchomiony (fig. 12 i 7): kota ze-
bate 109 i 110, tworzace calosé wskutek
sworznia g, obracaja si¢ luzno na kole ze-
batem 108, 109, ktérego zeby sa zaokraglo-

ne i ktéry posiada te sama érednice co 108

wraz z-110 zazebia; sie z kolem zebatem 111,
polaczonem z plerw'szau tarcza 187 licznika
czasu jazdy.

W potozeniu ,,czas napraw” koto krzy-
wiznowe. 77 zwalnia dzwignie 105 (fig. 4),
ktéra zapomocy, trzpienia 107 przesuwa ze-
sp6t 113—115 na osi 112, uwalniajac réw-
niez 115 od zapadki 117. Przy tym ruchu
koto zebate 113 *zazebia si¢ z 109, laczac w
ten sposéb przy obracaniu sie 108 i 109 i
wywolywujac wskutek tego ruch licznika
czasu jazdy zapomoca 110 i 111.

Uruchomien‘e licznika dziesiatkéw od-
bywa s'e w sposéb nastepujacy (fig. 13, 14 i
15); tarcza 57 posiada trzpienie 59, za kto-
remi znajduje si¢ wyciecie m. Przy wy-
chwycie tarczy 57, trzpienie wchodza w
kontakt z jednym zebem kotla zebatego 197
o ‘czterech zebach, znajdujacego sie¢ na ich
drodze; 197 cbraca identyczne kolo zebate
196, ktérego zab wchodzi w wyciecie. Obra-
cajac sie tarcza 57 uruchamia réwniez /96
i 197 i zapomoca swego kola zgbatego p
plerwssza, tarcze 184 licznika.

‘W chwili sprowadzenia do zera trzpiefi
59, poniewaz tarcza 57 obraca sie w kie-
runkut odwrotnym, znowu spotyka zab cze-
éci 197, i moglby obréci¢ licznik wtyl, gdy-
by na czeéch 57 znajdowalo sie wyciecie,
pozwalajace zebowi czeéci 196 i6¢ dalej w
kierunku odwrotnym. Poniewaz 197 moze
obréci¢ sie wzgledem 196 o jedna 6smag ob-
wodu i zostaje do swego polozen’a sprowa-
dzony zapomoca sprezyny, przytwierdzonej
jednym koficem do sworznia 199, ograni-
czajacego ruch 197 wzgledem 196, a z dru-
giej strony, do jednego zeba czesci 197, to

koo zebate 197 kreci sie wiec wstecz.az do
momentu, w ktérym trzpieni 59 przesuniesie.
Trzpieni nastepny wykonywuje te same ru-
chy i licznik pozostaje zatrzymany.

Plaska sprezyna 200, dzialajaca na
kwadrat ¢, zlaczony z czescia 196, uniemoz-
liwia, by zeby weszly przyrpadkowo w wy-
ciecia m tarczy 57.

Licznik dodatkéw jest uruchanmany za-
pomoca mechanizmu :udentycmego z wyzej
wspomnianym mechanizmem uruchamiaja-
cym licznik dziesiatek. Trzpiefi 70 i odpo-
wiednie wyciecie tarczy 65 dzialaja na ze-
spot kol zebatych, identycznie z wy2ej opi-
sanym zespolem 196—197.

Licznik liczby jazd jest uruchamiany za-
pomocy kola 78 wraz z odpowiedniem wy-
cieciem, znajdujacem sie na bebnie taryfo-
wym 75, ktéry uruchamia zesp6t két zeba-
tych, identyczny z poprzednim zespolem
196 — 197. Poniewaz jednak ruch odbywa
si¢ jedynie w chwili, kiedy choragiewka
przesuwa sie pomiedzy potoZzeniem ,,dodat-
ki” a polozeniem ,wolna®, t. j. gdy chora-’
giewka  moze si¢ obracaé tylko w jednym
kierunku, mozna sie obyé¢ bez elastymznego
sprzezenia dwéch két zebatych,

Caly aparat jest zamkniety w pu.dle,
tworzacem prostokatne mocne zamkniecie,
ktérego przednia i tylna §ciana sa zamknie-
te zapomoca urzadzenia suwakowego lub
zawiasowego, lub te zapomoca przytwier-
dzenia $§rubowego, ktére mozna odkrecaé.

Aparat jest przytwierdzony do wozu w
taki sposéb, by mégt byé dowolnie nasta-
wiany w sposéb, umozliwiajacy jak najlep-
sze jego uzycie.

W tym celu pierscieri 167, przytwier-
dzony zapomoca §rub do- podstawy apara-
tu, jest umieszczony na czesci. 169, diwiga-
jacej caly aparat, przyczem plastyczny
pierscieri 168 wklada sie¢ zapomoca nasrub-
ka 170, w ktérym obraca sie czesé 173 przy-
twierdzona do gibkiego walu 172. Trzpief
174, stuzacy do zaplembowania, wchodzi w



wyciecia ‘przewidziane w czesci 169 i po-
zwala ustali¢ aparat w pewnem polozeniu.

Azeby mozna uruchamiaé aparat zapo-
moca kola o jakiejkolwiek badz srednicy,
wystarczy zdemontowaé, zupelnie ' nie ru-
szajac czesct zakrywajacych pudlo przyrza-
du, $ruby czesci 167, wycofaé pierscien 137
zlaczony ze $ruba, bez kofica 164 i z kozlem
163, odkreci¢ oé 162, zamien’é na kole ze-
batem. 160 koto zazeb'one 161 innem kelem
o innej liczbie zebéw, zmienié¢ w razie po-
trzeby $rube¢ 164 i zpowrotem zmomtowad
-wszystkie wymienione czesei.

Odmiany: sprowadzenie do zerﬂ Urzq
dzenie przedstawione na fig. 25—28 ma za
cel zmniejszenie dregi katowej choragiew-
ki podczas ruchu sprowadzania do zera (fig,
34). W tym celu state koto krzywiznowe 14
jest zastapione czeécia ruchoma. 14, obra-
cajaca si¢ naokolo 13 i posiadajaea pla-
szczyzne skoéng, 15, dziatajaca na trzpien
20 czgéci 19 oraz frzplen 16, opierajacy sie
na czesci 24.

- W polozeniu mormalnego dzma:lama,_.czq—
§ci zajmuja potozenie fig. 27, W .razie ruchu
obrotowega choragiewki, trzpieri 16 spoty-
ka skoéna plaszozyzng czeséci 24 i zabiera ze
soba, cze§é 14, ktbrej nos. 15, podnoszac
trapief, 20 dZwigni 19, pozwala czesci 25 za-
ja¢ pofozenie ,wylqczony' (fng 25). Gdy
ruch choragiewki odbywa sic w dalszym
ciagu, 19 oswobajdza zupelnie czesé 27, kto-
ra obraca sie az do chwili, kiedy. 24, spoty-
kajac swym wystepem d trzpiefi 16, ktéry
zostal przesuniety ku osi 1 przez SW3g, Spre-
y1ié, zatrzymuje ruch, poniewaz 27 mogIo
ste obracaé tylko raz na cbwéd. Choraglew-
ka zostaje przy tym ruchu przesunieta az
do potozenia wolnd” a koniec czesci 19
wehicdzi do polewy w wyciecie e, przyczem
dalszy ru¢h naprzéd choragiewki staje sig
nemozliwy wskutek tego, ze trzpieni 18 u-

derzy o 20 (fig. 26). Azeby wszystkie cze-

éct zmewar sprowadzi¢ do polozenia ,wlq-
ezome'’, nalezy choragiewke przekrecié
wtyt o 30°, poczem sprowadzen’e do zera jest

zupetnie skoticzone, a kota zebate 47 sq
wlaezone i aparat jest gotow do fpolkazywa;-
nia jakiejkolwiek taryfy,

Montaz czesci 24 i 25 (fig 29). Zatmmst
taczy¢ czesci 27, 34 i 51 zapomoca kolnie-
rza i wpustki, moga, by¢ one ze sdbq, zlaczo-
ne zapomocy kiéw 79 lub (fig. 30) zapomo-
ca plaszcza z wystgpami 79, obejmujacego

-tulej¢ 25 z rowkiem r, Sposéb montazu ma

male znaczenie, gdyz chodzi o zasade, by
czesci 27, 34 i 51 tworzyly ca-bsc w*spo}-
$rodkows, do 25 i do osi 1.

Mechahizm do wylaczafi. Urzadzenie
ptzedstawione na fig. 31 ma zd cel zwigk-
szenie dokladnosci wychwyta. W tym celu
cz@$¢ 62 dziala na 54, ktGra zaponioca
sprezyny 55, zmusza 52 do odczepienia sie
od zeba gwiazdy, przyczem = jednakowoz
tuch ten tak dlugo jest niemozliwy, jak
dlugo wycinek 53, tworzacy catosé z kolem
z¢batem 64, znajduje si¢ na drodze trzpie-
nia dZwigni 52.

‘W urzadzeniu, przedstawionem na fig.
32, gwiazda 51 nie tworzy juz jednej cato-
§ct z systemem rurowym, utworzonym: przez
27 1 34, lecz obraca si¢ luZzno na jednej z
czesci 34, Dzwiga ona ram‘e 201 umocdwa~
ne w jakimkolwiek punkcie aparatu (np.21);
wskutek tego nie obraca sie wiec - dalej
wstecz w momencie sprowadzenia do zera
i tarcza 67 n'e moze byé poruszana.

Liczba jazd, Czas trwania jazdy moze
by¢ powigkszonym zapomocs zmontowania
poiniedzy zapadkami 117, 125 oraz kolem
zgbatem 124 urzydzenia do notowania cza»
su straconégo, zawierajacego spreiyne co-
fajaca, 122 (fig. 35) zblizajaca trzpierr 123,
polaczony z 124, przytwierdzcnego do
trzpienia 127 za posrednictwem czesci 118,
117 i 125. Drugi trzpied 120 przy'twnetrdmu
ny na 118 reguluje wielkoéé ruchu,

To samo urzadzenie, w zastosowaniu
pomiedzy rozmaitemi kolami zebatemi 149,
146, 143, 133 i 113 (fig. 4 i 6) oraz Wwystepa:
mi lub wyciéciami, z ktéremi one tworza ca=
Yosci, pozwala na zastosowania mechahizmi
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do liczby jazd, ré2nigcego sie¢ dla kazdej
taryfy oraz dla liczby jazd godzinowych.
Mechanizm do notowania czasu straconego,
przedstawiony na fig. 33, ma na celu odpo-
wiednie zwiekszen‘e czasu trwania jazdy,
W potozeniu swobodhem sprezyna 122,
przytwierdzona z jednej strony do 124, a
z drugiej strony do $ruby 120, odkreca te
ostatnia i przyciska ja, do 118, tworzacego
catosé ze 117 i 125, Gdy ruch zostanie wla-
czony, 124 pozostaje nieruchome poniewaz
sprezyna 61 jest silniejsza od 122, 118
chwyta zapomocy 119 $rube 120, ktéra od-
kireca si¢ o jeden: lub wiecej obrotéw na 124,
az do momentu, kiedy trzpiefi 121/ napotka
123 i zabierze ze scbq 124.
- Regulowanie moze si¢ odbywaé zapome-
ca stosunku dlugosci 121 i 123, oraz zapo-
mocg ich wzglednych polozer katowych.

Zastrzezenia patentowe.

1. Licznik do mierzenia godzino - kilo-
metréw lub taksometr do wozéw, znamienny
tem, ze wszystkie urzadzenia taksometru sa
uruchamiane zapomocg choragiewki, umie-
szczonej ma osi przechodzacj przez -caly
aparat.

2. Licznik wedlug zastrz, 1, znamien-
ny tem, ze posiada mechanizm wlaczajacy
znany mechanizm zegarowy ruchem chora-
giewki za posrednictwem kcla zapadkowe-
go, umieszczonego na tak zwanym bebnie
taryfowym, oraz zapadki, umieszczonej -na
bebnie sprezynowym, przyczem wspomnia-
na zapadka moze wyjéé z zazebienia z po-
przednioc wspomnianem kotem zapadkowem
dzieki dziataniu wahajacej dzwigni, do kté-
rej jest przytwierdzona sztabka, wchodza-
ca pomiedzy dwa zwoje sprezyny.

3. Licznik wedlug zastrz. 1i 2, zna-
mienny tem, ze posiada mechanizm zegaro-
wy, skladajacy sie ze znanego urzadzenia
zegarowego, ktérego Scianki sa przytwier-
dzone do pudia.catego aparatu zapomoca

waporntkéw prewadzonych trzpieniami, kio~
re pozwalaja na latwe rozbieramie wspo-
mnianego niechanizmu.

4. Licznik wedlug zastrz. 1 — 3, zda-
mienny tem, ze utzadZenie do wylgczania
i wlaczania mechanizmu godzinowego skla-
da si¢ ze sprzegla, kiérego jedno kelo ze-
bate zazebia sie¢ z kolém zebatem mechani-
zmu zegarowegpo, a ktérege koto zapadkowe
moze wejsé w stycznosé z zapadks przy-
twierdzona do kola uruchamiajacego me-
chanizm bebhéw z cyftami, przyczem uru-
chamianie sprzegla osidgai sie zapomoca) w-
stepu diwigni wahajacej, znajdujacej sie z
jednej strony pod dziataniem kota krzywi-
znowego wspomnianego bebna taryfowego,
a z drugiej strony pod dzialaniem sprezyny
cofajace;j.

5. Licznik wedtug zastrz, 1 — 4, zna-
mienny tem, ze posiada mecharmizm shuzacy
do przencszemia ruchéw kota worw, sktada-
jacy sie ze stuby bez kofica zlagzonej z
gietkim watem oraz z systeméw stozkowych
kot zebatych i jednego kola $limakowego,
przyczem catosé jest w* taki sposéb urzadzo-
na, i, gdy aparat zostaje umieszdzony na
wozie, ktérego kolo posiada $én “nie
odpowiadajacy érednicy do ktérej aparat
zostal nastawiony, wystarczy zmienié¢ wy-
thienione kolo $limakowe, bez potrzeby
ziiany innych czeéci aparatu,

6. Licznik wedlug zastrz. 1 — 5, zna-
mienny tem, ze mechanizi do zmtany szyb-
kosci, uruchamiany zapomoca choragiewki
i znajdujacy sie pomiedzy kolem zgbatem,
poruszanem zapomocy, przekladni, i kotem
uruchamiajacem bebny z cyframi, sklada
sie, o ile wehodza w gre tezy taryfy, z dwoch
zespotéw sprzeglowych, z kotami zebatemi,
pozostajacemi ciagle w zazebieniu, oddzia-
lywujacych na dwa inne zespoty két zeba-
tych bedacych ciagle w zazebieniw, w taki
sposéb, ze zawsze jedna z tych dwéch ta-
ryf dziala, nawet gdyby choragiewka mia-
ta by¢ przypadkowo ustawiona w polozeniu
pomigdzy dwiema taryfami, przyczem nie
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mote nastapi¢ w zadnym razie wylaczenie

7. Licznik wedtug zastrz. 1 — 6, zna-
mienny tem, Ze posiada mechanizm urucha-
miajacy bebny z cyframi, odnoszace si¢ do
optat dodatkowych, craz mechanizm do
sprowadzenia wiskazaifi do zera, ktéry to me-
chanizm jest zespolony w caloéci cylin-
drycznej, posiadajacej t¢ sama o, na kté-
rej przytwierdzono choragiewke, wyklucza
wszellkde manewrowamnie oszukarcze i daje
sie bardzo latwo rozbieraé i sk:la:dac po usu-
nieciu. osi choraggfnerwln

8. Licznik wedlug zastrz. 1 — 7, zna-
mienny tem, ze mechanizm skltada sie z za-
opatrzonej we wpustke rury, obejmujacej
gléwna o§ aparatu i zdolnej do ograniczone-
go ruchu obrotowego w stosunku do zespo-
tu ozesci zestawionych w calo§é zapomoca
wisuniecia jednej czesci na druga, przyczem
te’ cz¢éci posiadaja -suwaki- zaopatrzone w
koniec wspierajacy sie¢ wskutek - dzatania
spreZyny ha wyzej wymienionej rurze, tak,
e ten koniec moze wejsé we wpustke rury,
przyczem ruch obrotowy tej rury powoduje
podnoszenie lub opuszczanie si¢ wspomnia-~
nych suwakéw.
-9, Licznik wedtug zastrz. 1 — 8, zna-
mienny tem, ze mechanizm sklada sie z beb-
néw obracajacych sie luzno na czesciach
zestawionych. w calo§é zapomoca wsuniecia
jednej w druga, przyczem bebny te, pozo-
staja, albo w zwiazku pomiedzy sobg zapo-
mccy swego wewnetrznego zazebienia i za
posérednictwem matego kota zebatego diwi-
ganego przez suwaki, t. j. w potozeniu wia-
czenia, lub tez podczas ruchu sprowadza-
nia wskazah do zera sg stale polaczone z
poprzednio wspomnianym zespolem czesci,
zestawionych w cato$é¢ za posrednictwem
wystepu, znajdujacego si¢ w bebnie i moga-

cego byé uchwyconym pomigdzy koficem o-

raz zapadka, umieszczonych na suwaku, w

ktérem to polozeniu male kola zebate sa

wykluczone w: stosunku do bebnéw. -
10. _Licznik wedtug zastrz. 1 — 9, zna-

mienny tem, ze mechanizm rejestrujacy ja-
zdy na zaméwienie sktada si¢ z kota z¢bate-
go, obracajacego si¢ pod wpltywem zgbate-
go kota uruchamiajacego, przyczem wipierw
wymienione koto zebate jest zaczepione z
tarcza, zapomoca $rubowej sprezyny, ktéra
po pierwszem $ciéle okres$lonem przesunie-
ciu. katowem kota zebatego przenosi jego
ruch w spos6b elastyczny na wymieniona
tarcze, przyczem czas trwania jazdy mode
byé nastawiony zapomcca zmiany katowego
naklinowania trzpienia, przytwierdzonego do
kota zebatege.

11, Licznik wedi‘ugzasthrz 1 — 10, zna-
mienny tem, ze w polaczeniu z urzadzeniem
wymienionem w zastrzezemiu 10 i w celu
zwiekszenia czasu trwania jazdy poza gra-
nice okre$lona, urzadzeniem zastrzezenia 10
pomiedzy rozmaitemi kofami zebatemi do
zapisywania kilcmetréw i godzin oraz za-
padkami, stuzacemi do ich poruszan‘a, znaj-
duja sie mechan’zmy do notowania czasu
straconego, przyczem sprezyna, znajdujaca
sie w tych mechanizmach musi byé stabsza,
anizeli sprezyna $ciagajaca wipierw wymie-
nione kolto zebate do tarczy.

12, Licznik wedlug zastrz. 1 — 11, zna~
mienny tem, ze mechanizm do urywanego
przekrecania bebnéw z cyframi sklada sig
z kola zazébionego, znajdujacego sie w
zwigzku z poruszajacem kotem zgbatem, o~
raz z tarczy, oddzialywujacej na mate koto
o nieréwnych zgbach, przyczem kolo zaz¢-
bione oraz tarcza sa ze soba zlaczcme za-
pomoca ciggle napietej sprezyny, a tarcza
posiada zapadke, na ktéra dziala, w kierun-
ku jej zwolnienia, wystep kola zazebicnego,
przyczem wspomniana zapadka znaqdu;e
si¢ w ciggltym zwigzku ze stalay czesciag o
ksztalcie gwiazdy oraz z przec'w - zapadka,
utrzymujaca, zapadke w stycmosc; z wbem

wymienionej gwiazdy.
13. Licznik wedtug zastrz. 1 — 12, zna-

-m'ienny tem, ze urzadzenie do przekrecania

dzies'atkéw, znanego typu z wewnetrznem
kolem zebatem, odréznia sig tem, ze caly



lub czesciowy katowy ruch’ obwodowy tair-
czy wychwytowej jest zuzyty do urucho-
mienia pierwszego bebna, ktéry w takich sa-
mych warunkach uruchamia beben nastepny,
wskutek czego osiaga si¢ to, ze wykonywa-
ne przez rozmaite bebny drogi katowe moga
byé zmniejszone w celu unikniecia réwno-
czesnego uruchomienia wszystkich bebnow.

14. Licznik wedtug zastrz. 1 — 13, zna-
mienny tem, ze mechanizm do rejestrowa-
nia dodatkéw sktada sie z tarczy i dwoch
bebnéw: z cyframi, przyczem tarcza posiada
wystep mieszczacy si¢ pomiedzy palcem,
tworzacym cato§é z bebnem taryfowym, i
obracajacym sie na nim pier§cieniem, znaj-
dujacym si¢ pod dzialaniem sprezyny,
przyczem tarcza oprocz tego posiada za-
padke z zgbem, wahajaca w plaszezyznie
prostopadlej do plaszczyzny tarczy, oraz
zakrzywiong dZwignie, znajdujaca sie pod
naciskiem sprezyny, wahajaca w plaszczy-
Znie tarczy.

15. Licznik wedtug zastrz. 1 — 14, zna-
mienny tem, ze mechanizm stuzy do natych-
miastowego sprowadzenia wskazafi licznika
do zera zapomocs sprezyny, nakrecanej
podczas ruchéw choragiewki, oddziatywu-
jac na osiowq, cze$é rurowa z wpustka zapo-
moiciy zespolu kot krzywiznowych i trzpie-
ni, ktére przy przesunieciu tworza catoéé z
choragiewka, przyczem krzywizny i trzpie-
nie dziataja na déwignie, ktéra zatrzymuje
tarcze zespolona z czesciami zawierajace-
mi suwaki, co dzieje si¢ przy wspétdziata-
niu wyzej wspomnianej rury z wpustka,
przyczem nastgpuje rozlaczenie bebnéw,
nastepnie obrét w celu sprowadzenia do ze-
ra i powrotne wlaczenie bebnéw zapomoca
powrotu choragiewki do tytu tak, ze wozni-
ca nie moze aparatu nastawi¢ na jakakol-
wiek taryfe, zanim réine ruchy nie sq u-
koficzone, przyczem w czasie sprowadzania
do zera bebny s3 hamowane zapomoca, cze-
§ci poruszanej przez kolo krzywiznowe ze-
spolone z choragiewka przy jej ruchach,

16. Licznik wedlug zastrz, 1 — 15, zna-

mienny tem, ze wszystkie poszczegélne licz-

" niki sa zmontowane w jednej klatce utwo-

rzonej z belek poziomych, polaczonych $cia-

nami pionowemi, dZzwigajacemi osie Wspo-
mnianych licznikéw, przyczempolaczenie po-
miedzy temi ostatniemi i cze$ciamj porusza-
jacemi jest uskutecznione zapomocy kot zg-
batych, nie wymagajacych zadnego nasta-
wiania, wskutek czego klatka licznikéw mo-
z¢ by¢é z latwoscia wbudowana i wyjeta bez
specjalnych §rodkéw ostroznosci,

17. Licznik wedlug zastrz, 1 — 16, zna-
mienny tem, ze do uruchamiania poszcze-
golnych licznikéw, dziesigtkéw, dodatkéw
i jazd na zaméwienie shuzy mechanizm,
sktadajacy sie'z dwoch kot zebatych mig-
dzy sobg, elastycznie polaczonych, z ktérych
jedno moze wzgledem drugiego wykonywaé
ruch ogramiczony, przyczem wspomniane
kota zebate sa uruchamiane zapomoca od-
noénych trzpieni i wystepow tarczy wyzej
wspomnianych rozmaitych mechanizmow
lub zapomoca, kota z wycieciami, tworzace-
go catos¢ z bebnem taryfowym, tak, ze te
kota zgbate przenosza swéj ruch zapomoca
trzeciego kota zebatego na pierwsza tarcze
stosownego licznika, przyczem wymienione
urzadzenie pozwala na powr6t wstecz poru-~
szajacych tarcz w czasie sprowadzania do
zera, mimo 2e bebny pozostaja magle
wistrzymanemi,

18, Licznik wedtug zastrz, 1 — 17, zna-
mienny tem, ze urzadzenie do rejestrowa-
nia czasu naprawy jest uruchamiane pod-
czas wylaczenia mechanizmu godzinowego
zapomoca kota zebatego mechanizmu zega~
rowego za posrednictwem dwéch kot zeba-
tych ze sobg zespolonych, z ktérych pierw-
sze tworzy calo$¢ z wspomnianem kotem
zgbatem mechamizmu zegarowego zapomoca
kola zgbatego urzadzenia sprzeglowego do
wykluczenia mechanizmu godzinowego, a
drugie uruchamia kolo zebate cofajace, za-
zgbiajace si¢ z pierwsza tarcza odnosnego

19. Licznik wedltug zastrz. 1 — 18, zna-
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mienny tem, ze do przytwierdzenia calego
aparatu do wozu stuzy urzadzenie, sktada-

jace sie z pierScienia, przy§rubowanego do.

pudta aparatu, z podktadki plastycznej o-
raz z na$rubka, wewnatrz ktérego obraca
si¢ czes$¢é, stale zlaczona z walem gietkim,
dzieki czemu osiaga si¢ moznoéé ustawiania
aparatu dowolnie w kazdym kierunku.

20. Licznik wedlug zastrz. 1—19, zna-
mienny tem, ze posiada urzadzenie do
zwigkszania czasu trwania jazdy na zamé-

wienie, uzupelniajace urzadzenie juz opisa-
ne iskladajace si¢ ze $ruby i nasrubka,
sprzezonych pomiedzy soba elastycznie,
tak, iz nasrubek moze si¢ kilka razy obré-
ci¢, zanim zaczepi o $rube, przyczem
cofnigcie tych czesci do pierwotnego poto-
zenia osiaga si¢ w czasie wylaczania, za-
pomoca przeciwdzialajacej sprezyny.

Jean Albert Frangois Brun.
Zastepca: A, Bolland,
rzecznik patentowy.
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