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{57) Reseni se tykd zpasobu a zarizeni pro stredéni
dat pred detekci. PFitom se uré{ chyba kmito&tu
nosné viny a predem se stanovi postup detekce
dat pro kompenzovani této chyby v prabehu detek-
ce. Tento zpasob pro spolehlivou detekei vice-
arovihovyeh dat ddle spodvd v tom, Ze po detekci
pritomnosti nosné vlny se uréi chyba kmitoctu
hosné viny, hradluje se napéti sdruzené s chybou
(¢l) kmito&tu do diferencidlniho zesilovace
(DIFF) pro provedent potladeni soustového napetf
a pro kompenzovani uvedené chyby (Cl1) v prabéhu
detekovani viceuroviovych dat a analogove &is-
licového pEevodu diferencidlng zesilenych vice-
aroviovyeh dat. Resent spoaiva také ve zptisobu
vypostového stredeéni nasledujicfch dat pro kom-
penzovani chyby.
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Vyndlez se tyké streddni dat pied

jejich detekcf. Zejména pak se vyndlez tykd stifed&n{ pake-

tovd prepojovanych vicedrovnovych dat v uzkopdsmovych da-

tovych detektorech, majfcich chyby posuvu kmito&tu (Jjak
nastd4vd v rddiovych prenosovych systémech uzivajfcich kmi-

todtové modulace. .

Spolehlivé detekce v{cedrovnovych
dat v paketovd prepojovanych systémech je dostate&n& nesnad-
nd (jak bude podrobn&ji popséno ni%e) i bez komplikace chy-
bami v posuvu nosného kmitoltu. Vynélez odstranuje z proce-

su detekce dat tuto komplikaci posuvu kmito&tu.

Prijimade kmitodtové modulovanych
signdld u%{vajf Casto semolinného ¥{zen{ kmitodtu, aby se-
${dily svij vlastnt stiedni kmitoclet na skledovén{ nosného
kmitodtu. Staﬁdartni techniky samo&inného Ffzenf kmito&tu
jsou p*{1li¥ pomalé, neZ aby se pfizp&sobily rychle a ne-
ustdle se ménicimu prostfedi rychlého paketOVeho pFfepojové-
n{ mezi velkym poétem vysilaéﬁ, a jestli¥e se dostateln&
zrychlf, vystopujf skute¥n& sm&rodstnd data, zejména setka-
31-11 se s 1dentlckym1, za sebou jdouc{mi symboly, Techniky

'samoélnného fizigi kmitoétu s dudln{ éasovou konstantou
(tj. systémy pouéiyaalci rychlé éasové konstanty pro zachy-
cen{ a normdln{ éasové konstanty pti doznfvéni) lze pouZit,
av3ak vede to ke zgaénym'néklad&m a ke slo¥itosti.




odbornici majf za to, Ze televizni
prijimade uifvaj{ technik obnovy stejnosmérné slo?ky (kon-
vence A/D), které “stred{" jejich poméry svétla ke tm¥& vzhle-
dem k prijatym synchronizadnim impulstm s mnaximdln{ amplitu-
dou, které predstavuji nejtmavii gern; aviak vyndlez nepotfe-
buje Zédnych takovych impulsd nebo viibec Z4dnych referentnich

dat pro "st¥ed&ni" jeho detektoru dat.

felem vynélezu je pPekonat uvedené

nevyhody a dosdhnout ur&itych, niZe uvedenych vyhod.

uvéad{
Vynélez proto/zpisob streddn{ dat

pro detekovéni dat a je vyznaleno tim, Ze se urd{ chyba
xmito¥tu nosné vliny a postup detekovén{i dat se predem se-
¥{d{ pro kxompenzovéni této chyby pri nédsledujic{ detekci dat.

Vyndlez také zahrnuje zpisob pro
stpeddn{ vicetdrovnovych dat pro detekci, ktery se vyzna-
g¢uje tim, Ze se ur&{ chyha nosného kmito&tu, hradluje se
napét{, sdnuéené s chybou kmito&tu, do diferencidlnfho ze-
sfleni po detekc1 p¥{tomnosti nosné vlny, za ulelem dosaZe- s
"n{ potladeni posunu souétového napéti, sdrufeného s chybou
kmitodtu, Vv nésledujicim dlferen01é1nim zes{lenf{, a to pro
kompenzaci ehyba&pri.nésledugicim detekovéani. v{cedrovnovych
dat a analogové-ﬁiélicoyé prewdéddénd diferenciilnd zesfle-

nych viceﬁrovﬁovygh3aét.

= Pals{ rysy e pfednosti vyndlezu bu-
dou bl{iZe vysvétieny'v ndsledujfcim podrobném popisu vyhod-



ného provedenf vynédlezu v souvislosti s priloZenymi

vykresy, kde:

‘ obr. 1 je diagram vlnotvaru bitové
hodnoty a nap&tové tdrovn& symbolického signdlu vicedrov-

novych dat,

obr. 2 je funkini blokovy diagram
vyhodného provedenf spolehlivého detektoruy symbolu vice-
droviovych dat podle vynélezu,

obr. 3 je Casovy diagram pro operaci

podle vyndlezu.

V soustavdch uZfvajfcich velmi vy-
soké rychlosti pfenosu dat, Jjsou obvykle symboly vicedrov-
novych dat, jeliko¥ ka¥dy dany symbol nabyv4 hodnoty, e
by norudln& vyZadovala p¥enos dvou nebo v{ce dvojkovych
bigh. Av8ak i bez chyb posunut{ kmito&tu nosné vliny je ne-
snadn&j¥{ sprdvné obnovit a detekovat symboly viceudrovno-
vych dat, jeliko¥ detektor mus{f detekovat nejen polaritu
symbolu (v biboléﬁiﬁgh impglsovych systémech, jako s dvoj-
kovymi symboly), gvéak také pro detekovén{t drovné..

“.

~a  %-0br. 1 Jje diagram vlnotvaru bltové
hodnoty a nap&févé urovné symbolického signdlu vicedrov-
novych dat. Viceurovnovy signél na obr. 1 zndzornuje p&t
drovnf, které pfedstavujiiCpodle.dohody) nedinny (nebo 3u-
movy) stav pii O voltech a aeden ze étyf moZnych hodnot
symbolu (dudlnf- dvoakové éislo)




"00" pFi nejvice negativniciirovni (nomindlné& - 2 volty)

"01" p¥i ménd negativnf-iirovni (nomindln& - 1 volt)
"10" p¥i nejménd positivni drovni (nomindlné& # 1 volt) =a

. "11" pPi néjvice positivn{ drovni (nomindln¥ + 2 volty).

Tyto zvlé3tn{ nap&fové drovn& jsou

udédny pouze za Ulelem ilustrace.

Obvykle bude tento prijfmany signdl
- tento vicedrovnovy symbol - detekovdn analogov& &fslico-
vym prevodnikem A/D, jeho% detek&n{ rozsah nap&tf{ je zhruba
st¥eddn kolem nomindlnich drovni - pro zfskdn{ mnoha riz-
nych detek¥nich pésem mdZe byt pouZito v&tZfho poltu analo-
govd &fslicovych prevodnfkd a kaZdé detek&nt pédsmo miZe byt

podle prdn{i ziZeno.

Pro sprévnou detekci mus{ droven
nap&t{ zdstat uvnit¥ detek#iniho pésma, stfed&ného kolem
kaidé‘jmenovité drovn¥&. Konvence A/D vyZaduji, aby analogo-
v 1nformace byle pfivédéna stfedéné v jejim detekénim pés-
mu; spraienf stfidavym proudem (élen C3 na obr. 2) vylouct
postupny, dlouhoéoby unik (zatimco odpor R4 zpisobil stre-
dénou referenc1 na 6bvyk1ém zemnim poten01élu) Aviak cely
viceurovnovy'51gné1 je bézné stfed&n kolen nuly (jako na
obr. 1) pouze téhdy, Je 11 nosné vlna piresnd na svém kmi-

- todtu. Je-1i nosné vlna ponékud mimo ovﬁg kmito&et, pak
urovné& symbolu "Qbihaaf" na steaqqsmérné slo%ce, vytvolend

v&tdinou kmipoétﬁVé'ﬁddulovanych demoduldtord dat v poméru




k tomuto posunu kmito¥tu jak je zndzorndno na obr. 34,
Polerita této stejnosmdrns sloZky zdvisf ne tom, je-1li
nosné vlina nad olekdvanym nosnya kmitoltem nebo pod nia.

V souhlasu s tim m8%e tato slo¥ka signdlu kolfsat jak co

do velikesti tak i co do polarity. Tato kolfsavost znesnad-
nuje detekci dat; detekce se je&td ddle rozost¥{, jestliZe

z néjakého dhvodu majf byt detek¥nf pédsma ziZena.

Obr. 2 je funkéni blokovy diagram
vyhodného proveden{ spolehlivého detektoru viceldrovnovych
dat podle vyndlezu. Zndzornuje sériové zapojen{ detektoru
FiM DET kmitoltov& modulovanych signdlt, diferencidinfho
zesilovale DIFFAMP a analogov& &Islicového prevodniku
A/D CONVERTER- jak je odbornfkfm v pfslufném oboru sro-

zumitelnég,

V systému podle vyndlezu, rychle
paketov& prepojovaném mohou byt za sebou Jjdouc{ datové pa-
kety o mén& ne% lOO/u§ prijimény v rychlém sledu od pln&
rozd{lnych vys{la&d, je¥ nebyly kmitodtovd zafazenj do si-
t{. Takto se polarita a velikost posunu kmitoétﬁ?ﬁgdikélné
ménit od paketdfﬁgpaE;tu.»ﬁasovéni systému Je takové, Ze
»me21 pakety - ex1::?3e ztrétovy Eas 2/us, a tedy pred prvn{-

ai n&kolika /us kazdého paketu Jje pouze samotny nemodulo-

vany nosny signdl.

- e

Prenosové hradlo Gl hradluje signdl

-

od rychloélnneho (4 1/us) detek&nfho obvodu nosné vlny do




diferencidlnfho zesilovale pres kondenzdtor Cl pro kompen-

zovén{ posunu. Rychlob&iny (<§l/us) obvod pro detekci nosné
vlny nenf zndzornin, aviak je dobfe zndm i co do konstrukce

odbornikdm v pirislufném oboru.

Jak fze zjistit na obr. 3D, neZ se
zshdj{ a dokonl{ postup kxotekce posunu, zesil{ se posunové
napétf, jak by tomu bylo u Z&danych dat, 2 dodd se detektoru
dat. V zdvislosti na velikosti posunového nap&t{ miZe byt
jeho hodnota dostatednd velkd, aby spadala do jednoho z pri-
jfmacfch okének jednoho nebo n&kolika detektord dst. Je-1i
tomu tak, bude predstavovat chybné data, ledaZe jsou uprave-
ny prostiedky pro ignorovén{ tohoto signdlu. V praksi zahr-
nuje vét3ina datovych systémd n&Jjaky typ konsistentn{ névésti
nebo informa®n{ zdéhlavi, vysflané pred skute&nou informac{

o datech, aby se postup detekovan{ dat umoZnila jeho "ini-
cializace" pro vlastni detekci. Ve skutednosti nebudou Zéd-
ng data spravné vdekodovéna" po detekci amplitudové &isli-
covym pfevoﬁpfigﬁ,'gesﬂiiie pired nimi nepfedchédzelo ndvésti
nebo zdhlavi. PouZitf takového signdlu na zaldtku nepfiklad
xa?dého datového paketuhi;péketové propojoveném systému za-
brF4n{ detektoru dai”V "§9éiténi" potétedniho prechodu vyvo-
1zného postupeq“féyékcg'posﬁnu,.znézornénym na obr. 3D,
jelikoZ se dostavi Ebiéé;ﬁfea névéétnim signdlem nebo z3-
hlavim, spiée neZ po meh. U-nepi{tomnosti-tekového signdlu
v protokolu uréi€2£§'SYStému debo dokonce, je-1li tento sig-

nél pr{tomen s pouzit, mife byt hnectho signdlu prenosového



hradla Gl, zndzorné&ného na obr. 3C, u¥ito pro mZikové
vyfazen{ samotného detektoru dat, zatfmco se zdwoven
aktivuje technika korekce posunu, ji¥ popsand. T{mto
zplsobem bude dokonlena korekce posunu drive, neZ se de—b
tektoru dat dovolf "po¥{ftat" poldtedn{ pFfechod. Pro rea-
lizaci této techniky je pouze zapotrfebf, aby krédtké pe-
rioda nemodulované nosné vliny byla vysldna na zaddtku kaZ-

dého paketu, jak je zndzorn&no na obr. 34, 3B, 3C a 3D.

PFi &innosti se na vystupu detekto-
ru FMDET kmito&tovE& modulovanych signdll objev{ jakdkoliv
chyba posunu kmito&tu ze samotné nosné vlny (ptedchdzejfct
kaZdy paket). Detekce nosné viny ulinf pFenosové hradlo
Gl mZikové vodivym:., nap&t{ posunu kmitodtu se pfenosovym
hradlem Gl hradluje k diferencidlnfmu zesilovali a nabije
kondenzdtor Cl kompenzujfc{f posun; a pak se pfenosové hrad-
lo a pak se prfenosové hrzdlo Gl navrdt{ do svého nevodivého
stavu, Jak Jje zndzorn&no asovym diagramem na obr., 3B a 3C.
Casovid konstanta, z{skand soufinem konstant odporu R3 a
kondenzatoru Cl se zvolf velmi dlouhd ve srovnénf s celko-
vou délkou paketu a éasovou délkou kteréhokoliv wr&itého
symbolu. Takto sé'Vv pbubéhu detekovéni dat napéti posunu
kmltoétu (na. kterém data postupual dédle, obr. 3A) a napdt{
'posunu kmltoétu‘k; s;mOuné nosné vliné&, jeZ byle uloZeno na
kondenzatoru Cl), perédégi na zéporné, pcbf}padé kladné
svorky diférenciélnfﬁégéésilovaée DIFFAMP, coZ vede k

-y




"potlalani sou&tového nap&t{" chyby v posunu kmitoltu

(za predpokleadu, Ze Jje V prab&hu paketa v podstat& kon-
stantni). V souhlasu s t{m Jjsou data reprodukovand 2 dife-
rencidlnfho re¥imu diferencidlnfho zesilovaZe DIFF AMP
nyn{ v podstaté sttedsna kolem nuly (Jjak zndzorn&no na
obr. 3D), a jsou k dispozici pro digitalizaci v analogové
¥{slicovém prevodniku 4/D pfes kondenzdtor C3 a odpor R4,
kompenzujfc{ unik. T¥eba poznsmenat, Ze datové signédly,
tvor{c{ paket informace, mohou byt a obvykle také jsou
zes{leny diferencidlnim zesilovalem DIFF AMP. Velikost
zes{lenf je urdena poudrem odporu R? d&leno odporem Rl.
Tento pomdr mbze mit jakokoliv hodnotu uvnit? "hrubé" ze-
silovac{ schopnosti ur&itého diferencidlniho zesilovale
DIFF AMP pri prijatelne rychlosti pfenosu dat. Obrdcené
se nap&fovd slo¥ks, vyvoland posuned kmito&tu nosné vlny,
a nyni{ stejné na obou vstupech k diferencidlnimu zesilo-
va&i DIFF AMP, stala "spoleZnyu re¥imen", totiZ sloZkou,
kterd Jje vystaégna,stejnému zes{lent, av¥ak jelikoZ je

stejnd na obou vstupech vede k tomu, 3¢ se nezes{l{ Zdédny

" pozdilovy" signél Tento cely postup se opakuje DO ztrété

nosné vlny a prlc%odu daléiho paketu.

Po detek01 pi Itomnogtl nosné viny

se podle jiného provedeni mhte noqpa vina samotné d2gite-
lizovat Vv anabogové—éiéliéovéﬁ'pfevodn{ku A/D a zazname-
ndna pro vypovtové uvedeni do s{t% (odedteni) od dat potom

dlgltallzovanych. Pritomnost nosné vliny mohla by byt de-
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tekovédna bud nezndzorninym detektorem rychlé nomné viny

nebo vypodtové detekovdna z pi{tomnosti v podstat& kiido-
vych dat o zndmém trvdni (ndkolik mdlo /us). Potom by se
nédsledujict data digitalizovala v analogov& Cislicovém
pfevodniku A/D) a uloZila v pam&ti, zaznsmenand uroven sdru-
Zend s posunutym kmito&tem nosné vlny by mohla byt vypodtena
z Urovné& detekovanych dat pro vypoltové "stredé&ni" dat.
Vypodet by se mohl také provést v redlném Case s dostated-
nou zpracovévaci schopnostf, pak by uroven sdrufend s posu-
nutym kmitodtem nosné viny mohla byt vypoltena z drovné da-
tového symbolu detekovandho v analogo#é &{slicovém plrevodni-

ku A/D na bdzi vzorek po vzorku.

I kdy? bylo popsdno a zndzorné&no
vyhodné proveden{ vyndlezu, bude odbornfkim v pr{sludném
oboru jasno, Ze Zze konstruovat i jinak posm&nénd nebo ob-
nén&nd provedeni vyndlezu. Naprfklad, jak je uvedeno v obr.
3C, vyplyvé hnacf signdl Gl z derivace signdlu detekce nos-
né viny, %ﬁééo}néné na obr. 3B. Aby tento signdl byl d&in-
ny pro pouéiti,,}otié aby zpasobil veden{ signdlu Gl po
krdtké a pom&rng stélé.éaéové obdobf{, musi m{t pfednf v&-
tev 31gnalu deue&ce nosné vlny predemn urditelnou dobu vze-
stupu. musi‘byt stegné a§-312 prlchazeaici nosnéd vlna je
skoro nedostaéuaici pro uvedent detektoru nosné, viny v &in-

nost nebo je-~1li o mnoho vellkostnich ré4da vétsi. U vyhodné-

ho popsaného‘pnovedcni_ex1stu3e detektor nosné viny, splnu-
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j{ci tento poZsdavek a takovy vykon Je pfedpoklédén..Exis—
tujf vdak zajisté aplikace vynélezu, u nich? by detektor
nesplfioval tyto poZzadavky. Pro takovd provedeni vynélezu

je zapotPebi prostledkl, kters vytvérej{ pPedurlitelny vl-
notvar pro signdl Gl. To je snadno proveditelné dobfe uzpl-

sobenou technikou.

NapPiklad lze mezi hnacim signélem
Gl, ktery je na uzlu mezi kondenzdtorem C2 & odporem R> na
obr. 2, a mezi vstup hradla Gl uZit monostabilniho multi-
yibrdtoru, v pPfslu¥ném oboru dobie znégmého. T{mto zpisobem
se signdl detekce nosné vlny pouze pou¥ije pro "spudténi"
morostabilnino multivibrdtoru do jeno nestabilnfiho stavu.
Wonostabiln{ multivibrdtor pak svym signélenm dod4d hnac{ sig~
ndl G1l, jeho% trvéni bude za vEech okolnost{ predurlitelrné,
jak shorz uvedeno, a jak urdeno konstruktérem pro danou
aplikaci. Takovych osv&ad&enych prostfedkd lze tak? viit,
kdy% napfiklad jsou datové pakety velmi dlounhé, napfiklad
o trvéni sekund nebd vice. V takovych pfipédech mus{ byt
hoédnots kondenzétoru Cl, ktery ukléada Uroven posunutého na-
pét{, Jjak shora popsénb;.znaéné velké aby udrZel tento nd-
boj v prubéhu celého catovéno paketu, a také se nesm{ ménit
v disledku ;uﬁotnehd uatového 51gna1u, ktery mdﬁg obsahowat
dlouhe useky 1dentlcxych datovych drovn{. Za takovych pod-
minek mus{ hyt souéln éaboVVCh konstant odporu R3 a konden=

zatoru Cl velm& Qlouhy " Pro ma;lméLni Stabilitu dlferen01al-



nfho zesilovafe DIFF AMP musf byt hodnoty odpord R3 a Rl
identické, a JelikoZ odpor Rl je &initelem v rovnici ze-
si{lenf diferencidlnfho zesilova&e DIFF AP, jak shoka uve-
deno, miZe konstruktér sef{dit pouze hodnotu kondenzdtoru .
Cl, aby dostal dlouhou &asovou konstantu. JestliZe kapacita
kondenzdatoru V1 se zvol{ velmi velkd, psk nizky, av8ak ko-
nelny "pracovni" odpor zdroje signdlu Gl, jsko%Z i zdrojovy
odpor detektoru FM kmitodtov& modulovanych signdld miZe se
st4t Zinitelem pri jeho nab{jeni. V takovych pP{padech pri-
néddf{ vhodné ¥{zen{ opét ufit{ monostabilnfho multivibrdtoru
mezi uzlem kondenzdtoru €2 a odporu RS a hradlem Gl. Hradlo
Gl mGZe byt takto udrZovdno v &innosti po deld{ &asov4 obdo-
bf{, coZ davd vice 8asu pro nabit{ kondenzdtoru Cl. Konstruk-
tér soustavy miZe také prodlouZit dsek samotnych dat pouze
na nosnou vlnu, aby z{skal pI{davny &as pro nabit{ nyni
v&t8{ hodnoty xondenzétoru Cl. I kdy? by se zddlo, Ze to
prodlouzi trvédn{ dat v systému, JjelikoZ datové pakety sou

v tomto prikladu mehem delff, nemus{ se zm&nit pom&r samotiné

nosné vlny k Zasu dat.
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v 1. Zpfsob stifedént dat pro detekci

dat, vyznadujfci se tfm, %e se ur&{ chyba (C1) kmitod&tu

nosné vliny, a Ze se provede predb2#né nastaveni (G1) dete-
kovéni dat (A/D) pro kompenzovéni uvedené chydy (C1) v pra-
b&hu nésledujfctho detekovani dat.

2. Zptsob podle bodu 1, vyznadujfct
se tfm, »e detekovéni dat Je provedeno diferencidlnfun ze-

silenfn (D1FF).

3. Zptisob podle bodu 2, vyznadujici
se t{m, %e urleni chyby (Cl) a predb&iné nastaven{ (Gl) se
provede potladenim soultového nap&fového posunu sdruzeného
s chybou (Cl) kmito&tu nosné vlny pfi ndsledujicim diferen-
cidlnfm zesflen{m (DIFF).

‘ 4. Zpbsob ppdle bodu 3, vyznalujici
se tim, %e pPedb¥iné nastaveni (G1l) potla¥eni soultového
napét{ se provede hradlovénim (G1) napéti sdruZeného s
chybou (C1) km;tbxtu nosné vlny, ¥ direrencidlnimu zesflent

{(DIFF) pro detekélbpritomno§t1 nostué viny.

L . _;5. 7p&sob podle bodu 1, 2, 3 nebo

4, vyznadujfc{ se tim, ¥e detekce dat se provede znalogové
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Cf{slicovym p¥evodem (A/D) a data sestdvajf z vicedrovnovych

dat,

6. Zpisob stied®nf dat pro detekci
dat, vyznalujic{ se tim, %e se ur&{ chyba (Cl) kmitoc&tu
nosné flny a provede se potladeni soudtového nap&fového
posunu kmitoctu nosné viny sdrufendho s chybou (Cl) kmi-
to¥tu v ndsledujfcfm diferencidlnim zesilenf (DIFF) pro

kompenzovédni této chyby v prdb&hu ndsledujici detekce dat.

7. Zptasob stfeddnf vicelrovnovych
dat pro detekci dat, vyznadujfc{ se tfm, %¥e se ur&{ chyba
(Cl) kmito¥tu nosné ¥lny, hradluje se napdt{ sdruZené s
chybou (C1l) kmito¥tu k diferencidlnfmu zesflenf (DIFF) po
detekci pritomnosti nosné vlny pro proveden{ potladenft

soultového napdt{ posunu sdrufeného s chybou (Cl) kmito&tu

v nésledujfcfm diferencidlnfm zesf{len{ (DIFF) pro kompenzovén{

chyby (Cl) v:orﬁbéhu'nésledu4ici detekce viceldrovnovych dat
a pro analogové- -&{slicovou prem&nu (A/D) diferencidlné ze-

311enych viceurovnovych dat.

. :@. Zpusob stredeni dat pPfi detekci
dat, vyznaéuj101 se ‘tim, ée se urc1 chyba ~.. . . kmi-
todtu nosné vlny‘a vypoétawe S? stfed{ ndsledujic{ deteko-
vana data pro kompenzaci chyby. o

~ -
L N N
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9. Zptsob podle bodu 8, vyznalujici
se tim, Ze droven samotné nosné vlny se vyndi{
2z dat nisledovn& detekovanych —..—————, s v¥hodou po de-

tekci pritomnosti nosné viny.

10. Zptsob podle bodu 8, vyznedujfct
se t{m, %e pPitomnost nosné vlny se detekuje po datech v

podstat¥ klidovych, majfcich s vyhodou zndmé trvéani.

11. ZpGsob stPeddni dat pri detekci

Ve

dat, vyznalujici se tim, Ze se urdf{ chyba . kmitol-
tu nosné vlny a vynese se . Yroven nosné vlny, de-
tekovand z dat nasledovn¥d detekovanych za dlelem kompenzace

chyby, s vyhodou po detekci pr{tomnosti nosné vlny.

12, Zat{zeni pro stfed&ni v4celrov-
novych dat pro detektory dat, vyznalujfci se sériov& spra-
Fenymi prostfedky.pro‘urﬁeni chyby_(Cl) kmitodtu nosné vlny,
ddle prostiedky (Gl).pfo hradlovéan{ nap3t{ sdryZeného s chy-
bou (C1) kmitoltuk diferencidlnfmu zesilen{ (DIFF) po de-
tekci pr{itomnosti ﬁﬁéhé‘vlﬁ§ ;WVQ;_W_, pré provedeni potia-
- ) | ten{ souétOVQho napé‘i chyby fCl) KmltoEtu pfi ndsledujfcim
dlferenclélrlm zesflen; (DIFF) za Udelem kompenzovan1 této
chyby v prab&hu provadéni éetekce viceldrovincvych dat, a

koneln& pomicky provanplogové u{slicovy prevod (A/B) dife-

rencidlnd zeoilenybh V1ceurovnovvch dat.
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13. Zar{zenf pro stfed&n{ dat, vyzna-
Cujici se prostfedky pro ur&ovinf chyby . .. - kmitodtu
nosné viny a prostifedky pro vypoltové stPeddni

nésledujfcich detekbvanych dat pro kompenzovanf chyby. .

Zastupuje:

29 439/3v
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