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Et elektrisk styret ventilapparat udstyret med en
indlebskanal (2) til den under overtryk stdende vaske,.
en udlebskanal (12) til en tank (T} til udtemning af
vesken. fra ventilapparatet og med en udlebskanal (19)
til det egentlige bevageorgan, sdsom en cylinder (S).-
Ventilapparatet omfatter et kammer (5), hvormed ind-
lebskanalen (2) er fafbundet, og som er udstyret med
to dabninger (10,11) udstyret med bevirkningsven-
tillegemer (6,7). Gennem disse abninger kan den under
overtryk stdende vaske stremme fra kammeret (5) via
udlebskanalerne (12,19) og videre til cylinderen og
til tanken eller fra <cylinderen ind i tanken
afhengigt af hvordan positionen for bevirkningsven-

fortsattes
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tillegemerne er justeret taget i forhold til de navnte
adbninger. Ventilapparatet omfatter ogsé to
drevleventiler (42) til indsnavring, henholdsvis
hindring af ledningerne (52,53;40,45) placeret mellem
returkamrene (31,24) for bevirkningsventillegemerne
(6,7) og” vasketanken (T). Funktionen af
drovleventilerne justeres ved hja2lp af et eller flere
elektriske bevageorganer (55). Ventilapparatet
omfatter ogsd i det mindste én foler (58) til mAling
af bevagelseshastigheden for elevatorstolen eller en
dertil svarende kvalitet, og en styreenhed (57), der
blandt andre ting benyttes til justering af
drovleventilerne, ved hj®lp af deres bevageorganer, pa
grundlag af informationen modtagetfra folerne, sdledes
at positionen for bevirkningsventillegemerne og de
bydrauliske stremme i &bningerne reguleret af de
navnte ventillegemer er sadanne, at elevatorstolen
(#S}), hejseplatformen eller hvad, der er =zkvivalent
dermed, opferer sig pd en forud bestemt mide.
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Den foreliggende opfindelse angdr et elektrisk styret wven-
tilapparat for en bevagemekanisme, navnlig en 1lof-
tecylinder for en hydraulisk elevator, og udstyret med en
indlpbskanal til en under overtryk stéende vaske, med en
udlpbskanal til en tank eller en dermed zkvivalent anord-
ning til bortledning af vasken fra ventilapparatet og med
en udlgbskanal til det egentlige bevageorgan, sédsom en cy-

linder.

Ved udtrykket vaske skal i det folgende forstas sével vas-

ker som gasser.

I 1lpbet af udviklingen af hydrauliske elevatorer er der
blevet fremsat visse vigtige krav for s& vidt angdr deres
virkemadde, blandt dem: En korehastighed, der er uafhangig
af belastningen, en trinlgs acceleration, der er uafhangig
af belastningen, og en nedsattelse af hastigheden i begge
retninger savel som en ankomsthastighed, der ligeledes er
uvafhangige af belastningen. Hertil kommer, at nogle fabri-
kanter har provet pd at formindske mengden af krazvet elek-
tronik, for eksempel med den begrundelse, at forbruget af

elektricitet skulle skzres ned.

For eksempel introducerer SE fremlaggelseskrift nr.
367.172 en lpsning, der har til formdl at benytte to mag-
netiske ventiler. Det navnte formal opnds, men med hensyn
til hydraulik er resultatet en ekstremt kompleks samling
af ventiler, der er sammensat af magnetventiler af den
simple on-off type, der enten lukker den pagaldende strom-
ningsvej eller lader denne forblive fuldstzndigt &ben.

P& lignende made opfylder den ventilkonstruktion, der er
introduceret i DE fremlaggelsesskrift nr. 1.268.801, de



10

15

20

25

30

35

DK 154635B

oven for navnte krav, der er fremsat for moderne teknik,
men g¢r det ved hjzlp af hydraulikarrangementer, der er
endnu mere komplicerede end de i det navnte SE fremlaggel-
sesskrift omhandlede. Blandt andet omfatter apparatet to
magnetventiler af on-off typen, to driftventillegemer, en
precisionsspindel sdvel som to drgvleventiler og en strom-
fordelerventil. Den sidst navnte er ngdvendig for at kore

uafhangigt af belastningen.

Det tredje eksempel er US patentskrift nr. 4.418.794. Den
i denne publikation introducerede ventil omfatter tre ven-
tillegemer, af hvilke ét benyttes trinlgst ved hjalp af en
elektrisk motor, en skruebgsning og en skruestang sével
som en magnetventil af on-off typen og en trykstyret ret-
ningsventil. Som f¢lge heraf er dette ventilarrangement
ogsd ret sa kompliceret, hvilket isar skyldes det store
antal komponenter af forskellige typer.

Som en konklusion af det, der er omhandlet i de pu-
blikationer, til hvilke der er henvist som reprasentanter
for den kendte teknik, bemerkes det, at det er et fzlles
formdl at s¢ge at undgd elektriske komponenter, men dette
forer til komplicerede hydrauliske arrangementer og en u-
ordentlig sammenblanding i den derved fremkomne teknik.
Imidlertid er der intet af de beskrevne apparater, der er
udfort uden elektromagnetiske ventiler, og bortset fra ét
er de af on-off typen. Endvidere synes formindskelsen af
elektroniske elementer p& det grundlag, at forbruget af e-
lektricitet skulle skares ned, ringe begrundet, fordi e-
nergitabene i hydraulikken med de komplicerede ventiler
sandsynligvis er steorre end den elektricitetsmangde, der
kraves ved elektronikken.

Formédlet med den foreliggende opfindelse er at eliminere
de ovenfor navnte ulemper, blandt andre, og at realisere
et ventilapparat, der er enkelt i struktur og pélideligt i
drift. Dette opnds ved hjzlp af opfindelsens karakteris-
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tiske nye trazk, der er angivet i de vedfpjede patentkrav.

I den foreliggende opfindelse er den gamle tenkemade ble-
vet fuldstendigt fraveget, og den almene idé er at gore
brug de muligheder, der tilbydes af moderne elektronik -
hvilke, men hensyn til energiforbrug, er absolut mere o¢ko-
nomiske end kompliceret hydraulik med deres energitab. Pa
samme tid er hele tankemaden vedr¢rende ventiler blevet
revideret. Hovedideen er at forenkle hydraulikken og at
opnd en ordnet klarhed i den tekniske realisering af appa-
ratet som sddant. Fplgelig er kun de operationer, som man
er tvunget til, overladt til udfg¢relse med hydraulik, og
alt der kan ggres med elektriske, elektroniske eller 1lig-

nende komponenter, bliver overladt til disse.

Ventilapparatet ifgplge opfindelsen er sazregent ved at om-
fatte et kammer, hvormed en indlgbskanal er forbundet, og
som er udstyret med to &bninger forsynet med driftventil-
legemer, gennem hvilke &bninger den under overtryk stédende
vaeske kan strgomme fra kammeret via udlgbskanalerne og vi-
dere til cylinderen og til tanken, eller fra cylinderen
ind i tanken afhangigt af hvordan positionen for driftven-
tillegemerne er justeret i forhold til de navnte &abninger,
to dregvleventiler til indsnevring eller lukning af kana-
lerne og placeret mellem returrummene for driftventillege-
merne og tanken; et elektrisk bevageorgan eller et 1lig-
nende bevageorgan til styring af operationen af de navnte
drovleventiler; en eller flere fglere til mdling af beveae-
gelseshastigheden eller en tilsvarende malevaerdi for ele-
vatorstolen; en styreenhed, der er indrettet bl.a. til at
kunne bruges til justering af de navnte dr¢vleventiler pa
grundlag af informationen modtaget fra de navnte foplere
ved hjzlp af deres bevageorganer, sdledes at positionen af
driftventillegemerne og de hydrauliske strgmme i &bninger-
ne, der reguleres af de navnte ventillegemer, er sddanne,
at elevatorstolen eller hejseplatformen opforer sig pa en
forud bestemt made.
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Ved en anden udfgrelsesform for apparatet ifplge op-
findelsen kan de to dr¢vleventiler vare udformet sdledes,,
at de danner en samlet ventilenhed. I ventilapparatet i-
folge den forste udfprelsesform bruges fplerneé til maling
af strgmningen pad rumfangsbasis af hydraulikvasken, dvs.
langden af den aksiale bevagelse af driftventillegemet,
hvilket indirekte betjﬁer hastigheden for elevatorstolen,
eller hvad der er zkvivalent dermed, hvorimod i den anden
udfgrelsesform mdles hastigheden for elevatorstolen direk-
te ved hjzlp af en egnet impulsfgler. I begge udfgrelses-
former behandles den information, der modtages fra fole-
rne, i styreenheden og bruges til styring af drevle-
ventilen eller -ventilerne, ved hjzlp af hvilke drev-
leventiler og to driftventiler, der foretages en justering
af den hydrauliske strgmning pa rumfangsbasis fra pumpen
og ind i cylinderen hgrende til elevatorstolen eller hej-
seanordningen og ind i tanken sdvel som fra cylinderen ind

i tanken.

Adskillige fordele opnds ved benyttelse af ventilapparatet
ifplge opfindelsen, isar hvis opfindelsen anvendes til re-
gulering af driften af hydrauliske elevatorer. Elevator-
stolen kan standses med pracision ved det korrekte etage-
dek. Krybeafstanden og -hastigheden fplger de angivne mal
ngjagtigt. Forandringer i belastningen indvirker ikke pé&
de navnte mdl. Variationer i den hydrauliske vaskes tempe-
ratur og de deraf fglgende variationer i rumfanget forar-
sager ikke fejlagtig funktionering og/eller krybning} ele-
vatorstolens position bliver korrigeret automatisk. Inde i
elevatorstolen kan der arrangeres en alarmknap, hvorved
stolen kan fas til at bevage sig nedad til en ¢nsket lave-
re etage. Det pépeges, at et lignende arrangement ikke i
¢jeblikket er tilgangeligt i handlen for hydrauliske ele-
vatorer, hvorfor elevatorstolen i alarmtilfzlde skal beva-
ges nedad fra maskinrummet. Ydermere er det egentlige ven-

tilapparat enkelt i struktur; antallet af hydrauliske ele-



10

15

20

25

30

35

DK 1546358

menter er faldet til ca. halvdelen af det, der normalt an-
vendes, Med hensyn til ste¢rrelsen af ventilapparatet er
det rumfang hydraulisk vaske, som kan behandles i appara-
tet, i det mindste fordoblet i sammenligning med alminde-

lige ventilapparater af tilsvarende stg¢rrelse.

I det fplgende er nogle foretrukne udforelsesformer for
apparatet ifplge den foreliggende opfindelse forklaret me-

re detaljeret med henvisning til tegningen, hvor

fig. 1 viser et ventilapparat ifglge opfindelsen an-

vendt i forbindelse med en hydraulisk elevator,

fig. 2 er et diagram for elevatorstolshastigheden opna-
et ved benyttelse af det navnte ventilapparat,

fig. 3A er en illustration af et andet ventilapparat i-
folge opfindelsen, ligeledes anvendt i forbin-

delsen med en elevator,

fig. 3B illustrerer et svingeorgan, der er fastgjort til

en stepmotor, set fra oven, og

fig. 4 er et blokdiagram af en styreenhed, der er egnet
til styring af ventilapparatet ifgplge opfindel-

sen.

Ifplge figur 1 omfatter ventilapparatet et ventilhus 1,
der er udstyret med en indlgbskanal eller -&bning 2, set
fra den indadgdende retning for en hydraulisk vaske, gen-
nem hvilken 3bning vasken, der er bragt under overtryk med
en pumpe P, kommer ind i ventilapparatet fra en tank T.
Indlgbskanalen 2 er udstyret med en kontraventil 3 med
fjeder 4. Efter at have passeret forbi denne kommer tryk-
vesken ind i et forste kammer 5. Ved hjzlp af den navnte
vaske bliver der i kammeret 5 trykket pd& to driftventille-
gemer 6 og 7, der med fordel er belastet med fjedre 8 og
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9. Nar ventillegemet 6 bliver presset mod fjederkraften,
dbnes en returkanal 12 for vesken gennem en forste &bning
10 direkte tilbage til tanken T. Hertil kommer, at drift-
ventillegemet 6 er forbundet med en styrestang 13 eller et
dermed akvivalent element, der rager ud fra ventilhuset 1.
Pa lignende made rager et stag 14 ud fra ventilhuset 1,
idet det navnte stag 14 er udstyret med fplere 15 og 16,
der er fastgjort dertil, hvilke fplere reagerer p& beva-
gelsen af styrestangen 13 og dermed pa& bevagelsen af
driftventillegemet 6 ved at afsende impulser til ventilap-
paratets styreenhed 17.

Fra et kammer 24, der er placeret bag ved det forste
driftventillegeme 6, forer en kanal 25 til en drgvleventil
26, der styres elektrisk. Et ventillegeme 27 i dr¢vleven-
tilen 26 er med fordel konisk i formen. Ved benyttelse af
denne ventil er det muligt at regulere den str¢mning, der
finder sted gennem en &bning 28, fra kammeret 24 via kana-
len 25 ind i en kanal 29, der forer ind i tanken T. Desu-
den er kammeret 24 forbundet med indlgbskanalen 2 ved
hjelp af en kanal 30.

Det andet driftventillegeme 7 funktionerer p& en lignende
made som det forste driftventillegeme 6. Nar det bliver
presset mod fjederkraften i en fjeder 9 af trykket, har
den hydrauliske vaske adgang gennem en anden &bning 18 ind
i en udlgbskanal 19, der fgrer videre til en cylinder S,
der tjener som. bevageorgan for elevatorstolen HS eller et
lignende l¢fteorgan. Driftventillegemet 7 er ogsd forbun-
det med en styrestang 20 eller et dermed akvivalent ele-
ment og et stag 21, der rager ud fra ventilhuset, idet det
nazvnte stag 21 er udstyret med fplere 22 og 23, der er
fastgjort dertil, hvilke fglere afsender impulser til sty-
reenheden 17 i overensstemmelse med driftventillegemets 7
bevegelser. Bag ved driftventillegemet 7 er der placeret
et kammer 31, hvortil deg er f¢ort en kanal 32 fra forbin-
delsen til bevageorganet, dvs. fra kanalen 19. Fra kamme-
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ret 31 forer ogsd& en kanal 33 via et kontraventillegeme 34
til en anden dr¢vleventil 35, der ligeledes styres elek-
trisk. Ved hjzlp af et ventillegeme 36, der tilh¢rer denne
ventil 35, hvilket ventillegeme 36 med fordel er udstyret
med en konisk bryst 36a, er det muligt at lukke en kanal
eller abning 37 pa den modsatte side af kontraventille-
gemet 34. Ventillegemet 36 har et ndlelignende hoved 36b,
der bruges til at &bne kontraventilen 34 i kanalen 37, in-
den brystet 36a pd ventillegemet 36 1lukker strgmningsve-
jen, dvs. kanalen 37. Kanalen 38 forer fra dregvleventilen

35 direkte ind i tanken T.

I den foretrukne udfgrelsesform ifplge figur 1 (sével som
figur 3) er ventilapparatet ifplge opfindelsen forbundet
med en hydraulisk elevator, hvori bevageorganet er cylin-
deren S. I dette tilfzlde er elevatorstolen pad eksempelvis
made arrangeret med henblik pa at bevage sig mellem dazkket
Kl tilhorende en forste etage og dakket K2 tilhgprende en
anden etage. P& begge etager er der arrangeret tilkalde-
knapper KPL og KP2, og elevatorstolen er udstyret med de
respektive etageknapper Pl og P2 sdvel som en alarmknap
HP. Alle knapper er forbundet med styreenheden 17. Nar e-
levatorstolen HS bevager sig fra en etage til en anden,
bliver dens ankomst til etagedazkket iagttaget pad kon-
ventionel made ved hjalp af ankomstsignaler L1 og L2, og
dens ankomst til etagedazkkene K1, K2 bliver iagttaget ved
hjelp af etagesignalerne KLl og KL2 og en foler AH, der er
fastgjort til elevatorstolen.

Brugen af signaler tilhg¢rer omrddet for den kendte teknik,
og den vil ikke blive diskuteret yderligere i denne for-

bindelse.

Naturligvis kan antallet af etager og dek, hvor ele-

vatorstolen standser, vare st¢rre end ovenfor.

virkemaden for ventilapparatet ifglge opfindelsen er for-
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klaret nedenfor med henvisning til hastighedsdiagrammet
for elevatoren, hvilket diagram er illustreret pd figur 2.
Begyndelsessituationen svarer til den situation, der er
illustreret i figur 1, og er markeret med punkt A i figur
2. Elevatorstolen HS er ved den forste etage K1, og der er
blevet trykket pa& etageknappen P2 eller tilkaldeknappen
KP2 i elevatorstolen, dvs. det er o¢nsket, at elevatorsto-
len stiger op til den anden etage. Meddelelsen registreres
i styreenheden 17. Gennem styreenheden 17 startes pumpen
P, fordelagtigt forst med en lille effektivitet. Efter at
pumpen P er blevet startet, 4&bnes kontraventilen 3 pé
grund af det hydrauliske tryk, og det hydrauliske tryk
dannet i kammeret 5 forskyder det forste driftventillegeme
6 til venstre og tillader dermed vaskestrgmmen, via kana-
len 12, at komme tilbage ind i tanken T. Vasken, som fin-
des i kammeret 24 bag ved driftventillegemet 6, bliver
trykket ind i kanalen 25, skubber ventillegemet 27 op og
str¢gmmer hen igennem kanalen 29 tilbage til tanken T. Na&r
pumpen P er blevet koblet ind til at arbejde med fuld
styrke, har styreenheden 17 samtidigt koblet en styrespan-
ding til den elektrisk styrede drgvleventil 26 og er be-
gyndt at iagttage fglerne 22 og 23. Den hydrauliske vaske
er hele tiden strgmmet hen igennem kanalen 30 fra ind-
lgpbskanalen 2 ind i kammeret 24 og videre hen igennem ka-
nalerne 25 og 29 tilbage ind i tanken T.

Nar styrespzndingen lagt pd dr¢vleventilen 26 bliver foreg-
get jevnt under styringen fra styreenheden 17, skubber den
navnte drgvleventil 26 ventillegemet 27 udefter og ind-
snavrer eller lukker abningen 28 og forhindrer dermed vaes-
ken i at strgmme gennem, sdledes at trykket inde i kamme-
ret 24 bliver forpget. Driftventillegemet 6 bliver for-
skudt som fglge af virkningen af trykket og fjederen 8 mod
hgpjre hen imod sadet og indsnavrer sdledes &bningen 10 og
formindsker returstrgmningen gennem kanalen 12 til tanken
T. Nu forpges trykket i kammeret 5 og begynder at indvirke
pd det andet driftventillegeme 7. P& den anden side har
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trykket pd bevageorganet, sdsom cylinderen S, der benyttes
til hejsning af elevatorstolen HS, en indvirkning i kana-
len 19 og ogsd via kanalen 32 i kammeret 31 placeret bag
ved driftventillegemet 7. N&r til sin tid trykvirkningen i
kammeret 5 overstiger trykvirkningen i kammeret 31 og -be-
lastningen hidr¢rende fra fjederen 9, lofter driftventil-
legemet 7 sig op fra sadet og trykvasken begynder at
stromme gennem &bningen 18 via kanalen 19 ind i cylinderen
S. Elevatorstolen HS begynder at sige javnt opad med acce-
lererende hastighed, A-B i figur 2, fordi spandingen lagt
pd dregvleventilen 26 forgges jevnt. Nar driftventillegemet
7 er loftet s& langt over dets sade, at styrestangen\zo er
steget til det samme niveau som fgleren 22, afsender denne
en impuls til styreenheden 17, der afbryder forggelsen af
spendingen lagt pa drgvleventilen 26. Nu er vi ved punkt B
i figur 2. Fglgelig kan det fastholdes, at driftventille-
gemet 7 maler vaskestrgmning, og at driftventillegemet 6
regulerer strgmningen under hejsestadiet for elevator-
stolen HS.

Elevatorstolen HS bliver nu k¢rt med konstant hastighed op
til den anden etage - intervallet B-C i figur 2. Spzndin-
gen pa drovleventilen forbliver konstant, i hvilket til-
falde driftventillegemerne 6 og 7 ogsd forbliver i positi-
on. N&r elevatorstolen nzrmer sig den anden etage K2 og
hepjden C er opndet, afsendes en impuls til styreenheden 17
ved hjelp af etageankomstsignalet L2 eller et dermed akvi-
valent signal og feleren AH, hvorefter styreenheden pébe-
gynder en javn formindskelse af styrespandingen lagt pa
drevleventilen 26. Nu bevager driftventillegemet 6 sig
langsomt mod venstre, bort fra sazdet, medens ventillegemet
27 i drovleventilen 26 fortsztter med at &bne &bningen 28
og kanalen 25, hvilket far en konstant voksende mengde af
den hydrauliske str¢mning fra pumpen P til at blive ledt
direkte ind i tanken T via kammeret 5, &bningen 10 og ka-
nalen 12. Som en fplge heraf bliver trykket i kammeret 5
formindsket, og driftventillegemet 7 bliver forskudt hen
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10

mod szdet - dvs. abningen 18 bliver indsnavret. Den hy-
drauliske vaske flyder ikke sd hurtigt som f¢or fra kamme-
ret 5 via abningen 10 og kanalen 19 ind i cylinderen S,
hvilket betyder, at hastigheden for elevatorstolen HS bli-
ver sat ned. Den samme udvikling fortsatter, indtil vi nar
punkt D i figur 2; nu er hovedet pad styrestangen 20 i rea-
liteten forskudt, sammen med driftventillegemet 7, til det
samme niveau som fgleren 23. Fe¢gleren 23 afsender en impuls
til styreenheden 17, hvilken standser formindskelsen af
styrespandingen lagt pa dreovlieventilen 26. Dette gor
strommen af vaske videre til cylinderen S konstant, hvor-
ved opstigningshastigheden for elevatorstolen HS ogsd go-
res konstant. Stolen fortsaztter sdledes med at stige op,
men ved en krybehastighed, der er bemarkelsesverdigt lang-
sommere end for - intervallet D-E, figur 2. Nar elevator-
stolen HS har ndet h¢jden E, hvilken information modtages
fra etagesignalet KL2 og f¢leren AH, bliver pumpen P
standset, og strgmmen afbrudt til dreovleventilen 26, efter
en kort forsinkelse arrangeret i styreenheden 17. For-

sinkelsen forhindrer elevatorstolen i at standse abrupt.

Nar det o¢nskes, at elevatorstolen sztter sig i bevagelse
nedefter fra den anden etage K2 til den forste etage KiI,
dvs. fra punktet F i figur 2 og nedefter, er det ngdven-
digt at trykke enten pd etageknappen Pl i elevatoren eller
pd tilkaldeknappen KP1 anbragt pad den fo¢rste etage. Der-
nest bliver den anden elektrisk styrede drgvleventil 35 og
fplerne 15 og. 16 aktiverede gennem styreenheden 17. Med
tilladelse fra styreenheden 17 fpdes der en maksimal sty-
respending til dr¢gvleventilen 35, sdledes at ventillegemet
36 i dregvlieventilen 35 slar udefter og a&bner kontraventi-
ien 34 ved hj=lp af dens nalelignende hoved 36b, idet det
samtidig lukker kanalen 37 selv ved hjalp af dets koniske
bryst 36a. Derefter bliver - under styring fra styreenhe-
den 17 - formindskelsen af styrespazndingen i dr¢vlieventi-
len 35 startet pad en javn made, i hvilket tilfzlde ventil-
legemet 36 begynder pd at bevage sig indefter og det ko-
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niske bryst 36a begynder pa at abne kanalen 37. Nu strogm-
mer trykvesken ud fra kammeret 31 og via kanalerne 33 og
38 ind i tanken T. Fordi tvarsnitsarealet af kanalen 32 er
mindre end tversnitsarealet af kanalen 33, bliver trykket
i kammeret 31 formindsket, og det stédr det andet driftven-
tillegeme 7 frit for at stige op fra dets sade, og dermed
tillade vasken at stromme fra cylinderen S via kanalen 19
og abningen 18 ind i kammeret 5. Fra dette kammer udt¢mmes
vesken ind i tanken .T ved at skubbe det forste driftven-
tillegeme 6 mod dets fjeder 8 og mod venstre, sdledes at
dbningen 10 og kanalen 12 bliver é&bnet. Nar hovedet af
styrestangen 13 pa& driftventillegemet 6 er ndet heﬁ til
fpleren 15, har hastigheden for elevatorstolen HS ndet det
¢nskede punkt - dvs. intervallet F-G i figur 2. Nu stand-
ser styreenheden 17 formindskelsen af styrespandingen pa
drovleventilen 35, og elevatorhastigheden forbliver pd sit
definerede maksimum til k¢rsel mellem de to etager G-H i

figur 2.

Nar elevatorstolen HS narmer sig den forste etage K1, af-
sendes der en impuls til styreenheden 17 ved hjzlp af an-
komstsignalet L1 og f¢leren AH. Dette finder sted ved
punktet H i figur 2. Styreenheden 17 pabegynder en javn
forpgelse af styrespzndingen lagt p& drgvleventilen 35,
sdledes at ventillegemet 26 begynder at bevage sig og at
indsnavre stromningen inde i kanalen 37. Dette far trykket
i kammeret 31 til at stige, driftventillegemet 7 til at
bevage sig nedefter mod szdet og a&bningen 18 til at blive
indsnavret, sdvel som driftventillegemet 6 til at forskyde
sig mod hgjre bort fra sazdet, og &bningen 10 til at blive
gjort sterre, i hvilket tilfelde hastigheden for ele-
vatorstolen HS bliver sat ned, i overensstemmelse med fi-
gur 2, i lgbet af intervallet H-I. N&r hastigheden er sat
tilstrakkeligt ned, dvs. at punktet I er blevet naet, sa
er hovedet pa& styrestangen 13 faldet til ro ved siden af
foleren 16. Nu afsender fgleren 16 en impuls til styreen-
heden 17, der standser forggelsen af styretrykket pa drov-

DK 1546358
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leventilen 35. Elevatorstolen bevager sig med javn krybe-
hastihed i lgbet af intervallet I-K i figur 2.

Nar etagedzkket er ndet, afsendes en impuls til sty-
reenheden 17 ved hjzlp af etagesignalet KL1 og f¢pleren AH.
Nu er elevatorstolen HS placeret ved punktet K i figur 2.
Styreenheden 17 kobler spandingen til dro¢vleventilen 35
fra, sdledes at ventillegemet 36 bevager sig op fra kana-
len 37, og kontraventilen 34 sparrer for str¢gmningen via
kanalerne 33 og 38. Nu stiger hydrauliske tryk i kammeret
31 og presser det andet driftventillegeme 7 ned mod sadet
og lukker dermed a&bningen 18 og str¢mningsvejen fra cylin-
deren S ind i tanken T. Som en fplge heraf er elevatorsto-
len HS standset. F¢lgelig har man, at i returtrinnet be-
nyttes driftventillegemet 6 til mdling af stre¢mningen og
driftventillegemet 7 drager omsorg for reguleringen af

stromningen.

Som det er klart ud fra den oven for anfeorte beskrivelse,
er ventilapparatet ifplge opfindelsen i princippet dannet
af to elektro-hydrauliske kredsleb, der omfatter en forste
elektrisk styret dre¢vlieventil 26, kanaler 25 og 29, savel
som fplerne 22 og 23, og den anden elektrisk styrede drov-
leventil 35, kanalerne 33 og 38 og fplerne 15 og 16. Yder-
ligere bliver det forste driftventillegeme 6 og det andet
driftventillegeme 7 benyttet til forskellige opgaver i af-
hangighed af bevagelsesretningen for elevatoren. Endvidere
bemarkes, at nar pumpen P ikke er i drift, bruges kon-
traventilen 34 til at standse elevatorstolen ved en fast-
sat hpjde. Som det fremgar af figur 1, sa er ventillegemet
36 i dre¢vlieventilen 35 i hvilepositionen trukket ind og

Gentillegemet 27 i drevlingsventilen 26 skubbet ud.

For sa vidt angdr den tekniske realisering af fglerne 15,
16, 22 og 23, kan de for eksempel vare magnetiske eller
fotoelektriske feolere eller andre tilsvarende f¢plere af en

konventionel, afpr¢vet og anerkendt type. P& lignende made



10

15

20

25

30

35

DK 154635B

13

kan hovederne pa styrestangerne 13 og 20 eller elementer
fastgjort til styrestengerne danne et aktivt funktioneren-
de par sammen med en fpler, eller de kan for eksempel blot
sparre for en lysstrdle, der passerer fra en lysudsendende
diode (LED) i foleren og ind i en fototransistor eller en
zkvivalent lysdetektor. Yderligere er det muligt at tage
en lgsning i betragtning, hvori bevagelsesdetektorerne er
placeret i det egentlige ventilhus 1 og er udformet til at
kunne reagere pd for eksempel en ferrit-struktur placeret
pd overfladen af driftventillegemerne 6, 7. Dette ville
gore ventilkonstruktionen bemzrkelsesvardigt enklere i ud-
seende og pa samme tid mindre sarbar. P& den anden\side,
nar f¢lerne er placeret pad udragende styrestenger eller
dertil svarende elementer, kan man let forandre de begran-
sende vardier for elevatorstolens bevagelseshastighed ved

at forskyde folerne.

I den ovenfor givne beskrivelse har vi med overlag afstdet
fra at ga ind i detaljer, nadr det drejer sig om en forkla-
ring af den tekniske realisering af de elektriske bevage-
organer i de elektrisk styrede drovleventiler 35 og 26,
fordi de kan realiseres pa adskillige forskellige mader.
Det er muligt, at den forlangte justerbare, lineare beva-
gelse kan skabes ved hjzlp af en roterende elektrisk mo-
tor, en skruebgsning og en skrueaksel eller ved hjzlp af
en linear motor og en fjeder eller pd en eller anden made,

der allerede anvendes i den kendte teknik.

Figur 3A introducerer en anden udforelsesform for ventil-
apparat ifgplge opfindelsen. I forbindelse med dette ven-
tilapparat gzlder de samme henvisningsnumre til de pagal-
dende dele som i udfprelsesformen ifglge figur 1. Ventil-
apparatet omfatter et ventilhus 1 udstyret med en indlgbs-
kanal 2 set i den indadgdende retning for vasken; gennem
denne indlgbskanal 2 kommer den vaske, der er pumpet fra
tanken T ved hjelp af pumpen P ind i ventilapparatet. Ind-
lgpbskanalen 2 er udstyret med en kontraventil 3 med fjeder
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4. Efter at have passeret forbi denne bliver den hydrau-
liske vaske ledt ind i kammeret 5, hvor dens tryk pavirker
det fgrste 6 og det andet driftventillegeme 7, idet begge
er udstyret med fjedre 8 og 9 pd deres modsatte sider. NA&r
det forste driftventillegeme 6 bliver presset udefter fra
sedet under tryk mod fjederkraften, &bnes den forste &b-
ning 10 og samtidig &bnes der for den direkte returkanal
12 for vasken tilbage til tanken T. Respektivt har, nar
driftventillegemet 7 er forskudt fra szdet mod fjederkraf-
ten, den hydrauliske vaeske adgang gennem abningen 11 ind i
kanalen 19, hvilken fe¢rer videre til cylinderen S h¢rende

til elevatorstolen HS.

Det andet driftventillegeme 7 er dannet af to efter hinan-
den tilpassede ventillegemeelementer 7a og 7b. Mellem dis-
se dzkker det forste ventillegemeelement 7a en stor &bning
11 i szdet, og det andet 7b dzkker en lille &bning 39, der
er arrangeret i midten af det forste ventillegemeelemen-
ter. Bag ved.driftventillegemet 7 er der placeret et kam-
mer 31, hvortil kanalen 32 fgrer fra bevageorganforbindel-
sen, dvs. fra kanalen 19. Fra kammeret 31 fe¢rer en kanal
40 ud via en kontraventil 41 og videre til en drovleventil
42,

Kontraventilen 41 og dr¢vleventilen 42 er placeret i en
ventilkanal 44, med fordel indenfor et ensartet hus 43. En
midterdel 44b af ventilkanalen 44 er mindre i tvarsnitsa-
real end tversnitsarealet af den forste eller den anden af
dens endedele 44a og 44c. I den anden lukkede endedel 44c
i ventilkanalen 44 er kontraventilen 41 installeret sammen
med en fjeder 4la og et lukningselement, sd&som en kugle
41b. Kuglen 41b hviler under tryk fra fjederen 4la mod
midterdelen 44b i ventilkanalen 44, sdledes at den lukker
ventilkanalen 44. En kanal 45 fg¢rer fra den anden side af
kontraventilen 41, dvs. fra den side, der ligger over for
kanalen 40, direkte til tanken T eller alternativt ind i

kammeret 5 (den punkterede linie i figur 3). Kuglen 41b i
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kontraventilen 41 bade forhindrer og regulerer den str¢m-
ning, der finder sted fra kanalen 40 via ventilkanalen 44
ind i kanalen 45 og tanken T. Ventillegemet 46 i dr¢vle-
ventilen 42 er et stanglignende element, idet den fo¢rste
ende 47 deraf er tapformet. Efter denne forste ende 47
kommer en udvidelse 48, et konisk bryst 49, en midterdel
50 og den anden ende 51. Udvidelsen 48 er monteret inde i
midterdelen 44b af ventilkanalen 44, saledes at den for-
hindrer enhver form for str¢mning mellem kanalen 45 og en
kanal 52, der f¢rer fra ventilkanalen 44 til returrummet
24 for det andet driftventillegeme 6. Det koniske bryst 49
pa ventillegemet 46 og midterdelen 44b i ventilkanalen 44
gor tjeneste som drgvleventil 42 i egentlig forstand mel-
lem kanalen 52 og en kanal 53, der fgrer fra ventilkanalen
44 ind i tanken T.

Ved at benytte brystet 49 pa ventillegemet 46 i den navnte
ventil 42, er det muligt at regulere strgmning fra rummet
24 via kanalen 52 ind i kanalen 53 og videre ind i tanken
T. Desuden er rummet 24 koblet til pumpeforbindelsen, dvs.
til indlgbskanalen 2 ved hjalp af kanalen 54.

I denne udfgrelsesform for ventilapparatet er for-
skydningsanordningen for ventillegemet 46 i drgvleventilen
42 en stepmotor 55 med et svingeorgan 56 fastgjort til
dens aksel eller et dermed azkvivalent styreelement. Ud-
lpbskanalen 19 i ventilapparatet er forbundet til det be-
nyttede bevageorgan i egentlig forstand, sédsom den hydrau-
liske cylinder S, hvorved elevatorstolen HS eller hejse-
platformen kan lpftes fra et dazk eller en etage til en an-

den og bevage sig nedefter pa lignende mdde.

Hastigheden og positionen for elevatorstolen bliver iagt-
taget ved hjelp af impulsfgleren 58. Ved toppen og bunden
af elevatorskakten er der arrangeret lgbehjul 59, 60 eller
dermed zkvivalente elementer, over hvilke det er arrange-
ret, at et wirekabel 61 skal glide. Wirekablet 61 er fast-
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gjort til elevatorstolen HS. Wirekablet 61 lgber gennem
impulsfgleren 58. Impulsfepleren 58 omfatter en rund skive
58a, der bliver roteret ved hjzlp af wirekablet 61, idet
det bevager sig sammen med elevatorstolen. Rotationen af
skiven males for eksempel elektrooptisk, og informationen
bliver f¢pdet ind styreenheden 57. Elevatorstolen og de en-
kelte etager er udtyret med lignende etage- og ankomstsig-

naler so i udferelsesformen ifplge figur 1.

Virkemaden for dette ventilapparat ifglge den foreliggende
opfindelse er ogsa forklaret med henvisning til hastig-
hedsillustrationen i figur 2. I begyndelsessituationen be-
finder vi os i den i figur 3 illustrerede situation hen-
holdsvis ved punktet A i figur 2. Efter at have startet
pumpen P bliver kontraventilen 3 abnet, saledes at vaske-
trykket rettet mod kammeret 5 forskyder driftventillegemet
6 og tillader vasken at strgmme via kanalen 12 tilbage ind
i tanken T. Vasken indeholdt i kammeret 24 bliver presset
ind i kanalen 52, hvorefter den skubber ventillegemet 46
ind i den &bne position (retning A) og bliver udtemt via
kanalen 53 og tilbage ind i tanken T.

Stepmotoren 55 og det dermed forbundne svingeorgan 56 er
forst i hvilestilling. Den korte akse a i svingeorganet
ligger nu an mod ventillegemet 46 (figur 3B). Denne hvile-
stilling opdages for eksempel ved hjalp af en mikrokontakt
62 placeret pad den modsatte side af svingeorganet. I dette
tilfelde kan der endda vere et interval mellem ventillege-
met 46 og svingeorganet 56. Ventillegemet 46 bliver pres-
set mod kanten af svingeorganet 56, nadr trykket i kammeret
5 foregges. Den trinvise bevagelse af stepmotoren 55 er be-
gyndt under styring af styreenheden 57, og svingeorganet
56 begynder at dreje rundt og skubbe spindlen i retning B.
Nu begynder det koniske bryst 49 at lukke abningen mellem
kanalerne 52 og 53. Inde i kammeret 24 er det hydrauliske
tryk under forgpgelse og skubber driftventillegemet 6 mod
sadet og kammeret 5. Det lukker abningen 10 og kanalen 12
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ind i tankén T. Trykket i kammeret 5 forgges. NAr trykket
er steget tilstrazkkeligt, é&bnes driftventillegemet 7 (hele
driftventillegemet 7a) og vesken har adgang ind i cy-
linderen S wvia ledningen 19. Det bliver iagttaget samti-
digt ved hjzlp af styreenheden 57, hvorvidt elevatorstolen
er sat i bevagelse ved modtagelse af de forste bevagel-
sesimpulser fra elevatorstolens HS impulsfpler 58. Accele-
rationen af elevatorstolen er pdabegyndt. Hvis de forste
bevagelsesimpulser kommer i rakkefplge i en rzkke, der er
hurtigere end det skulle vere tilladt, gér trinmotoren 55
tilbage trin for trin, s& ventillegemet 46 bevager sig i
retningen A, dvs. at strgmningen fra Kkanalen 52 ind i -
kanalen 53 bliver forgget, og trykket inde i kammeret 24
bliver formindsket, og kanalen 12 bliver abnet ubety-
deligt. Dette resulterer i en bled og styret start og be-
gyndelsesacceleration for elevatorstolen under intervallet
A-B i figur 2. S& snart den ¢nskede hastighed for eleva-
torstolen er opndet, hvilket bliver iagttaget ved hjzlp af
impulsfpleren 58, kobles konstant hastighed ind - dvs. at
styreenheden 57 standser stepmotoren 55, svingeorganet 56
og det derved forte ventillegeme 46 bliver standset i en
given position; intervallet mellem kanalerne 52 og 53 for-
bliver enten fuldstandig lukket ved hjalp af det koniske
bryst 49, eller delvis &ben, i hvilket tilfzlde en del af
vaesken kan flyde fra kammeret 5 via kanalen 12 og ind i

tanken T.

Nar det onskede interval, for eksempel mellem to etager,
bliver gennemk¢rt, afsender ankomstsignalet L2 en med-
delelse for at starte nedsattelsen af hastigheden - punkt
C i figur 2. Nu er ventillegemet 46 forskudt i retningen A
ved benyttelse af stepmotoren 55 og svingeorganet 56 (el-
ler det hydrauliske tryk), saledes at &bningen mellem
brystet 49 og ventilkanalen 44b forpges mellem kanalerne
52 og 53, og samtidig forgges vaskestrgmmen fra kammeref
24 ind i tanken T, og driftventillegemet 7 lukker delvis
dbningen 11 mellem kammeret 5 og udlgbskanalen 19. Denne
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fremgangsmdde fortsattes, indtil hastigheden for eleva-
torstolen ndr en via graznse, dvs. punkt D i figur 2, hvor-
fra elevatorstolen Kkores fremad ved konstant kry-
behastighed, indtil der modtages en meddelelse fra etage-
signalet KL2.

Ved benyttelse af impulsfgpleren 58, bliver etagein-
formationen modtaget med n¢jagtigheden +1 mm. Etage-
informationen far man for eksempel fra elevatorskakten,
fra kanten af det 100 mm brede etagesignal KL1, KL2 i be-
vegelsesretningen for elevatorstolen. Elevatorstolen bli-
ver standset ved hjzlp af styreenheden 57 50 mm fra kanten
af det navnte signal, hvorefter pumpen bliver standset.

Tidsreguleringen for den nedadgdende k¢rsel svarer til be-
gyndelsen af den opadgdende k¢rsel, der er beskrevet oven-
for; pumpen P bliver imidlertid ikke startet. Stepmotoren
55 og svingeorganet 56 er atter i hvilestilling (figur
3B). I begyndelsen af den nedadgdende ko¢rsel er ventille-
gemet 46 skubbet tilstrzkkeligt i retningen B ved hjzlp af
stepmotoren 55 og svingeorganet 56, sdledes at kontraven-
tilen 41 bliver abnet ved hjalp af den tapformede del 47;
den hydrauliske vaske fra returrummet 31 for det andet
driftventillegeme 7 begynder at str¢gmme ind i tanken T via
ledningen 40, kontraventilen 41 og kanalen 45. Saledes
skabes der en forskel i tryk mellem kammeret 31 og udlgbs-
kanalen 19 eller cylinderen S, og denne difference begyn-
der at lgofte den andet ventillegemeelement 7b i det andet
driftventillegeme 7 (det hydrauliske tryk kan komme ind i
hullet mellem andet wventillegemeelement 7b og det forste
ventillegemeelement 7a, som det fremgdr af figur 3) opef-
ter fra szdet, sédledes at hullet 39 mellem det forste og
det andet ventillegemeelement 7a begynder at &bne sig.
Trykket i kammeret 5 forgpges og skubber det forste drift-
ventillegeme 6 op fra sazdet, sdledes at abningen 10 og ka-
nalen 12 bliver &abnet og vasken begynder at strgmme fra
cylinderen S via kammeret 5 ind i tanken T. Accelerationen
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for elevaforstolen HS, F-G i figur 2, bliver indstillet
til at vere konstant ved hjzlp af styreenheden 47, og det
sker atter pa& grundlag af impulser modtaget fra im-
pulsfpleren 58, saledes at den forbliver egnet, indtil den
¢nskede nedfartshastighed G for elevatorstolen er opnaet

(figur 2).

Ved benyttelse af det andet ventillegeme 7b opnéds der en
fortrinlig kontrollerbarhed af systemet; det nedadgdende
afsat udfeores blepdt. Hvis kontraventilen 41 af en eller
anden grund er lukket (fejl i styreenheden, stepmotoren
bryder ned osv.), forpges trykket i kammeret 31, og det
andet ventillegeme 7b begynder at lukke mod szdet. Imid-
lertid finder dette sted pa en styret made, fordi der fin-
des vaeske imellem det forste og det andet ventillegemeele-
ment 7a, 7b, og denne vaske kan strgmme ud badde gennem &b-
ningen mellem stemplet 7c¢ i det andet ventillegemeelement
7b og vaggen af kammeret 31 gennem abningen mellem :den ¢v-
re ende af det forste ventillegemeelement 7a og veggen i
kammeret 31, bdde ind i kammeret 31 og ind i udlgbskanalen
19. Nu standser elevatorstolen bledt. Det papeges, at me-
dens der kores opad, fungerer ventillegemeelementerne 7a

og 7b som en ensartet samlet enhed.

Kanalen 45 er med fordel forbundet med kammeret 5. Forma-
let med dette arrangement er at forhindre hastigheden for
elevatorstolen HS i at vokse for hurtig i nédadgéende ret-
ning i tilfelde af, at kontraventilen 41 skulle lakke el-
ler vare gdet i stykker. I dette tilfalde bliver det hy-
drauliske tryk udjavnet hen over driftventillegemet 7 via

kanalerne 40 og 45 i kammeret 31.

Ved benyttelse af ventilapparatet ifglge opfindelsen er
det let at korrigere forandringerne og nedadglidningerne,
som i tidens 1l¢b finder sted i elevatorstolens position i
forhold til etagedzkkene, hvilke forandringer skyldes for-

andringen i temperaturen og fplgelig i wvaskens rumfang.
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Impulsf¢leren 58 styrer ved hj=zlp af styreenheden 57 posi-
tionen for elevatorstolen med en ngjagtighed pa for eksem-
pel + 1 mm. Nar en tilstrekkelig stor forandring i eleva-
torstolens position finder sted, starter styreenheden pum-
pen P, og elevatorstolen HS bliver l¢ftet tilbage ind i

dens korrekte position.

I tilfelde af, at elevatorstolen HS af den ene eller anden
grund skulle standse midt i ke¢rslen, returnerer styreenhe-
den 57, stepmotoren 55 og svingeorganet 56 fastgjort der-
til til hvilestillingen. NAar der bliver trykket pa alarm-
knappen HP i elevatorstolen, vrider stepmotoren, der sty-
res af styreenheden 57, svingeorganet 56 ind i en sédan
forud bestemt position, hvor kontraventilen 41 bliver ab-
net sd& meget under trykket fra det nadlelignende hoved 47
pa& ventillegemet 46, at det hydrauliske tryk i kammeret 31
begynder at aftage, men ikke sd meget, at det le¢fter det
andet ventillegemeelement 7b bort fra det forste ventille-
gemeelement 7a. Nu begynder trykket i cylinderen S at ga
ned, og vasken strgmmer gennem kanalen 32, kammeret 31,
ledningen 40, kontraventilen 41 og ledningen 45 ind i tan-
ken T. Elevatorstolen HS bevager sig langsomt og sikkert
nedefter, s& lznge der bliver trykket pa alarmknappen HP -
i almindelighed til den narmeste etage nedenfor, hvor det
er muligt at komme ud af elevatorstolen HS. Det er sdledes
pavist, at en anden opgave for kanalen 22 - ogsd nar ele-
vatorstolen er i fard med at stige opad - er at udjavne
det hydrauliske tryk i kammeret 31 i retningen mod udlgbs-
kanalen 19, ndr driftventillegemet 7 stiger op fra sit sa-
de.

Hvis stepmotoren 55 bliver ¢delagt, eller der indtrader en
afbrydelse i den elektriske stromforsyning (elevatoren er
imidlertid forsynet med en reservekraftkilde, dvs. en ak-
kumulator) eller en fejl i systemet af elektriske kreds-
lgb, bliver kontraventilen 41 lukket og dens fjeder pres-
ser ventillegemet 46 hen i retningen A, sdledes at det

DK 154635B
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frigivne svingeorgan 56 bliver vredet til hvilestillingen,

og samtidig bliver elevatorstolen stoppet.

Styreenheden 57 (savel som 17) omfatter med fordel og i-
folge figur 4: en egentlig databehandlingsenhed, sésom en
mikroprocessor 63; eh hukommelse (ROM) 64, der kun kan af-
lases, og hvori det permante operationssystem er .lagret;
en vilkarligt tilgangelig hukommelse (RAM) 65, hvori de
variable og for eksempel den specifikke information for
hver enkelt elevator er, henholdsvis bliver lagret; tids- .
kredslob (TI) 66 til synkronisering af de forskellige
kredsleb; et kredsleb (UART) 67, ved hjelp af hvilket sty-
reenheden 57 kan forbindes for eksempel med eksterne data-
anlag; indgangskredslgb (IN) 68 og opto-koblere 69 forbun-
det dermed, via hvilke koblere meddelelserne fra tilkal-
deknapperne, fra etageknapperne, ankomst- og etage-
signalerne bliver overfort til behandling i mikropro-
cessoren 63; udgangskredslgb (OUT) 70 og styrekredsleb
forbundet dermed til betjening af bevageorganet for drev-
leventilen 42, dvs. stepmotoren 55, til ind- og udkobling
af pumpen P og til afgivelse af eksterne alarmer ©sv. 0Og
yderligere for eksempel til at fore overopsyn med styre-
kredslgpbenes 72 styresystemer.
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PATENTKRAV

1. Et -elektrisk styret ventilapparat for en bevage-
mekanisme, navnlig en l¢ftecylinder for en hydraulisk ele-
vator, og udstyret med en indlgbskanal (2) til en under
overtryk stdende vaske, med en udlgbskanal (12) til en
tank (T) eller en dermed akvivalent anordning til bortled-
ning af vasken fra ventilapparatet og med en udlgbskanal
(19) til det egentlige bevageorgan, sdsom en cylinder (S),
kendetegnet ved at ventilapparatet omfatter
et kammer (5), hvormed en indlgbskanal (2) er forbundet,
og som er udstyret med to abninger (10, 18; 10, 11) forsy-
net med driftventillegemer (6, 7), gennem hvilke &bninger
den under overtryk stiende vaske kan stromme fra kammeret
(5) via udlgbskanalerne (12, 19) og videre til cylinderen
(S) og til tanken (T), eller fra cylinderen ind i tanken
afhengigt af hvordan positionen for driftventillegemerne
er justeret i forhold til de navnte &bninger; to drovilie-
ventiler (26, 35; 42) til indsnavring eller lukning af ka-
nalerne, (25, 29; 33, 38; 52, 53; 40, 45) og placeret mel-
lem returrummene (31, 24) for driftventillegemerne (6, 7)
og tanken (T); et elektrisk bevageorgan eller et lignende
bevageorgan (55) til styring af operationen af den navnte
drgvleventiler; en eller flere folere (15, 16; 22, 23; 58)
til mdling af bevagelseshastigheden eller en tilsvarende
malevaerdi for elevatorstolen; en styreenhed (17, 57), der
er indrettet bl.a. til at kunne bruges til justering af de
navnte drgvleventiler pad grundlag af informationen modta-
get fra de navnte fglere ved hjazlp af deres bevageorganer,
sédledes at positionen for driftventillegemerne og de hy-
drauliske strgmme i dbningerne, der reguleres af de navnte
ventillegemer er sadanne, at elevatorstolen (HS), hej-
seplatformen eller lignende genstande opfeorer sig pé& en
forud bestemt méde.

2. Apparat ifplge krav l, kende tegnet ved, at
der i forbindelse med dr¢vleventilerne (35; 42) er arran-
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geret en kontraventil {34; 41).

3. Apparat ifplge krav 1 eller 2, kendeteg-
net ved, at drgovieventilerne (42) er udformet séle-
des, at de danner en samlet ventilenhed (49, 44b; 4lb,
44b). '

4. Apparat ifplge krav 1, 2 eller 3, kemde -
tegnet ved, at der i driftventillegemerne (6, 7)
eller i forbindelse med dem er arrrangeret folere (15, 16;
22, 23) til at iagttage deres bevagelser.

5. Apparat ifplge krav 4, kende tegnet ve d, at
driftventillegemerne (6, 7) er udstyret med styrestanger
(13, 20) eller lignende organer til bevagelse af ‘hoveder
eller tilsvarende elementer, pa hvilke f¢lerne (15, 16;

22, 23) kan reagere.

6. Apparat ifplge krav 1, 2 eller 3, kende -
tegnet ved, at elevatorstolen (HS) eller en dermed
zkvivalent anordning er udstyret med en foler (58) itil ma-
ling af hastigheden af og positionen for elevatorstolen.

7. Apparat ifplge et hvilket som helst af de foregdende
krav, kendetegnet v e.d, at bevageorganet for
drovleventilen (42) er en stepmotor (55) udstyret med et
styreorgan, sdsom et svingeorgan (56) forbundet dermed.

8. Apparat ifplge et hvilket som helst af de foregdende
krav , kendetegnet ved, at det ene (7) af
driftventillegemerne er dannet af to delven-
tillegemeelementer (7a, 7b), af hvilke det ene del-
ventillegemeelement passer ind i det andet delventil-

legemeelement.
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