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Glowica dtutownicza wielonozowa

Przedmiotem wynalazku jest glowica dtutownicza wielonozowa z mechanicznie sterowanym
promieniowym posuwem noza wedtug patentu tymczasowego nr 108774 umozliwiajgca zwigksze-
nie wydajnosci dtutowania oraz doktadnosci wykonania rowkéw przy zmiennym przekroju war-
stwy skrawanej.

Znana z patentu gtéwnego tymczasowego glowica dtutownicza wielonozowa wyposazona jest
w osadzony wewnatrz korpusu mechanizm ruchu posuwowego ztozony z prowadnicy potaczonej
poprzez pociagowa nakretke ze §ruba pociagowa, na ktorej osadzona jest przektadnia §limakowa i
ktorej §limak wyposazony jest na zewnetrznych koficach w kota zapadkowe oraz tarcze podziatowe
sprz¢zone z mechanizmem zapadkowym ztozonym z jednozbgbnej i dwuzgbnej, zapadek osadzo-
nych za pomoca tulei we wspornikach usytuowanych na stole dtutownicy, powodujacych ruch
obrotowy két zapadkowych zamieniony na mechanizm ruchu posuwowego na ruch posuwowy
promieniowy nozy diutowniczych.

Istota glowicy diutowniczej wielonozowej wedtug patentu dodatkowego tymczasowego, kto-
rej spos6b montazu jak réwniez konstrukcja zespotéw przekazujacych ruch posuwisto-zwrotny
glowicy jest identyczny jak w patencie nr 108774, jest zastosowanie w miejsce Sruby napgdowej
watka napgdowego zwigzanego z krzywka tarczowa, w ktdrej oprawki nozowe wyposazone s3 w
czopy §lizgajace si¢ w rowkach krzywki stanowigcych powierzchnie robocze, w ktdrych w czasie
obrotu krzywki w jedna stron¢ powierzchnia robocza rowka naciska na czop oprawki wprawiajgc
ja w ruch posuwisto-nastawczy, za$ w czasie obrotu krzywki w odwrotnym kierunku powierzchnia
przeciwna rowka naciska na czop oprawki nozowej powodujac jej wycofanie o wartos¢ potowy
posuwu roboczego.

Zaleta techniczng glowicy jest fakt, ze powierzchnie robocze krzywki tworza uktad zamknigty
zabezpieczajacy przed samoczynnym wysuwaniem si¢ nozy, za$ ksztalt powierzchni roboczej
rowkow krzywki uzalezniony jest od wymaganych wielkosci posuwow, a ponadto sterowanie
krzywkowe moze by¢ wykorzystane rdwniez do obrobki w fazie wykanczajacego diutowania
rowkéw o niezmiennym przekroju warstwy skrawane).

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia glowic¢ diutownicza wielonozowa w przekroju poprzecznym wzdtuz osi piono-
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wej, za$ fig. 2 — mechanizm krzywkowy glowicy w przekroju poprzecznym wzdtuz linii A-A na
fig. 1.

Glowica dlutownicza wielonozowa wedtug patentu dodatkowego sklada si¢ z elementow,
ktérych konstrukcja, montaz, jak rowniez sposob przekazywania ruchu posuwisto-zwrotnego jest
identyczny jak w patencie gléwnym, w ktérym korpus glowicy potaczony jest i ustalony w znany
sposéb z tacznikiem taczacym glowice z suwakiem diutownicy oraz prowadzaca tulej¢, wewnatrz
ktérej usytuowany jest mechanizm krzywkowy realizujacy ruch promieniowy oprawek nozowych.

Mechanizm krzywkowy sklada si¢ z watka 1 potaczonego z opisang w patencie gldwnym jego
nap¢dowa przektadnia Slimak-§limacznica, zaopatrzonego w dolnej czgsci w tarczg krzywkowa 2
wyposazong w promieniowo usytuowane kanaty krzywkowe 3 stanowiace powierzchnie robocze,
ktore poprzez prowadzace bolce § sprz¢zone s3 zoprawkami nozowymi 4, przy czym prowadnice
oprawek nozowych 4 uksztaltowane sa na obwodzie pokrywy 7 ktéra jednoczesnie zamyka za
pomocy tulejki 8 mechanizm krzywkowy w prowadzacej tulei 6. ,

Dziatanie gtowicy dtutowniczej wielonozowej wedtug patentu dodatkowego jest nastgpujace:
w czasie obrotu tarczy krzywkowej 2 powierzchnia robocza kanatu krzywkowego 3 naciska
prowadzacy bolec § oprawki nozowej 4 wprawiajac ja w ruch posuwowo-nastawczy, zas w czasie
obrotu tarczy krzywkowej 2 w kierunku odwrotrym oprawki nozowe 4 wycofuja si¢ o polowg
wartosci posuwu roboczego okreslonego ksztattu powierzchni roboczej kanatéw krzywkowych 3
uzaleznionych od wielkosci wymaganych posuwéw. Powierzchnie robocze tarczy krzywkowej 2
tworza uktad zamknigty zabezpieczajacy przed samoczynnym wysuwaniem si¢ oprawek nozowych
4. Opisane sterowanie mechanizmem krzywkowym moze by¢ wykorzystane réwniez do wykaricza-
jacego diutowania rowkéw o niezmiennym przekroju warstwy skrawanej.

Zastrzezenie patentowe

Glowica dtutownicza wielonoZzowa z mechanicznie sterowanym promieniowym posuwem
noza skladajgcego sig¢ z korpusu potaczonego z prowadzaca tulejka, wewnatrz ktdrej osadzony jest
mechanizm ruchu posuwowego ziozony z prowadnicy sprzg¢zonej poprzez nakretke ze Srubg
pociaggowa, na ktorej osadzona jest §limacznica zaz¢biona ze §limakiem, ktdry wyposazony jest na
zewngtrznych koncach w tarcze podziatowe oraz potaczone z nimi kota zapadkowe sprz¢zone z
mechanizmem zapadkowym ztozonym z jednozgbnej zapadki oraz dwuzgbnej zapadki osadzonych
za pomoca tulei we wspornikach, zas prowadnica w dolnej cz¢$ci ma postac stozkowych kolcowych
prowadnic sprz¢zonych z prowadnicami nozowych oprawek wyposazonych w noze dtutownicze
wedtug patentu gléwnego tymczasowego nr 108774, znamienna tym, ze zaopatrzona jest w mecha-
nizm krzywkowy, zlozony z tarczy krzywkowej (2) zaopatrzonej w promieniowo usytuowane
kanaty krzykowe (3) stanowigce powierzchnie robocze sprz¢zone z prowadzacymi bolcami (5)
oprawek nozowych (4), usytuowany w prowadzacej tulei (6) potaczonej z korpusem gltowicy, przy
czym tarcza krzywkowa (2) usytuowana jest na napedowym watku (1) odbierajagcym naped do
znanej przektadni §limak-§limacznica. ‘
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