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Pulsaattori lypsykoneita varten, jossa

pulsaattorin molempien vaimennuskammioi-~

den (8, 9} viliseen liitosjohtoon (11)

ja alipaineldhteeseen johtavaan pddjohtoon

(16) on jdrjestetty kuristuskohdat (10,

15), jotka on ohitettu sulkuelimilli (15,

20) varustetuilla ohitusjohdoilia (17, 18).
Sulkuelimid (19, 20) kiytetdan alipaineel- 2\
la, joka voidaan systtas ohjauslevyn avulla ‘
kanavien (21, 22} kautta. Ohjauslevyd kdy-

tetadn vaihteiston (32) avulla tangon (1)

kautta, juka on kiinnitettey molempiin, vai-
mennuskammioita (8, 9) rajoittaviin kalvoi-

hin (2, 3). Ennen varsinaista lypsdmistd sti-
mulointivaiheessa sulkuelin —_ -
ja sulkuelin (24) sul jetaan, jolloin alkaa ]
toimia korkea pulsaattoritahtiluku pienes- A

54 alipaineessa ndnnikuppien pulssitiloi-

hin johtavissa johdoissa (13, 14). Kierroksen
Jdlkeen ohjauslevy saavuttaa lepoasentonsa,

jossa sulkuelin (19) on suljettu ja sulku-

elin (20) on avattu. Pulsaattori toimii nyt

lypsdmiseen tavanomaisella tahciluvulla tdy-

dessd alipaineessa.

(19) avataan
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Pulsator for mjdlkmaskiner, i vilken vid an-
slutningsledningen (11) mellan pulsatorns

bada dampningskammare (8, 9) och huvudledning-
en (16) som leder till en undertryckskdlla an-
ordnats drosselstidllen (10, 15}, vilka passe-
rats medelst shuntledningar (17, 18). vilka
uppvisar stdngningsorgan (19, 20). Stdngnings-
organen (19, 20) drivs med undertryck, som kan
matas med hjdlp av en styrplatta via kana-

ler (21, 22). Styrplattan drivs medelst en ut-
vixling (32) via en stang (1), vilken €asts
vid de bada membranen (23) som begrénsar ddmp-
ningskamrarna (8, Y). rore den egentliga
mjdlkningen under st imuleringsskedet oppnas
stangningsorganet (1Y) och stdngningsorganet
{20) stdngs, varvit ctt hogt pulsatortakt-

tal astadkommes vl ldgt undertryck 1 led-
ningarna (13, 14) =ow leder till spen-
kopparnas pulseringsrum. Efter ett varv nar
styrplattan ett viloldye, i vilket stdngnings-
organet (19} dr stdnyt och stdngningsorganet
(20) &r dppet. Pulsatorn fungerar nu med ett
normalt takttal for mjdlkning vid fullt under-

tryck.

79776
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Pulsaattori lyspykoneita varten

Keksinndn kohteena on pulsaattori lypsykoneita varten, jossa
on kaksi tangolla keskenddn yhdistettyid kalvoa, jotka jaka-
vat kulloinkin painerasian tyStilaan ja vaimennustilaan,
joissa vaimennustilat on yhdistetty kuristuskohdalla varus-
tetun liitoskanavan kautta keskendin, kun taas tydtilat ovat
yhdistettdvissd vuorotellen alipainelihteeseen tai vast.
ilmakehdn paineeseen, ja tankoon yhdistetty suunnanvaihto-
laite ndnnikuppien pulssitiloihin johtavien johtojen yhdis-
tdmiseksi vuorotellen ilmakehdn paineeseen tai alipainel&dh-
teeseen johtavaan, kuristuskohdalla varustettuun p&#johtoon,
jolloin liitoskanavan ja pd&johdon kuristuskohdat on ohitet-
tu kuristusjohdoilla, jotka on varustettu sulkuelimilli,

joita kaytet&dn ohjauskanavien kautta alipaineella.

Tédllainen pulsaattori tunnetaan esim. julkaisusta EP-B-

0 032 752 ja sen tarkoituksena on paineistaa varsinaisen
lypsytapahtuman eteen kytketyn stimulointivaiheen aikana
ndnnikuppien pulssitilat olennaisesti korotetulla pulsaatto-
ritahtiluvulla alennettaessa samalla pulssitiloissa toimin-
taan tulevat paine-erot. Haluttu stimulointivaiheen kesto
sdddetddn tdll6in aikakellolla, jonka loputtua tapahtuu
ohjausjohtoihin jdrjestettyjen sulkuelinten kayttd. Sul-
kuelimind kdytetddn puristuslaitteita, jotka puristavat
ainakin osittain elastisina letkuina muodostetut ohjauskana-
vat yhteen ja sulkevat ne siten. Tdllaiset letkut, joita
kuormitetaan mekaanisesti, voivat kuitenkin vaurioitua hyvin
helposti ja johtavat pulsaattorin vioittumiseen. My6s oh-
jauselementtind kdytetty aikakello on tarpeellisen hienome-
kaniikkansa johdosta herkkd lypsytiloissa tavanomaisesti
vallitseville olosuhteille ja voi johtaa siten hdiri&ihin.

Keksinnén tehtédvénd on parantaa tunnettua pulsaattoria niin,
ettd voidaan luopua herkistd letkuista ja aikakelloista ja
stimulointivaiheen kesto voidaan sddtdi ajasta riippumatto-

masti.
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Tdmd tehtdvd ratkaistaan siten, ettd ohjauskanavat ovat
vyhteydessd kulloinkin yhteen ohjauslevyn ohjauskammioon,
joissa yksi ohjauskammio op jatkuvasti yhdistetty alipaine-
lahteeseen ja muut ohjauskammiot ovat ilmakeh&n paineessa,
jolloin ohjauslevyd pyoritetdan vaihteiston kautta, jota
kdytetddn edestakaisin siirrettdvdlld tangolla, ja siten
ohjauskanavat on yhdistetty vuorotellen alipaineessa olevaan
ohjauskammioon tai yhteen ilmakehdn paineessa olevaan oh-
jauskammioon. Stimulointivaiheen pituus mddritetd&adn tdlldin
yhdessd pulsaattoritahtiluvulla ja siihen yhdistetyllad
kalvoihin yhdistetyn tangon suunnanmuutoksilla sekd tangolla
kdytetyn vaihteiston voimansiirrolla ja vaihteiston pyoSrit-~
tdmdn ohjauslevyn rakenteella.

Erddssd edullisessa sovellutusmuodossa vaihteisto on varus-
tettu kiertopisteen ympdri kd&@nnettdvdlla kdyttShaarukalla,
joka on yhteydessd tankoon kiinnitettyyn tarraimeen ja
vhdistetty kiertopisteessddn tasaisen, ainoastaan kierto-
suunnassa voimaa siirtdvan hammastuksen kautta kdyttdpyd-
rddn, joka on yhteydessd siihen epdkeskisesti jarjestetyn
tarraimen kautta ohjaushaarukkaan, joka on yhdistetty kier-
topisteessddn tasaisen, ainoastaan kiertosuunnassa voimaa
siirtdvdn hammastuksen kautta ohjauslevyyn, jolloin ohjaus-
levyn hammastus on katkaistu vdhintdd&n yhdessd kohdassa ham-
maslomalla ja ohjaushaarukassa on vahintddn yksi hammas.

Kdyttdhaarukan heiluva liike siirretddn tdlldin hammastuksen
kautta kiertoliikkeend kayttSlevyn suunnassa, joka liikkuu
edelleen jokaisen tdydellisen pulsaattoritahdin yhteydessa
hammas jaon verran. KdyttSlevyn tdysi kierto saa tdlldin ai-
kaan samalla tavalla ohjauslevyn kierron hammasjaon verran.
Heti kun ohjaushaarukan hammas kytkeytyy ohjauslevyn hammas-
lomaan, ei ohjauslevy endd liiku edelleen huolimatta ohjaus-

haarukan jatkuvasta vdrdhtelyliikkeesta.

Kdyttoakselin kierto kitkavoimien johdosta hammastuksessa

ohjaushaarukan heilahtaessa takaisin haluttua kiertosuuntaa
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vastaan voidaan estdd esim. siten, etti kdyttdlevy on varus-
tettu hammastamattomalla sivullaan rengaskanavalla ja jar-
jestetty tdstd sivusta pulsaattoriin jdrjestetylle tasopin-
nalle ja tasopintaan on jarjestetty kanava, joka on yhtey-
dessd alipaineldhteeseen ja pddtyy rengaskanavaan. Alipai-
neella kdyttSlevy puristetaan tasopintaa vasten ja tdmin
aiheuttama kitka estdi kdyttSlevyn takaisinkiertymisen.

Ohjauskanavien liit&nt# ohjauslevyn ohjauskammioihin voidaan
saada aikaan yksinkertaisesti ja tehokkaasti siten, ettd
ohjauskammiot on jdrjestetty ohjauslevyn hammastamattomalle
sivulle, ohjauslevy on jdrjestetty toisesta sivusta tasopin-
nalle, johon on jirjestetty ohjauskanavat ja aiipaineléhtee-
seen johtava kanava siten, ettd ohjauskammio on yhdistetty
jatkuvasti alipaineldhteeseen ja ohjauskanavat on yhdistetty
ohjauslevyn asennosta riippuen t&hdn ohjauskanavaan tai
johonkin toiseen ohjauskanavaan. Liitdntd on vdlykseton,
kulutusta kestdvid ja itsesddtyvd ja estdd samalla ohjausle-
vyn takaisinkiertymisen esiintyvin alipaineen johdosta
vdrdhtelevdn ohjaushaarukan johdosta.

Kdyttdlevyn ja ohjauslevyn varma mukaanotto hammastuksen
kautta halutussa kiertosuunnassa voidaan saada aikaan siten,
ettd kdyttShaarukka ja ohjaushaarukka puristetaan kulloinkin
jousilla kdyttSlevyd tai vast. ohjauslevyd vasten.

Koska ohjaushaarukan hammas on lypsytapahtuman loputtua
ohjauslevyn hammaslomassa, on uuden stimuloinnin suorittami-
seksi ohjauslevyd siirrettdvi hammas jaon verran kiertosuun-
nassa. Tamd voidaan mahdollistaa siten, ettd ohjauslevyyn

on jdrjestetty kdynnistysvipu, joka on yhdistetty ainoastaan
kiertosuunnassa voimaa siirtdvin hammastuksen kautta ohjaus-
levyyn, jolloin kdynnistysvipu pidetd#n joustavalla elemen-
tilla l&htbasemassa ja vaste rajoittaa kdynnistysvivun
kdyttoliiketts.

Keksinndn erds sovellutusesimerkki on esitetty piirustukses-
sa ja sitd selitetddn seuraavassa lihemmin. Piirustuksessa
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kuvio 1 esittidid kaaviomaisesti pulsaattorin rakennetta,
kuvio 2 esittdd kuvion 1 mukaista poikkileikkausta A-A
vaihteistosta, ;
kuvio 3 esittdid kuvaa ohjauslevyn hammastuksesta,

kuvio 4 esittdid kuvaa ohjaushaarukan hammastuksesta,

kuvio 5 esittidi ohjauskiekon ja kdynnistysvivun hammastusta
sivukuvana, 4

kuvio 6 esitdi kuvaa ohjauslevyn ohjaustiloista asennossa
"stimulointi" (leikkaus B-B),

kuvio 7 esittda xuvion 6 mukaisen ohjauslevyn asentoa lyp-
settdessd (leikkaus B-B).

Kuviossa 1 on numerolla 1 merkitty tankoa, joka on yhdistet-
ty painerasioiden 4, 5 molempiin kalvoihin 2, 3. Painerasiat
4, 5 jaetaan kalvoilla 2, 3 kulloinkin yhteen tybtilaan 6,

7 ja yhteen vaimennustilaan 8, 9. Tydtilat 6, 7 paineiste-
taan ei-esitetyn ohjauslaitteen kautta vuorotellen alipai-
neella. Vaimennustilat ovat yhteydessd keskenddn kuristus-
kohdalla 10 varustetun liitoskanavan 11 kautta. Tankoon 1

on jdrjestetty suunnanvaihtolaite 12, joka yhdistdd ndnni-
kuppeihin pulssitilaan johtavat johdot 13, 14 ilmakehén
paineeseen tai alipainelahteeseen johtavaan, kuristuskohdal-
la 15 varustettuun pddjohtoon 16. Sekd kuristuskohta 10

ettdi kuristuskohta 15 on ohitettu ohitusjohdoilla 17, 18,
joita kdytetddn ohjauskanavien 21, 22 kautta alipaineen
avulla. Ohjauskanavat 21, 22 ovat yhteydessa kulloinkin
yhteen ohjauslevyn 26 ohjauskammioista 23, 24, 25, joista
ohjauskammio 23 on yhdistetty jatkuvasti kanavan 27 kautta
alipaineldhteeseen, kun taas muut ohjauskammiot 24, 25 on
yhdistetty kanavien 28, 29 kautta ilmakehdn paineeseen.
Tankoon 1 on jdrjestetty tarrain 30, joka on yvhteydesséd
vaihteiston 32 kdyttdhaarukkaan 31. KdyttShaarukka 31 on
yhdistetty kiertopisteessdédn 33 kuvioista 2-5 nahtdvan
hammastuksen 34 kautta kdyttdlevyyn 35. Kayttdlevyyn 35
epdkeskisesti jidrjestetty tarrain 36 on yhteydessd ohjaus-
haarukkaan 37, joka on yhdistetty kiertopisteessddn 38
hammastuksen 39 kautta ohjauslevyyn 26. Ohjaushaarukkaa 37
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ympdrdi sen kiertopisteessd 41 ohjausvipu 40, joka on yhdis-
tetty hammastuksen 38 kautta ohjauslevyyn 26. Kidynnistysvipu
40 on kiinnitetty joustavalla elementilld 42 lihtSasemaan

Ja sen kdytt8d rajoittaa vaste 43. Ohjauslevyn 26 hammastus
39 on katkaistu yhdessd kohdassa hammaslomalla 44 ja ohjaus-
haarukka 37 on varustettu ainoastaan yhdelld hampaalla 45.
Kayttdlevy 35 on varustettu hammastamattomalla sivullaan
rengaskanavalla 46, joka on yhdistetty tasopintaan 47 jar-
jestetyn kanavan 48 kautta jatkuvasti alipaineldhteeseen.
KayttShaarukkaa 31 ja ohjaushaarukkaa 37 puristetaan jousil-
la 49, 50 hammastuksia 34, 39 vasten.

Ohjauslevyn 26 ohjaustilojen 23, 24, 25 asemaa_ohjauskanavi-
en 21, 22 suhteen on esitetty kuviossa 6 stimulointivaihees-
sa ja kuviossa 7 lypsyvaiheessa.

Ennen lypsylaitteiston asentamista ohjaushaarukan 37 hammas
47 on ohjauslevyn 26 hammaslomassa 44, jota levyid ei nyt
kierretd edelleen ohjaushaarukan 37 vardhtelyliikkeestd
huolimatta. Tdssd asennossa on kuvion 7 mukaisesti kanava
21 yhdistetty ohjauskammioon 24 ja kanava 22 on yhdistetty
ohjauskammioon 23. Ohitusjohdossa 17 oleva sulkulaite 19

on siten ilmastettu ja se sulkee ohjausjohdon 17 jousikuor-
mitetulla kalvolla 51, mink# johdosta vaimennuskammiot 8,

9 on yhdistetty keskendin ainoastaan kuristuskohdan 10
kautta, joka muodostaa suuren vastuksen. Pulsaattori toimii
nyt lypsyssd tavanomaisella tahtiluvulla. Ohitusjohdon 18
sulkuelimessd 20 oleva kalvo 52 on nyt molemmin puolin
alipaineessa ja sulkuelin 20 on siten avattu. Ndnnikuppien
pulssitiloihin johtavissa johdoissa 13, 14 voi muodostua
siten tdysi alipaine. Stimulointivaiheen laukaisemiseksi

on kdynnistysvipua 40 siirrettdvid vasteeseen 43 asti, minki
johdosta ohjauslevyd 26 siirretddn edelleen hammas jaon
verran sen kiertosuunnassa ja ohjaushaarukan hammas 45 tulee
kytkent&dn hammastuksen 39 kanssa. Ohjauslevylld 26 on nyt
kuviossa 6 esitetty asento, minkd johdosta ohjauskanavan

21 kautta sulkuelimen 19 kalvo 51 paineistetaan alipaineella

ja avataan siten, kun taas ohjauskanavan 22 kautta sulkueli-
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men 20 kalvo 22 on ilmastettu yksipuolisesti ja siten se
sulkeutuu. Nyt ovat molemmat vaimennuskammiot 8, 9 keskendan
yhteydessd suurella poikkileikkauspinnalla, mikd johtaa
tahtiluvun moninkertaistumiseen, kun taas johtojen 13, 14
sydttd alipaineella tapahtuu ainoastaan kuristuskohdan 15
kautta, niin ettd ndnnikuppien pulssitiloissa voi muodostua
ainoastaan pienentynyt alipaine. Tangon 1 jokaisella edesta-
kaisliikkeelld ohjataan my®ds kdyttShaarukkaa 31 tarraimen

30 kautta kiertopisteen 30 ympdri kumpaankin kiertosuuntaan.
Ainoastaan yhdessid kiertosuunnassa voimaa siirtdvén hammas-
tuksen 34 kautta se luovuttaa liikkeensd ainoastaan yhteen
kiertosuuntaan, kun taas se on siirretty vastasuunnassa
hammas jaon verran kdyttdlevyn 35 suhteen. Kéytféakselin 35
tdydessd kierroksessa myOs ohjaushaarukka suorittaa tarrai-
men 36 kautta tdyden kiertoliikkeen ja siirtdd tamdn samalla
tavalla kuin kdyttdhaarukka 31 ohjauslevyyn 26. Ohjauslevyn
26 kiertoliike pddttyy heti, kun se on suorittanut tayden
kierroksen ja ohjaushaarukan 37 hammas 45 on jélleen ohjaus-
levyn 26 hammaslomassa 44 ja siten jdlleen ylld esitetyssa
lihtbasemassa. Stimulointivaiheen kesto riippuu pulsaattori-
tahtiluvusta stimulointivaiheen aikana ja valitusta vaih-
teiston voimansiirrosta. Pulsaatto~itahtiluku voidaan mda-
rittdd ohitusjohdon 17 poikkileikkauksen valinnalla. Jos
pulsaattoritahtiluku on stimulointivaiheen aikana esim.

300 min.-* ja vaihteiston voimansiirto 1:300, niin stimu-

lointivaihe kestdd 60 sekuntia.
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Patenttivaatimukset

1. Pulsaattori lypsykoneita varten, jossa on kaksi tangol-
la keskenddn yhdistettyd kalvoa, jotka jakavat kulloinkin
painerasian ty6tilaan ja vaimennustilaan, joista vaimennus-
tilat on yhdistetty kuristuskohdalla varustetun liitoskana-
van kautta keskenddn, kun taas tydtilat ovat yhdistettdvissi
vuorotellen alipaineldhteeseen tai vast. ilmakehdn painee-
seen, ja tankoon yhdistetty suunnanvaihtolaite ndnnikuppien
pulssitiloihin johtavien johtojen yhdistdmiseksi vuorotellen
ilmakehdn paineeseen tai alipaineldhteeseen johtavaan,
kuristuskohdalla varustettuun pddjohtoon, jolloin liitos-
kanavan ja pddjohdon kuristuskohdat on ohitettu kuristusjoh-
doilla, jotka on varustettu sulkuelimillid, joita kdytetdidn
ohjauskanavien kautta alipaineella, tunnettu siitid, ettd
ohjauskanavat (21, 22) ovat yhteydessd kulloinkin yhteen
ohjauslevyn (26) ohjauskammioista (23, 24, 25), joista yksi
ohjauskammio (23) on yhdistetty jatkuvasti alipainel&htee-
seen ja muut ohjauskammiot (24, 25) ovat ilmakehin painees-
sa, jolloin ohjauslevyd (26) pydritetddn vaihteiston (32)
kautta, jota kdytetddn edestakaisin liikkuvalla tangolla
(1), ja siten ohjauskanavat (21, 22) on yhdistetty vuorotel-
len alipaineessa olevaan chjauskammioon (23) tai yhteen
ilmakehdn paineessa olevaan ohjauskammioon (24, 25).

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen pulsaattori, tunnettu
siita, ettd vaihteisto (32) on varustettu kiertopisteen
(33) ympari k&&nnettdvdlld kdyttShaarukalla (31), joka on
yhteydesséd tankoon (1) kiinnitettyyn tarraimeen (30) ja
vyhdistetty kiertopisteessdidn (33) tasaisen, ainoastaan
yhdesséd kiertosuunnassa muodon pitdvdn hammastuksen (34)
kautta kdyttSlevyyn (35), joka on yhteydessd siihen epikes-
kisesti jdrjestetyn tarraimen (36) kautta ohjaushaarukkaan
(37), joka on yhdistetty kiertopisteessiddn (38) tasaisen,
ainoastaan yhdessd kiertosuunnassa voiman siirtdvdn hammas-
tuksen (39) kautta ohjauslevyyn (26), jolloin ohjauslevyn
(26) hammastus on katkaistu vdhintdidn yhdessd kohdassa
hammaslomalla (44) ja ohjaushaarukassa (37) on vihint#ddn
yksi hammas (45).
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3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen pulsaattori,
tunnettu siitd, ettd kdyttdlevy (35) on varustettu hammasta-
mattomalta sivultaan rengagkanavalla (46) ja jarjestetty
tdstd sivusta pulsaattoriin jdrjestetylle tasopinnalle (47)
ja tasopintaan (47) on jdrjestetty kanava (48), joka on

vyhteydessd alipaineldhteeseen ja pddtyy rengaskanavaan (46).

4. Jonkin patenttivaatimuksen 1-3 mukainen pulsaattori,
tunnettu siitd, ettd ohjauskammiot (23, 24, 25) on jarjes-
tetty ohjauslevyn (26) hammastamattomalle sivulle, ohjausle-
vy (26) on jdrjestetty tdstd sivusta tasopinnalle (47),
johon on jdrjestetty ohjauskanavat (21, 22) ja alipaineldh-
teeseen johtava kanava (27) siten, ettd yksi ohjauskammio
(23) on yhdistetty jatkuvasti alipaineldhteeseen ja ohjaus-
kanavat (21, 22) on yhdistetty ohjauslevyn (26) asennon
mukaisesti tdhdn ohjauskammioon (23) tai johonkin toiseen
ohjauskammioon (24, 25).

5. Jonkin patenttivaatimuksen 1-4 mukainen pulsaattori,
tunnettu siitd, etta kayttdhaarukka (31) on ohjaushaarukka
(37) puristetaan %umpikin jousilla (49, 50) kayttdlevya
(35) tai vast. ochjauslevya: (26) vasten.

6. Jonkin patenttivaatimuksen 1-5 mukainen pulsaattori,
tunnettu siitd, ettd ohjauslevyyn (26) on jdrjestetty kdyn-
nistysvipu (40), joka on yhdistetty ainoastaan yhdessi
kiertosuunnassa voimaa siirtdvdn hammastuksen (41) kautta
ohjauslevyyn (26), jolloin kdynnistysvipu (40) pidetid&n
joustavalla elementilld (42) ldhtSasemassa ja vaste (43)

rajoittaa kdynnistysvivun (40) kdyttotietd.
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Patentkrav

1. Pulsator f&6r mj&lkmaskiner omfattande tva& sinsemellan
med em stdng fdrenade membraner som stidse delar tryckdosan
i en arbetskammare och en dédmpningskammare, av vilka ddmp-
ningskamrarna via en med ett strypningsstédlle férsedd f&ér-
bindningskanal &r f&renade med varandra, medan arbetskamrar-
na dter ar turvis férbindningsbara med en vakuumk&élla res-
pektive atmosfdren, och med stdngen férsedd riktningsom-
kastare f6r fdrening av ledningarna som leder till pulskam-
rarna av mjélkbdgarna turvis till atmosfdren eller den till
vakuumkdllan ledande, med strypstdllet fdrsedda huvudlednin-
gen, varvid strypningsstdllena av férbindningskanalen och
huvudledningen &r shuntade med strypledningar f&rsedda med
stdngningsorgan, som via styrningskanalerna drivs med va-
kuum, k#nnetecknad av att ledningskanalerna (21, 22) stér

i férbindelse med stidse en styrningskammare (23, 24, 25)

av styrningsplattan (26), av vilka en styrningskammare (23)
ar kontinuerligt f&rbunden med vakuumk&llan och de 8vriga
styrningskamrarna (24, 25) stdr under atmosfdrstryck, varvid
styrningsplattan (26) roteras via en vixel (32), som drivs
med en fram och dter gdende stdng (1) och sdlunda ir styr-
ningskanalerna (21, 22) turvis férenade med styrningskamma-
ren (23) som stdr under vakuum eller en under atmosfarstryck
stdende styrningskammare (24, 25).

2. Pulsator enligt patentkravet 1, k#nnetecknad av att
vdxeln (32) dr férsedd med en omkring en svdngningspunkt
(33) svangbar drivgaffel (31) som stdr i férbindelse med

en vid stdngen (1) fast gripare (30) och via en i sin svang-
ningspunkt (33) j&mn kuggning (34), som endast i en svang-
ningsriktning hdller sin form, férbunden med en drivskiva
(35), som via en didr i excentriskt anordnad gripare (36)
stdr i férbindelse med en styrgaffel (37), som via en i sin
svédngningspunkt (38) j&mn, endast i en svdngningsriktning
kraftéverférande kuggning (39) stdr i férbindelse med styr-
ningsplattan (26), varvid styrplattans (26) kuggning &r
avbruten &tminstone p& ett stdlle med ett kuggmellanrum
(44) och styrgaffeln (37) visar minst en kugg (45).
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3. Pulsator enligt patentkravet 1 eller 2, k¥nnetecknad
av att drivskivan (35) &r foérsedd p& sin otandade sida med
en ringkanal (46) och frdn denna sida anordnad pd en planyta
(47) anordnad p& pulsatorn och pd planytan (47) &r anordnad
en kanal (48) som stdr i f&érbindelse med vakuumkdllan och

avslutar i ringkanalen (46).

4. Pulsator enligt ndgot av patentkraven 1-3, k¥nnetecknad
av att styrkamrarna (23, 24, 25) ir anordnade pd styrplat-
tans (26) otandade sida, styrplattan (26) &r pd denna sida
anordnad pd en planyta (47) vari anordnats styrkanaler (21,
22) och en till vakuumkdllan ledande kanal (27) sd, att en
styrkammare (23) ar kontinuerligt fdrenad till vakuumkéllan
och styrkanaler (21, 22) &r i enlighet med styrplattans

(26) position f&renade till denna styrkammare (23) eller

ndgon annan styrkammare (24, 25).

5. pulsator enligt ndgot av patentkraven 1l-4, kinnetecknad
av att bd8de drivgaffeln (31) och drivgaffeln (37) pressas
med fjadrar (49, 50) mot drivplattan (35) respektive driv-
plattan (26).

6. Pulsator enligt ndgot av patentkraven 1-5, k#nnetecknad
av att styrplattan (26) &r f&rsedd med en startarm (40) som
endast i en vridnignsriktning &r via en kraftéverforande
guggning (41) férbunden med styrplattan (26), varvid start-
armen (40) med ett fjddrande element (42) hdlls i startpo-
sition och ett anslag (43) begrdnsar startarmens (40) drift-

vag.
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