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(54 Zapo jenf pro elektronické odpindni rozb&hového kondenzdtoru indukéniho

motoru nepédjeného z jednofézové sité.

Vynélez se tyké zapojeni pro elektronické odpinénf kondenzétoru indukZniho

. motoru nepdjeného z Jjednofézové sit&. Zapojeni obsshuje elektronicky spinaci obvod
s triskem, ktery po zepnuti motoru piipoji rozb&hovy kondenzétor & po rozbdhnut {
motoru, tedy po poklesu rozb&hového proudu odpo jf rozb&hovy kondenzétor.

Indukdn{ motor napéjeny jednou fézi nachdzi jako zdroj pohonu ne j3ir31 pole
plsobnosti. Jeho prednostf je klidny e tichy chod, prakticky synchronni otélky a
provoz bez @driby. Ne statoru md indukini motor bud vinutf hlevni a pomocné, nebo
je pouZit trojfézovy motor s premosténou fdzi kondenzitorem, systém zapo jeni
Steinmetz. Zékladnf nevyhodou t¥chto indukinich motorld nepdjenych z Jjednofdzové
s{td je pom&rnd mely rozbdhovy moment & pom¥rn& vysoky rozb&hovy proud o velikosti
péti a% Zesti nédsobku jmenovitého proudu. Velikost zéb&rového momentu zévisi na
hodnot® kondenzdtoru. Z nf vyplyvé zeti¥eni{ pomocné nebo piemosténé fdze a tim i
oteplen{ motoru. Je-li nufny velky zdb&rovy moment, kapacita kondenzdtoru musi byt
vysokd. Tim v3ek vznikd nep¥ipustné otepleni motoru, proto se tento kondenzétor
musf po rozbéhu odpojit, respektive musf se odpojit zna¥né &dst jeho kapacity. Toto
odpo jovéni kepacity po rozb&hu se praktikuje bud odst¥edivym mechanickym odpinedem,
ktery je soulédsti motoru a byvéd &astym zdrojem poruch, nebo ruéné, pomocf spinale
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umfst&ného vné motoru, kde doba zepojeni kondenzétoru zévisi na vili obsluhovatele a
proto op&t hrozi nebezpedi polkozeni vinuti. V posledni dobd se vyu¥ivé pro odpo Jo-
véni kapacity proudové relé. Také zde dochézf vlivem pou¥iti mechenickfch af1d

k nespolehlivému odpo jovéni kapacity, pfipadhé po dob&hu motoru se kapacite zpdtn&
nap¥ipojf k vinutf motoru.

VySe uvedené nedostetky odstranuje zapojenf pro elektronické odpindni{ rozb&hového
kondenzdtoru indukinfho motoru napéd jeného z Jedhofézové‘sité, JehoZ podstata spdéivé
v tom, fe kondenzétor Je zepojen mezi prvnf uzel do trojihelnika spojenych fézi
induk&niho motoru & prvni p61 reverzadiniho prepinale, prilem# rozb&hovy kondenzétor,
ke kterému je paralelnd piipojen vybijeci odpor je piipojen p¥es ochranny odpor
triaku k prvnf elektrod& kondenzdtoru, kterd je spojena s prvanim pélem reverze&ntho
prepinafe a pires trisk ke druhé elektrod® kondenzétoru, kterd je spojena s prvnim
uzlem fd4z{ induk&nfho motoru, piidem? triak mé druhou anodu zapojenou na rozbshovy
kondenzétor a prvni anodu zapojenu jednask na druhou elektrodu kondenzstoru, jednak
pPes #{dfci odpor ne nulovy §0d16 napédjectho nap¥tf 2 jJednek p¥es odpor na Fidfcl
elektrodu triaku spojenou s ochrannym odporem, ktery Je piipojen alespoﬁ ke dvéma
antiparaleln® zapojenym dioddm zapo jenym soué&sné na ¥fdici odpor a nulovy vodié,
pfifemf druhy uzel f4z{ indukéniho motoru Je phipojen soudasn® ne druhy pevny
kontakt a t¥eti{ pevny kontakt reverzeéniho pfepinaée a tiret{ uzel fdzi induk&niho
motoru Je pfipojen soufasné na prvni pevny kontakt a ¥tvrty pevny kontakt reverzad-
niho prepinafe a fézovy vodil napdjectho napdtf je ptripojen na druhy pél reverzeéniho

piepinale,.

Vyhoda zapo jeni podle vynédlezu spo¥ivé v tom, Ze nenf pouZito pohyblivych df1Q,
ani kontaktl relé, takZe nenastévé opotiebeni, zapojeni umoZnuje snedné nastaveni
hodnoty do Jjaké vyde otélek Je rozb&hovy kondenzétor piipojeny a tato regulace Je
dosaZena zm&nou ¥Ffdictho odporu, nent mechanické spojeni s rotorem motoru, takZe
lze toto zspojent poufft i dodatednd, proudové rézy pfilzapnﬁti pii ste jném rozb&ho~
vém kondenzétoru jsou men¥f, protoZe Je v sérii zapojen #fdici odpor, oproti Jjinym
zapojenim 8 elektronickym pi#ipojovénim rozb&hového kondenzstoru je mén& pracné,

protoZe nepouZivé transformétor.

Schéma zapo jeni elektronického odpindn{ rozbshového kondenzdtoru indukiniho
motoru napédjeného z jednordzové sité& podle vyndlezu je zndzornéno na piiloZeném

vykrese.

Zapo jenf mo elektronické odpinédni rozb¥hového kondenzétoru induk¢niho motoru
napédjeného z Jednofdzové si{t& Je tvoieno kondenzdtorem ), kterf je zapojen mezi
prvnl uzel 18 f4z{ indukdnfho motoru 21 & prvni pol 12 prepinade 22, prilem¥ rozbd-
hovy kondenzétor 2, ke kterému je paraleln¥ p#ipojen vybijeci odpor 4, Je piipojen
pies ochranny odpor 3 trisku k prvnf elektrodd kondenzdtoru 1, kterd je spojena
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8 prvnim pélem 12 reverzadnfho prepinele 22 a pies triek 3 ke druhé elektrodd
kondenzétoru 1, kterd je spojens s mvnim uzlém f4z1 18 indukinfho motoru 22,

pritem# triak 3 md druhou anodu zapojenou na rozb&hovy kondenzétor 2 a prvni anodu
zapo jenou jednak na druhou elektrodu kondenzétoru l. Ddle pres Fidici odpor ] na
nulovy vodi¥ N a pres odpor 6 na Ffdici elektrodu triasku J spojenou s ochrannym
odporem 8, ktery Je piipojen alespon ke dvéme antiparalelnd zapoJénym dioddm 10 a

11 zapojenym soutesn& na ¥fdici odpor 7 a nulovy vodi& N. Druhy uzel 19 fézd
induké&ntho motoru 21 Je pripojen soulasnd na druhy pevny kontakt 15 a tretf pevny
kontakt 16 reverzadnfho prepinale 22 a t¥etf uzel 20 fézf indukiniho motoru 21 je
p¥ipojen smou¥asnd ne prvni pevny kontekt 14 & ¥tvrty pevny kontakt 17 reverzainiho
prepinafe 22. P¥itom fézovy vodid k nspédjecfho napdti je p¥ipojen na druhy pél 3
reverzadnfho pfepinade 22.

Funkce elektronického odpindni rozbshového kondenzétoru indukéniho motoru Je
nésledujfci: po prepnuti reverzadnfho piepinafe 22 do pracovni polohy, ve které se
spo ji prvni pél 12 reverzadntho prepinele 22 se &tvrtym pevnym kontaktem 17 reverzad-
niho prepinafe 22 a druhy pél 13 reverzadniho piepinafe 22 se tretim pevnym kontaktem
16 reverza®niho pFepinale 22, privede se napdjec{ nep&ti na uzel, kde je spojeny
¥{dictf odpor 7 a diody 10 a 11 a na druhy uzel 19 féz{ indukiniho motoru 2l a pfitom
se kondenzétor 1 & ochranny odpor 5 triaku 3 p¥ipoji k tFetfimu uzlu 20 féz{i indukéniho
motoru 21. To odpovidd jednomu smiru oté&¥eni rotoru induk&nfho motoru 21.

Pres $fdici odpor 7 zadne protékat rozb&hovy proud indukdntho motoru 21, ZimZ se

na ném vytvofi takové napéti, které pres diody 1O a 11l ochranny odpor 8 e prechod
#fdicf elektroda - anoda trisku 3 vyvold takovy proud, %e trisk 3 sepne a piipoji
rozbdhovy kondenzdtor 2 pres ochrenny odpor 5 triaku J paraleln® ke kondenzétoru 1.
Po rozbshnuti indukiniho motoru 21 nékolikanédsobn& poklesne proud odebirany motorem
tedy i ubytek nap&tf na ¥fdicim odporu 7. Toto nap&t{ je pak srovnatelné s Ubytkem
nap&t{ na dioddch 10 a 11, tsk¥e proud pies ochranny odpor 8 do ¥{dici elektrody
triaku 3 je tek mely, Ze triek 3 vypne, tedy odpoji rozbéhovy kondenzétor 2 od
kondenzétoru 1. Tim se je3t& sni%f proud tekouci pPes ¥fdief odpor J,sni%{ se i
Gbytek nap¥t{ na n¥m a vypnuti triaku 3 je jest& jist&j&f. Odpor
${dici elektrodu a anodu trieku 3, slouZi{ k zajist¥ni blokovaci schopnosti triesku 3

6 zapojeny mezi
a vybijeci odpor 4 zajistuje vybit{ rozb&hového kondenzdtoru 2 po odpojeni triakem 3.
Po prepnut{ reverzainfho prepinefe 22 do pracovni polohy pro opalny smér otéeni
indukénfho motoru 21 sojif se prvni pél 12 reverza&niho pfepinade 22 s druhym pevnym
kontektem 15 reverza®nfho prepinade 22 a druhy p61 13 reverzadniho pPepinade 22 se
spoJjf 8 prvnim pevnym kontaktem 14 reverzadniho prepinale 22, privede napdjeci napéti
na uzel, kde je spojeny #fdici odpor 7 a dioda 10 a 11 a na tret{ uzel 20 fédz{
indukéniho motoru 21. Pritom se kondenzdtor 1 & ochranny odpor 3 trisku 3 p¥ipojf ke
druhému uzlu 19 f4z{ indukintho motoru 21. Funkce piipojeni & odpejeni rozb&hového
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kondenzdtoru 2 triakem 3 je stejné Jeko v predeXlém sm¥ru otéfeni rotoru indukniho

motoru 21,

ZapoJeni pro elektronické odpfnéni rozbshového kondenzétoru indukinfho motoru
nepéjeného z jJednofdzové sftd, lze poufft v kterékoliv oblasti elektrotechniky nebo
stro jirenstvi, kde jJe potrebné doséhnout nejvydSiho zéb¥rového momentu u elektromotord,

PREDMET, VYNALEGZU

ZapoJeni pro elektronické odpindnf rozb&hového kondenzétoru indukinfho motoru
nepéjeného z Jednofdzové sftd, vyznadujici se tim, %e kondenzétor (1) Je zapojen
mezi prvni uzel (18) do trojdhelnfka spojenych f4z{ indukinfho motoru (21) e prvni
p51 (12) reverzeinfho pfepinade (22), prifem? rozbshovy kondenzétor (2), ke kterému
Je pareleln® p¥ipojen vybijeci odpor (4) Jje p¥ipojen p¥es ochranny odpor (5) triaku
(3) k prvnf elektrodd kondenzédtoru (1), kteréd je spojens s prvnim polem (12) rever-
zadntho prepinale (22) a pifes triak (3) ke druhé_elektrod¥ kondenzétoru (1), kterd
Je spojena & prvnim uzlem (18) féz{ indukintho motoru (21), p¥ilemZ triak (3) mé
druhou anodu zepojenou ne rozbZhovy kondenzdtor (2) a prvni anodu zapojemou jednek
na druhou elektrodu kondenzétoru (1), Jednek pres ¥fdief odpor (7) na nulovy vodid
(N) napédjectho napdti, & jJednek pres odpor (6) na ¥{idicf elektrodu triaku (3) spojenou
s ochrennym odporem (8), ktery jJe piipojen alespon ke dvéme antiparalelnd zepo jenym
diodém (10, 11), zapojenym soudasnd ne ¥fdict odpor (7) & nulovy vodi¥ (N) napéjecfho
nepdti, pPifemf druhy uzel (19) f4z{ indukintho motoru (21) je p¥ipojen soudasnd na
druhy pevny kontakt (15) a t¥etfi pevny kontekt (16) reverzainfho prepinade (22)
zatimco tretf uzel (20) f4zf indukintho motoru (21) je pfipojen soufasn® ne prvni
pevny kontekt (14) a na &tvrty pevny kontekt (17) reverzaintho biepinaéd (22), pridem? ;
P4zovy vodi¥ (L) napéjectho napéti je piipojen na druhy pél (13) reverzeéntho '
ptepinage (22),

1 vykres
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