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(54) Zapojeni generdtoru Ffdfcfch nap&tf
8 hyperdbolickym prdbdhem
(37) Zapojenl generdtoru je urfeno zejmé- o— I
na pro fi{zen{ stejnosm¥rnych pohond s po- 4*1
2adavkem dodrZenf konstantni obvodové
rychlosti rotujfctho t¥lesa. Zapojeni Je 2 3 4 6 °
provedeno tak, Ze vstup spou3tdctho im- °

pulzu je pfiveden na prevodnfk dekadické
hodnoty na kmitolet a soulasn& na vstup
prevodnfku kmito&tu na dbindrn{ hodnotu.
Vstup hodinového kmito&tu je p¥iveden na
druhy vstup pfevodnfiku dekadické hodnoty
na kmitolet a zéroven na druhy vstup pre-
vodniku kmitodtu na dbindrni{ hodnotu. Vys-
tup prevodnfku dekadické hodnoty na kmi-
totet je priveden na tiet{ vstup prevod-
niku kmitodtu na bindrn{ hodnotu, jeho%
vystup je priveden na vstup obvodu nasta-
ven{ krajnich mez{ a soulasn® na vstup
linedrniho &fslicov® analogového pievod-
niku. Vystup obvodu nastaveni krajnich
mezl je priveden na posledni vstup plre-
vodnfku kmito&tu na bindrnf hodnotu. Vys-
tup &fslicov¥ analogového prevodniku Je

pliveden na vyetup analogového nap®tf.,
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Vyndlez se tykd zapojenf generdtoru #fdfcfch nap¥t{ s hyperbolickym prid&henm,
zejuéna pro r{zen{ stejnosmErnych pohoni s poZadavkem dodrZen{ konstantn{ rychlosti
rotujfcfho tZlesa v zdvislosti na jeho promZnném primé&ru.

Rizenf stejnosm3rnych pohond rotujfciho t&lesa, u kterého je poZadovéno dodrie-
ni konstantn{ obvodové rychlosti, je poZadovéno pfi mnoha primyslovych aplikacfch.
PFikladem Je ultrazvukovd kontrola Jakosti rotujfcich vélcovych sochord a vykovkd
rozdilnych primrd, kde je nutno udrfet konstantnf obvodovou rychlost v dzkdam tole-
ranénfm pésmu, protoZe v zdvislosti na nf Jsou dynasmicky uréovény parametry naleze-
aych vad.

Dosud se k F{zen{ motord, u kterych bylo nutno &asto mZnit otddky v zévislosti
na daném prim&ru rotujfcfho t&lesa, nastavovalo vstupnf nap&t{ reguldtoru analogovs
ze zdroje konstantniho nap¥t{ dZliZem nap3tf. V pr{padd, Ze do3lo ke zmdnd primé&ru
rotujfcfho t¥lesa, bylo nutno znovu nastavit d2li& prostfednictvim pFepinale, ktery
ausel m{t tolik odboZek, kolik se vyskytovalo prim&rd na rotujfcim t¥lese. Pokud by-
lo poZadovéno dosaZleni otélek plynule, pomalym zvySovénim a nikoliv skokem z nuly,
bylo nutno pouZit zdroJ konstantnfho proudu, kteryam se nabijela kapacita kondenzg-
toru vhodné velikosti. K tomu bylo nutno pouZft ndkladny kondenzdtor a odd&lovact
stupen s vysokym vstupafm odporem pro udrZen{ dané presnosti napZtf, Dali{ nevyhoda
dosavadniho provedeni spo&ivé v tom, %e se zvit3ujfcim se poctem poZadovanych prim&-
rd nedn®rn¥ rostcu néroky na nastavovéni d¥li&d a provedent ptepinade.

Vynélez vychéz{ z tohoto zndmého stavu techniky a odstranuje Jjeho nedostatky.
Podstata vyndlezu spod{vé v’ takovém- zapojent obvodu, " e vstup spouticiho impulzu
Je priveden na prevodnik dekadické hodnoty na kmitoZet a soulasn® na vstup prevod-
niku kumitoftu na dbindrnf{ hodnotu. Vstup hodinového kmito&tu Jje priveden na druhy
vstup prevodniku dekadické hodnoty na kmitodet a zéroven na druhy vstup pievodnfku
keitoltu na bindrn{ hodnotu. Vystup pfevodniku dekadické hodnoty na kamitolet je pfi-
veden ' na tiet{ vstup plevodniku kmito&tu na dbindrnf hodnotu, Jjeho% vystup je pFive-
den na vstup obvodu nastaveni krajnich mezf{ a souZasn¥ na vstup lineérnfho &{slico-
vZ analogového prevodniku. Vystup odbvodu nastavent krajnich mez{ Je pFiveden na pos-
ledn{ vstup prevednfku kmitoZtu na bindrnf hodnotu a’ vystup Cilecové analogového
pfevodniku je priveden na vystup analogového nap&tf.

Obvod podle vyndlezu fe3{ rovnici pfevodu zadaného primiru na otééky, p¥i kon-
stantn{ odbvodové rychlosti, cof je rovmice hyperboly, &fslicovou technikou a teprve
jeho poslednim &ldnkem je linedrn{ &{slicov& analogovy prevodnik.

Hlavn{ vyhodou zapojen{ podle vyndlezu je moZnost nastaven{ libovolné hodnoty
primdru v danych mezfch. Dal3{ vyhodou je stdld doba ndb&hu do zadanych otélek, ne-

boli &fm Je vEt3{ prim¥r rotujicfho t¥lesa, tim men3{ je rychlost néb&hu, col odpo-

vidd poZadavkim ochrany proti pret{Zenf pohond. Obvod 1ze zapojit do smyZky vn¥j3t
zp&tné vazdby, nebo napojit na F{dfcf podital.

Pr{klad zapojenf podle vynélezu je zndzorn®n na pripojeném vykresu, kde ne obr.
1 Jje zobrazeno blokové schéma obvodu a na obr. 2 jedno z moZnych konkretnfch prove-
denf cbvodu u zar{zen{ pro ultrazvukovou kontrolu jakosti sochord.

Zapojeni obvodu podle blokového schéma je provedeno tak, Ze vstup 1 spoudt&ciho
impulzu Je pfiveden na pXevodnik 3} dekadické hodnoty na kmitc&et a soufasn® na vstup
pfevodniku 4 kmito&tu na dbindrn{ hodnotu. Vstup 2 hodinového kaito&tu Je priveden na
druhy vstup prevodnf{ku 3 dekadické hodnoty na kmitolet a zéroven na druhy vstup pte-
vodn{ku 4 kmitoltu na bindrn{ hodnotu.
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Vystup pfevodnfim ) dekadické hodnoty na kmitoZet je pfiveden na tfetf vstup prevod-
nfku 4 kmitoZtu na bindrn{ hodnotu, jeho% v¥stup je pFiveden na vstup obvodu 5 nas-

taven{ krajnich mezi a soulasn® na vstup linedrnfho &fslicovE analogového pievodniku
6. Vystup obvodu 5 nastaven{ krajnfch mez{ je pfiveden na posledn{ vatup p¥fevodniku

4 kmitoltu na bindrn{ hodnotu. Vystup linedrnfho &{slicov¥ analogového pfevodniku §

Je priveden na v¥stup 7 analogového napitf.

P*fklad provedeni zapojen{ obvodu pro za¥fzeni pro ultrazvukovou kontrolu jakos-
ti sochord mé vstup 2 hodinového kmitoltu pfipojen pfes dZlifku 41 k prvnfmu vstupu
monostadbilntho klopného obvodu 42. Druhy vstup monostabilnfho klopného obvodu 42 Je
spojen se vstupem 1 spoudt¥ciho impulzu. Tret{ vstup monostadbilnfho klopného obvodu
42 Je spojen s vystupem dolni meze 32. Jeden vystup monostabilniho klopného obvodu
42 Je pFipojen X obvodu 33 pamZti a jeho druhy vy¥stup k druhému vstupu sou&inového
hradla 43. Prvn{ vstup soudinového hradla 43 Je pPipojen k programovatelndmu d¥1ii
32 kmito&tu, ktery Je avjmi vstupy pFipojen k obvodu 31 predvoldy a ke vstupu 2 ho-
dinového kamitoltu. TFet{ vstup soulinového hradla 43 je piipojen k vystupu obvodu 51
horn{ meze a &tvrty vstup soudinového hradla 43 k vyvodu preplnZnf obousm¥rného bi-
nérntho &i{tade 43. Vystup soulinového hradla 43 je pres soultové hradlo 44 pfipojen
na vstup bindrnfko &ftale 45. Na soultové hradlo 44 Je priveden vstup 9 signdlu &{-
tén{ nahoru. K dal3fmu vstupu bindrnfho &ftale 45 Je piiveden vatup 10 signdlu &fté-
ni dold. Vystup bindérniho &ftale 45 Jje spojen se vstupy obvodu 51 horn{ meze, obvcdu
32 doln{ meze, pam¥ti 53 a &{slicovZ analogového prevodniku 6. Vystup 1 &{slicov¥ a-
nalogového pievodnfku 6 Je.vystupem pofadovaného nap¥tf. Vystup 8 pam&ti 53 je sig-
ndlen bindrnf hodnoty pro porovndni okamZfitych otéek s poiadovanymi otd¥kami rotu-
jictho té&lesa. .

Obved v zapcjeni podle vynélezu pracuje takto:

V klidovém stavu, to je bez pfivedenf spoult¥cfho impulzu na vstup 1 Je progra-
movatelny d¥lig¢ 32 kmito&tu, monostabilni{ klopny obvod 42 & obousmdrny bindrnf &{ta&
43 nulovén a na vy¥stupu linedrnfho &fslicov& analogového prevodniku 6 Je nulové na-
p&t{. Hodinovy kmitolet ze vstupu 2 Je v d&lil&ce 41 vyd¥len na kmitodet o periods
dvoJnésobné poZadované dobZ nédbihu do plnych otédek.

Privedenfa spou3t#cfho impulzu na vstup 1 je nejprve spuitén programovatelny d&-
1i¢ 32 kmito&tu, co% znamend, %e podle nastavené dekadické hodnoty prim&ru rotujfctho
tZlesa je touto hodnotou vyd¥len hodinovy kmitoZet. SouZasnZ je odblokovén obousmZrny
bindrn{ &itad 45 a spultin monostabilni klopny obvod 42, ktery vygeneruje signdl jed-
nilkové drovn2 délky &asu poZadovaného pro nébsh do otddek. Vystupni signdl z d¥lide
22 kmitoltu a vystupn{ signdl z monostabilniho klopného obvodu 42 Jsou spolu s klido-
vyn signélem od cbvodu 51 horni meze a signdlem pPeplninf bindrnfho Xitade 45 piive-
deny na soudinové hradlo 43, které je signdlem z klopného obvodu 42 odblokovéno a
unoZni signdlem z d&life 32 kmitodtu &{tédn{ v bindrnfim &itadi 45. Tento &{ta& 45 je
zapojen pro &ftén{ nahoru. Po ukonZenf signdlu z klopného obvodu 42 se soulinové hrad-
lo 43 uzavfe a v bindrnfm &{tadi 45 je nalftdna dbindrn{ hodnota Um¥rns vystupnimu sig-
nélu z d&lile 32 xmitoftu. Tato bindrn{ hodnota je soudasnZ po celou dobu trvénf sig-
ndlu z klopnéhc cbvodu 42 v &islicov¥ analogovém pfevodniku 6 pirevéd&na na ekvivalent-
n{ hodnotu analogevého vystupnihc nap&tf na v¥stupu 7. Soulasn¥ je pirivedena na obvod
21 horn{ meze a cbvod 32 dolni meze. Obvod 51 horn{ meze srovnévé bindrn{ hodnotu 3
nastavenou hodnotou maximdlnfho mZfeného prim&ru rotujfctho tZlesa a nenf{-1i tato hecd-
nota pfekrolena, vys{léd na souZinové hradlo 43 logickou 1.
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V okamZfiku prekrofen{ této maximdln{ hodnoty vys{lé4 logickou @ a uzaviréd soulinové
hradlo 43, ¥{m% zamez{ pFekrofen{ hornf{ meze. Obvod 52 dolnf{ meze podobn¥ srovndvé
bindrnf hodnotu s pfednastavenou hodnotou minimélnfho mZfeného prim&ru rotujictho
t3lesa a svym vystupem na logickou 1 nedovolf op¥tnému preklopenf klopného odbvodu
42 zp&t, dokud neni na&{tdna dostateln& velikd bindrnf{ hodnota, &{m% v pr{pad¥ nas-
taven{ primdru men3fho ne? je miniméln{ mez prodlou%{ vystupnf signdl z klopného odb-
vodu 42 na délku, kterd postaiuje k nalfténf na ninimdélnf hodrnotu prim&ru.

Pro pt{padné zapojen{ celého obvodu do zp&tné vazdby nebo pripojen{ k pol{tali
je zapojen obvod 53 pamdti, do Xterého se zapi3e signdlem z klopného obvodu 42 nadf-
tand hodnota. Déle je mezi sou¥inové hradlo 43 & bindrnf &{ta& 45 zapojeno soultové
hradlo 44, které lze vstupem J ovlddat signdlem &{ténf nshoru a bindrn{ &{ta& 45
vstupem 10 ovlddat signdlem &f{téni dold. TEmito obZma signédly lze z vn&j3ku nastavo-
vat hodnotu bindrniho &ftafe 45, a tim i hodnotu analogového napdt{ na vystupu 7.
Hodnota nastavenych otédek zistdvd bindrn¥ zaznauendna v obvodu 53 pamé&ti.

PREDMET VYNLLEZU

Zapojeni generdtoru f{dicich nap&ti s hyperbolickym pribZhem, vyznadujici se tim, Ze
vstup /1/ spoust¥cfho impulzu je priveden na pfevodnik /3/ dekadické hodnoty na kmi-
todet = soudasn® na vstup prevodniku /4/ kmitoftu na bindrn{ hodnotu, vstup /2/ ho-
dinového kmito&tu je priveden na druhy vstup pfevodniku‘/3/ dekadické hodnoty na kaoi =
to&et a zéroven na druhy vstup prevodnfku /4/ keitoftu na dinérn{ hodnotu, pfileni

" vystup pFevodniku /3/ dekadické hodnoty na kmitcfet Je pfiveden na tFetf vstup pfe-
vodniku /4/ kmitoZtu ns bindrn{ hodnotu, jehoZ vystup je pliveden na vstup obvodu /5/
nastaven! krajnfch mezi a soulasn¥ na vstup linedérnfho &fslicov¥ analcgového pfevod-
nfku /6/, priem? vystup obvodu /5/ nastaven! krajnich mez{ Je pfiveden na posledn{
vstup pFevodnfku /4/ kmito&tu na bindrn{ hodnotu a vystup &{slicov& analogového ple-
vodniku /6/ je pfiveden na vystup /7/ analogovéhc napdti.

1 vykres
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