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(54) Casové a napéfové programovatelny zdroj elektrického napéti

Dosavadni zaifizeni gro programové
ovlddéni chodu riznych pristrojd pro *ize-
ni fyzikdinich, technologickych nebo zku-
Sebnich d&jd jsou vybavena specidélnimi re-

guldtory nebo elektronickymi prvky, tak¥e hijl

Jsou nezZédoucné ndkladnd a slozitd.
Podle vyndlezu Zasové a nap&fov¥é pro-
gramovatelny zdroj elektrického nap&ti

sestdvd z elektrického motorku, na ktery
Je napojen &asovy kotou¥ s posuvnymi do=-
razy pro mZikovy piepina&, spojeny s kro-
kovym volidem opatienym odporovym d&li&em
se stabilizovanym zdrojem, p¥idem? v sérii
s timto zdrojem je zapojen zatdZovaci od-
por s vystupnimi zdifkami, pop¥fpadd je
krokovy voli& opatfen piidavnym paralel-
nim kontaktovym polem.

. Zarizeni podle vyndlezu lze vyuZit
nap¥. u zkulebnich peci s reguldtorem

k naprogramovéni presného i znadn¥ slo¥i-
tého ohrivacfho cyklu.
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Vyndlez se tyké zafizeni, ze kterého je mofno ve volitelnych gasovych intervalech
odebirat fadu nap¥fovych trovni, jejich% velikost je déna podle piedem nastaveného progra-
mu.

V oblasti m&Fici, kontrolni a ¥*fdfcf techniky je ¥asto nutno ovlddat nept. zkulebni
zaP{zeni pro testovén{ vlastnosti materidld nebo zafizeni pro dnavové a cyklické zkouSky,
programové ovliddat chod rdznych ohfivacich nebo cejchovnich pecf a Ffadu jingch pFfstrojd
pro rizeni fyzikdlnich, technologickych nebo zkuZebnich d8Jjd podle predem deného postupu.
Pro tyto u¥ely se poufivé specidlnich regulédtorl, obsahujicich zpravidla rizné mechenické
soustavy, jako nap¥. valkové kotoule, které se musi pro kaZdy progrem vidy zvlgs{ vyrébét,
nebo jsou to zarizeni pracujici s elektronickymi prvky, aviak ta jsou velmi slo¥ité a nd-
kladnd.

Uvedené nedostatky odstranuje &asovd a nap&fove progremovatelny zdroj elektrického na-
p&ti podle vyndlezu. Podstata vyndlezu spoCivé v tom, %e zdroj sestdvd z elektrického mo-
torku, na ktery je napojen &asovy kotou? s posuvnymi dorazy pro m¥ikovy piepinal, spojeny
s pohonnym relém krokového volile, opat¥enym odporovym ddlidem se stabilizovenym zdrojem,
ptiemZ v sérii s timto stabilizovanym zdrojem je zapojen zatd%ovaci odpor s vystupnimi
zdi¥kemi., Pro zaji%téni sutomatického zastavenf chodu je s vyhodou krokovy voli& opatfen
pfidavnym paralelnim kontaktovym polem, JjehoZ zvolend &dst je propojena vodilem, ktery je
déle veden ke svorkovnici elektrického motorku pies hlavni funkdni vypinad. '

Vyhodou vyndlezu je mo¥nost realizovat po¥adoveny pracovnt program jednoduchymi, snad-
no dosaZitelnymi prostredky, pouze zapojenim poti¥ebného podtu odpori na programoveci desku
a nastavenim dorazd na asovém kotoudi. Neni t¥eba vyroba 2ddngch vadkovych kotoudd, kluz-
nych kontaktl nebo jingych mechanickych udstrojf. Také vyroba celého zaifzeni je snadnd, je
zhotoveno z b&Zn& dostupnych ¥ésti a konstrukénich prvki,

Casové a nap&fovs progremovatelny zdroj el. napdti podle vyndlezu je znézorndn na pfi-
loZeném vykresu. (asovd jednotka obsahuje &asovy kotou& 1, opat¥eny stavitelnymi dorazy 2

a pohonnym motorkem 3. N

Prepinaci jednotka je tvofena miikovym prepinadem 4, krokovym voligem 5 s kontaktovym
polem § a 7, rozd&lovacim reménkem 8 a 9 a pohonnym elektromagnetem 10. Programovaci jed-
notka sestévéd z rady pevnych vypoditanych odpord, tvodrifcich odporovy d&lié 11, které mohou
byt nahrazeny stavitelnymi odporovymi trimry. Napdjec{ jednotka obsahuje presny stabilizo-
vany zdroj nepdt{ 12, zat&Zovaci odpor 13 a vystupni zditky 14. Silovy napdjed obsahuje
transformdtor 13 a hlavni funkini vypined 16.

Zarizeni se uvéd{ do funkce tak, %e se na &asovém kotou&i 1 nastavi posuvné dorazy 2
podle daného &asového programu. Po zapnut{ hlavniho vypinade 16 otédf motorek 3 rovnom&rng
¢asovym kotoudem & nastavené dorazy 2 pak ovlédeji mZikovy piepinad 4, na jeho? kontaktech
pFipojené nap¥t{ uvédi pohonnym elektromagnetem 19 v postupny chod krokovy voli& 5, takze
rozdélovaci raménko 8 postupuje vidy o jeden krok a zapind tak postupn& jednotlivé kontakty
segmentového pole § krokového volile 3, k nim% jsou piipojeny odbo&ky odporového d&lide 11,
napéjeného presnym a stabilizovenym zdrojem 12, tekZe na zat¥Zovacim odporu 13, opatieném
vystupnimi zdifkemi 14, se pak objevi poZadované nap&t{, které je ddno velikosti jednotli-
vych odpord v d&li¥i a velikostf nap&ti napdjeciho zdroje 12. Pro piipad Zastého uzit{ jed-
nou sestaveného programu jsou odbolky odporového d&lide usporddény ve form¥ pevnych odpord,
zabudovenych v jednotlivych zdsuvngch panelech, které se po pouditf zaklédaji do knohovny
programi. V pripad® nové laddného programu Jsou ‘odbolky d&lide upraveny ze stavitelnych
odporovych trimrd, které jsou pristupny a ovldddny z Zelni streny panelové desky programo-
vaci jednotky. Jednou nastaveny program se opakuje po libovolny podet cykld aZ do vypnuti
hlavniho vypinade.

Alternativn& je moZno krokovy volid 5 vybavit dvéma nebo vice Fademi kontaktovyeh poli,
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kterymi lze zajistit automatické zastaveni chodu zafizenl po skon&eni jednoho cyklu progra-
mu, co? se provede tak, ¥e druhé kontaktové pole 7 se propoj{ vodifem 17 na tolik postupnych
krokd, kolik jich obsahuje zvoleny progrem. Nep&tf pohén¥jici motorek 3 Zasového kotoude 1
se zapoji pres tento vodid, takZe kluzné raménko 9 druhého kontaktového pole krokového vo-

lide po prekrodeni posledniho kroku programu ztrati napdti a zarizeni se automaticky zasta-
vi.

Popsané zaiizeni je mo¥no pouit nap¥. pPi ¥{zeném chodu zkudebnich strojl, p#fi cyklic-
kém nebo udnavovém zat¥Zovéni vzorkd materidld, nebo mohou byt timto zarifzenim, doplninym
teplotnim reguldtorem, vybaveny v3echny pece dosud ovléddané jednoduchym reguldtorem, &im%
se i u tdchto peci umoZni libovolné programovatelné Fizeni teploty. Zarizeni je ddle moZno
poutit jako zdroj Zasové a nap&lové Fizenych el. signdld pri ¥izeni riznych fyzikélnich
nebo technologickych procesi. '

PREDMET VYNALEGZU

1. Casovd a napilovd programovatelny 2droj elektrického napdtf, vyznaleny tim, Ze
sestdvd 2z elektrického motorku (3), na ktery je napojen Zasovy kotoud (1) s posuvnymi dora-
2y (2) pro m%fikovy p¥epina¥ (4), spojeny s pohonnym relém (10) krokového volide (5), opat¥e-
nym odporovym d&li¥em (11) se stabilizovenym zdrojem (12), pfidem% v sérii s timto stebili-
zovenym zdrojem (12) Jje zapojen zatdZovaci odpor (13) s vystupnimi zdifkemi (14).

2, Casové a naptlové progremovatelny zdroj podle bodu 1, vyznaeny tim, %e krokovy vo-
1i¢ (5) je opatfen pridevnym paralelnim kontaktovym polem (7), jeho%Z zvolend &dst je propo-

jena vodidem (17), ktery je dédle veden ke svorkovnici elektrického motorku (3) pres hlavni
funk¥ni vypinag (16).

1 list vykresd

Severografia, n. p., zévod 7, Most
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