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Sekcja obudowy gornicze;j
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Przedmiotem wynalazku jest sekcja gorniczej
obudowy rozpierana hydraulicznie miedzy spagiem,
na ktérym spoczywa jej podstawa, a stropem, ktory
sekcja podpiera swa stropnicg.

Waznymi elementami stale wystepujacymi w zna-
nej obudowie rozpieranej hydraulicznie sg stojaki
bedgce - silownikami hydraulicznymi. Stojaki sa
ustawione w gniazdach na podstawie sekcji lub na
odrebnych podstawach, a na nich spcczywa strop-
nica. Stojaki majg z reguly kierunek osi prosto-
padly do podstawy i do strcpnicy. Dla uproszczenia
dalszego opisu przyjeto potozenie podstawy i strop-
nicy ‘nazywaé¢ poziomym, a kierunek osi stojakéw
pionowym, co jest Sciste jedynie w przypadku po-
ziomych pokladow.

Zbudowanie typowej sekcji lecz o znacznie wiek-
szej podporno$ci niz majg sekcje dotychczas stoso-
wane, wymaga albo zwiekszenia podporno$ci posz-
czegblnych stojakéw, co przy zalozeniu maksymal-
nego ci$nienia cieczy hydraulicznej jest osiggalne
drogg zwiekszenia ich wymiaréw, albo wymaga
zwiekszenia iloéci stojakow w sekcji. Jedno i drugie
jest z réznych wzgledéow niewskazane.

Transport znanej sekcji, zwlaszcza transport
poprzez szyb, wymaga catkowitej rozbibrki, a wiec
odlgczenia stropnicy, powyjmowania stojakéw
z gniazd podstawy oraz odigczenia wszelkich prze-
wodéw hydraulicznych. Sg to czynno§ci praco-
chlonne.

Celem wynalazku bylo nowe rozwigzanie sekcji
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dla umozliwienia ‘wykonywania sekcji o dowolnie
wielkiej podpornos$ci, a przy tym nie wymagajacej
gruntownej rozbiérki do transportu.

Cel ten osiggnieto przez zastosowanie do rozpie-
rania sekcji przegubowych ukladéw dwuramien-
nych. Jedno ramie ma koniec przymocowany uchyl-
nie do podstawy, a drugie do stropnicy. Drugie
konce ramion sg ze sobg polgczone przegubowo. Ra-
miona te znajdujg sie pod dzialaniem silownika,
ktoregoe sila powoduje - prostowanie ich uktaduy,
czyli zwieksza miedzy nimi kat.

Sitownik dziala na przegub miedzy ramionami
ukladu lub na jedno z ramion w bliskoSci prze-
gubu silag poziomg lub silg skoéng o duzej sklado-
wej poziomej. Je§li skladowa pozioma dzialajaca
na przegub ma warto$é S, a sila pionowa Q, z za-
lezno$ci miedzy tymi silami, a katem «, ktéry two-
rza ze soba ramiona, wynika, ze przy stalej war-
tosci sily Q, gdy kat « dazy do 180° sila S dazy
do zera. Oznacza to praktycznie, ze w miare pro-
stowania ukladu ramion nacisk goérotworu w coraz
wiekszym stopniu przejmujg same ramiona.

Poniewaz przegub miedzy ramionami przy roz-
pieraniu sekcji zmienia polozenie w pionie, silownik
dzialajgcy na ten przegub musi byé roéwniez prze-
suwny w pionie lub moze byé zamocowany uchyl-
nie, a w tym ostatnim przypadku wywierata sile
skos$ng, ktérej skladowa pozioma przylozona w osi
przegubu stanowi sile P.
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Dwuramienny uklad przegubowy do muitiplikacji
sily jest znany w roéiznych urzgdzeniach, na przy-
kiad w tak zwanych prasach kolanowych, w kté-
rych bardzo wielkg sile nacisku w prasie uzyskuje
si¢ przesuwaniem przegubu, czyli kolana, sila rgk
ludzkich za pofrednictwem §$limaka badz $ruby.
Zastosowanie ~dwuramiennego ukladu przegubo-
wego do rozpierania obudowy gérniczej, zwlaszcza
w polgczeniu go z silownikiem hydraulieznym i wy-
eliminowanie ta drogg powszechnie stosowanego
stojaka hydraulicznego jest nowoscig.

Zastosowanie wediug wynalazku ukladéw prze-
gubowych zamiast stojakéw umozliwia budowe
sekcji o bardzo wielkiej podpornoéci. Ilo§é ukla-
déw dwuramiennych jednej sekcji moze byé do-
wolna poczawszy od jednego ukladu. Wydaje sie

niecelowe stosowanie tych ukladéw w jednej sekcji

w liczbie wiekszej niz cztery, wobec mozliwoéci
osiggniecia w jednym ukladzie wielkiej podpor-
noéci.

Para ukladdéw zwréconych przegubami w prze-
ciwnych kierunkach wymaga pojedynczego sitow-
nika do obstugi. Silownik ten obustronnie przymo-
cowany do przegubéw moze nie byé zwigzany
z podstawg sekcji. Dzieki temu przyjmuje on rézne
polozenia w pionie w zalezno&ci od kata rozwarcia
ramion.

Nawet przy zalozeniu, ze kazdy z ukladéw danej
sekeji bedzie obstlugiwany whasnym silownikiem,
silowniki te jako znacznie mnijejsze niz w stoja-
kach hydraulicznych, s3 tafisze, co wysoce zmniej-
sza koszt sekcji. Ponadto znacznie tarnsze sg ramiona
niz, na przyklad, rdzenniki stojakéw wymagajgce
bardzo dokladnej obrébki. Ramiona stanowig po-
jedyncze ksztaltowniki lub sztywne uklady ksztal-
townikéw polaczonych ze sobg. Korzystne jest
wykonywanie ramienia z dwbéch r6éwnoleglych
ksztaltownik6éw polgczonych i odleglych od siebie
tak, aby silownik mie$cil sie miedzy nimi.

Zlgcza przegubowe miedzy ramionami w naj-
prostszym wykonaniu stanowi sworzenl umieszczony
w otworach ksztaltownik6w tworzacych ramiona.
Na ten sworzenh silownik moze dzialaé bezpofred-
nio. Korzystne jest niewigzanie z tym =zlgczem
silownika, lecz uchylne zamocowanie silownika do
ramienia w blisko§ci przegubu miedzy ramionami.
W celu transportu wystarcza jedynie jednostronne
odlgczenie silownikéw, wéwczas ramiona skladaja
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sie, powodujac bardzo wydatne obnizenie calej
sekeji.

W dalszym rozwinigeciu wynalazku przewidziano
ramiona przedluzane przez dodawanie odcinké6w
lub wysuwme teleskopowo, aby sekcja w dahym
wykonaniu mogla stuzyé w pokladach réinej wy-
sokodci. Rozsuwno$é ramion bez obcigienia moze
byé dokonywana matymi silownikami hydraulicz-
nymi pod warunkiem utrwalania nastawionej diu-
gosci przy pomocy znanych $rodkéw jsk Sruby,
zawleczki itp.

Rysunek przedstawia schematycznie sekcje obu-
dowy gérniczej w przykladowym wykonaniu
z trzema przegubcwymi ukladami ramion w wi-
doku bocznym. Dolne ramiona 1 kazdego uktadu
s§ przymocowane uchylnie do podstawy 2 sekcji,
a gérne ramiona 3 do stropnicy 4. Do prostowania
ukladéw ramion stuza silowniki hydrauliczne 5 i 6,
przy «czym sitownik 5 jest uchylnie zamocowany
jednym koficem do wspornika 7 zwiazanego szty-
wno z podstawa 2, a drugim koficem bezpoirednio
do zlacza 8 migedzy ramionami 1, 2, za$§ silownik 6
jest obydwoma koficami uchylnie zamocowany do
dolnych ramion 1 dwéch ukladéw. Oba przedsta-
wione tu sposoby ljczenia silownika z ukladem
ramion moga byé stosowane wedlug wyboru.

Zastrzezenia patentowe

1. Sekcja obudowy gérnjczej rozpierana hydrau-
licznie miedzy spagiem, a stropem, znamienna tym,
Ze ma co najmniej jeden przegubowy uklad dwu-
ramienny, ktérego jedno ramie (1) jest przymoco-
wane uchylnie do podstawy (2) sekcji, a drugie
ramie (3) jest przymocowane uchylnie do strop-
nicy (4) oraz ma co najmniej jeden silownik hy-
drauliczny do prostowania przegubowych ukladéw
1, 8).

2. Sekcja obudowy goérniczej, wedlug zastrz. 1,
znamienna tym, ze jej silownik (5) jest zamoco-
wany uchylnie jednym koficem do wspornika (7)
sztywno polaczonego z podstawg (2), a drugim do
przegubowego ukladu zloZonego z ramion (1, 3).

3: Sekcja obudowy goérniczej, wedlug zastrz. 1,
znamienna tym, ze jej silownik (6) jest zamocowany
uchylnie obydwoma koficami do dwoéch przegubo-
wych ukladéw zloZzonych z ramion (1, 3).
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