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Fig. 1 (57) Abstract: The invention relates to a cleaning system comprising a storage

’ container (1) having a lower side (2) and an upper side (3), and cleaning appli-
ances (4) that are detachably connected to the storage container (1) in a non-de-
structive manner, wherein the cleaning appliances (4) each comprise a substan-
tially rectangular functional part (5), the functional part (5) comprises at least one
longitudinal side (6) and at least one transverse side (7) and a handle (9) that ex-
tends in the axial direction (8) and is connected to the functional part (5) in an
articulated manner such that the functional part (5), as observed in the longitudi-
nal direction (10) thereof, can be pivoted parallel to the handle (9), the storage
container (1) comprises a number of holding devices (11) and/or guides (12) cor-
responding to the number of cleaning appliances (4) to be transported, which are
respectively adjacently arranged, as observed transversely to the axial direction
(8) of the handles (9), in order to receive the respective transverse sides (7) and/or
longitudinal sides (6) of the functional parts (5), and the transverse sides (7) and/
or longitudinal sides (6) of the cleaning appliances (4) connected to the storage
container (1) are adjacently arranged in a substantially positive manner in the cor-
responding holding devices (11) and/or guides (12), without covering each other.

(57) Zusammenfassung: Reinigungssystem, umfassend einen Aufbewahrungsb
chilter (1) mit einer Unterseite (2) und einer Oberseite (3) und Reinigungsgera-
te (4), die zerstorungsfrei 16sbar mit dem Aufbewahrungsbehélter (1) verbunden
sind, wobei die Reinigungsgerite (4) jeweils ein im Wesentlichen rechteckférmig
ausgebildetes Funktionsteil (5) umfassen, wobei das Funktionsteil (5) zumindest
- eine Langsseite (6) und zumindest eine Querseite (7) aufweist sowie einen sich
in axialer Richtung (8) erstreckenden Geritestiel (9), der derart gelenkig mit dem
Funktionsteil (5) verbunden ist, dass das Funktionsteil (5), in seiner Langsrich-
tung (10) betrachtet, parallel zum Gerétestiel (9) schwenkbar ist, wobei der Auf-
bewahrungsbehilter (1) eine der Anzahl der zu
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3)

transportierenden Reinigungsgerite (4) entsprechende Anzahl von Halteeinrichtungen (11) und/oder Fithrungen (12) aufweist,
die jeweils quer zur axialen Richtung (8) der Geritesticle (9) betrachtet, nebeneinander angeordnet sind, zur Aufnahme der
jeweiligen Querseiten (7) und/oder Langsseiten (6) der Funktionsteile (5), wobei die Querseiten (7) und/oder Lingsseiten (6) der
mit dem Aufbewahrungsbehélter (1) verbundenen Reinigungsgerite (4) nebeneinander und ohne sich gegenseitig zu tiberdecken im
Wesentlichen formschliissig in den entsprechenden Halteeinrichtungen (11) und/oder Fiihrungen (12) angeordnet sind.
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Reinigungssystem und Aufbewahrungsbehalter

Beschreibung

Technisches Gebiet

Die Erfindung betrifft ein Reinigungssystem und einen Aufbewahrungsbehalter.

Stand der Technik

Reinigungssysteme, die einen Aufbewahrungsbehalter umfassen und
Aufbewahrungsbehalter selbst, sind allgemein bekannt.

Ein Aufbewahrungsbehalter, der einen Bestandteil eines Reinigungssystems
bilden kann, umfasst Ublicherweise eine Unterseite und eine Oberseite.
Unterschiedliche Reinigungsgerate kdnnen zerstorungsfrei I6sbar mit dem
Aufbewahrungsbehalter des Reinigungssystems verbunden sein.
Reinigungsgerate kdnnen solche mit Stiel sein, zum Beispiel fur die
Bodenreinigung oder als Handhabungsgerat fur schwer erreichbare Stellen
uber Kopf.

Die Reinigungsgerate konnen zum Beispiel als Flligelmopp ausgebildet sein.
Umfasst das Reinigungssystem mehrere Reinigungsgerate, die von dem
Aufbewahrungsbehalter aufgenommen sind, sind diese Reinigungsgerate zum
Beispiel hintereinander in einer Halteeinrichtung aufden am

Aufbewahrungsbehalter abgestellt und kdnnen jeweils bedarfsweise aus der
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Halteeinrichtung entnommen werden. Dabei ist allerdings zu beachten, dass
durch die hintereinanderliegende Anordnung der Reinigungsgerate in der
Halteeinrichtung die Handhabung des Reinigungssystems fur den Benutzer
insbesondere dadurch erschwert ist, dass die Reinigungsgerate, die bezogen
auf andere Reinigungsgerate, die in der Haltereinrichtung relativ vorne
angeordnet sind und aktuell nicht gebraucht werden, aus der Halteeinrichtung
zunachst entnommen und dann beiseite gestellt werden missen, um an das
relativ weiter hinten in der Haltereinrichtung angeordnete Reinigungsgerat zu
gelangen, das fur den aktuellen Anwendungsfall benutzt werden soll.
AnschlieRend mussen die aktuell nicht gebrauchten Reinigungsgerate und das
aktuell benutzte Reinigungsgerat wieder hintereinander in die Halteeinrichtung
zurlckgestellt werden.

Reinigungssysteme der zuvor beschriebenen Art werden haufig von
professionellen Anwendern benutzt, die in moglichst kurzer Zeit durch eine
moglichst einfache Handhabung ein insgesamt bestmdgliches
Reinigungsergebnis erzielen mochten. Daflr sind solche Reinigungssysteme
nicht zufriedenstellend geeignet.

Darstellung der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zu Grunde, ein Reinigungssystem und einen
Aufbewahrungsbehalter der zuvor genannten Art derart weiterzuentwickeln,
dass die Handhabung jeweils vereinfacht ist. Insbesondere sollen die vom
Aufbewahrungsbehalter aufgenommenen Reinigungsgerate vom Benutzer
moglichst einfach und bedarfsweise in beliebiger Reihenfolge vom
Aufbewahrungsbehalter abgenommen und dann benutzt werden kénnen, ohne
dass zuvor jeweils andere Reinigungsgerate aus dem Weg geraumt werden
mussten. AulRerdem sollen die Reinigungsgerate wahrend ihres Transports
sicher am Aufbewahrungsbehalter aufgenommen sein.
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Diese Aufgabe wird erfindungsgemal bei einem Reinigungssystem und einem
Aufbewahrungsbehalter durch die Merkmale der Anspriche 1 und 22 gel6st.
Auf vorteilhafte Ausgestaltungen nehmen die auf Anspruch 1 direkt oder

indirekt rickbezogenen Anspriche Bezug.

Zur Losung der Aufgabe ist ein Reinigungssystem vorgesehen, umfassend
einen Aufbewahrungsbehalter mit einer Unterseite und einer Oberseite und
Reinigungsgerate, die zerstorungsfrei losbar mit dem Aufbewahrungsbehalter
verbunden sind, wobei die Reinigungsgerate jeweils ein im Wesentlichen
rechteckformig ausgebildetes Funktionsteil umfassen, wobei das Funktionsteil
zumindest eine Langsseite und zumindest eine Querseite aufweist sowie einen
sich in axialer Richtung erstreckenden Geratestiel, der derart gelenkig mit dem
Funktionsteil verbunden ist, dass das Funktionsteil, in seiner Langsrichtung
betrachtet, parallel zum Geratestiel schwenkbar ist, wobei der
Aufbewahrungsbehalter eine der Anzahl der zu transportierenden
Reinigungsgerate entsprechende Anzahl von Halteeinrichtungen und/oder
FUhrungen aufweist, die jeweils quer zur axialen Richtung der Geratestiele
betrachtet, nebeneinander angeordnet sind, zur Aufnahme der jeweiligen
Querseiten und/oder Langsseiten der Funktionsteile, wobei die Querseiten
und/oder Langsseiten der mit dem Aufbewahrungsbehalter verbundenen
Reinigungsgerate nebeneinander und ohne sich gegenseitig zu Uberdecken im
Wesentlichen formschllssig in den entsprechenden Halteeinrichtungen
und/oder Fuhrungen angeordnet sind.

Hierbei ist von Vorteil, dass alle mit dem Aufbewahrungsbehalter verbundenen
Reinigungsgerate raumlich nebeneinander angeordnet sind und sich dadurch
auch bei beliebiger Entnahme durch den Benutzer gegenseitig nicht behindern.
Sowohl die parallel zum Geratestiel schwenkbaren Funktionsteile als auch die
Geratestiele selbst Uberdecken einander nicht, so dass stets alle
Reinigungsgerate fur den Benutzter des Reinigungssystems frei zuganglich

sind. In Abhangigkeit von den jeweiligen Gegebenheiten des Anwendungsfalles
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kann der Benutzer das jeweils passende Reinigungsgerat aussuchen, dieses
Reinigungsgerat vom Aufbewahrungsbehalter entnehmen und anschlief3end
nach Benutzung wieder mit dem Aufbewahrungsbehalter verbinden, ohne dass
die Ubrigen Reinigungsgerate, die ebenfalls mit dem Aufbewahrungsbehalter
verbunden sind, aus dem Weg geraumt werden mussten.

Es gibt auch Reinigungsgerate, bei denen das Funktionsteil nicht parallel zum
Stiel ausgerichtet werden kann, zum Beispiel Besen. In diesem Fall kann ein
solches Funktionsteil etwas unterhalb der unteren Anschlage fur die klappbaren
Funktionsteile aufliegen. Dadurch ist sichergestellt, dass ein solches
Reinigungsgerat auch wieder unabhangig von den anderen Reinigungsgeraten

enthnommen werden kann.

Generell besteht die Moglichkeit, dass das Reinigungssystem nur
Halteeinrichtungen ohne Fuhrungen flr die Reinigungsgerate aufweist oder nur
FUhrungen ohne Halteeinrichtungen, wobei das Reinigungssystem zur
Erzielung guter Gebrauchseigenschaften bevorzugt Halteeinrichtungen und
Flhrungen aufweist. Die Handhabung des Reinigungssystems flr den
Benutzer ist in einem solchen Fall besonders einfach. Die Reinigungsgerate
sind stets in gleichbleibender Art und Weise am Aufbewahrungsbehalter
angeordnet und an diesem sicher gehalten, auch dann, wenn das
Reinigungssystem fur professionelle Anwendungen im rauen Alltag genutzt

wird.

Gelangt das Reinigungssystem mit Halteeinrichtungen und Fuhrungen zur
Anwendung, ist das jeweilige Funktionsteil der Reinigungsgerate in zwei
Bereichen gehalten/ geflihrt. Im Bereich der Unterseite des
Aufbewahrungbehalters ist die untere Querseite des parallel zum Geratestiel
geschwenkten Funktionsteils in der Halteeinrichtung aufgenommen und bereits
dadurch im Wesentlichen in ihrer Position gehalten und gegen ein Verrutschen

nach unten gesichert. Die Langsseiten sind in einem solchen Fall in den
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FUhrungen gefuhrt. Ein unerwlinschtes Kippen eines Reinigungsgerats in
Richtung eines anderen Reinigungsgerats, das zu einer gegenseitigen und fur
das Handling des Reinigungssystems nachteiligen Uberdeckung flihren wiirde,
ist dadurch wahrend der bestimmungsgemafien Verwendung des
Reinigungssystems ausgeschlossen.

Die Gestalt des Funktionsteils des Reinigungsgerats und die jeweilige Gestalt
der entsprechenden Halteeinrichtungen und/oder FUhrungen sind aneinander
angepasst.

Dabei kann es vorgesehen sein, dass zumindest zwei der Reinigungsgerate ein
ubereinstimmend ausgebildetes Funktionsteil aufweisen oder dass zumindest
eines der Funktionsteile eine andere Gestalt als die Funktionsteile der tGbrigen
Reinigungsgerate aufweist. Dabei ist von Vorteil, dass an den jeweiligen
Anwendungsfall angepasste gleiche oder unterschiedliche Reinigungsgerate
jeweils einen Bestandteil desselben Reinigungssystems bilden konnen.

Es kénnen Funktionsteile zur Anwendung gelangen, die breitere oder
schmalere Querseiten aufweisen und wahrend des Transports am
Aufbewahrungsbehalter in entsprechend ausgebildeten Halteeinrichtungen

und/oder Fuhrungen aufgenommen sind.

Gemal einer vorteilhaften Ausgestaltung kann es vorgesehen sein, dass die
Halteeinrichtungen als Vertiefungen ausgebildet sind und eine Tiefe < 20 cm
aufweisen. Die Vertiefungen kbnnen im Wesentlichen topfférmig ausgebildet
sein und bewirken einen Formschluss mit der Querseite des entsprechenden
Funktionsteils. Bevorzugt sind die Vertiefungen zweckmalligerweise so
ausgebildet, dass sie die Querseite des Funktionsteils trotz aufgezogenem
Reinigungstextil umfangsseitig mit Abstand lose umschlieen. Hierbei ist von
Vorteil, dass das gebrauchsfertige Reinigungsgerat in der Vertiefung
problemlos aufgenommen wird. Das parallel zum Geratestiel geschwenkte

Funktionsteil Iasst sich dadurch einfach in die Vertiefung einsetzten und
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bedarfsweise wieder herausnehmen und ist trotzdem am
Aufbewahrungsbehalter gut in seiner Position fixiert.

Die genannte Tiefe < 20 cm ist fur die meisten Anwendungsfalle besonders
vorteilhaft. Einerseits ist eine derartige Tiefe grofd genug, um das am
Aufbewahrungsbehalter befestigte Reinigungsgerat sicher an diesem zu
fixieren. Andererseits ist die genannte Tiefe gering genug um eine einfache
Handhabung zu gewahrleisten; der Benutzer braucht das Reinigungsgerat nur
etwa 20 cm anzuheben um es aus der Vertiefung zu entnenmen.

Bevorzugt betragt die Tiefe 5 cm bis 15 cm.

In axialer Richtung der Geratestiele betrachtet, sind die jeweils als Kippschutz
ausgebildeten Fuhrungen zwischen den Halteeinrichtungen und der Oberseite
des Aufbewahrungsbehalters angeordnet, wobei die Anzahl der Fihrungen der
Anzahl der Halteeinrichtung entspricht und wobei die Fihrungen jeweils ein
parallel zum Geratestiel geschwenktes Funktionsteil fuhren.

Die FUhrungen kénnen im Wesentlichen U-férmig ausgebildet sein, wobei sich
einander benachbarte Fihrungen einen dazwischen angeordneten
gemeinsamen FUhrungssteg teilen.

Auch dann, wenn das Reinigungssystem uber Unebenheiten oder Rampen
bewegt wird und/oder anderen Erschitterungen ausgesetzt ist, sind die
Reinigungsgerate dadurch sicher in den Halteeinrichtungen und/oder
Flhrungen positioniert und kdnnen nicht, relativ zueinander, derart verrutschen,
dass sie sich gegenseitig Uberdecken und die frei Zuganglichkeit zu jedem der
Reinigungsgerate nicht mehr gewahrleistet ware. Dieser Vorteil kommt auch
zum Tragen, wenn die Querseite des Funktionsteils sehr schmal ist, wenn
dieses zum Beispiel als Wasserschieber ausgebildet ist. Dann reichen die
unteren topfférmigen Vertiefungen zur horizontalen Fixierung nicht aus, wonhl

aber die weiter oben angebrachten FUhrungen.
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Bevorzugt sind die jeweiligen Funktionsteile durch die FUhrungen lose geflhrt.
Durch die lose Fuhrung ist die Handhabung fur den Benutzer vereinfacht. Auch
dann, wenn das Funktionsteil nicht mit einem entsprechenden Reinigungstextil
bezogen ist oder dann, wenn das Funktionsteil mit einem neuen, nicht
benetzten Reinigungstextil bezogen und deshalb besonders voluminds ist, kann
das parallel zum Geratestiel geschwenkte Funktionsteil vom Benutzer rasch
und ohne Muhe in die Fihrungen bewegt werden.

Zumindest eines der Funktionsteile kann durch einen Wischerkopf eines
Reinigungsgerats gebildet sein.

In einem solchen Fall kann der Wischerkopf eine Tragplatte und ein mit der
Tragplatte verbundenes Reinigungstextil umfassen. Das Reinigungstextil kann
in einem solchen Fall als sogenannter Flachwischer oder Fligelmopp
ausgebildet sein.

Unabhangig davon ist die Langsseite des Funktionsteils langer als die

Querseite breit.

Die zur Anwendung gelangenden Reinigungstextilien kdnnen voneinander
abweichende Gebrauchseigenschaften aufweisen. So besteht beispielsweise
die Moglichkeit, ein Reinigungsgerat mit einem ersten Reinigungstextil zur
Vorreinigung besonders stark verschmutzter Oberflachen zu verwenden. In
einem zweiten Reinigungsgang konnen die zuvor aufgebrochenen
Verunreinigungen von einem zweiten Reinigungstextil aufgenommen und die
Flache dadurch endgereinigt werden. Die unterschiedlichen Reinigungsgerate
kdnnen mit geringst moglichem Aufwand vom Aufbewahrungsbehalter
entnommen und anschliellend wieder mit diesem verbunden werden, ohne

dass sich die Reinigungsgerate gegenseitig im Weg stehen wirden.

Nach einer ersten Ausgestaltung kann es vorgesehen sein, dass der

Aufbewahrungsbehalter als Aufbewahrungsschrank ausgebildet ist. Der
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Aufbewahrungsschrank kann stationar in einem Putzraum aufgestellt sein. Im
Aufbewahrungsschrank werden die bendétigten Reinigungsutensilien
aufbewahrt, und die benétigten Reinigungsgerate sind mit dem
Aufbewahrungsschrank, wie zuvor beschrieben, verbunden.

Der Aufbewahrungsschrank hat bevorzugte Seiten zur Aufnahme von
Reinigungsgeraten. Die Ruckseite des Aufbewahrungsschranks steht zur
Aufnahme von Reinigungsgeraten dann nicht zur Verfligung, wenn der
Aufbewahrungsschrank mit seiner Rlckseite an einer Wand steht. Die
Vorderseite des Aufbewahrungsschranks ist zumeist ungunstig, da sich an der
Vorderseite haufig Turen befinden. Die beiden Seitenwande sind zur Aufnahme
von Reinigungsgeraten besonders gut geeignet.

Gemal einer zweiten, besonders vorteilhaften Ausgestaltung kann es
vorgesehen sein, dass der Aufbewahrungsbehalter als Reinigungsfahrwagen
ausgebildet ist. Der Aufbewahrungsbehalter wird in einem solchen Fall mobil
eingesetzt. Insbesondere flr professionelle Anwendungen ist das von
hervorzuhebendem Vorteil. Der mit Reinigungsutensilien beladene
Reinigungsfahrwagen und die mit dem Reinigungsfahrwagen verbundenen
Reinigungsgerate kbnnen vom Benutzer auch Uber groere Strecken, zum
Beispiel auf Flughafen, krafte- und zeitsparend bewegt werden.

Ein Reinigungsfahrwagen ist bevorzugt kastenformig aufgebaut und weist
dadurch vier vertikale Seiten auf. Die Seiten sind dabei klar zugewiesen.
Gegen die Fahrtrichtung, also hinten, ist Ublicherweise ein Schiebegriff zur
Bewegung des Reinigungsfahrwagens angeordnet. Diese Seite ist bevorzugt
fur langstielige Reinigungsgerate besonders geeignet, weil sie durch ihre
Anordnung fur den Benutzer sofort griffbereit sind.

In Fahrtrichtung, also vorne, kdnnen ebenfalls Reinigungsgerate angeordnet
sein. Sie liegen im Blickfeld des Benutzers.
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Die Anordnung der Reinigungsgerate an beiden Seiten hat den Vorteil, dass
langliche Elemente wie Mopprahmen, Wasserschieber, Besen etc. parallel zur
Fahrtrichtung ausgerichtet sind.

Idealerweise hat der Benutzer eines Reinigungsfahrwagens zwei bis drei lange
Stiele im Einsatz und médchte auf diese jederzeit und schnell und vor allem

unabhangig voneinander zugreifen.

Der Aufbewahrungsschrank oder der Reinigungsfahrwagen kénne auf ihrer
Unterseite jeweils eine Bodenplatte aufweisen, wobei die Halteeinrichtungen an
der Bodenplatte angeordnet sind. Hierbei ist von Vorteil, dass die
Halteeinrichtungen praktisch am tiefsten Punkt des Aufbewahrungsschranks
oder des Reinigungsfahrwagens angeordnet sind. Auch dann, wenn der
Geratestiel nicht teleskopierbar und/oder besonders lang ausgebildet ist, steht
das Reinigungsgerat geringstmoglich Uber die Oberseite des
Aufbewahrungsbehalters hinaus.

Generell besteht die Moglichkeit, dass die Halteeinrichtungen einen
einstuckigen Bestandteil der Bodenplatte bilden oder, bezogen auf die
Bodenplatte, separat erzeugt sind. Im ersten Fall ist die Herstellung besonders
einfach und kostengunstig. Im zweiten Fall kdbnnen unterschiedlich gestaltete
Bodenplatten mit unterschiedlich gestalteten Halteeinrichtungen nach Art eines
Baukastensystems kombiniert werden. Das Reinigungssystem kann dadurch
besonders einfach an die jeweiligen Gegebenheiten des Anwendungsfalles
angepasst werden.

Das ist der Fall, wenn die Halteeinrichtungen/Vertiefungen in einer von der
Bodenplatte separat ausgebildeten Leiste angeordnet sind, wobei die Leiste an
der Bodenplatte festgelegt ist.

Die Halteeinrichtungen kdnnen zusatzlich oder alternativ an zumindest einer

der vertikalen Seiten angeordnet sein.
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Gemal einer vorteilhaften Ausgestaltung kann es vorgesehen sein, dass die
Summe der Breiten der nebeneinander angeordneten Halteeinrichtungen < der
maximalen Breite der Bodenplatte ist. Die Halteeinrichtungen schlief3en
dadurch stets mit den AuRenabmessungen des Aufbewahrungsbehalters ab
oder sind zurlckversetzt. Insbesondere dann, wenn der
Aufbewahrungsbehalter als Reinigungsfahrwagen ausgebildet ist, ist das von
Vorteil. Die Halteeinrichtung steht nicht Uber die Breite des
Reinigungsfahrwagens Uber, so dass eine versehentliche Beschadigung der
Umgebung bei Bewegung des Reinigungsfahrwagens, wie beispielsweise eine
Beschadigung von Wanden oder Turlaibungen durch die Halteeinrichtungen,

ausgeschlossen ist.

Die Reinigungsgerate, die Halteeinrichtungen und die Flhrungen sind, in einer
Hauptbewegungsrichtung des Aufbewahrungsbehalters betrachtet, auf dessen
Vorderseite oder Riickseite angeordnet. Ahnlich wie zuvor beschrieben, ist
auch hier von Vorteil, dass die Breite des Aufbewahrungsbehalters quer zur
Hauptbewegungsrichtung auf ein Minimum begrenzt ist und die Breite nicht
durch seitlich am Aufbewahrungsbehalter angeordnete Reinigungsgerate
unerwunscht vergrofRert wird. Der Benutzer kann die Reinigungsgerate
bevorzugt unmittelbar vor sich vom Aufbewahrungsbehalter entnehmen und die
Reinigungsgerate anschlielRend wieder mit dem Aufbewahrungsbehalter

verbinden.

Die Oberseite kann mit klammerformig ausgebildeten Stielfixierungen versehen
sein, deren Anzahl der Anzahl der Halteeinrichtungen und der FUhrungen
entspricht, wobei jeder Geratestiel mit einer Stielfixierung zerstérungsfrei I6sbar
verbunden ist. Hierbei ist von Vorteil, dass der gelenkig am Funktionsteil
angeordnete Geratestiel ebenfalls, wie das Funktionsteil auch, sicher in seiner
Position gehalten ist. Generell ist ein Gelenk, zum Beispiel ein Kardangelenk,

erforderlich, um das Funktionsteil parallel zum Geratestiel schwenken zu
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konnen. Durch die gelenkige Anbindung des Geratestiels am Funktionsteil ist
es sinnvoll, auch den Geratestiel am Aufbewahrungsbehalter zu fixieren, um zu
verhindern, dass er sich unerwlnscht und unkontrollierbar aus seiner

gewunschten Ruheposition am Aufbewahrungsbehalter bewegt.

Nach einer vorteilhaften Ausgestaltung kann es vorgesehen sein, dass jeder
Geratestiel in die jeweilige Stielfixierung formschllssig einschnappbar ist. Eine
solche Schnappverbindung funktioniert auch dann besonders zuverlassig,
wenn der Geratestiel zum Beispiel feucht und/oder und mit
Reinigungsflissigkeit benetzt ist. Aulerdem ist die Handhabung einer
Schnappverbindung flr den Benutzer denkbar einfach und selbsterklarend.

Die Halteeinrichtungen, die Fuhrungen und die Stielfixierungen sind, in axialer
Richtung der Geratestiele betrachtet, fur ein jedes Reinigungsgerat fluchtend
angeordnet. Dadurch ist dem Benutzer sofort klar, welche Halteeinrichtung,

welche FUhrung und welche Stielfixierung zu jedem Reinigungsgerat gehoren.

Der Reinigungsfahrwagen kann einen Schiebegriff aufweisen, der im
Wesentlichen C-férmig ausgebildet ist und zwei einander mit Abstand
benachbarte Handgriffe umfasst, wobei die Geratestiele durch den durch den
Abstand gebildeten Spalt einfihrbar und mit den entsprechenden
Stielfixierungen verbindbar oder aus den entsprechenden Stielfixierungen
I6sbar und durch den Spalt vom Reinigungsfahrwagen entnehmbar sind. Der C-
formige Schiebegriff, bei dem die Handgriffe durch einen Spalt voneinander
getrennt sind, hat den Vorteil, dass die Geratestiele durch den Spalt des
Schiebegriffs hindurch bewegt werden kénnen. Ware der Schiebegriff
ringférmig in sich geschlossen und hatte keinen Spalt, mussten die
Funktionsteile oder die Geratestiele durch den dann ringférmigen Schiebegriff
hindurchgefadelt werden. Fur eine einfache Handhabung des

Reinigungssystems ware das ein gravierender Nachteil.
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Daruber hinaus hat der im Wesentlichen C-formig ausgebildete Schiebegriff
den Vorteil, dass die Reinigungsgerate auch dann nicht vom
Aufbewahrungsbehalter fallen, wenn die Geratestiele nicht in der jeweiligen
Stielfixierung formschllssig eingeschnappt sind oder sich unbeabsichtigt aus
der Stielfixierung gelost haben. Der C-formige Schiebegriff halt die Geratestiele
auch dann am Reinigungssystem und verhindert, dass die Geratestiele,
moglicherweise zusammen mit dem dazugehorigen Reinigungsgerat, vom

Aufbewahrungsbehalter herunterfallen.

Die Stielfixierungen und der Schiebegriff kdnnen jeweils separat erzeugt sein
und eine vormontierbare Einheit bilden. Nach Art eines Baukastensystems
konnen unterschiedliche Stielfixierungen mit unterschiedlichen Schiebegriffen
kombiniert werden. Das Reinigungssystem ist dadurch besonders gut an die
jeweiligen Gegebenheiten des Anwendungsfalles anpassbar. Durch die
Zusammenfassung der Stielfixierungen mit dem Schiebegriff zur
vormontierbaren Einheit wird die Montage des Reinigungssystems vereinfacht.
Die vormontierbare Einheit wird mit dem Aufbewahrungsbehalter verbunden.

In Hauptbewegungsrichtung vor und/oder hinter den Halteeinrichtungen kann
zumindest eine weitere FUhrungsschiene zur Aufnahme eines weiteren
Reinigungsgerats angeordnet sein, mit einem weiteren Wischerkopf, der eine
weitere Tragplatte und ein mit der weiteren Tragplatte verbundenes weiteres
Reinigungstextil umfasst, wobei der weitere Wischerkopf zumindest eine
weitere Langsseite und eine weitere Querseite aufweist sowie mit einem
weiteren Geratestiel verbunden ist, wobei sich der weitere Wischerkopf quer
zur Hauptbewegungsrichtung und quer zum weiteren Geratestiel erstreckt und
wobei der weitere Wischerkopf mit seiner weiteren Langsseite im Wesentlichen
formschlussig in der weiteren Fuhrungsschiene angeordnet ist. Durch eine
solche Ausgestaltung kdnnen bedarfsweise zusatzliche Reinigungsgerate zur

Anwendung gelangen, deren Funktionsteile nicht parallel zum Geratestiel



10

15

20

25

30

WO 2019/092074 PCT/EP2018/080558

13

schwenkbar sind. Der Geratestiel und das Funktionsteil sind zum Beispiel starr
und im Wesentlichen T-férmig verbunden. Durch die zuvor beschriebene
Ausgestaltung kann die Langsseite des Reinigungsgerats in der weiteren

Flhrungsschiene aufgenommen werden.

Die weitere FUhrungsschiene weist bevorzugt eine Breite auf, die hochstens der
Breite des Aufbewahrungsbehalters entspricht. Dadurch entspricht die Breite
der weiteren Fuhrungsschiene hochstens der gesamten Breite der
Halteeinrichtungen, so dass auch die Fuhrungsschiene, wie zuvor bereits
ausgefuhrt, nicht Gber die aulzeren Begrenzungen des Aufbewahrungsbehalters

Ubersteht.

Gleichzeitig kann die horizontale Fuhrungsschiene so angeordnet sein dass
eine Entnahme der geschwenkten und der nicht-geschwenkten

Reinigungsgerate jeweils unabhangig voneinander moglich ist.

Die Oberseite kann durch einen Rahmen gebildet sein, wobei der Schiebegriff
am Rahmen festgelegt ist. Der Rahmen kann zum Beispiel auf einem nach
oben offenen Behalter festgelegt sein und zum Beispiel die Form eines Deckels

fur den Behalter aufweisen.

Aulerdem betrifft die Erfindung einen Aufbewahrungsbehalter fur ein

Reinigungssystem, wie zuvor beschrieben.
Kurzbeschreibung der Zeichnung
Ein Ausflhrungsbeispiel des erfindungsgemalen Reinigungssystems mit dem

erfindungsgemafien Aufbewahrungsbehalter ist in den Figuren 1 bis 5

dargestellt und wird nachfolgend naher erlautert.
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Die Figuren 1 bis 5 zeigen jeweils in schematischer Darstellung:

Figur 1

Figur 2

Figur 3

Figur 4

Figur 5

ein Reinigungssystem ohne Reinigungsgerate in einer

perspektivischen Ansicht auf die Vorderseite,

das Reinigungssystem aus Figur 1, bei dem zwei voneinander
abweichende Reinigungsgerate mit dem Aufbewahrungsbehalter

verbunden sind,

eine perspektivische Ansicht in vergroRerter Darstellung, wobei
die Halteeinrichtungen an der Unterseite des
Aufbewahrungsbehalters gezeigt sind,

ein Ausfuhrungsbeispiel eines Reinigungsgerats als Einzelteil und
eine Darstellung, ahnlich wie in Figur 3, wobei zusatzlich eine
weitere FUhrungsschiene zur Aufnahme eines weiteren

Reinigungsgerats vorgesehen ist.

Ausfuhrung der Erfindung

In Figur 1 ist ein Ausflhrungsbeispiel des erfindungsgemafiien

Reinigungssystems gezeigt, das ein Ausfuhrungsbeispiel des

erfindungsgemafien Aufbewahrungsbehalters 1 umfasst.

Zur besseren Ubersichtlichkeit ist das Reinigungssystem ohne

Reinigungsgerate 4 gezeigt, wobei zwei zur Anwendung gelangende,

voneinander abweichen Reinigungsgerate 4 in Figur 2 gezeigt sind. Ein

Ausflhrungsbeispiel eines Reinigungsgerats 4 ist aulterdem in Figur 4 gezeigt.
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Das Reinigungssystem aus Figur 1 umfasst den Aufbewahrungsbehalter 1, der
im gezeigten Ausflhrungsbeispiel saulenférmig ausgebildet ist. Der
Aufbewahrungsbehalter 1 hat eine Unterseite 2 und eine Oberseite 3, die durch

Seitenwande miteinander verbunden sind.

Der Aufbewahrungsbehalter 1 weist eine der Anzahl der zu transportierenden
Reinigungsgerate 4 entsprechende Anzahl von Halteeinrichtungen 11 und
Fuhrungen 12 auf, wobei im hier gezeigten Ausfuhrungsbeispiel vier
Halteeinrichtungen 11 und vier Fihrungen 12 zur Aufnahme von maximal vier
Reinigungsgeraten 4 zur Anwendung gelangen. Die Halteeinrichtungen 11 und
die FUhrungen 12 sind, jeweils quer zur axialen Richtung 8 der Geratestiele 9

betrachtet, nebeneinander angeordnet.

Die Halteeinrichtungen 11 sind im gezeigten Ausfluhrungsbeispiel als im
Wesentlichen topfformige Vertiefungen 13 ausgebildet und haben eine Tiefe
von etwa 15 cm. In axialer Richtung 8 der Geratestiele 9, zwischen den
Halteeinrichtungen 11 und der Oberseite 3, sind die Fuhrungen 12 angeordnet,
die als Kippschutz ausgebildet sind und in denen, wie spater zu Figur 2
erlautert, die parallel zu den Geratestielen 9 geschwenkten Funktionsteile 5 der

Reinigungsgerate 4 lose gefuhrt sind.

Der Aufbewahrungsbehalter 1 ist im gezeigten Ausflhrungsbeispiel als
Reinigungsfahrwagen 19 ausgebildet und weist deshalb auf der der Oberseite
abgewandten Seite der Bodenplatte 20 Rader auf. Alle zur Anwendung
gelangenden Vertiefungen 13 sind einstlckig ineinander ubergehend und
materialeinheitlich ausgebildet und bilden die Halteeinrichtungen 11, die als
separat von der Bodenplatte 20 ausgebildete Leiste 21 ausgebildet und mit der

Bodenplatte 20 verbunden ist.
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Abweichend davon kénnen die Halteeinrichtungen 11 einstlckig und
materialeinheitlich mit der die Unterseite 2 bildenden Bodenplatte 20
ausgebildet sein. Die gesamten Breiten b der nebeneinander angeordneten

Halteeinrichtungen 11 entsprechen der maximalen Breite B der Bodenplatte 20.

Die Hauptbewegungsrichtung des Reinigungsfahrwagens 19 ist mit X
bezeichnet, die Richtung horizontal quer zur Fahrtrichtung mit Y und die
senkrechte Richtung mit Z.

In Z-Richtung werden die Reinigungsgerate 4 durch die Leiste 21 an der
Bodenplatte 20 des Reinigungsfahrwagens 19 gehalten.

In X-Richtung werden die Reinigungsgerate 4 durch die Vertiefungen 13 in
aufrechter Haltung gehalten und gegen ein Verrutschen in +X- / -X-Richtung
gesichert.

In Y-Richtung werden die Reinigungsgerate 4 durch seitliche Begrenzung der
Vertiefungen 13 im unteren Bereich und/oder durch seitliche Fihrungen 12 im
mittleren Bereich des Reinigungssystems gehalten.

Anstelle der FUhrungen 12 kbnnen Haltekrallen zur Fixierung der Funktionsteile

5 in X- und Y-Richtung zur Anwendung gelangen.

Die Halteeinrichtungen 11 und die Fuhrungen 12 kbnnen, wie hier dargestellt,
auf der Vorderseite 22 und/oder auf der Rickseite 23 des

Aufbewahrungsbehalters 1 angeordnet sein.

Zusatzlich zu den Halteeinrichtungen 11 und den Fuhrungen 12 sind
klammerférmig ausgebildete Stielfixierungen 24 vorgesehen, deren Anzahl der
Anzahl der Halteeinrichtungen 11 und der FUhrungen 12 entspricht, wobei jeder
Geratestiel 9 in die jeweilige Stielfixierung 24 formschllussig einschnappbar ist.
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Wie in Figur 1 zu erkennen, sind die Halteeinrichtungen 11, die FUhrungen 12
und die Stielfixierungen 24 fur jedes Reinigungsgerat 4, in axialer Richtung 8

der Geratestiele 9 betrachtet, fluchtend angeordnet.

Als zusatzliche Sicherung gegen ein unbeabsichtigtes Herabfallen der
Reinigungsgerate 4 vom Aufbewahrungsbehalter 1 ist der Schiebegriff 25
vorgesehen, der C-férmig ausgebildet ist und zwei durch einen Spalt 28
voneinander beabstandete Handgriffe 26, 27 aufweist. Die Geratestiele 9 der
Reinigungsgerate 4 kénnen durch den Spalt 28 in Richtung der Stielfixierungen
24 bewegt und in diese eingeschnappt werden. Zum Lésen der
Reinigungsgerate 4 werden die Geratestiele 9 aus den Stielfixierungen 24
gelost und durch den Spalt 28 vom Reinigungsfahrwagen 19 in die Umgebung
entnommen.

In diesem Ausfuhrungsbeispiel ist am Aufbewahrungsbehalter 1 die
vormontierbare Einheit 29 angeordnet, die durch die Stielfixierungen 24 und
den Schiebegriff 25 gebildet ist.

In Figur 2 ist das Reinigungssystem aus Figur 1 mit zwei voneinander
abweichenden Reinigungsgeraten 4 bestlckt. Die Reinigungsgerate 4 weisen
jeweils ein im Wesentlichen rechteckformig ausgebildetes Funktionsteil 5 auf,
das als Wischerkopf 15 ausgebildet ist und eine Tragplatte 16 umfasst, wobei
die Tragplatte 16 mit einem Reinigungstextil 17 bezogen ist. Das Funktionsteil 5
hat zumindest eine Langsseite 6 und zumindest eine Querseite 7 und ist mit
einem sich in axialer Richtung 8 erstreckenden Geratestiel 9 verbunden. Durch
die gelenkige Verbindung ist das Funktionsteil 5, in seiner Langsrichtung
betrachtet, parallel zum Geratestiel 9 schwenkbar, wobei die Reinigungsgerate
4 in der zuvor beschriebenen Position, jeweils quer zur axialen Richtung 8 der
Geratestiele 9 betrachtet, nebeneinander angeordnet sind, ohne sich
gegenseitig zu Uberdecken. Die Querseiten 7 und/oder Langsseiten 6 der mit
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dem Aufbewahrungsbehalter 1 verbundenen Reinigungsgerate 4 sind in den

entsprechenden Halteeinrichtungen 11 und/oder Fihrungen 12 angeordnet.

In Figur 3 ist die Halteeinrichtung 11 in vergroRertem Malstab dargestellt. Es
ist zu erkennen, dass die Halteeinrichtung 11 als separat von der Bodenplatte
20 ausgebildete Leiste 21 gestaltet und an der Bodenplatte 20 festgelegt ist.
Die Tiefe 14 der als Vertiefungen 13 ausgebildeten Halteeinrichtungen 11

betragt etwa 15 cm.

In Figur 4 ist ein Ausfihrungsbeispiel eines zur Anwendung gelangenden
Reinigungsgerats 4 gezeigt. Das Reinigungsgerat 4 umfasst, wie zuvor
beschrieben, das im wesentlichen rechteckférmig ausgebildete Funktionsteil 5
das im hier gezeigten Ausfuhrungsbeispiel einen Wischerkopf 15 bildet, der
eine Tragplatte 16 umfasst. Die Tragplatte 16 ist mit einem Reinigungstextil 17
bezogen.

Der Geratestiel 9 ist als Teleskop-Stiel ausgebildet und durch ein Kardangelenk
mit dem Funktionsteil 5 gelenkig verbunden. Durch das Kardangelenk besteht
die Moglichkeit, das Funktionsteil 5 parallel zum Geratestiel 9 zu schwenken
und anschlief3end in der entsprechenden Halteeinrichtung 11 und der
entsprechenden Fuhrung 12 zu positionieren.

Der Geratestiel 9 wird durch den Spalt 28 in den C-férmigen Schiebegriff 25
bewegt und in die entsprechende Stielfixierung 24 formschlussig

eingeschnappt.

In Figur 5 ist eine Erweiterung des zuvor beschriebenen Reinigungssystems
offenbart.

Zum Transport eines weiteren Reinigungsgerats 31 am Aufbewahrungsbehalter
1 ist es vorgesehen, dass in Hauptbewegungsrichtung X vor den
Halteeinrichtungen 11 eine weitere FlUhrungsschiene 30 angeordnet ist. Diese

weitere FUhrungsschiene 30 erstreckt sich Uber die gesamte Breite B der
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Bodenplatte 20, um in der weiteren Flhrungsschiene 30 einen entsprechend
breiten weiteren Wischerkopf 32 aufnehmen zu kénnen. Der weitere
Wischerkopf 32 umfasst die weitere Tragplatte 33 und ein mit der weiteren
Tragplatte 33 verbundenes weiteres Reinigungstextil 34. Der weitere
Geratestiel 37 ist zusammen mir dem weiteren Wischerkopf 32 starr und T-
férmig ausgebildet und mit seiner weiteren Langsseite 35 im Wesentlichen

formschlussig in der weiteren FUhrungsschiene 30 angeordnet.

Die Oberseite 3 kann, wie in Figur 2 dargestellt, durch einen Rahmen 38
gebildet sein, wobei der Schiebegriff 25 am Rahmen 38 festgelegt ist.
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Patentanspriche

Reinigungssystem, umfassend einen Aufbewahrungsbehalter (1) mit
einer Unterseite (2) und einer Oberseite (3) und Reinigungsgerate (4),
die zerstorungsfrei I6sbar mit dem Aufbewahrungsbehalter (1)
verbunden sind, wobei die Reinigungsgerate (4) jeweils ein im
Wesentlichen rechteckformig ausgebildetes Funktionsteil (5) umfassen,
wobei das Funktionsteil (5) zumindest eine Langsseite (6) und zumindest
eine Querseite (7) aufweist sowie einen sich in axialer Richtung (8)
erstreckenden Geratestiel (9), der derart gelenkig mit dem Funktionsteil
(5) verbunden ist, dass das Funktionsteil (5), in seiner Langsrichtung (10)
betrachtet, parallel zum Geratestiel (9) schwenkbar ist, wobei der
Aufbewahrungsbehalter (1) eine der Anzahl der zu transportierenden
Reinigungsgerate (4) entsprechende Anzahl von Halteeinrichtungen (11)
und/oder Fuhrungen (12) aufweist, die jeweils quer zur axialen Richtung
(8) der Geratestiele (9) betrachtet, nebeneinander angeordnet sind, zur
Aufnahme der jeweiligen Querseiten (7) und/oder Langsseiten (6) der
Funktionsteile (5), wobei die Querseiten (7) und/oder Langsseiten (6) der
mit dem Aufbewahrungsbehalter (1) verbundenen Reinigungsgerate (4)
nebeneinander und ohne sich gegenseitig zu Uberdecken im
Wesentlichen formschllssig in den entsprechenden Halteeinrichtungen

(11) und/oder Flhrungen (12) angeordnet sind.

Reinigungssystem nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die
Halteeinrichtungen (11) als Vertiefungen (13) ausgebildet sind und eine
Tiefe (14) < 20 cm aufweisen.

Reinigungssystem nach einem der Ansprtche 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dass, in axialer Richtung (8) der Geratestiele (9)

betrachtet, zwischen den Halteeinrichtungen (11) und der Oberseite (3)
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jeweils die als Kippschutz ausgebildeten Flhrungen (12) angeordnet
sind, dass die Anzahl der Fuhrungen (12) der Anzahl der
Halteeinrichtungen (11) entspricht und dass die Fihrungen (12) jeweils

ein parallel zum Geratestiel (9) geschwenktes Funktionsteil (5) fihren.

Reinigungssystem nach einem der Anspriche 1 bis 3, dadurch
gekennzeichnet, dass die Fuhrungen (12) die jeweiligen Funktionsteile
(5) lose fuhren.

Reinigungssystem nach einem der Anspriche 1 bis 4, dadurch
gekennzeichnet, dass zumindest eines der Funktionsteile (5) durch einen

Wischerkopf (15) eines Reinigungsgerats (4) gebildet ist.

Reinigungssystem nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der
Wischerkopf (15) eine Tragplatte (16) und ein mit der Tragplatte (16)

verbundenes Reinigungstextil (17) umfasst.

Reinigungssystem nach einem der Anspriche 1 bis 6, dadurch
gekennzeichnet, dass der Aufbewahrungsbehalter (1) als
Aufbewahrungsschrank (18) ausgebildet ist.

Reinigungssystem nach einem der Anspriche 1 bis 6, dadurch
gekennzeichnet, dass der Aufbewahrungsbehalter (1) als

Reinigungsfahrwagen (19) ausgebildet ist.

Reinigungssystem nach einem der Anspriche 1 bis 8, dadurch
gekennzeichnet, dass der Aufbewahrungsschrank (18) oder der
Reinigungsfahrwagen (19) auf ihrer Unterseite (2) jeweils eine
Bodenplatte (20) aufweisen und dass die Halteeinrichtungen (11) an der
Bodenplatte (20) angeordnet sind.
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Reinigungssystem nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass die
Halteeinrichtungen (11) in einer von der Bodenplatte (20) separat
ausgebildeten Leiste (21) angeordnet sind und dass die Leiste (21) an

der Bodenplatte (20) festgelegt ist.

Reinigungssystem nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass die
Halteeinrichtungen (11) einstlckig und materialeinheitlich mit der die
Unterseite (2) bildenden Bodenplatte (20) ausgebildet sind.

Reinigungssystem nach einem der Ansprtche 1 bis 11, dadurch
gekennzeichnet, dass die Summe der Breiten (b) der nebeneinander
angeordneten Halteeinrichtungen (11) < der maximalen Breite (B) der
Bodenplatte (20) ist.

Reinigungssystem nach einem der Ansprtche 1 bis 12, dadurch
gekennzeichnet, dass die Reinigungsgerate (4), die Halteeinrichtungen
(11) und die FUhrungen (12), in einer Hauptbewegungsrichtung (X) des
Aufbewahrungsbehalters (1) betrachtet, auf dessen Vorderseite (22)

und/oder Ruckseite (23) angeordnet sind.

Reinigungssystem nach einem der Ansprtche 1 bis 13, dadurch
gekennzeichnet, dass die Oberseite (3) mit klammerférmig
ausgebildeten Stielfixierungen (24) versehen ist, deren Anzahl der
Anzahl der Halteeinrichtungen (11) und der Fihrungen (12) entspricht
und dass jeder Geratestiel (9) mit einer Stielfixierung (24) zerstorungsfrei

[6sbar verbunden ist.
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Reinigungssystem nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, dass
jeder Geratestiel (9) in die jeweilige Stielfixierung (24) formschllssig

einschnappbar ist.

Reinigungssystem nach einem der Ansprtche 1 bis 15, dadurch
gekennzeichnet, dass die Halteeinrichtungen (11), die Fihrungen (12)
und die Stielfixierungen (24) fur ein jedes Reinigungsgerat (4), in axialer

Richtung (8) der Geratestiele (9) betrachtet, fluchtend angeordnet sind.

Reinigungssystem nach einem der Anspruche 8 bis 16, dadurch
gekennzeichnet, dass der Reinigungsfahrwagen (19) einen Schiebegriff
(25) aufweist, der im Wesentlichen C-férmig ausgebildet ist und zwei
einander mit Abstand benachbarte Handgriffe (26, 27) umfasst, wobei
die Geratestiele (9) durch den durch den Abstand gebildeten Spalt (28)
einfuhrbar und mit den entsprechenden Stielfixierungen (24) verbindbar
oder die Geratestiele (9) aus den entsprechenden Stielfixierungen (24)
|6sbar und durch den Spalt (28) vom Reinigungsfahrwagen (19)

entnehmbar sind.

Reinigungssystem nach einem der Ansprtche 14 bis 17, dadurch
gekennzeichnet, dass die Stielfixierungen (24) und der Schiebegriff (25)

jeweils separat erzeugt sind und eine vormontierbare Einheit (29) bilden.

Reinigungssystem nach einem der Ansprtche 1 bis 18, dadurch
gekennzeichnet, dass in Hauptbewegungsrichtung (X) vor und/oder
hinter den Halteeinrichtungen (11) zumindest eine weitere
FUhrungsschiene (30) zur Aufnahme eines weiteren Reinigungsgerats
(31) angeordnet ist, mit einem weiteren Wischerkopf (32), der eine
weitere Tragplatte (33) und ein mit der weiteren Tragplatte (33)

verbundenes weiteres Reinigungstextil (34) umfasst, wobei der weitere
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Wischerkopf (32) zumindest eine weitere Langsseite (35) und eine
weitere Querseite (36) aufweist sowie mit einem weiteren Geratestiel
(37) verbunden ist, wobei sich der weitere Wischerkopf (32) quer (Y) zur
Hauptbewegungsrichtung (X) und quer (Y) zum weiteren Geratestiel (37)
erstreckt und dass der weitere Wischerkopf (32) mit seiner weiteren
Langsseite (35) im Wesentlichen formschlUssig in der weiteren
Flhrungsschiene (30) angeordnet ist.

Reinigungssystem nach Anspruch 19, dadurch gekennzeichnet, dass die
weitere FUhrungsschiene (30) eine Breite aufweist, die hochstens der
Breite (B) des Aufbewahrungsbehalters (1) entspricht.

Reinigungssystem nach einem der Ansprtche 1 bis 20, dadurch
gekennzeichnet, dass die Oberseite (3) durch einen Rahmen (38)
gebildet ist und dass der Schiebegriff (25) am Rahmen (38) festgelegt
ist.

Aufbewahrungsbehalter flr ein Reinigungssystem nach einem der
voranstehenden Anspriche.
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