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(54) Palcovy pfevod odstiedivého regulétoru predstihu zapalovani

(57) Ofelem Yeeni je vytvofeni takového
konstrukdniho uspot&ddni palce a uniele
odst¥edivého reguldtoru predstihu zapalo-
vén{, umo¥nujfci zvdtSeni rozsahu regula-
ce, p¥ipadné zv&tSeni citlivosti systému
p¥i omezeném zdstavbovém prostoru. Uvede-
ného cile je dosafeno tim zplsobem, Ze
dosedaci &&st palce je vytvofena rovinnou
dosedac{ plochou, rovnob&inou s podélnou
osou Zepu odstfedivého zdvaii, kterd je
ve styku s kontaktni plochou unddele, jeZ
mé v pti{&éném ¥ezu, vedeném v roving kolmé
na podélnou osu otdeni hifdele rozdélo-
vade tvar, popsany slofenou exponencidlni
funkci. Exponencidlnf kfivku lze nahradit
mno%inou plynule na sebe navazujicich
kruhovych obloukd, pFifem# odchylka od
exaktniho exponencidlnfho tvaru je Vv nor-
mdlném sméru ke kontaktnf plode undele

v absolutni hodnot& men3{ neZ 0,5 procen-
ta osové vzddlenosti st¥edu h¥idele roz-
ddlovate a stfedu epu odstfedivého zévaZi.
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Vyndlez se tyk4 konstrukéniho uspo¥ddédni vzdjemné zabirajiciho palce, vytvofeného na
jedné_strané odstfedivého ziva¥i a undfede odst¥edivého reguldtoru p¥edstihu zapalovdni roz-
d&lovade spalovaciho motoru.

Dosud zn&mé konstrukce odst¥edivych reguldtord p¥edstihu zapalovdni spalovacich motord
jsou tvo¥eny odstfedivym z4va¥im, oto¥n& uloZfenym na epu, p¥ipevnéném na zékladové desce
requldtoru, které je opat¥eno palcem se zakfivenou dosedaci plochou, je% je v dotyku s ro-
vinnou plochou, vytvo¥enou na uni3eli, pevné& spojenym s dutym hifdelem rozd&lovale. Nevyhodou
uvedeného konstruk&niho uspo¥ddini palce odst¥edivého zdvaZi a und¥ele’ je nutnost relativné
velkého vykyvu odst¥edivého zdva%i, aby bylo dosaZeno poZadovaného rozsahu natoleni unédfele
a tim i s nim pevn& spojené va&ky pF¥erulovade nebo rotoru snimaciho alterndtoru rozdé&lovale,
&i{m¥ je zastavbov® omezena velikost zdva¥f a tfm i citlivost celého regula&niho systému. Re-
lativn® $t{hly tvar segmentu z&va%fi je nevyhodny také technologicky, protofe pro jeho p¥esné
st¥fhanf{ nelze poufit Usporného d&leni razniku.

Uvedené nevyhody dosud zndmgch konstrukci jsou odstrandny palcovym p¥evodem odst¥edivého
reguldtoru p¥edstihu zapalovdnf rozd&lovade spalovaciho motoru, tvo¥eného odstfedivym zdvaZim,
oto¥nd ulofenym na &epu, ukotveném na zdkladové desce a opat¥enym palcem, ktery je v dotyku
s kontaktni plochou uné¥ede, pevn& spojeného s dutym h¥fdelem rozdé&lovale tf{m zplisobem, Ze
dosedaci ¥&st palce je vytvofena rovinnou plochou, rovnob&inou s podélnou osou &epu odst¥e-
divého z4va¥f, kter4d je ve styku s kontaktnf plochou undfede, jeZ md v p¥f{&ném ¥ezu, vedeném
v rovin& kolmé na podélnou osu otdSenf h¥fdele rozd&lovade, tvar k¥ivky, popsané sloZenou
exponencidlni funkc{, p¥iZem? absolutni odchylka od exaktniho exponencidlnfho tvaru musi byt
v normdlném sm&ru k exponencidlni k¥ivce men%f{, ne% 0,5 procenta osové vzddlenosti st¥edu
h¥fdele rozdélovade a stfedu depu odst¥edivého zdvaZi.

Pou¥itim palcového p¥evodu, tvo¥eného palcem s rovinnou dosedac{ plochou, kterd je ve
styku se zak¥ivenou kontaktni plochou und3ede u odstfedivého regulédtoru p¥edstihu zapalovéni
rozd&lovade spalovaciho motoru se zv&t¥f proti zndmym konstrukcim p¥i stejném dhlovém vykyvu
odsttedivého z4&va%{ rozsah natodeni und¥ede a tim i dutého h¥fdele rozd¥lovale o vice nei
50 % v zAviglosti na volb& ak&nf{ S4sti exponencidlnf k¥ivky. V p¥ipad&, Ze je pivodni{ rozsah
natodenf uni¥ede postadujfci, lze vyuiit takto ziskany prostor pro zvét¥eni velikosti a tim
i hmotnosti regula®nfho odst¥edivého zdva%i, &imZ ndsledn& dojde k zvySeni citlivosti regu-
la&nfho systému v disledku snadn&jitho p¥ekon&vdni pasivnich odpori. zv&t¥eni tvaru segmentu
z4va?{ je také vyhodné pro mo¥nost dé&lené konstrukce nd¥adf pro pfesné st¥fhdni.

P¥fklad provedeni palcového p¥evodu odst¥edivého reguldtoru p¥edstihu zapalovéni rozd&-
lovade spalovaciho motoru podle vyndlezu je zndzorn&n na p¥iloZengch vykresech, kde obr. 1
pfedstavuje pidorysny pohled s &4stednym ¥ezem na mechanismus palcového p¥evodu odst¥edivého
reguldtoru pfedstihu zapalovéni rozd&lovade spalovaciho motoru a obr. 2 pfedstavuje detail
palcového p¥evodu, zndzorn&ného na obr. 1 ve zvétZeném m&¥ftku.

Odst¥edivy reguldtor p¥edstihu zapalovdni rozd&lovade spalovaciho motoru, zndzorn&ny na
obr. 1 je tvofen odst¥edivym z&va%im 1, které je oto¥n& uloZeno na Zepu § se st¥edem S, jenZ
je ukotven na zakladové desce 7, pevn& spojené s rotujfcim h¥idelem 5 rozd&lovafe. Druhy konec
odstfedivého zdva%i 1 je opatfen palcem 3 s rovinnou dosedac{ plochou 12, kterd je rovnob&ind
s podélnou osou Gepu 6. Na h¥fdeli 5 rozd¥lovale je oto&n& uloZen duty h¥fdel 13, se kterym
je déle spojena p¥fmo bud va&ka kontaktnfho p¥eru¥ovale nebo rotor snimacfho alterndtoru
u bezkontaktnfho zapalovacfho systému. S dutym h¥fdelem 13 je také pevn® spojen unédel 2,
jeho¥ dotykov& plocha 4 md v p¥fném fezu, vedeném podél roviny kolmé k podélné ose otddeni
h¥fdele 5 tvar k¥ivky, kterou lze popsat sloZenou exponenciélni funkef jako

Rpp = Flay be Rpy gy

kde a ~ ptedstavuje vzddlenost rovinné dosedaci plochy 12 palce 3 odst¥edivého zévaif 1 od
st¥edu S &epu 6,




3 265637

b - predstavuje osovou vzddlenost stfedid 0 a S,

R, - p¥edstavuje vzd4lenost bodu I, leZicfho na povrcho?é kfivce k undSele od st¥edu O
h¥{dele rozd&lovale 5,

R.. - pFedstavuje vzddlenost bodu II, leZicfho na povrchové kfivce k unéSele od st¥edu O
h¥fdele rozd&lovale 5,

%—II - p¥edstavuje Uhel, svirany radiusvektory Ry, Ryp.

Palec 3 s rovinnou dosedac{ plochou 12 je pfitladovdn do stélého styku s p¥isluS$nou kontaktni
plochou 4 prostfednictvim vdlcové pruZiny 10, kterd je svym jednim koncem upevnéné na &Cep 9,

pripevndny k un&¥eli 2 a druhym kongem’na &ep 8 z4kladové desky 7. Uvedeny. celek je zabudovén
do pl&std 11 rozd&lovale. Z dtvodu vyvé¥enosti soustavy je palcovy pfevod proveden v pérovém

uspofddani, symetricky vi&i st¥edu O h¥idele rozd&lovale 5.

% divodu zjednodudeni vyroby lze nahradit teoreticky tvar exﬁonenciélni k¥ivky k povr-
chové plochy unéfede 2 mnofinou plynule na sebe navazujficich obloukd, a to za p¥edpokladu,
¥e odchylka od exaktnfho exponencidlniho tvaru, zajidtujicfho bezprokluzovy dotyk plochy 4
unéfede 2 po rovinné ploSe 12 palce 3 zdvazi 1, je v normdlném sm&ru ke k¥ivce k men3f{, nei
0,5 procenta osové vzddlenosti a st¥edu O h¥fdele rozdilovale 5 a stfedu $ Zepu 6.

Reguldtor p¥edstihu pracuje v zévislosti na otédZkéch motoru. Po uveden{ motoru v &innost
se za&ne otddet h¥idel rozd&lovade 5 spolu spe@né s nim spojenou zékladovou deskou 7 a prostfednic—
tvim palce 3 a un&¥ede 2 doch4dzi k ot4d8eni dutého hifdele 13. P¥i zvy$ovani otdlek motoru
nastane nata®en{ odst¥edivych zdva%i 1 kolem st¥edu S %epu § a vzhledem k vzdjemnému styku
povrchovych ploch palce 3 a undfefe 2 rovn&Z i natd¥eni s und¥edem 2 pevnd spojeného dutého
h¥fdele 13 va&i zdkladové desce 7. Silovd rovnovdha se v systému ustavi tim zplsobem, Ze ur-
&itému natodeni odst¥edivého z&va¥i 1 v dusledku puisobeni odstfedivych sil odpovida p¥islusné
natoden{ unifede 2 vi¥i zdkladové desce 7, co¥ umoZni ménit okamZik zdZehu.

PREDMET VYNALEZU

Palcovy p¥evod odst¥edivého reguldtoru p¥edstihu zapalovani rozd&lovade spaiovaciho zé4-
Yehového motoru, tvo¥eny odst¥edivym z4vaiim, oto¥nd ulo¥enym na Zepu, ukotveném na zékladové
desce a opat¥enym palcem, ktery je v dotyku s kontaktni plochou undfede, pevné spojeného
s dutym h¥{delem rozddlovale vyznafeny tim, ¥Ye dosedaci &4st palce (3) je vytvoF¥ena rovinnou
dosedac{ plochou (12), rovnob&inou s podélnou osou Cepu (6) odstfedivého z&vaZi, kterd je ve
styku s kontaktnf plochou (4) uniSele (2), jeZ md v p¥i&ném Fezu, vedeném v roviné kolmé na
podélnou osu ot4dZeni h¥idele (5) rozd&lovale tvar k¥ivky (k), popsané sloZenou exponencidini
funkc{f, p¥i&em# absolutni odchylka od exaktniho exponencidlnfho tvaru je v normdlném sméru
ke krivce (k) men3f, ne¥ 0,5 procenta osové vzddlenosti (a) st¥edu (O) h¥fdele (5) rozdglova—

&e a stf¥edu (S) &epu (6).

2 vykresy




265 637







	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

