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(57) Abstract: The invention relates to a foundation system (2) for recei-
ving the load of a housing or of at least one housing module (13, 13", 13")
of a self-service machine (1), comprising at least one base element (14,
14', 14"), which has at least one support surface (16, 16', 16") for a hou-
- sing or for at least one housing module (13, 13', 13") of a self-service ma-
chine (1). The base element (14, 14', 14") comprises a concrete body (17,
17', 17") and at least one metal carrier element (18, 18', 18") supported
thereon, on which metal carrier element the at least one support surface
(16, 16', 16"™) for a housing or housing module (13, 13", 13") of a self-ser-
vice machine (1) is formed, and the metal carrier element (18, 18', 18")
can be leveled relative to the concrete body (17, 17', 17") of the base ele-
ment (14, 14", 14") by means of at least one adjusting device (19).

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft ein Fundamentsystem (2)
zur lastabtragenden Aufnahme eines Gehduses oder von wenigstens einem
Gehédusemodul (13, 13', 13") eines Selbstbedienungsautomaten (1), mit
. wenigstens einem Sockelelement (14, 14', 14"), welches wenigstens eine
Abstiitzflache (16, 16", 16") fiir ein Gehduse oder fiir wenigstens ein Ge-
hiusemodul (13, 13', 13") eines Selbstbedienungsautomaten (1) aufweist.
Dabei umtasst das Sockelelement (14, 14', 14") einen Betonkdrper (17,
17", 17") und wenigstens ein darauf abgestiitztes, metallisches Tragele-

[Fortsetzung auf der néichsten Seite]
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(18, 18', 18"), an welchem die wenigstens eine Abstiitzflache (16, 16", 16") fiir ein Gehduse oder Gehdusemodul (13, 13, 13") ei-
nes Selbstbedienungsautomaten (1) ausgebildet ist und das metallische Tragelement (18, 18', 18") ist mittels wenigstens einer Ein-
stellvorrichtung (19) in Bezug auf den Betonkérper (17, 17', 17") des Sockelelementes (14, 14", 14") ausnivellierbar.
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Fundamentsystem zur lastabtragenden Aufnahme eines Gehiuses oder von wenigstens einem

Gehdusemodul eines Selbstbedienungsautomaten

Die Erfindung betrifft ein Fundamentsystem zur lastabtragenden Aufnahme eines Gehiuses
oder Gehdusemoduls von Selbstbedienungsautomaten, wie es im Oberbegriff des Anspruches

1 angegeben ist.

In der Praxis werden Selbstbedienungsautomaten zumeist auf einem ausreichend ebenen bzw.
auf einem moglichst horizontal ausgerichteten Untergrund aufgestellt. Insbesondere im soge-
nannten Indoor-Bereich liegen Bodenflichen vor, auf welchen eine Aufstellung von Selbstbe-
dienungsautomaten relativ problemlos moglich ist. In solchen Fillen kénnen die Automaten-
gehiduse ein podestartiges Grundelement aufweisen, welches direkt auf dem jeweiligen Bo-
denbelag aufliegt. Weiters sind Automatengehiuse bekannt, welche gegeniiber dem Automa-
tengehduse bedarfsweise heraus- und hineinschraubbare StellfiiBe aufweisen, um bei geneig-
ten Hallenbdden, oder bei sonstigen Stellflichen mit einer gewissen Neigung oder Uneben-
heit, eine stabile und mdglichst exakte, vertikale Ausrichtung des Automatengehéuses zu er-

zielen. Derartige Stellfiie stiitzen sich mittels Stiitzflichen, welche maximal in etwa Hand-

- flichengroBe aufweisen, auf der jeweiligen Bodenflache ab. Solche Stellfiie haben sich im

Indoor-Bereich, in welchem iiblicherweise eine ausreichende Tragfahigkeit des Bodens vor-
liegt, gut bewihrt. Im AuBenbereich sind solche StellfiiBe jedoch nur bedingt geeignet. Aber
auch dann, wenn relativ groBvolumige Automatengehiduse im AuBenbereich zu installieren |
sind, stoen solche StellfiiBe rasch an vielschichtige Einsatzgrenzen. Bei groeren Selbstbe-
dienungsautomaten, insbesondere in Form von relativ groBvolumigen bzw. relativ groBe Stell-
flichen erfordernden Schlieffachsystemen oder Aufbewahrungsautomaten fiir die Zustellung
und Abholung von Waren oder postalischen Gegenstéinden, sind solche hoheneinstellbaren
StellfiiBe nur bedingt zufrieden stellend. Ein weiteres Problem liegt darin, dass die Automa-
ten nicht nur einigermafen senkrecht stehen sollen, sondern auch geeignet gegen Umkippen
gesichert sein miissen. Vor allem bei Automaten mit relativ geringer Bautiefe und groe Ho-
he ist dies ein eminentes Problem. Einfache StellfiiBe unterhalb der Geh4dusegrundflache sind
dafiir schlecht geeignet bzw. miissen diese im Untergrund geeignet verankert werden, wofiir
zumeist mehrere Schraubenanker verwendet werden. Vielfach wurden daher betonierte, in

den Untergrund eingegossene Fundamente erstellt, um eine ausreichend ebene und tragfihige
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Basis fiir solche SchlieBfach- bzw. Aufbewahrungsautomaten zu schaffen. Hierbei wurden im
Falle eines nicht ausreichend tragfiahigen Untergrundes die oberen Bodenschichten abgetragen
und wurde sodann an Ort und Stelle eine Fundamentplatte aus FlieBbeton erstellt. Dabei wur-
de vor dem Einbringen des Ortbetons eine entsprechende Betonschalung errichtet. Nach aus-
reichender Aushirtung des eingegossenen FlieBbetons konnte dann die Betonschalung ent-
fernt werden. Nach endgiiltiger Aushértung bzw. nach ausreichender Belastbarkeit der beto-
nierten Fundamentplatte war es moglich, einen entsprechenden Selbstbedienungsautomaten
darauf abzustellen und mit dem in den Bodenaufbau integrierten Betonfundament zu veran-
kern. Diese Fundamentierungsmafnahmen sind aufwendig und nur bedingt zufrieden stellend.
Insbesondere erfordern diese Betonarbeiten im Zuge der Errichtung eines Automaten hand-
werklich entsprechend ausgebildete Fachkrafte und umfangreiche bzw. vor allem zeitaufwin-
dige Arbeiten direkt am Aufstellungsort eines Automaten sowie zusétzliche Wartezeit bis zur
Aushirtung des Betons und der dann erst moglichen Aufstellung des eigentlichen Automaten.
Dariiber hinaus ist eine spitere Anderung, Erweiterung oder Abtragung des Fundaments nicht

oder nur mit vergleichsweise hohem Aufwand mdéglich.

Aus der WO 2005/028340 A1 und der US 5,881,527 A ist es bekannt, vorgefertigte Platten-
fundamente aus Beton zu bilden, welche aus mehreren, aneinander gefiigten Plattenelementen
bestehen. Diese Plattenelemente sind mit maschinellen Hebemitteln, wie zum Beispiel Las-
tenkrdnen, an den jeweiligen Aufbauort zu heben. AnschlieBend werden die einzelnen Plat-
tenelemente mittels diverser Verbindungselemente zu einer einstiickigen Fundamentplatte aus
Beton verbunden. Die Oberseite dieser mehrteiligen, zu einem einstiickigen Betonkdrper ver-
bundenen Fundamenfplatte ist sodann zur Aufnahme von kleinen Gebduden oder von é&hnli-
chen Speicherobjekten vorgesehen. Beispielsweise konnen darauf Tanks und Zusatzausriis-
tungen fiir die Lagerung und Bereitstellung von chemischen Stoffen abgestellt und montiert
werden. Diese bekannten Konstruktionen sind jedoch fiir die Aufstellung von Selbstbedie- .
nungsautomaten, welche in der GréBenordnung von Kisten bis hiﬁ zu kleinen Rdumen liegen,

nicht zufrieden stellend.

Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein verbessertes Fundamentsystem
zur lastabtragenden Aufnahme eines Gehduses oder von wenigstens einem Gehdusemodul
eines Selbstbedienungsautomaten zu schaffen. Insbesondere ist ein Fundamentsystem anzu-

geben, welches einen moglichst kurzfristigen Aufbau eines Selbstbedienungsautomaten auch
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dann ermdglicht, wenn dieser im AuBenbereich zu positionieren ist und unter Umstéinden un-
gewisse oder unterschiedliche Bodenverhiltnisse vorliegen.

Diese Aufgabe der Erfindung wird durch ein Fundamentsystem gemiB Anspruch 1 gelést.

Ein sich durch die erfindungsgemifle Ausgestaltung einstellender Vorteil liegt darin, dass ein

" aus zumindest einem Gehduse oder ein aus mehreren Gehiusemodulen bestehender Selbstbe-

dienungsautomat innerhalb relativ kurzer Zeit errichtet werden kann. Insbesondere kénnen
relativ kurze Aufbauzeiten erzielt werden und ist zudem eine hohe Montagegenauigkeit bzw.
eine hohe Montagequalitit erzielbar. Ferner bietet das einen Betonkdrper aufweisende So-
ckelelement eine hohe Standfestigkeit bzw. eine optimale Standsicherheit fiir den jeweiligen
Selbstbedienungsautomaten. Eine Verankerung des wenigstens einen Betonkorper umfassen-
den Sockelelementes gegeniiber dem jeweiligen Untergrund kann dabei in vielen Fillen eriib-
rigt werden. Somit lassen sich die Montagezeiten weiter verkiirzen und ist auBerdem die Ge-
fahr einer Beschidigung von im Untergrund gegebenenfalls gefiihrten Leitungen, wie zum
Beispiel Strom-, Telekommunikations-, Wasser- oder Gasleitungen, minimiert bzw. ginzlich
ausgeschaltet. Der Betonkorper bildet dabei ein stabiles, rasch installierbares und auch gegen-
tber Umwelteinfliissen, wie zum Beispiel Streusalz, Nisse und tierischen Schidlingen, insbe-
sondere Nagetieren, besonders unempfindliches Fundamentbestandteil aus. Insbesondere ist

der wenigstens eine, quasi einen Standfuf§ bildende Betonkorper des Sockelelementes relativ

Aunempﬁndlich gegeniiber sdurehaltigen Bedingungen, welche beispielsweise durch Streusalz

oder tierisches Urin hervorgerufen werden, sodass das erfindungsgemife Fundamentsystem
fiir einen Selbstbedienungsautomaten relativ langfristig optisch ansprechend ist bzw. mog-
lichst wartungsfrei ist. In Verbindung mit dem metallischen Tragelement, welches relativ zum
Betonkorper ausnivellierbar ist, konnen dem Betonkorper bzw. dessen Aufstellungsort inne-
wohnende Toleranzen bzw. Ungenauigkeiten auf einfache Art und Weise und optisch anspre-
chend ausgeglichen werden, sodass eine méglichst exakte bzw. ordnungsgemiBe Ausrichtung
des wenigstens einen Automatengehéuses vorgenommen werden kann. Diese Justierung ist
dabei durch die manuell bedienbare Einstellvorrichtung relativ rasch und zugleich mit hoher
Genauigkeit bzw. ausreichender Qualitit ausfithrbar. Das heiBt, dass gewisse Bodenuneben-
heiten von der Einstellvorrichtung fiir das Tragelement rasch und einfach ausgeglichen wer-
den kénnen, sodass eine absolut ebenflichige und horizontale Abstiitzebene fiir das jeweilige

Gehause oder Gehdusemodul vorliegt. Das metallische Tragelement erméglicht dabei eine
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einfache und zuverlissige Verbindung mit dem Gehiuse oder Gehidusemodul, sodass auch
hohen Sicherheitsanforderungen Rechnung getragen wird. Durch die Einstellvorrichtung fiir
das Tragelement konnen zum einen abschiissige oder unebene Gelindeverliufe ausgeglichen
werden. Dariiber hinaus spielen die einem Betonkérper innewohnenden MaBtoleranzen nur
eine untergeordnete Bedeutung, da diese mittels der Einstellvorrichtung ebenso problemlos
kompensiert werden kénnen. Folglich konnen auch die Kosten fiir die Aufbereitung des Stan-
dortes und die Herstellung und die Montage bzw. Errichtung des erfindungsgemiBen Funda-

mentsystems moglichst niedrig gehalten werden.

Durch die Ausgestaltung nach Anspruch 2 oder 3 konnen mehrere Sockelelemente relativ
platzsparend, insbesondere nahezu liickenlos aneinander gereiht werden und kann dadurch
insgesamt ein relativ groBflichiges Fundament fiir ein einstiickiges oder aus mehreren Modu-
len zusammengesetztes Automatengehiuse geschaffen werden. Insbesondere kann durch eine
Aneinanderreihung oder durch eine zeilen- oder spaltenweise Anordnung von Sockelelemen-
ten ein an die Grundfliche des jeweiligen Automatengehiuses angepasstes Fundament relativ
rasch und mit ausreichend hoher Tragfahigkeit aufgebaut werden. Das metallische Tragele-
ment erfiillt dabei neben seiner Tragfunktion auch eine Verkleidungsfunktion fiir den Beton-
korper, sodass auch ein verbessertes bzw. ansprechendes Erscheinungsbild gewihrleistet ist
und aufwindige Oberflichenbehandlungen des Betonkdrpers eriibrigt sind. Somit konnen
auch durch diese MaBnahmen unter anderem die Herstellungskosten fiir das Fundamentsys-

tem moglichst gering gehalten werden.

Durch die Ma8nahmen gemiB Anspruch 4 kann ein leichtgewichtiges und dennoch relativ
formstabiles Tragelement geschaffen werden, welches hohen Belastungen standhilt, ohne
kritischen Verformungen zu unterliegen. Dariiber hinaus kann ein derartiges Tragelement
relativ kostengiinstig geschaffen werden. Ein weiterer Vorteil dieser Ausfiihrung liegt darin,
dass neben der Tragfunktion auch eine Verblendungsfunktion erfiillt wird. Insbesondere kén-
nen dadurch die Betonflichen des Betonsockels zumindest teilweise verdeckt werden, sodass
auch hohen dsthetischen Anspriichen in kostengiinstiger Art und Weise Rechnung getragen

wird.

Durch die MaB8nahmen geméB Anspruch 5 kann der Betonkorper trotz moglichst groBflachi-

ger bzw. relativ weitldufiger Grund- bzw. Stellfliche, durch welche die Standfestigkeit deut-
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lich verbessert wird, relativ leichtgewichtig ausgefiihrt werden. Insbesondere kann dadurch
auch bei einem Betonkérper, welcher eine Stellfliche von bis zu 1 m? aﬁfweist, eine maxima-
le Gesamtmasse erzielt werden, die es ermdglicht, eine Manipulation des Betonkorpers durch
lediglich einen Monteur oder durch zwei bis maximal vier Personen zu bewerkstelligen. Au-
Berdem kann dieser Hohlraum in vorteilhafter Art und Weise zur Verteilung bzw. Unterbrin-

gung von Leitungsverbindungen, insbesondere von Kabelanschliissen, genutzt werden.

Von besonderem Vorteil sind auch die MaBnahmen gemiB Anspruch 6, da dadurch die Er-
richtungszeiten fiir Selbstbedienungsautomaten, welche vor allem im Outdoor-Bereich aufzu-
stellen sind, drastisch reduziert werden konnen. Hiufig kann die komplette Errichtung eines
Selbstbedienungsautomaten sogar innerhalb weniger Stunden abgeschlossen werden, sodass
die entsprechende Automateninstallation nunmehr auch fiir temporire Verwendungszwecke
geeignet ist bzw. wirtschaftlich wird. Insbesondere ist es nicht mehr erforderlich, die Aushar-
tungszeiten von Beton zu beriicksichtigen. Dariiber hinaus werden dadurch aufwindige
Standortherstellungen vermieden. AuBerdem ist eine Koordination einer Mehrzahl von unter-
schiedlichen Professionisten, welche beispielsweise fiir Erdarbeiten, Schalungsarbeiten und
Betonierarbeiten erforderlich wiren, vollig eriibrigt. Die jeweils vorgefertigten Betonkdrper
konnen némlich an Ort und Stelle positioniert werden und kdnnen sodann die jeweiligen Ge-
hiuse des Selbstbedienungsautomaten darauf abgestellt werden. Ein weiterer Vorteil liegt
darin, dass auch ein allfalliger Riickbau des Automatenfundaments in einfacher und kosten-
giinstiger Art und Weise ermoglicht ist. Im Gegensatz zu Betonfundamenten, welche im Bo-
denaufbau bzw. im Erdreich verankert sind, sind die erfindungsgemiBen Sockelelemente bei
Erfordernis wesentlich einfacher entfernbar und an einem anderen Ort gegebenenfalls wieder
verwendbar. Auch der Zeitraum fiir eventuell notwendige Sperren von Baustellenabschnitten
im Bereich von 6ffentlichen Pldtzen, wie zum Beispiel FuBgingerzonen, oder im Bereich von
offentlichen Gebauden, kann durch den Einsatz der vorgefertigten Betonkorper fiir die So-
ckelelemente minimiert werden. Auch eine spitere Erweiterung eines Automaten oder ein

Standortwechsel eines Automaten ist mit vergleichsweise geringen Aufwiinden méglich.

Von besonderem Vorteil ist weiters eine MaBnahme gemiB Anspruch 7, da dadurch auch eine
ausschlieBlich manuelle Handhabung, insbesondere eine hiindische Verlegung, ermdglicht ist.
ZweckmaBigerweise ist dabei der Betonkorper durch zumindest einen Monteur, bevorzugt

durch zwei bis vier Personen anheb- bzw. tragbar. Mit einfachen Hilfsmitteln, beispielsweise
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einem Palettenwagen oder Sackkarren, konnen dabei auch abgelegene bzw. fiir Kraftfahrzeu-
ge grundsatzlich nicht befahrbare Standorte erreicht werden. Auerdem kdnnen durch diese
MagBinahmen auch Stufen relativ problemlos iiberwunden werden. Letztendlich werden
dadurch Standorte erreicht, welche mit Fahrzeugen oder Lastenkrdnen nicht oder nur mit sehr
hohem Vorbereitungsaufwand und dementsprechendem Kostenaufwand erreichbar wiren.
Dariiber hinaus ist von Vorteil, dass die jeweiligen Installationen bzw. Montagen unabhéngig
von Tageszeiten und auch unabhéngig von Verfiigbarkeitszeitrdumen von Transport- oder

Kranunternehmen vorgenommen werden kdnnen.

Von Vorteil ist auch die Ausgestaltung nach Anspruch 8, da dadurch eine rasche und letztend-
lich méglichst kostengiinstige Ausnivellierung der Stand- bzw. Abstiitzflache fiir den Selbst-
bedienungsautomaten geschaffen ist. Durch Ausbildung von zumindest drei, iiblicherweise
jedoch von vier verteilt angeordneten Stellelementen, deren Stiitzhohe bedarfsweise justierbar
ist, konnen auch relativ starke Neigungen bzw. windschiefe Platzierungen des Betonkorpers

optimal ausgeglichen werden.

Ein besonders zuverliassiges, robustes und einfach zu bedienendes Stellelement ist in An-
spruch 9 angegeben. AuBerdem weist ein derartiges Stellelement eine hohe Bedienungssi-
cherheit auf, nachdem vor allem bei einem selbsthemmend ausgefiihrten Gewindestift bzw.
einem Gewindestift mit ausreichend kleiner Steigung eine zusitzliche SicherungsmaBnahme
eriibrig ist. Insbesondere kénnen dadurch auch bei Unachtsamkeiten des Monteurs bzw. der

Wartungsperson keine unbeabsichtigten Verstellungen des Stellelementes auftreten.

Von Vorteil ist auch eine MaBnahme geméB Anspruch 10, da dadurch jener Abschnitt des
Gewindestiftes, welcher als Einstellbereich zur Verfiigung steht, relativ zum Betonkdrper
justiert wird, sodass innerhalb des Automatengehduses keinerlei Freiraum bzw. Bewegungs-
abschnitt fiir den Gewindestift vorzusehen ist. Insbesondere kann durch Verdnderung der Ein-
schraubtiefe des Gewindestiftes gegeniiber dem Betonkérper die Stell- bzw. Stiitzhéhe des
Gewindestiftes bzw. des Stellelementes in Bezug auf den Untergrund innerhalb eines relativ

groBen Einstellbereiches bedarfsweise verdndert werden.

Von Vorteil ist auch eine Weiterbildung nach Anspruch 11, da dadurch eine relativ groBfli-
chige Abstiitzung fiir das Tragelement geschaffen ist und auch bei schiefwinkelig aufgestell-
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ten Betonkdrpern eine definierte Abstiitzung des Tragelementes gegeniiber dem Betonkdrper,

insbesondere gegeniiber den Gewindestiften, geschaffen ist.

Bei der Ausgestaltung nach Anspruch 12 ist von Vorteil, dass eine stabile und definierte Ab-
stiitzung fiir das Tragelement gegeniiber dem wenigstens einen Gewindestift geschaffen ist.
Dariiber hinaus kdnnen dadurch die jeweils benétigten Drehwinkelstellungen der Gewinde-
stifte stufenlos eingestellt werden und ist in jeder dieser Drehwinkelstellungen eine horizonta-
le bzw. waagrechte Ausrichtung des Abstiitzkopfes gegeniiber einem geneigten bzw. schief-

winkelig ausgerichteten Gewindestift erzielbar.

Eine besonders robuste und zugleich besonders kostengiinstige Aufbauart fiir eine Gelenks-
verbindung zwischen dem Gewindestift und dem Abstiitzkopf ist in Anspruch 13 und/oder 14

angegeben.

Die Ausgestaltung gemaB Anspruch 15 ergibt ein robustes und auch langfristig funktions-
stabiles Federelement. AuBerdem kénnen dadurch bei relativ kleinem Aufbauvolumen defi-
nierte Feder- bzw. Riickstellkrifte aufgebaut werden. AuBerdem sind diese Federelemente in
Lingsrichtung zum Gewindestift relativ starr bzw. unnachgiebig, sodass unerwiinschte bzw.

belastungsbedingte Vertikalverstellungen der Abstiitzflache hintan gehalten sind.

Von Vorteil ist auch eine MaBnahme gemiB Anspruch 16, da dadurch Spaltbildungen zwi-
schen der Oberkante des Betonsockels und der Unterkante des Verblendungselementes ver-
mieden werden. Zum einen wird dadurch ein vorteilhaftes, optisches Erscheinungsbild ge-
wihrleistet und die Ansammlung von Miill oder von sonstigen Gegenstinden innerhalb des
Sockelelementes vermieden. AuBerdem wird ein Schutz vor der Einnistung von Nagetieren
oder sonstigen Tieren erzielt. Ein weiterer Vorteil liegt darin, dass sich die Verblendung des
Betonkorpers automatisch an die jeweiligen Einstellungen anpasst und eine manuelle Bearbei-
tung bzw. ein nachtriglicher Zuschnitt des Verblendungselementes eriibrigt ist. Insbesondere
passt sich das Verblendungselement bei Justierarbeiten in Bezug auf das Sockel- bzw. Ab-
stiitzniveau gegeniiber der Oberkante des Betonkdrpers automatisch an, sodass Nachbearbei-
tungen am frontseitigen bzw. riickseitigen Verblendungselement des Sockelelementes eriibrigt

werden konnen.
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Eine besonders vorteilhafte Ausfiihrungsform eines Fundamentsystems ist in Anspruch 17
angegeben. Der entsprechende Automatentyp ist zweckmiBigerweise modular aufgebaut. In
vorteilhafter Art und Weise kann das erfindungsgemiBe Fundamentsystem in Bezug auf einen
solchen, modular zusammenstell- bzw. ergénzbaren Aufbewahrungsautomaten problemlos
nachgefiihrt, insbesondere in einfacher Art und Weise erweitert und gegebenenfalls auch

riickgebaut oder reduziert werden.

Durch die MaBnahmen gemiB Anspruch 18, insbesondere durch die baugleiche Ausfiihrung
der Sockelelemente, kann jederzeit bzw. je nach Bedarf eine Erweiterung oder Reduzierung
des Fundamentsystems vorgenommen werden. Insbesondere sind keine eigenstéindigen End-
oder Abschlusselemente vorgesehen, sodass das Fundamentsystem ausgehend von einem oder
von beiden Endabschnitten bei Bedarf problemlos erweitert und gegebenenfalls auch verkiirzt

werden kann.

Von Vorteil sind auch die Malnahmen gemiB Anspruch 19, da dadurch auch bei benachbar-
ten Sockelelementen, welche auf jeweils unterschiedlich geneigten Ebenen platziert sind, eine
in Bezug auf den Ubergangsabschnitt spaltfreie Aneinanderreihung ermoglicht ist. Beispiels-
weise ist auch dann, wenn ein erstes Sockelelement ebenflichig bzw. horizontal ausgerichtet
ist und ein daran anschlieBendes Sockelelement geneigt ausgerichtet ist, eine méglichst spalt-
lose Aneinanderreihung auf Hohe einer ersten Horizontalebene des Sockelelementes, welche
Horizontalebene bevorzugt mit dem Niveau der begehbaren Fliche bzw. der Trittfliche eines
begehbaren Vorplatzes zumindest annihernd iibereinstimmt, erméglicht. Insbesondere kénnen
sich dadurch benachbarte Sockelelemente bzw. deren Betonkorper in definierter Weise ge-
genseitig stiitzen, sodass eine verbesserte Stabilitit, insbesondere eine hohe Wackelsicherheit
des Fundamentsystems erzielt ist. Dies wird vor allem auch dadurch begiinstigt, dass benach-
barte Sockelelemente, insbesondere deren Betonkdrper, mit geeigneten Spannmitteln, bevor-

zugt mittels Verbindungsschrauben, zueinander etwas vorgespannt werden konnen.

Von Vorteil sind auch die MaBnahmen gemiB Anspruch 20, da dadurch ein entsprechendes
Gehédusemodul zuverlédssig und stabil aufgenommen werden kann. Dariiber hinaus wird die

Montage des Geh4usemoduls auf dem plattenartigen Tragelement wesentlich vereinfacht.
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Bei der Ausgestaltung nach Anspruch 21 ist von Vorteil, dass das Tragelement moglichst
leichtgewichtig aufgebaut werden kann und dennoch in jenen Bereichen, in denen eine stabile
Stiitzwirkung fiir das Gehdusemodul erforderlich ist, die entsprechenden Abstiitzflichen bie-
tet. Ein wesentlicher Zweck liegt auch darin, dass dadurch ein groBziigiger Zugang in den
Sockelabschnitt eines Selbstbedienungsautomaten geschaffen wird, der eine miihelose und
zugleich gut geschiitzte Verkabelung zwischen einem Steuerungsmodul und wenigstens ei-
nem Fachmodul eines Aufbewahrungsautomaten erméglicht. Uber Durchbruchsstellen in den
Seitenwinden der Betonkorper kann sodann zwischen Nachbarmodulen eines Selbstbedie-
nungsautomaten beispielsweise die Stromversorgung oder Steuerungsverbindung gefiihrt
werden. Zudem kann in diesem Sockelabschnitt eine gegebenenfalls erforderliche Telefon-
oder Netzwerkverbindung relativ rasch und einfach untergebracht und zugleich besonders
sicher vor unbefugtem Zugriff geschiitzt werden, ohne dass zusétzliche Komponenten erfor-

derlich sind.

Von besonderem Vorteil sind auch die MaBnahmen gemaBl Anspruch 22, da dadurch ein Ver-
bundkorper geschaffen wird, welcher eine hohe Standfestigkeit besitzt. Insbesondere kann
durch die Bewegungskopplung zwischen den einzelnen Betonkdrpern eine moglichst hohe,
zusammenhingende Masse geschaffen werden, welche die Standfestigkeit fiir den Selbstbe-
dienungsautomaten deutlich erhoht. Dadurch wird auch erhéhten Sicherheitsanforderungen
Rechnung getragen und kann eine Verankerung der Betonkérper im Untergrund zumeist ertib-
rigt werden. Insbesondere kann dadurch auch bei hohen Windlasten bzw. auch bei erh6hten
Andriickkriften gegeniiber den Wandabschnitten des Selbstbedienungsautomaten eine ausrei-
chend hohe Standfestigkeit erzielt werden. AuBerdem wird dadurch das Risiko einer Beschi-
digung von unterirdisch gefiihrten Leitungen ausgeschaltet, da eine tiefe bzw. in den Boden-

aufbau integrierte Fundamentierung oder Verankerung nicht erforderlich ist.

Von Vorteil sind auch die MaBnahmen gemia8 Anspruch 23, da dadurch die Gehiuse- bzw.
Fachmodule unabhingig voneinander aneinander gereiht werden konnen. Insbesondere wird
dabei durch eine gegebenenfalls vorzunehmende Justierung der vertikalen Ausrichtung bzw.
der geometrischen Abmessungen der Gehdusemodule, insbesondere in Bezug auf die Recht-
winkeligkeit der einzelnen Gehdusemodule, ein benachbartes Gehdusemodul nicht beein-
flusst. Insbesondere wird eine direkte bzw. zwangsweise Kraftiibertragung von einem Fach-

modul auf ein benachbartes Fachmodul und damit eine mégliche Verspannung und Verwin-
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- dung der Modulgehéuse verhindert. Dadurch werden die Einstellzeiten reduziert und kénnen

dartiber hinaus exakte, die plangemiBe Geometrie erfiillende Montagen von Gehdusemodu-

len, insbesondere von Fachmodulen, erzielt werden.

Von besonderem Vorteil sind auch die Manahmen gemiB Anspruch 24, da dadurch die
Standfestigkeit bzw. Standsicherheit des Fundamentsystems weiter gesteigert werden kann.
Dariiber hinaus wird quasi ein gepflasterter Vorbereich geschaffen, welcher den Selbstbedie-
nungsautomaten in gewissem Ausmaf vor Beschadigungen oder Verunreinigungen schiitzt.

AuBerdem ist dadurch ein definierter bzw. quasi abgegrenzter Vorplatzbereich geschaffen.

Auch durch die Mafnahmen gemiB Anspruch 25 wird ein quasi vergroBerter Standfull ge-
schaffen, der die Standsicherheit des Fundamentsystems deutlich steigert, ohne dass Gra-
bungsarbeiten erforderlich sind. AuBerdem wird dadurch auch eine Installation an geneigten
Plitzen bzw. StraBenabschnitten bzw. eine Aufstellung im Bereich von mit Fahrzeugen be-
fahrbaren Abschnitten ermdglicht. Insbesondere wird durch den Zusammenhalt zwischen den
einzelnen Pflasterungselementen und dem wenigstens einen Sockelelement eine Relativver-
schiebung des Fundamentsystems gegeniiber dem Untergrund erschwert wird bzw. hintan

gehalten.

Von Vorteil sind auch die MaBnahmen gemiB8 Anspruch 26, da eine Seil- oder Stangenver-
bindung einfach an die jeweils benétigte Linge bzw. Breite des Pflaster- und Sockelfunda-

mentes angepasst werden kann.

Von Vorteil ist auch die Ausgestaltung nach Anspruch 27, da dadurch mit relativ kurzen Teil-
abschnitten die Montage des Fundamentsystems erleichtert werden kann. Insbesondere kann
durch bedarfsweise Verlidngerung oder Verkiirzung der Seil- oder Stangenverbindung die je-
weils gewiinschte Vorspann- bzw. Verbindungslidnge geschaffen werden, ohne dass mit un-

handlichen bzw. einen hohen Platzbedarf erfordernden Stangenelementen zu hantieren ist.

Durch die MaBnahmen gemiB Anspruch 28 wird ein verbesserter Zusammenhalt zwischen

den jeweils aneinander gereihten Pflasterungselementen erzielt.
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Von Vorteil ist auch eine Ausgestaltung nach Anspruch 29, da dadurch in einfacher Art und
Weise eine Anlaufschrége fiir ein vereinfachtes Befahren oder Begehen der Pflasterungsele-
mente geschaffen werden kann. AuBerdem konnen dadurch die Plattenverbindungen verdeckt

werden, sodass sie fiir Vandalenakte nicht oder nur mit erh6htem Aufwand zugénglich sind.

Von Vorteil ist auch die Ausgestaltung nach Anspruch 30, da dadurch auch bei relativ unebe-
nen bzw. welligen Geldndeverldufen eine moglichst spaltfreie Aneinanderreihung der einzel-

nen Pflasterungselemente geschaffen werden kann.

Von besonderem Vorteil sind auch die Manahmen gemif Anspruch 31, da dadurch relativ
unabhingig von der Festigkeit des Untergrundes eine hohe Standsicherheit fiir den Selbstbe-
dienungsautomaten geschaffen werden kann. Dariiber hinaus kdnnen méglichst kurze Errich-

tungszeiten erzielt werden.

Von Vorteil ist auch eine Ausfithrung nach Anspruch 32. Nachdem der aus Betonplatten ge-
bildete Vorplatz des Selbstbedienungsautomaten ein fixer Bestandteil des Automaten ist,
konnen in die Betonplatten mit nur minimalem Installationsaufwand auch bereits geeignete
Beleuchtungskorper zur Ausleuchtung des Automaten bzw. seiner Ficher integriert werden.
Solche bodenseitigen Beleuchtungskorper ergeben eine gute Ausleuchtung und kann durch
diese MaBBnahme zumindest in manchen Fillen auf eine aufwindige Vordachkonstruktion mit
Beleuchtungselementen verzichtét werden, sodass die aufzuwendenden Gesamtkosten weiter
gesenkt werden konnen. AuBlerdem sind die bodenseitigen Beleuchtungskorper als zusitzli-

ches gestalterisches Element nutzbar.

Ferner sind die MaBnahmen gemifB Anspruch 33 und/oder 34 vorteilhaft, da dadurch eine
einfache und rasch herstellbare Verbindung zwischen benachbarten Sockelelementen aufge-
baut werden kann und nachfolgend ein groBziigiger und stabiler Installationskanal fiir Lei-

tungsverbindungen zur Verfiigung steht.

Von Vorteil ist auch die Ausgestaltung nach Anspruch 35, da dadurch ein unerwiinschtes

Herunterfallen eines Gehdusemoduls vom Fundamentsystem ausgeschlossen werden kann.
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Weiters ist eine Ausgestaltung nach Anspruch 36 und/oder 37 von Vorteil, da dadurch auch
bei variierendem Gelinde bzw. bei welligem oder stark uneinheitlichem Untergrund oder bei

Toleranzen in der Verlegung der Sockelelemente ein moglichst gleichmiBiges bzw. einheitli-

ches SpaltmaB zwischen aneinander gereihten Tragelementen und somit auch zwischen anei-

-nander gereihten Gehidusemodulen erzielt werden kann. Dadurch kann eine hohe Montage-

qualitdt bzw. eine hohe Prézision der Installation erzielt werden.

SchlieBlich ist eine Ausfﬁhruhg nach Anspruch 38 vorteilhaft, da dadurch auch nach der Mon-
tage des Gehdusemoduls auf dem jeweiligen Sockelelement jederzeit eine Neu- bzw. Nach-
justierung der Ausrichtung des Gehdusemoduls vorgenommen werden kann. Insbesondere fiir
einen allfélligen Ausgleich einer eventuellen Absenkung einzelner Sockelelemente infolge
von Setzungen des Untergrunds ist diese Ausgestaltung besonders zweckmiBig. Vor allem
werden dadurch Wartungs- bzw. Servicearbeiten erleichtert, nachdem eine Demontage des

Gehdusemoduls nicht erforderlich ist.

Zum besseren Versténdnis der Erfindung wird diese anhand der nachfolgenden Figuren niiher

erldutert.

Es zeigen jeweils in stark vereinfachter, schematischer Darstellung:

Fig. 1 ein Ausfiihrungsbeispiel eines Selbstbedienungsautomaten, welcher auf einem
erfindungsgemiB ausgebildeten Fundamentsystem  abgestiitzt ist, in perspekti-
vischer Darstellung;

Fig. 2 das Fundamentsystem gemiB Fig. 1 ohne dem Selbstbedienungsautomaten;

Fig. 3 ein justierbares Sockelelement des Fundamentsystems in seiner maximal

abgesenkten Stellung;

Fig. 4 das Sockelelement gemaB Fig. 3 in seiner maximal angehobenen Stellung;
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Fig. 5 das Sockelelement gemaB Fig. 4 in einem teilweise zerlegten Zustand, insbeson-
dere in einem Zustand, in welchem das Tragelement vom Betonkdrper abgenom-

men ist;
Fig. 6-8  verschiedene Ansichten eines Stellelementes des Sockelelementes;

Fig. 9 ein aus zumindest einem Sockelelement und aus zumindest zwei Pflaste-

rungselementen zusammengesetztes Fundamentsystem im  Vertikalschnitt;
Fig. 10 das Fundamentsystem gemiB Fig. 9 in Draufsicht;

Fig. 11 zwei aneinander gereihte Sockelelemente bzw. Betonkorper des Fundament-

systems im Vertikalschnitt;

Fig. 12a, b einen Selbstbedienungsautomaten in Verbindung mit dem  erfindungsgemiBen

Fundamentsystem auf einem schiefwinkeligen Untergrund;

Fig. 13a, b eine mehrfache Aneinanderreihung von Gehdusemodulen eines Selbstbedienungs-
automaten in Verbindung mit dem erfindungsgemiBen Fundamentsystem auf ei-

nem schiefwinkeligen Untergrund.

Einfithrend sei festgehalten, dass in den unterschiedlich beschriebenen Ausfiihrungsformen
gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen versehen wer-
den, wobei die in der gesamten Beschreibung enthaltenen Offenbarungen sinngemiB auf glei-
che Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen iibertragen wer-
den konnen. Auch sind die in der Beschreibung gewihlten Lageangaben, wie z.B. oben, un-
ten, seitlich usw., auf die unmittelbar beschriebene sowie dargestellte Figur bezogen und sind
diese Lageangaben bei einer Lagednderung sinngemiB auf die neue Lage zu iibertragen. Wei-
ters kdnnen auch Einzelmerkmale oder Merkmalskombinationen aus den gezeigten und be-

schriebenen unterschiedlichen Ausfithrungsbeispielen fiir sich eigenstindige, erfinderische

~oder erfindungsgemiBe Losungen darstellen.
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Samtliche Angaben zu Wertebereichen in gegenstandlicher Beschreibung sind so zu verste-
hen, dass diese beliebige und alle Teilbereiche daraus mit umfassen, z.B. ist die Angabe 1 bis
10 so zu verstehen, dass samtliche Teilbereiche, ausgehend von der unteren Grenze 1 und der
oberen Grenze 10 mit umfasst sind, d.h. sdmtliche Teilbereiche beginnen mit einer unteren

Grenze von 1 oder groBer und enden bei einer oberen Grenze von 10 oder weniger, z.B. 1 bis

1,7, oder 3,2 bis 8,1, oder 5,5 bis 10.

Fig. 1 zeigt eine beispielhafte Ausfiihrungsform eines Selbstbedienungsautomaten 1 in Ver-
bindung mit einem erfindungsgemif ausgebildeten Fundamentsystem 2. Dieser beispielhaft
dargestellte Selbstbedienungsautomat 1 ist als Aufbewahrungsautomat 3 zur voriibergehenden
Deponierung einer Mehrzahl von Waren bzw. Gegenstédnden vorgesehen, welche vom jewei-
ligen, bestiinmungsgeméiBen Empfianger rund um die Uhr abholbar sind. Dieser Aufbewah-
rungsautomat 3 ist mit einer SchlieBfachanlage vergleichbar, weist jedoch im Gegensatz zu
einer herkdmmlichen SchlieBfachanlage wenigstens eine Identifizierungsvorrichtung 4 zur
Identifizierung bzw. Berechtigungsiiberpriifung eines Zustellers und/oder eines Empfingers
von Waren bzw. Gegenstdnden auf. Die Identifizierungsvorrichtung 4 kann dabei durch eine
Lesevorrichtung fiir Magnet- bzw. Chipkarten, fiir Transponder, fiir biometrische Erken-
nungsmerkmale und/oder durch sonstige, die entsprechende Kontroll- bzw. Uberpriifungs-
funktion erfiiliende Mittel gebildet sein. Die Identifizierungsvorrichtung 4 stellt sicher, dass
nur eine berechtigte Person, insbesondere ein berechtigter Zusteller oder Abholer von Waren
bzw. Gegenstinden Zugriff auf ein ausgewihltes bzw. bestimmtes Aufnahmefach 5, 5°, 5’
einer Fachanordnung 6 des Selbstbedienungsautomaten 1 erhilt. Die Identifizierungsvorrich-

tung 4 ist somit auch als Mittel zur Berechtigungsiiberpriifung zu verstehen bzw. zu bezeich-

-nen, sodass eine Identifizierung im eigentlichen Sinn keineswegs zwingend erforderlich ist.

Die einzelnen, bevorzugt reihen- und spaltenweise angeordneten Aufnahmeficher 5,5, 5’
der Fachanordnung 6 sind, wie an sich bekannt, durch elektronisch angesteuerte Tiiren selek-
tiv entriegelbar, um dadurch auf ein bestimmtes, verschlossenes Fach Zugriff zu erlangen.
Diese Zugriffssteuerung bzw. Zugriffskontrolle erfolgt ausgehend von einer Steuerungsvor-
richtung 7, welche zumindest teilweise im Aufbewahrungsautomaten 3 implementiert ist. Die
Steuerungsvorrichtung 7 kann dabei auch als Teilkomponente eines verteilen bzw. dezentra-
len Steuerungssystems ausgefiihrt sein. Zur Umsetzung der jeweils erforderlichen Ablidufe

bzw. zur Interaktion mit einem Benutzer weist der Aufbewahrungsautomat 3 weiters wenigs-
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tens eine Ein- und/oder Ausgabevorrichtung 8, beispielsweise einen Touch-Screen, auf. Dar-
iiber hinaus kann ein solcher Aufbewahrungsautomat 3 ein Identifikationsmittel 9 fiir Waren
bzw. Gegenstédnde, beispielsweise in Art eines Barcode-Scanners oder einer Transponder-
Lesevorrichtung, aufweisen. Entsprechend einer vorteilhaften Variante ist weiters ein Bezah-
lungsmodul 10 vorgesehen, welches eine bevorzugt bargeldlose Entrichtung von Gebiihren
fiir Waren und/oder Dienstleistungen ermdglicht. Je nach erforderlichem Funktionsumfang
bzw. vorgesehenem Anwendungsgebiet kann der Aufbewahrungsautomat 3 bzw. Selbstbedie-
nungsautomat 1 weniger und/oder andere Komponenten umfassen, welche die jeweils beno-

tigten, technischen Funktionen implementieren.

Anstelle des beispielhaft dargestellten Aufbewahrungsautomaten 3 kann der Selbstbedie-

nungsautomat 1 auch durch einen Bankdienstléistungsautomat oder durch einen Verkaufsau-
tomat gebildet sein. Der jeweilige Selbstbedienungsautomat 1 ist bevorzugt an 6ffentlich zu-
ganglichen Orten aufgestellt und entweder von einem theoretisch unbegrenzten, oder von ei-

nem fiir die Nutzung registrierten, eingeschrinkten Personenkreis nutzbar.

Vor allem im Falle eines Selbstbedienungsautomaten 1 fiir Bankdienstleistungen weist ein
solcher Automat zumeist ein einteiliges bzw. aus mehreren Einzelteilen zusammengesetztes,
relativ starres bzw. in sich abgeschlossenes Gehéuse auf. In diesem einstiickigen Gehduse
sind die jeweils bendtigten, technischen Komponenten und Aufbewahrungsrdume sowie die
gegebenenfalls erforderlichen Betriebsmittel bzw. Waren oder Bezahlungsmittel unterge-

bracht.

GemaB einer vorteilhaften Variante ist der Selbstbedienungsautomat 1 modular aufgebaut
bzw. modulartig zusammenstellbar, insbesondere bedarfsweise erweiterbar und gegebenen-
falls auch reduzier- bzw. riickbaubar. Eine zweckmiBige Modularitét des Selbstbedienungsau-
tomaten 1, insbesondere eines Aufbewahrungsautomaten 3 sieht vor, dass ein Steuerungsge-
hiuse 11 ausgebildet ist, in welchem die priméren, elektrotechnischen bzw. elektronischen
Komponenten des Selbstbedienungsautomaten 1, wie zum Beispiel die Steuerungsvorrichtung
7, insbesondere ein Steuerungsrechner, die Ein- und/oder Ausgabevorrichtung 8, insbesondere
ein Touch-Screen, und gegebenenfalls eine Identifikationsvorrichtung 4 untergebracht sind.
Dieses modulare Steuerungsgehéuse 11 ist mit wenigstens einem weiteren Gehdusemodul 13,

13’, 13, beispielsgemaB mit wenigstens einem eine Mehrzahl von Aufnahmeféchemn 5, 5,
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5°” aufweisenden Fachmodul 12, 12’ kombinierbar. BeispielsgemaB ist zwischen zwei Fach-
modulen 12, 12’, welche jeweils eine Mehrzahl von Aufnahmefachern 5 bi 5’ umfassen, das
im Wesentlichen eigenstiandig ausgebildete, modular einfiig- bzw. anreihbare Steuerungsge-
hause 11 angeordnet. Selbstverstandlich ist es auch méglich, lediglich ein Fachmodul 12 vor-
zusehen, oder alternativ mehr als zwei Fachmodule 12, 12’ auszubilden. Die Position des
Steuerungsgehauses 11 innerhalb der jeweiligen Anzahl und Anordnung der Fachmodule 12,
12’ ist dabei beliebig.

Je nach Automatentype kann der Selbstbedienungsautomat 1 anstelle von wenigstens einem
Fachmodul 12, 12’ auch andersartige Gehdusemodule 13, 13°, 13*” aufweisen. Beispielsweise
kann der Selbstbedienungsautomat 1 zumindest ein Gehdusemodul 13, 13’ zur Deponierung
von auszugebenden und/oder zugefiihrten Bezahlungsmitteln bzw. Banknoten aufweisen so-
wie ein daran angereihtes Gehdusemodul 13’’ umfassen, in welchem die steuerungstechni-
schen Komponenten, insbesondere die Steuerungsvorrichtung 7 und die Ein- und/oder Aus-
gabevorrichtung 8, integriert sind. Entsprechend einer vorteilhaften Ausfiithrungsform sind die
zu einem Gesamtsystem zusammensetzbaren, insbesondere liickenlos aneinander reihbaren
Gehidusemodule 13, 13°, 13’ unabhéngig von ihrer technischen Funktionalitdt mit jeweils
gleichem oder annihrend gleichem Aufbauvolumen ausgefiihrt. Insbesondere ist eine Grund-
bzw. Querschnittsfliche der einzelnen Gehdusemodule 13-13°” bevorzugt gleich oder annih-
rend gleich bemessen. Das heift, dass die Grundflichen bzw. die Tiefen- und Breitenabmes-
sungen der einzelnen Gehdusemodule 13, 13°, 13’ jeweils gleich oder annihernd gleich be-

messen sind.

Wie am besten aus einer Zusammenschau der Fig. 1 und 2 ersichtlich ist, ist das jeweilige
Automatengehiduse oder wenigstens ein Gehdusemodul 13, 13°, 13’ eines modular aufgebau-
ten Selbstbedienungsautomaten 1 via wenigstens ein Sockelelement 14, 14°, 14°° gegeniiber
dem jeweiligen Bodenbereich bzw. Untergrund 15 lastiibertragend abgestiitzt. Vor allem bei
einem modulartigen Aufbau, insbesondere bei einem modular erweiterbaren Selbstbedie-
nungsautomaten 1, ist je erforderlichem Gehausemodul 13, 13°, 13”’ jeweils ein Sockelele-
ment 14, 14°, 14"’ vorgesehen, wie dies in Fig. 1 schematisch veranschaulicht wurde. Das
heiBt, dass je Gehdausemodul 13, 13°, 13’ bevorzugt jeweils ein entsprechend zugeordnetes

Sockelelement 14, 14°, 14’ ausgebildet ist.
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Je Sockelelement 14, 14°, 14"’ ist jeweils wenigstens eine Abstiitzebene bzw. Abstiitzfliche
16, 16°, 16”’ fiir ein Automatengehéuse bzw. fiir wenigstens ein Gehdusemodul 13, 13°, 13”
des Selbstbedienungsautofnaten 1 ausgebildet. Diese Abstiitzfliche 16, 16°, 16’ ist gegem'ibevr
dem Untergrund 15 im Wesentlichen podestartig erhaben angeordnet und zumindest annéh-
rend ebenfldchig bzw. plan ausgefiihrt. Zumindest Teilabschnitte dieser Abstiitzfliache 16, 16°,
16" stiitzen das jeweilige Gehiduse bzw. Gehdusemodul 13, 13, 13’ derart ab, dass eine
moglichst senkrechte Ausrichtung des jeweiligen Gehéduses bzw. der jeweiligen Gehdusemo-
dule 13, 13°, 13”’ des Selbstbedienungsautomaten 1 vorliegt. Insbesondere ist die Abstiitzfla-
che 16, 16, 16”” zur lastiibertragenden Aufnahme der Unterseite bzw. des Bodenabschnittes
eines Gehduses oder Gehdusemoduls 13, 13°, 13°” ausgebildet. Die wenigstens eine Abstiitz-
fliche 16, 16°, 16”’ an der Oberseite des jeweiligen Sockelelementes 14, 14°, 14’° gewihrleis-
tet, dass der Selbstbedienungsautomat 1 ordnungsgema8 ausgerichtet ist, insbesondere mog-
lichst senkrecht steht, und dass eine stabile Aufstellung bzw. eine gegen Umfallen oder all-
mihliches Neigen gesicherte Position vorliegt. Die jeweiligen Sockelelemente 14, 14, 14”
gewihrleisten also eine ausreichende Standfestigkeit und eine bestimmungsgeméBe Orientie-
rung bzw. Ausrichtung fiir das Gehiuse bzw. die einzelnen Gehdusemodule 13, 13°, 13”’ ei-

nes Selbstbedienungsautomaten 1.

Entsprechend einer besonders zweckmiBigen Mafnahme umfasst das wenigstens eine So-
ckelelement 14, 14°, 14’ jeweils zumindest einen Betonkorper 17, 17°, 17°” und jeweils we-
nigstens ein darauf abgestiitztes, metallisches Tragelement 18, 18°, 18", Das jeweilige, metal-
lische Tragelement 18, 18°, 18’ bildet an der Oberseite die jeweiligen Abétﬁtzfl'zichen 16, 16°,
16’ fiir ein einstiickiges Automatengehiuse oder fiir mehrere Gehdusemodule 13, 13°, 13

eines Selbstbedienungsautomaten 1 aus.

In den Fig. 3 bis 5 ist ein einzelnes Sockelelement 14 veranschaulicht, welches zur sicheren
Abstiitzung und zur ordnungsgemiBen bzw. lotrechten Ausrichtung von einem der Gehéuse-

module 13, 13’ oder 13’ — Fig. 1 — vorgesehen ist. Der Einfachheit wegen wird im Nachfol-

. genden lediglich auf eines der modulartig aneinander reihbaren Sockelelemente 14, 14’, 14”’

Bezug genommen, nachdem die Sockelelemente 14, 14°, 14>’ gemaB Fig. 1 jeweils baugleich

ausgefiihrt sind.
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Das metallische Tragelement 18 zur lastabtragenden Aufnahme eines beispielsweise schrank-
oder kastenformig ausgebildeten Gehéusemoduls 13 ist dabei mittels wenigstens einer Ein-
stellvorrichtung 19 in Bezug auf den Betonkorper 17 des Sockelelementes 14 justierbar, ins-
besondere ausnivellierbar. Das heiBt, dass der Betonkérper 17 innerhalb eines bestimmten
Ausmafes schief bzw. geneigt angeordnet, insbesondere auf einem abschiissigen Untergrund
15 abgestellt sein kann, und dass das metallische Tragelement 18 durch Justierarbeiten an
zumindest einer Einstellvorrichtung 19 derart ausnivellierbar ist, dass eine horizontale oder
moglichst horizontale Abstiitzebene 20 fiir ein Gehiuse oder Gehidusemodul 13 eines Selbst-
bedienungsautomaten 1 vorliegt. Insbesondere ist es trotz einer allfilligen Aufstellung des
Sockelelementes 14 auf einem unebenen und/oder abschiissigen Untergrund 15 erméoglicht,
die Abstiitzebene 20, insbesondere das Tragelement 18, durch manuelle Bedienung der we-
nigstens einen Einstellvorrichtung 19 derart auszurichten, dass ein darauf abzustellendes bzw.
abzustiitzendes Gehdusemodul 13 plangemaB bzw. ordnungsgemiB, insbesondere lotrecht

ausgerichtet ist bzw. ausgerichtet werden kann.

Das Sockelelement 14 des entsprechenden Fundamentsystems 2, insbesondere dessen Ein-
stellvorrichtung 19, umfasst dabei wenigstens ein Stellelement 21, insbesondere zumindest
drei, bevorzugt vier, in Vertikalrichtung manuell justierbare Stellelemente 21, 21,217, 21°”".
Mittels diesem wenigstens einen Stellelement 21 ist es ermdglicht, das metallische Tragele-
ment 18 in eine horizontal ausgerichtete Relativstellung gegeniiber dem Betonkorper 17 bzw.
gegeniiber dem Untergrund 15 zu verbringen. Bevorzugt sind zumindest drei solcher manuell
justierbarer Stellelemente 21, 21°, 21”’ vorgesehen. BeispielsgemiB sind vier Stellelemente
21-21"" ausgebildet, wobei an jeder Ecke des in Draufsicht im Wesentlichen quadratischen
Tragelementes 18 jeweils ein manuell justierbares Stellelement 21, 217, 21°°, 21”” ausgebil-
det ist. Eine Mindestanzahl von drei Stellelementen 21, 21°, 21°°, welche dabei in einer Drei-
ecksanordnung positioniert sind, ist zweckmaBig, um ausgehend von einem schiefwinkelig
bzw. geneigt aufgestellten Betonkorper 17 eine méglichst stabile und ausreichend horizontal

bzw. waagrecht verlaufende Abstiitzebene 20 fiir ein Gehdusemodul 13 zu erzielen.

Der Betonkdrper 17 des Sockelelementes 14 ist vorzugsweise als Fertigbauteil ausgefiihrt, der
am vorgesehenen Aufstellungsort des Selbstbedienungsautomaten 1 positioniert bzw. abge-
stellt wird. Insbesondere wird der Betonkorper 17 mittels einer GieBform hergestellt, indem

FlieBbeton, insbesondere ein Gemisch aus Gesteinskorn und Zement, in eine entsprechende
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GieBform eingegossen wird. Nach ausreichender Aushirtung wird dieser Formkorper aus der
GieBform entnommen bzw. entformt und nach Erreichung einer ausreichenden Endhirte wird
dieser Betonkdrper 17 als vorgefertigte Teilkomponente fiir das Sockelelement 14 bereitge-
stellt. Die Masse des Betonkorpers 17 ist vorzugsweise derart gewahlt, dass eine Manipulati-
on, insbesondere eine Verlegung, ohne maschinelle Hilfsmittel méglich ist. Das heiBit, dass
die Masse des Betonkdrpers 17 ausreichend gering sein soll, um ohne maschinelle Hebe- oder
Transportmittel, d.h. ohne Kranarbeiten, am jeweils gewiinschten Aufstellungsort positioniert
werden zu konnen. Insbesondere ist eine manuelle Verlegbarkeit und Tragbarkeit des Beton-
korpers 17 fiir ein Sockelelement 14 vorteilhaft. Die Verwendung eines manuell verfahrbaren
Palettenhebers oder eines Sackkarrens ist dabei nicht als maschinelles Hilfsmittel zu verste-

hen.

Die Masse des Betonkorpers 17 betrdgt vorzugsweise weniger als in etwa 120 kg, um somit
durch zwei bis vier Personen manuell verfrachtet bzw. getragen werden zu kénnen. Vorzugs-
weise weist der Betonkorper 17 eine Masse zwischen 30 kg bis 90 kg, insbesondere in etwa
60 kg auf. Dies ermdglicht eine Manipulation ohne dem Erfordernis von maschinellen Hilfs-
mitteln in Form von Kridnen bzw. Kranfahrzeugen oder Gabelstaplern. Der mit entsprechender
Masse vorgefertigte Betonkdrper 17 ist sodann zur unmittelbaren Platzierung am jeweiligen
Aufstellungsort eines Selbstbedienungsautomaten 1 vorgesehen. Insbesondere ist eine zusétz-
liche Betonplatten- oder Streifenbeton-Fundamentierung fiir den Selbstbedienungsautomaten
1 nicht zwingend. Der entsprechend vorgefertigte Betonkdrper 17 kann direkt auf einem her-
kémmlichen Schotter-, Asphalt- oder Steinboden abgestellt werden, wie dies vor allem dann
der Fall ist, wenn der Selbstbedienungsautomat 1 im AuBenbereich aufgestellt werden soll.
Der Betonkorper 17 kann aber auch auf beliebigen Pflasterungen oder sonstigen Bodenbela-
gen im Innenbereich von Hallen oder Gebéduden abgestellt werden. Der Untergrund 15 muss
lediglich ausreichend tragfihig sein, um ein allmahliches Einsinken und somit eine allméhli-
che, einseitige Neigung des jeweiligen Automatengehiuses hintan zu halten. Im Falle eines
ausreichend tragfihigen Wiesen-Untergrundes oder Erdbodens ist es lediglich erforderlich,
die relativ weiche Oberflachenschicht abzutragen und mittels einer ausreichend dicken Schot-
terbettung einen Untergrund 15 zu schaffen, auf welchem der vorgefertigte Betonkdrper 17
oder eine Mehrzahl von aneinander gereihten Betonkorpern 17-17° direkt abgestellt werden
kann. Daraufhin kann das Sockelelement 14 durch Anbringung des metallischen Tragelemen-

tes 18 rasch und einfach komplettiert werden. Alternativ ist es auch moglich, das Sockelele-
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ment 14 als vorab bereits zusammengebaute Einheit auszufiihren, wobei das Sockelelement
14 den Betonkorper 17, das metallische Tragelement 18 sowie die Einstellvorrichtung 19 um-
fasst und in dieser Form zum jeweils gewiinschten Aufstellungsort verbracht wird. Auch in
diesem Fall soll die Masse des Sockelelementes 14 weniger als in etwa 120 kg betragen, um
durch zwei bis vier Personen verleg- bzw. manipulierbar zu sein und um maschinelle Hilfs-

mittel eriibrigen zu kdnnen.

Entsprechend einer vorteilhaften Ausfithrungsform ist der Betonkdrper 17 annéhrend hohl-
prismatisch ausgebildet. Eine Linge des Betonkdrpers 17 betriigt weniger als einen Meter,
bevorzugt in etwa 0,6 m. Eine Breite des Betonkorpers 17 betrdgt ebenso weniger als 1 m,
insbesondere in etwa 0,5 m. Eine Hohe des Betonkdrpers 17 betrdgt weniger als 40 cm, vor-
zugsweise in etwa 25 cm. In Verbindung mit einer hohlprismatischen Ausgestaltung des Be-
tonkorpers 17 ist dabei eine Masse unter 120 kg, insbesondere von in etwa 60 kg, problemlos
erzielbar, sodass eine Manipulation durch eine Person bzw. durch zwei bis vier Personen
problemlos ermdglicht ist. Der Betonkorper 17 ist dabei vorzugsweise quaderformig ausge-
bildet, sodass eine moglichst liickenlose bzw. raumsparende Aneinanderreihung von mehreren
Betonk6rpern 17, 177, 17°” moglich ist. Ein im Zentrumsbereich eines quaderférmigen, hohl-
prismatischen Betonkorpers 17 ausgebildeter Hohlraum 22 erstreckt sich vorzugsweise aus-
gehend von der Oberseite des Betonkorpers 17 durchgehend bis zur Unterseite des Betonkor-
pers 17. Insbesondere ist der Hohlraum 22 des Betonkdrpers 17 durch wenigstens einen verti-
kal ausgerichteten bzw. vertikal verlaufenden Durchbruch 23 im Betonkdrper 17 gebildet.
Dieser wenigstens eine Durchbruch 23 senkt zum einen die Masse des Betonkorpers 17 und
kann dieser Durchbruch 23 dariiber hinaus in vorteilhafter Art und Weise auch als Installati-
ons- bzw. Verlegungskanal fiir Anschlussleitungen des Selbstbedienungsautomaten 1, insbe-
sondere zur Unterbringung von Kabelverbindungen, genutzt werden. Insbesondere konnen
dadurch aus dem Untergrund 15 austretende Leitungen durch den Betonkdrper 17 hindurch in
das jeweilige Gehduse bzw. Gehdusemodul 13, 13’, 13”’, insbesondere in das Steuerungsge-
hiuse 11 — Fig. 1 — des Selbstbedienungsautomaten 1 geleitet werden. Dadurch ist eine rasche
und miihelose Installation erméglicht. Dariiber hinaus sind die jeweiligen Leitungen vor Ma-
nipulationen bzw. Beschadigungen effizient und zuverlassig geschiitzt. Das heiBt, dass der
Hohlraum 22 des wenigstens einen Betonkorpers 17 einen Aufnahme- oder Verlegungsraum
fiir Leitungsverbindungen, insbesondere fiir Kabelverbindungen, zwischen aneinander gereih-

ten Gehdusemodulen 13, 13°, 13”’ und/oder zwischen wenigstens einem Gehdusemodul 13,
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13’, 13’ und einem Steuerungsgehéuse 11 ausbildet. AuBerdem werden zusétzliche Bohr-
bzw. Schrimmarbeiten eriibrigt, sodass eine moglichst rasche und mit moglichst geringem
Werkzeugbedarf ausfiihrbare Montage des jeweiligen Selbstbedienungsautomaten 1 erzielt

wird.

Der quaderférmige Betonkorper 17 ist vorzugsweise an zumindest zwei einander gegeniiber-

liegenden Wandabschnitten 24, 25 sowie an seiner Oberseite 26 wenigstens teilweise vom

" metallischen Tragelement 18 umgrenzt. Insbesondere ist der die Vorderseite ausbildende

Wandabschnitt 24 und bevorzugt auch der die Riickseite des Betonkorpers 17 darstellende
Wandabschnitt 25 vom Tragelement 18 zumindest teilweise verdeckt. Vorzugsweise ist das
metallische Tragelement 18 in Bézug auf den Betonkorper 17 haubenartig ausgebildet, wobei
zumindest zwei einander gegeniiberliegende Wandabschnitte 24, 25, insbesondere die Vorder-
und Riickseite, und die Oberseite 26 des Betonkorpers 17 von einem bevorzugt plattenartigen
Tragelement 18 zumindest abschnitts- oder teilweise umgrenzt bzw. verkleidet sindt Entspre-
chend einer vorteilhaften Ausfiihrungsform, wie sie insbesondere in Fig. 5 ersichtlich ist,
weist das metallische Tragelement 18 in Bezug auf einen Vertikalschnitt eine anndhrend C-
formige Geometrie auf. Ein Basiselement 27 dieses C-formigen Korpers iiberdeckt dabei zu-
mindest abschnittsweise die Oberseite 26 des Betonkorpers .17. Einander gegeniiberliegende
Schenkel 28, 29 dieses im Vertikalschnitt C-formigen Korpers stellen dabei Verblendungsab-
schnitte 30, 31 dar, welche die einander gegeniiberliegenden Wandabschnitte 24, 25 des Be-

tonkorpers 17 zumindest teilweise iiberdecken bzw. verkleiden.

Vorzugsweise ist das Tragelemént 18 als einteiliges Blechformteil ausgebildet. Insbesondere
sind die Schenkel 28, 29 des Tragelementes 18 durch abgekantete Randbschnitte an einem
plattenformigen Basiselement 27 gebildet. Die Schenkel 28, 29 des Tragelementes 18 ergeben
dabei zum einen Verblendungsabschnitte 30, 31, um die Vorder- und Riickseite, insbesondere
um die vorderen und hinteren Wandabschnitte 24, 25 des Betonkdrpers 17 zumindest teilwei-
se zu verkleiden. Dariiber hinaus ist mittels dieser Schenkel 28, 29 eine Versteifung des Tra-
gelementes 18 erzielbar. Insbesondere wird das plattenartige Basiselement 27 durch die zu-
mindest zwei einander gegeniiberliegenden Schenkel 28, 29 wesentlich formsteifer, sodass es
trotz leichtgewichtiger Bauweise relativ hohe Belastungen relativ verformungsfrei aufnehmen
kann. Vorzugsweise ist das Tragelement 18 durch ein umgeformtes, insbesondere ein abge-

kantetes und gestanztes Blechbauteil gebildet. Alternativ ist es auch denkbar, das metallische
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Tragelement 18 mehrteilig auszufiihren, insbesondere die Schenkel 28, 29 als separate Bautei-
le auszufiithren und mit dem plattenartigen Basiselement 27 zu verbinden, insbesondere zu
verschrauben. Selbstverstandlich ist es auch moglich, Verblendungsabschnitte 30, 31 aus ei-
nem andersartigen Material, insbesondere aus Kunststoff, vorzusehen, um eine eventuelle

Bearbeitung derselben zu vereinfachen.

Die Dimensionierung dieser Verblendungsabschnitte 30, 31 ist vorzugsweise derart gewahlt,
dass die Verblendungsabschnitte 30, 31 in jeder Relativstellung des Tragelementes 18 gegen-
iiber dem Betonsockel 17 zumindest Teilabschnitte seiner Wandfldchen, insbesondere Teilab-
schnitte seiner vorderen und/oder hinteren Wandabschnitte 24, 25 verdecken. Insbesondere ist
das zumindest eine Verblendungselement 30, 31 in Bezug auf seine vertikale Hohe 32 derart
bemessen, dass auch bei maximal ausgefahrener Stellung der Einstellvorrichtung 19 zwischen
dem Betonsockel 17 und dem Verblendungselement 30 und/oder 31 eine auf die Vertikalrich-
tung bezogene, gegenseitige Uberlappung 33 verbleibt. Insbesondere ist zumindest an der
Vorderseite des Sockelelementes 14 der Schenkel 28 bzw. der dementsprechende Verblen-
dungsabschnitt 30 derart hoch dimensioniert, dass stets bzw. bei allen zuldssigen Einstellun-
gen der Einstellvorrichtung 19 eine Uberlappung 33 vorliegt und somit eine Spaltbildung in
vertikaler Richtung zwischen dem Betonkérper 17 und dem Tragelement 18 unterbunden ist.
Fig. 3 zeigt dabei die maximal eingefahrene bzw. abgesenkte Stellung der Einstellvorrichtung
19 bzw. des Tragelementes 18, wihrend Fig. 4 die maximal ausgefahrene bzw. hochgestelite

Stellung der Einstellvorrichtung 19 bzw. des Tragelementes 18 veranschaulicht.

Wie weiters am besten aus Fig. 5 ersichtlich ist, ist das metallische Tragelement 18 durch ein
plattenartiges, im Wesentlichen ebenflichiges Basiselement 27 gebildet. Auf diesem zumin-
dest annihrend ebenflichigen Basiselement 27 ist ein Gehausemodul 13, 13’, 13"’ eines mo-
dulartig zusammensetzbaren Selbstbedienungsautomaten 1 — Fig. 1 — abstiitzbar. Das Basise-
lement 27 stellt dabei ein ausnivellierbares Element bzw. Podestbestandteil dar, welches eini-
germaBen unabhingig von der Lage, insbesondere von einer Schieflage des Betonkorpers 17,
eine Ausnivellierung der Oberseite, insbesondere der Abstiitzebene 20 am Tragelement 18
ermOglicht. Hierfiir ist eine manuelle Justierung an der Einstellvorrichtung 19 des Sockelele-

mentes 14, insbesondere an wenigstens einem Stellelement 21, 21°, 21°°, 21°”” vorzunehmen.
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Das plattenartige Basiselement 27 weist entsprechend einer vorteilhaften Ausgestaltung einen
zentralen Durchbruch 34 auf. Zumindest zwei an diesen Durchbruch 34 angrenzende Randab-
schnitte 35, 35° bzw. 36, 36’ des Tragelementes 18, bevorzugt alle rings um den Durchbruch
34 angeordneten Randabschnitte 35, 35” und 36, 36’ des Basiselementes 27 sind zur lastab-
tragenden Abstiitzung der duBeren Randbereiche, insbesondere der Wandabschnitte eines
schrankartig ausgebildeten Gehdusemoduls 13, 13°, 13’ ausgebildet. Das heifit, dass sich vor
allem die Wandabschnitte eines Gehdusemoduls 13, 13°, 13°” auf den Randabschnitten 35,
35’, 36, 36’ des Tragelementes 18 lastiibertragend abstiitzen, wihrend der Zentrumsbereich
des Bodenabschnittes eines Gehdusemoduls 13-", 13°, 13"’ gegeniiber dem zentralen Abschnitt

des Tragelementes 18 freigestellt ist.

Durch eine Zusammenschau der Fig. 5 bis 8 ist der Aufbau und die Wirkungsweise der Ein-
stellvorrichtung 19 zur bedarfsweisen Nivellierung und/oder H6henverstellung der Abstiitze-
bene 20 bzw. des metallischen Tragelementes 18 einfach erkennbar. Das zumindest eine Stel-
lelement 21, 217, 21°°, 21°”’ der Einstellvorrichtung 19 ist dabei manuell bedienbar, insbeson-
dere unter Zuhilfenahme eines Schrauben- oder Inbus-Schliissels betitigbar. Ein solches Stel-
lelement 21, wie es in den Fig. 6 bis 8 im Detail dargestellt ist, umfasst einen Gewindestift 37,
insbesondere eine Gewindeschraube in Form einer Inbus-Schraube, welche im Wesentlichen
senkrecht zur Oberseite 26 des Betonkdrpers 17 ausgerichtet ist. Bei annéhrend horizontaler
Ausrichtung des Betonkorpers 17 ist der Gewindestift 37 somit im Wesentlichen vertikal aus-
gerichtet. Durch Verdrehen des Gewindestiftes 37 ist dessen vertikaler Uberstand 38 gegen-
liber dem Betonkorper 17, insbesondere gegeniiber dessen Oberseite 26, einstellbar. Das
heiBt, dass das vertikale UbermaB bzw. der in Vertikalrichtung gemessene Uberstand 38
durch individuell angepasstes Hinein- oder Herausschrauben des Gewindestiftes 37 gegeniiber
dem Betonkorper 17 bedarfsweise verdnderbar ist. Durch Ausbildung von zumindest drei,
bevorzugt vier solchen Stellelementen 21, 21°, 21°’, 21°°” kann somit eine horizontal ausge-
richtete Abstiitzebene 20 bzw. ein horizontal ausgerichtetes Tragelement 18 auch dann erzielt
werden, wenn der Betonkorper 17 aufgrund der Verldufe bzw. Gegebenheiten des Untergrun-

des 15 schief bzw. geneigt positioniert ist.

Hierzu umfasst die Einstellvorrichtung 19 weiters zumindest eine in den Betonkorper 17 be-
vorzugt eingegossene, mit dem Gewindestift 37 korrespondierende Gewindehiilse 39, welche

beispielsgemaB als Schraubenmutter 40 ausgefiihrt ist. Alternativ kann anstelle der Verwen-
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dung einer Gewindehiilse 39 bzw. einer Schraubenmutter 40 auch eine Gewindeplatte in den
Betonkdrper 17 eingelegt oder eingegossen sein. Wesentlich ist, dass diese Gewindehiilse 39
oder Schraubmutter 40 bzw. Gewindeplatte gegeniiber dem Betonkérper 17 verdrehfest fest-
gelegt ist und vor allem die in Vertikalrichtung nach unten auftretenden Belastungen auf den
Betonkorper 17 iibertragen kann, ohne dass Verformungen oder Beschédigungen der Gewin-
dehiilse 39 bzw. der Schraubenmutter 40 oder einer dementsprechenden Gewindeplatte auftre-

ten.

Der Gewindestift 37 stiitzt das metallische Tragelement 18 entweder direkt oder bevorzugt
unter Zwischenschaltung eines Abstiitzkopfes 41 gegeniiber dem Betonkdrper 17 ab. Dieser
Abstiitzkopf 41 ist bevorzugt in dem vom Betonkorper 17 abgewandten Endabschnitt des
Gewindestiftes 37 ausgebildet. Der Abstiitzkopf 41 weist an seiner Oberseite wenigstens eine
Stiitzfliche 42 auf, an welcher die Unterseite des Trageiementes 18 lastiibertragend abgestiitzt

ist.

Entsprechend einer vorteilhaften Ausfithrungsform ist der Abstiitzkopf 41, welcher vorzugs-
weise in dem vom Betonkérper 17 abgewandten Endabschnitt des Gewindestiftes 37 ausge-
bildet ist, relativ zum Gewindestift 37 winkelverianderlich gelagert. Das heift, dass zwischen
dem Gewindestift 37 und dem Abstiitzkopf 41 eine Verdnderung der Winkellage bzw. der
gegenseitigen Ausrichtung ermdglicht ist. Insbesondere ist durch diese Winkelveridnderlich-
keit die Ausrichtung der Stiitzfliche 42 des Abstiitzkopfes 41 relativ zur Langsachse des Ge-
windestiftes 37 veridnderlich bzw. verinderbar, insbesondere horizontal ausrichtbar. Somit
kann auch bei einem schiefen bzw. geneigt verlaufenden Gewindestift 37 eine horizontal aus-
gerichtete Stiitzflache 42 und folglich eine moglichst vollflachige Auflage des Tragelementes
18 an der Oberseite bzw. Stiitzflache 42 des Abstiitzkopfes 41 erzielt werden. Der Abstiitz-
kopf 41 ist dabei um zumindest zwei Koordinatenachsen, welche quer zur Lingsachse des
Gewindestiftes 37 verlaufen, neigbar. In zweckméBiger Art und Weise ist also der Abstiitz-

kopf 41 gegeniiber dem Gewindestift 37 gelenkig, insbesondere kardanisch oder quasi karda-

“nisch gelagert.

Entsprechend einer vorteilhaften Ausfiihrungsform ist der Abstiitzkopf 41 vom Gewindestift
37 zumindest teilweise durchsetzt, wie dies beispielsweise aus Fig. 7 ersichtlich ist. Zumin-

dest ein Teilabschnitt eines entsprechenden Durchbruches 43 im Abstiitzkopf 41, in welchem
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Durchbruch 43 der obere Endabschnitt des Gewindestiftes 37 verlduft, ist bevorzugt hohlke-
gelig ausgefiihrt. Insbesondere verlaufen die Begrenzungsflichen des Durchbruches 43 an-
nédhrend konisch, wie dies am besten aus Fig. 7 ersichtlich ist. Entsprechend einer vorteilhaf-
ten Ausfithrungsform ist ein Schraubenkopf 44 eines als Gewindeschraube ausgefiihrten Ge-

windestiftes 37 in einer Ausnehmung 45 des Abstiitzkopfes 41 versenkt bzw. vertieft ange-

ordnet.

Der Abstiitzkopf 41 ist dabei mittels einer ersten, insbesondere mittels einer unteren Stiitzfla-
che 46 gegeniiber dem Gewindestift 37 derart lastiibertragend abgestiitzt, dass eine Relativ-
verstellung des Abstiitzkopfes 41 in Axialrichtung des Gewindestiftes 37 zumindest weitge-
hend unterbunden ist. Der Abstiitzkopf 41 ist dabei bevorzugt unter Zwischenschaltung eines
elastisch nachgiebigen bzw. elastisch verformbaren Elementes 47 gegeniiber dem Gewinde-
stift 37 lastiibertragend abgestiitzt. Dieses elastisch nachgiebige Element 47 dient dabei als
federartiges Ausgieichselement, sodass der Abstiitzkopf 41 entgegen der Kraftwirkung dieses
elastisch nachgiebigen Elementes 47 gegeniiber dem Gewindestift 37 neigungs- bzw. winkel-
veridnderlich gelagert ist. Die Kraftwirkung des elastisch nachgiebigen Elementes 47 bewirkt
dabei, dass der Abstiitzkopf 41 bzw. dessen Stiitzfliche 42 fortwihrend in eine rechtwinkelig

zur Lingsachse des Gewindestiftes 37 ausgerichtete Stellung gedringt wird.

Wie aus einer Zusammenschau der Fig. 6 bis 8 einfach erkennbar ist, ist der Abstiitzkopf 41

~ bei entsprechender Krafteinwirkung gegeniiber dem Gewindestift 37 neigbar, wobei diese

Neigungsbewegung entgegen der Kraftwirkung des wenigstens einen, federelastisch nachgie-
bigen Elementes 47 erfolgt. Dadurch ist eine robuste und zugleich kostengiinstige, gelenkige
Verbindung zwischen dem Abstiitzkopf 41 und dem Gewindestift 37 geschaffen. Alternativ
ist es selbstverstindlich auch mdglich, anstelle der beschriebenen Ausgleichselemente bzw.
anstelle des federnden Elementes 47 in Verbindung mit einem konischen bzw. kegelférmigen

Durchbruch 43 im Abstiitzkopf 41, eine Art Kugel-Pfannen-Gelenk vorzusehen.

Entsprechend einer bevorzugten Ausfiihrungsvariante ist der Abstiitzkopf 41 unter Zwischen-
schaltung eines unteren und eines oberen, elastischen Elementes 47, 47’ relativ zur Lingsach-
se des Gewindestiftes 37 elastisch nachgiebig positioniert, wie dies in Fig. 7 veranschaulicht

wurde. Die elastische Nachgiebigkeit betrigt dabei wenige Millimeter, insbesondere weniger

als in etwa 2 mm. Wesentlich ist dabei, dass die Stiitzfliche 42 am Abstiitzkopf 41 gegeniiber



10

15

20

25

30

WO 2011/047401 PCT/AT2010/000398

=26 -
der Langsachse des Gewindestiftes 37 um bis zu 10° neigungsveranderlich ist. Typischer-

weise ist eine Neigungsveranderlichkeit von bis zu 5° ausreichend.

Entsprechend einer bevorzugten Ausfiihrungsform ist das wenigstens eine elastisch nachgie-
bige Element 47, 47’ durch zumindest eine auf dem Gewindestift 37 aufgefidelte Tellerfeder
48, 48’ gebildet. Der Gewindestift 37 durchsetzt also den Abstiitzkopf 41 mit definiertem,
radialen Spielraum 49, sodass die belastungsabhingige Neigungsverinderbarkeit des Abstiitz-
kopfes 41 gegeniiber dem Gewindestift 37 erzielbar ist. Der Schraubenkopf 44, insbesondere
dessen Formschlussmittel, ist aufgrund der Ausnehmung 45 in der Stiitzflache 42 ausgehend
von der Oberseite des Abstiitzkopfes 41 zugénglich. Insbesondere kann durch Anbringen ei-
nes passenden Sechskant-Werkzeuges eine Verdrehung des Gewindestiftes 37 vorgenommen
werden. Je nach Anzahl der Drehungen bzw. je nach Verinderung des Drehwinkels des Ge-
windestiftes 37 wird der Abstiitzkopf 41 gegeniiber der Oberseite 26 des Betonkorpers 17
angehoben oder abgesenkt. Der Abstiitzkopf 41 ist dabei gegeniiber dem Gewindestift 37 um
dessen Lingsachse drehbeweglich gelagert. Insbesondere ermdglicht der radiale Spielraum 49
zwischen dem oberen Ehde, insbesondere zwischen dem Schaft des Gewindestiftes 37 und
dem Durchbruch 43 im Abstiitzkopf 41 eine Drehbeweglichkeit, sodass der Abstiitzkopf 41
mittels wenigstens einer Schraubverbindung 50, 50’ starr mit dem Tragelement 18 verbunden
werden kann, wie dies am besten aus einer Zusammenschau der Fig. 5 und 6 erkennbar ist.
Das Tragelement 18 bewirkt dabei in dem mit den Abstiitzkdpfen 41 fest verbundenen Zu-
stand, dass die Stiitzflachen 42 jedeé Stellelementes 21, 21°, 21°’, 21°”’ in einer gemeinsamen
Ebene angeordnet sind, insbesondere in eine parallel zur Abstiitzebene 20 ausgerichtete Ebene
gedringt werden. Dabei wird eine Mehrpunktabstiitzung fiir das Tragelement 18 geschaffen,
wobei die jeweiligen Abstiitzzonen fiir das Tragelement 18 mdglichst groBfléchig, insbeson-
dere entsprechend der GroBe der Stiitzflichen 42 ausfallen. Durch eine frei bewegliche Ge-
lenkigkeit der Abstiitzkopfe 41 gegeniiber den jeweiligen Gewindestiften 37 oder durch die
beschriebene, in eine definierte Ausgangslage elastisch riickstellende Gelenkigkeit der Ab-
stiitzkopfe 41 werden Verépannungen bzw. Verformungen im Tragelement 18 moglichst ver-
mieden bzw. wird durch die ausgleichende Gelenkigkeit der jeweiligen Abstiitzkdpfe 41 eine
definierte Abstiitzung bzw. Auflage fiir das Tragelement 18 geschaffen. Eine solche Gelenks-
verbindung 51 zwischen dem Abstiitzkopf 41 und dem Gewindestift 37 tragt einerseits zu

einer stabilen bzw. definierten Verbindung zwischen dem Tragelement 18 und dem wenigs-
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tens einen Stellelement 21, 21°, 21°°, 21°”’ bei und wird dariiber hinaus die Justierung des

Sockelelementes 14 bzw. die Montage des Selbstbedienungsautomaten 1 erleichtert.

Bevorzugt ist zuséatzlich zu einer Gelenksverbindung 51 zwischen dem Abstiitzkopf 41 und.
dem Gewindestift 37 auch eine relativverstellbare, translatorisch justierbare Verbindung 52
zwischen wenigstens einem der Stellelemente 21, 21°, 21°°, 21°”’, insbesondere zwischen de-
ren Abstiitzkopfe 41 und dem Tragelement 18 ausgebildet. Diese translatorisch relativver-
stellbare Verbindung 52 ermdglicht dabei eine individuell justierbare Relativverstellung zwi-
schen dem Tragelement 18 und dem Betonkdrper 17 innerhalb der Abstiitzebene 20 fiir ein
Gehdusemodul 13 — Fig. 1. Die Relativverstellbarkeit des Tragelementes 18 relativ zum Be-
tonkorper 17, insbesondere in Bezug auf den wenigstens einen Abstiitzkopf 41 erfolgt dabei
innerhalb der Abstiitzebene 20. Entsprechend einer vorteilhaften Ausfiihrungsform umfasst
diese relativverstellbare Verbindung 52 wenigstens einen langlochférmigen Durchbruch 53,
53’, welcher mit der wenigstens einen Schraubverbindung 50, 50’ zwischen dem Tragelement
18 und dem wenigstens einen Stellelement 21, 21°, 21°’, 21”*” in Wechselwirkung steht. Ins-
besondere ist es durch diese relativverstellbare Verbindung 52 zwischen dem Tragelement 18
und dem wenigstens einen Stellelement 21, 21°, 21°°, 21°”’, insbesondere in Bezug auf dessen
zumindest einen Abstiitzkopf 41 ermdglicht, ein horizontal ausgerichtetes Tragelement 18
moglichst zentrisch iiber dem Betonkdrper 17 zu positionieren. Insbesondere kann auch dann,
wenn der Betonk6rper 17 schiefwinkelig abgestellt ist und das Tragelement 18 darauthin aus-
nivelliert wurde, das heiBt in eine horizontale Ebene verbracht wurde, eine zentrale bzw. mog-
lichst zentrale Positionierung des Tragelementes 18 oberhalb des Betonsockels 17 geschaffen
werden. Vor allem kann dadurch bei mehreren, nebeneinander gereihten Sockelelementen 14,
14°, 14’ - Fig. 1 - ein SpaltmaR zwischen nebeneinander liegenden Tragelementen 18 bzw.
Verblendungsabschnitten 30, 31 vereinheitlicht bzw. ausgeglichen werden. Das heiBt, dass
das metallische Tragelement 18 gegeniiber dem bevorzugt metallisch ausgefiihrten Abstiitz-
kopf 41 seitlich justierbar ist, um unterschiedliche Spaltmafe zwischen aufeinanderfolgenden
Verblendungsabschnitten 30 bzw. 31 zu vermeiden bzw. moglichst gleichmiBig einstellen zu
konnen. Insbesondere dann, wenn das Tragelement 18 mittels dem wenigsten einen Stellele-
ment 21, 21°, 21°’, 21°”” ausnivelliert ist und die seitlichen Spaltmalle gegeniiber angrenzen-
den Tragelementen 18 ausgeglichen bzw. moglichst vereinheitlicht sind, werden die Schraub-
verbindungen 50, 50’ zwischen den einzelnen Abstiitzkdpfen 41 und den jeweiligeﬁ Tragele-

menten 18 festgezogen, woraufhin eine stabile Abstiitzplattform fiir Gehdusemodule 13, 13°,
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13" eines Selbstbedienungsautomaten 1 geschaffen ist. Entsprechend einer praktikablen Aus-
fithrungsform ist die seitlich relativverstellbare Verbindung 52 durch eine einfache Schrau-
ben-Langloch-Verbindung zwischen dem plattenartigen Basiselement 27 und den jeweiligen
Abstiitzkopfen 41 der Stellelemente 21, 21°, 21°°, 21°”” ausgefiihrt, wie dies am besten aus

Fig. 5 ersichtlich ist.

Entsprechend einer zweckmiBigen Ausgestaltung ist im Bodenabschnitt der Gehdusemodule
13, 13°, 13”’, insbesondere in deren Bodenplatte 54, wenigstens eine Offnung 55, 55’ ausge-
bildet, iiber welche auch bei einem auf dem Tragelement 18 bereits befestigten Gehdusemodul
13, 13°, 13’ die Einstellvorrichtung 19, insbesondere die Héhenverstellung und auch die zu-
vor beschriebene Seiten- bzw. Querverstellung fiir das Tragelement 18 ausgehend vom In-
nenraum des jeweiligen Gehdusemoduls 13, 13°, 13”’ zugénglich ist. Die wenigstens eine
Offnung 55, 55’ im Boden, insbesondere in der Bodenplatte 54 des wenigstens einen Gehiu-
semoduls 13, 13°, 13"’ ist dabei derart positioniert, dass zumindest eine Hohenverstellung des
Tragelementes 18 in zumindest einem Eckbereich, bevorzugt an allen Ecken des Tragelemen-
tes 18, vorgenommen werden kann. Bevorzugt ist zusatzlich auch die seitliche bzw. translato-
rische Verstellbarkeit mittels der relativverstellbaren Verbindung 52, insbesondere durch Lo-
sen bzw. Lockern der Schraubverbindung 50, 50’ zuginglich. Die jeweiligen Offnungen 55,
55’ in der Bodenplatte 54 konnen nach erfolgter Justierung durch nicht dargestellte Ver-
schluss- bzw. Deckelelemente wieder verschlossen werden, um Verhakungen bzw. ein Durch-
fallen von Gegenstinden durch die Offnung 55, 55° zu unterbinden. Alternativ ist es auch
moglich, die Bodenplatte 54 in den Gehdusemodulen 13, 13°, 13’’ herausnehmbar oder an-
hebbar auszufiihren, um so Zugriff auf die Einstellvorrichtung 19, insbesondere auf die Stel-
lelemente 21, 21°, 21°°, 21"’ und/oder auf die jeweiligen, translatorisch justierbaren Verbin-

dungen 52 zu erlangen.

Im ordnungsgemaB aufgebauten Zustand des Selbstbedienungsautomaten 1 ist dieser, insbe-
sondere dessen wenigstens einmal ausgebildetes Gehdusemodul 13, 13°, 13”’ ablosungssicher
mit dem Tragelement 18 bzw. 18’ bzw. 18”” verbunden. Diese Verbindung kann durch eine
Formschlussverbindung oder eine Kombination aus Formschlussverbindung und Schraubver-
bindung aufgebaut sein. Insbesondere wird dabei der Bodenabschnitt bzw. die Bodenplatte 54
des jeweiligen Gehdusemoduls 13, 13°, 13’’ mit dem jeweiligen Tragelement 18, 18, 18

verankert, sodass ein Umkippen bzw. Herunterfallen des Gehdusemoduls 13, 13°, 13°” vom
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podestartigen Sockelelement 14 bzw. 14’ bzw. 14”’ zuverldssig bzw. mit ausreichend hoher
Haltekraft unterbunden ist. Um eine Neujustierung zu ermdglichen bzw. um eine erste Aus-
nivellierung zu bewerkstelligen, kann jederzeit ein Zugriff auf die Einstellvorrichtung 19 er-
folgen. Dabei wird iiber die wenigstens eine Offnung 55, 55’ im Bodenabschnitt bzw. durch
Herausnehmen oder Anheben der Bodenplatte 54 auf das wenigstens eine Stellelement 21,

21,217, 21"’ justierend eingewirkt.

Wie am besten aus den Fig. 9 bis 11 ersichtlich ist, sind mehrere Sockelelemente 14, 14’ im
Wesentlichen spaltfrei aneinander reihbar. Die Sockelelemente 14, 14’ sind dabei jeweils
baugleich ausgefiihrt. Dadurch kann die Anzahl der Sockelelemente 14 ausgehend von einem
Ende oder ausgehend von beiden Enden dieser Aneinanderreihung bedarfsweise vergroBert
oder auch verringert werden. Insbesondere kann fiir den Fall, dass eine hohere Anzahl von
Gehdusemodulen erforderlich ist, an eine bereits bestehende Reihe von Sockelelementen 14
zumindest ein weiteres Sockelelement angefiigt werden und auf diesem Sockelelement ein
weiteres Gehdusemodul aufgesetzt werden, um so die Aufnahmekapazitéit des Selbstbedie-
nungsautomaten 1 - Fig. 1 - zu steigern. Eine absolute Ebenflachigkeit des Untergrundes 15
ist dabei nicht erforderlich. Durch die ausgleichsfahigen Sockelelemente 14 kann auch dann
eine relativ unverziigliche Erweiterung des Selbstbedienungsautomaten 1 vorgenommen wer-
den, wenn gewisse Unebenheiten vorliegen. Beispielsweise kann auch dann, wenn ein Gefille
von bis zu 5 % vorliegt, ein bereits bestehender Selbstbedienungsautomat 1 problemlos aufge-
riistet bzw. erweitert werden. Entsprechendes gilt fiir eine Neuerrichtung eines Selbstbedie-

nungsautomaten 1.

Wie am besten aus Fig. 11 ersichtlich ist, sind die jeweiligen Sockelelemente 14, 14°, insbe-
sondere deren Betonkérper 17, 17° im Wesentlichen spaltfrei aneinander reihbar. Einander
gegeniiberliegende Seitenwinde 56, 57 des Betonkorpers 17, 17’ verlaufen dabei in Bezug auf
deren AuBlenflichen ausgehend vom Bodenabschnitt des Betonkorpers 17, 17” in Richtung zu
dessen oberen Endabschnitt bis zu einer ersten Horizontalebene 69 leicht divergierend und
anschlieBend leicht konvergierend, sodass in Bezug auf einen Vertikalschnitt durch die Sei-
tenwinde 56, 57 deren AuBlen- bzw. Wandfldchen jeweils bombiert sind oder zumindest zwei

stumpfwinkelig zueinander ausgerichtete Teilflaichen aufweisen.
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Das heif3t, dass die Betonkorper 17, 17’ zumindest zwei einander gegeniiberliegende Seiten-
winde 56, 57 aufweisen, deren AuBenflichen im unteren Abschnitt leicht V-férmig zueinan-
der ausgerichtet sind und deren AuBenflichen sich im oberen Endabschnitt wieder einander
annihern, sodass die Betonkorper 17, 17’ ihre maximale Breite innerhalb einer Horizontal-
ebene 69 zwischen der Oberseite und der Unterseite des Betonkdrpers 17, 17’ aufweisen, wie
dies am besten aus Fig. 11 ersichtlich ist. Insbesondere verlaufen die AuBenflichen der Sei-
tenwinde 56, 57 der Betonkorper 17, 17’ ausgehend von dieser Horizontalebene 69 in Rich-
tung nach oben und unten jeweils zusammen. Eine entsprechende Ubergangskante der Beton-
kdrper 17, 17°, welche in etwa auf Hohe der Horizontalebene 69 liegt, ist auch den Darstel-
lungen der Sockelelemente 14, 14, 14’ gemaB den Fig. 3-5 zu entnehmen. Das Hohenniveau
der Horizontalebene 69 gegeniiber dem Untergrund 15 entspricht dabei in etwa einem Hoéhen-
niveau einer von einem Benutzer zu betretenden Trittflache 70 auf einem gepflasterten Vor-

bauabschnitt - Fig. 1 - des Selbstbedienungsautomaten 1.

Dadurch ist es ermdglicht, auch bei einer knickartig abfallenden Aufstellfliche bzw. bei ei-
nem relativ unebenen Untergrund 15 eine mdglichst spaltfreie bzw. eine direkt aneinander
anliegende Aneinanderreihung von Sockelelementen 14, 14’ zu gewéhrleisten. Dies ist vor
allem fiir eine stabile bzw. moglichst wackelfreie Aufstellung eines aus mehreren Modulen
zusammengesetzten Selbstbedienungsautomaten 1 von Vorteil. Insbesondere konnen sich
dadurch benachbarte Betonkorper 17, 17’ gegenseitig stiitzen bzw. wird durch eine relativ
spielfreie, Krifte iibertragende Verbindung oder auch durch eine Vorspannung zwischen be-

nachbarten Sockelelementen 14, 14’ eine erhohte Standfestigkeit erzielt.

Entsprechend einer zweckmiBigen Ausfiihrungsform sind aneinander gereihte Sockelelemen-
te 14, 14’, insbesondere deren Betonk6rper 17, 17, untereinander derart verbunden, dass ein
Auseinanderdriften unterbunden ist. Hierfiir ist wenigstens eine Schraubverbindung 58, 58’
zwischen benachbarten Betonkdrpern 17, 17° zweckmiBig. Diese gegenseitige Kopplung,
insbesondere die Schraubverbindung 58, 58’ ist dabei derart ausgefiihrt, dass ein Kippen bzw.
Anheben eines ersten Betonkorpers 17 auch eine Anhebung des benachbarten Betonkdrpers
17’ verursachen wiirde. Dennoch sind die einzelnen Sockelelemente 14, 14’ bzw. deren Be-
tonkorper 17, 17’ iiber die Schraubverbindungen 58, 58’ in gewisser Weise gelenkig gekop-
pelt, sodass eine knick- oder wellenartige Angleichung einer Reihenanordnung von Betonkor-

pern 17, 17° an eventuelle Unebenheiten des Untergrundes 15 in gewissem AusmaB erfolgen
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kann. In Bezug auf vertikale Relativverstellungen bzw. Kippbewegungen sind die Betonkor-
per 17, 17’ jedoch miteinander bewegungsgekoppelt, insbesondere mdglichst spielfrei mitei-
nander verbunden. Durch diese quasi einer Verkettung entsprechende, gelenkige Kopplung
zwischen benachbarten Sockelelementen 14, 14” wird die resultierende Standfestigkeit bzw.
Standsicherheit der aneinander gereihten Sockelelemente 14, 14°, welche zur Aufnahme der
jeweiligen Gehdusemodule bzw. Gehiuse von Selbstbedienungsautomaten 1 - Fig. 1 - vorge-
sehen sind, deutlich gesteigert. Eine virtuelle Gelenksachse zwischen benachbarten So-
ckelelementen 14, 14’, insbesondere zwischen miteinander gekoppelten Betonkorpern 17, 17°

verlduft dabei im Wesentlichen parallel zur Abstiitzebene 20 bzw. zum Untergrund 15.

Im gezeigten Ausfithrungsbeispiel sind zwischen zwei benachbarten Sockelelementen 14, 14’

~ jeweils zwei Schraubverbindungen 58, 58’ vorgesehen. Anstelle von Schraubverbindungen

58, 58’ ist es auch moglich, sonstige formschliissige Verbindungen, beispielsweise Nut-
Feder-Verbindungen zwischen aneinander gereihten Betonkdrpern 17, 17’ vorzusehen und
hiermit eine Relativverstellung zwischen benachbarten Betonkérpern 17, 17 in vertikaler
Richtung zum Untergrund 15 zu unterbinden bzw. hintan zu halten und so die Standfestigkeit
bzw. Standsicherheit der Sockelelemente 14, 14’ zu steigern. Entsprechend einer zweckmaBi-
gen Ausgestaltung sind ndmlich die einzelnen Gehdusemodule 13, 13°, 13°’ primér nur auf
den jeweiligen Sockelmodulen 14, 14’, 14’ lastiibertragend abgestiitzt. Eine bewegungsstar-
re, gegenseitige Verbindung zwischen den einzelnen Gehdusemodulen 13, 13°, 13’ ist vor-
zugsweise nicht vorgesehen. Das heiflt, dass die einzelnen Schrankkdrper bzw. Gehdusemo-
dule 13, 13’, 13”’ quasi selbststehend ausgefiihrt sind und einander benachbarte Wandab-
schnitte von Gehdusemodulen 13, 13°, 13°’ zumindest wihrend ihrer Montage bevorzugt nicht
starr miteinander verbunden sind, sondern relativbeweglich verbleiben. Insbesondere soll eine
gewisse Relativverstellbarkeit zwischen den einzelnen Wandabschnitten der Gehdusemodule
13, 13’, 13°” innerhalb einer vertikal verlaufenden Ubergangsebene bzw. Ubergangsschnitt-

stelle weiterhin ermdglicht sein. Dadurch werden Verspannungen zwischen den einzelnen

.Gehdusemodulen 13, 13°, 13”” und damit einhergehende, nachteilige Auswirkungen auf die

MaBhaltigkeit bzw. in Bezug auf eine moéglichst geradlinige oder verwindungsfreie Ausrich-
tung der Gehdusemodule 13, 13°, 13°’ vermieden. Insbesondere werden gegenseitige Ver-

spannungen und damit einhergehende, eventuell auftretende Verklemmungen von Fachtiiren
an Aufnahmefichern 5,5’, 5" - Fig. 1 - zuverlidssig vermieden bzw. hintan gehalten. Insbe-

sondere ist ein erstes, schrankartig ausgebildetes Gehdausemodul 13 auf einem ersten So-
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ckelelement 14 lastiibertragend abgestiitzt. Dieses Gehdusemodul 13 ist in Bezug auf ein be-
nachbart angeordnetes, im Wesentlichen spaltlos angereihtes und auf einem weiteren So-
ckelelement 14’ abgestiitztes, schrankartiges Gehdusemodul 13’ lose angereiht, sodass es ge-
geniiber dem benachbarten Gehdusemodul 13 zumindest innerhalb einer Vertikalebene, insbe-
sondere in Bezug auf eine vertikale Trennebene zwischen den benachbarten Gehdusemodulen
13, 13’ relativbeweglich bleibt. Zumindest wihrend der Durchfiihrung von Justagearbeiten ist
diese Relativbeweglichkeit von besonderem Nutzen, um gegenseitige Verspannungen und
damit einhergehende Verwindungen von aneinander gereihten Gehdusemodulen 13, 137, 13”
zu vermeiden. Gegebenenfalls kann nach erfolgter, ordnungsgeméaBer Ausrichtung benachbar-
te Gehiiusemodule 13,137, 13”” auch eine gegenseitige Verbindung, beispielsweise eine
Klemm- oder Schraubverbindung aufgebaut werden, um die Steifigkeit der Gehdusemodule

13, 13’, 13”” bzw. des damit aufgebauten Gehdusekdrpers bei Bedarf zu erhohen.

Wie am besten den Darstellungen in den Fig. 9, 10 zu entnehmen ist, ist an zumindest einer
Seite, insbesondere an der Vorderseite 59 und/oder an der Riickseite 60 des Sockelelementes
14, 14’ zumindest ein Pflasterungselement 61, 61” aus Beton anreihbar. Entsprechend einer
zweckmiBigen Ausgestaltung ist insbesondere im Bereich der Vorderseite 59 des Sockelele-
mentes 14, 14’ ein Beton-Pflasterungselement 61, 61° ausgebildet, welches quasi einen ge-
pflasterten Vorbereich bzw. Vorplatz fiir den Selbstbedienungsautomaten 1 darstellt, wie dies
auch der Fig. 1 zu entnehmen ist. Das wenigstens eine Pflasterungselement 61, 61° ist dabei
mit dem jeweiligen Sockelelement 14,14, insbesondere mit dessen Betonkoérper 17, 17 ablé-
sungsfest bzw. bewegungsfest verbunden. Insbesondere ist zumindest ein Abdriften des we-
nigstens einen Pflasterungselementes 61, 61° gegeniiber dem Sockelelement 14, 14’ unter-
bunden. Bevorzugt ist diese Verbindung derart ausgefiihrt, dass in Bezug auf die einander
zugewandten Abschnitte eine Abweichbewegung bzw. Relativverstellung zwischen dem So-
ckelelement 14, 14’ und einem mit diesem verbundenen Pflasterungselement 61, 61’ in Verti-
kalrichtung zum Untergrund 15 unterbunden oder zumindest weitestgehend unterbunden ist.
Diese Verbindung soll jedoch eine gewisse Winkelveranderlichkeit zwischen zwei angren-
zenden Pflasterungselementen 61, 61° erméglichen, sodass die Oberflichen benachbarter
Pflasterungselemente 61, 61°, welche jeweils Trittflachen 70 fiir einen Benutzer ausbilden,
einen von 180° abweichenden Winkel einschlieBen konnen. Weiters soll eine gewisse Win-
kelveranderlichkeit bzw. Neigungsvariabilitat zwischen einem Sockelelement 14, 14’ und

einem daran angrenzenden Pflasterungselement 61 ermdglich sein, um gewisse Unebenheiten,
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insbesondere Unebenheiten des Untergrundes 15 ausgleichen zu konnen und eine moglicht
vollflachige bzw. ,satte“ Auflage der Pflasterungselemente 61, 61° und des wenigstens einen

Betonsockels 17, 17° am Untergrund 15 zu erzielen.

ZweckmiBigerweise ist die Verbindung zwischen dem Sockelelement 14, 14’ und dem we-
nigstens einen Pﬂasterungselement 61, 61° durch wenigstens eine, das Pflasterungselement
61, 61’ und das Sockelelement 14, 14’ zumindest teilweise durchsetzende Seil- oder Stangen-
verbindung 62, 62’ gebildet. Diese Seil- oder Stangenverbindung 62, 62’ ist vor allem in Ab-
hiangigkeit der jeweils erforderlichen Anzahl an aneinander gereihten Pflasterungselementen
61, 61’ bedarfsweise verlanger- und kiirzbar, wie dies in erster Linie aus der Darstellung ge-
maB Fig. 9 ersichtlich ist. Insbesondere umfasst die Seil- oder Stangenverbindung 62, 62’
wenigstens einen Gewindeabschnitt 63, 63” iiber welchen die Seil- oder Stangenverbindung
62, 62’ bedarfsweise kiirzbar bzw. verlangerbar und nach Erreichen der jeweils gewiinschten
Spannldnge vorspannbar ist, um ein Auseinanderdriften bzw. Abdriften einzelner Pflaste-
rungselemente 61, 61° gegeniiber dem Sockelelement 14, 14°, und umgekehrt, zu unterbinden.
Die bedarfsweise Erweiterbarkeit und Kiirzbarkeit dieser Seil- oder Stangenverbindung 62,
62’ kommt weiters einer praktikablen Montierbarkeit bzw. einer moglichst kurzen Aufbauzeit
zugute. Je nach Vorbauldnge bzw. je nach Linge und Anzahl der Pflasterungselemente 61,
61’ ist also eine jeweils abgestimmte Lange zumindest einer Seil- oder Stangenverbindung
62, 62’ erforderlich, um diese Pflasterungselemente 61, 61’ bewegungsfest, jedoch innerhalb
der Aufstandsebene gelenkig mit dem Sockelelement 14, 14°, insbesondere mit dessen Beton-
korper 17, 17’ verbinden zu kénnen. Die wenigstens eine Seil- oder Stangenverbindung 62,
62’ zwischen dem wenigstens einen Pflasterungselement 61, 61’ und dem wenigstens einen
Betonkorper 17, 17 bildet dabei eine Art Kettenverbindung aus, durch welche die einzelnen
Elemente, insbesondere die Pflasterungselemente 61, 61° und die Sockelelemente 14, 14’ ge-
gen Auseinanderdriften gesichert sind, jedoch in gewissem AusmaB zueinander gelenkig blei-

ben.

Zumindest die Stirnenden von nebeneinander angereihten Pflasterungselementen 61, 61°,
welche von nebeneinander angereihten Sockelelementen 14, 14’ abgewandt sind, sind bevor-
zugt mittels wenigstens einer Plattenverbindung 64 gegen Auseinandertriften gesichert, wie
dies in Fig. 10 beispielhaft veranschaulicht wurde. Die Plattenverbindung 64 kann dabei

durch eine einfache Verbindungslasche gebildet sein, welche die vom Sockelelement 14, 14’
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abgewandten Enden der Seil- oder Stangenverbindung 62, 62’ zweier benachbarter Reihen
von Pflasterungselementen 61, 61 miteinander verbindet. Auch diese Plattenverbindung 64
erlaubt eine Abwinkelung zwischen benachbarten Reihen von Pflasterungselementen, um
Unebenheiten des Untergrundes 15 mdéglichst folgen zu konnen. Eine ungehinderte, vertikale
Relativverstellung zwischen benachbarten Pflasterungselementen 61, 61° wird durch diese

Plattenverbindung 64 jedoch unterbunden bzw. ab einem gewissen AusmalB unterbunden.

Diese Plattenverbindung 64 zwischen benachbarten Pflasterungselementen 61, 61° ist mittels
zumindest einem Leistenelement 65, 66, welches bevorzugt ebenso aus Beton besteht, ver-
deckbar. Dieses wenigstens eine Leistenelement 65, 66 ist gegeniiber den Pflasterungselemen-
ten 61, 61’ gegen Abdriften gesichert. Insbesondere ist das wenigstens eine Leistenelement
65, 66 mit wenigstens einem Pflasterungselement 61, 61’ abldsungsfest verbunden. Diese
Verbindung kann dabei durch eine Haken- oder Klemmverbindung oder alternativ durch eine
Schraubverbindung bewerkstelligt sein. Die Leistenelemente 65, 66 konnen dabei an der Vor-
derseite und auch an den seitlichen Randabschnitten der Pflasterungselemente 61, 61” ange-
ordnet sein, um einen definierten Abschluss dieses Vorbaukérpers aus Beton zu schaffen.
Anstelle einer Schraub- oder Klemmverbindung kénnen die Leistenelemente 65, 66 auch mit-
tels wenigstens einer formschliissig hintergreifenden Verbindung gegeniiber Abdriften von

den Pflasterungselementen 61, 61’ gesichert sein.

Entsprechend einer vorteilhaften Ausfiihrungsform sind zumindest zwei einander gegeniiber-
liegende Wandabschnitte der Pflasterungselemente 61, 61° ausgehend von ihren Bodenab-
schnitten in Richtung zu dessen Oberseiten divergierend ausgerichtet. Dadurch kann auch bei
welligen oder andersartig unebenen Untergriinden 15 eine moglichst spaltlose Aneinanderrei-
hung von Pflasterungselementen 61, 61° gewahrleistet werden. Insbesondere wird dadurch
auch dann eine méglichst spaltfreie Trittflache 70 bzw. Aufstandsebene fiir die Benutzer des
Selbstbedienungsautomaten 1 - Fig. 1 - erzielt, wenn der Untergrund 15 unterhalb der Pflaste-

rungselemente 61, 61’ relativ uneben oder wellig ist.

Wesentlich ist, dass ein Sockelelement 14 in Verbindung mit wenigstens einem Pflasterungs-
element 61, 61° aus Beton relativ rasch eine hohe Standfestigkeit fiir das Gehduse oder das
entsprechende Gehausemodul 13, 13°, 13’ des Selbstbedienungsautomaten 1 bietet, durch

welche eine gesonderte Verankerung des Sockelelementes 14, 14°, 14°” oder eines der Pflaste-
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rungselemente 61, 61° gegeniiber dem Untergrund 15 eriibrigt ist. Insbesondere wird durch
die Verbindﬁng zwischen dem wenigstens einen Betonkorper 17, 17° des wenigstens einen
Sockelelementes 14, 14’ und dem wenigstens einen Pflasterungselement 61, 61° aus Beton
eine Art Standful geschaffen, welcher die Standfestigkeit dieses Fundamentsystems 2 erheb-
lich steigert. Insbesondere wirkt sich die bodennahe, relativ hohe Masse dieses Fundament-
systems 2 giinstig auf die Standsicherheit des Selbstbedienungsautomaten 1 bzw. der darauf
abgestellten Gehdusemodule 13, 13’, 13°” aus. Die hohe Standsicherheit wird dabei in einfa-
cher und effizienter Art und Weise durch die mechanische Verbindung bzw. Bewegungskopp-
lung zwischen mehreren, jeweils tragbaren bzw. hidndisch manipulierbaren, vorgefertigten

Betonkdrpern erzielt.

Wie insbesondere aus Fig. 9 ersichtlich ist, konnen einander nichstliegende Winde einer An-
einanderreihung von Betonkdrpern 17, 17’ jeweils wenigstens einen bedarfsweise ausbrech-
oder entfernbaren Wandabschnitt 67 aufweisen. Dieser bedarfsweise ausbrechbare Wandab-
schnitt 67 stellt quasi eine Sollbruchstelle in den einander gegeniiberliegenden Seitenwinden
56, 57 eines Betonkorpers 17 dar, um bei Bedarf einen Durchlass fiir Kabelverbindungen zu
bilden. Dadurch wird eine rasche und moglichst einfache, insbesondere eine moglichst werk-

zeugarme Installation eines Selbstbedienungsautomaten 1 ermoglicht.

Entsprechend einer vorteilhaften Ausfithrungsform ist in zumindest einem Pflasterungsele-
ment 61, 61” des plattenartigen Betonkorpers vor dem Selbstbedienungsautomaten 1 wenigs-
tens ein Beleuchtungskorper 68, 68° eingebaut, wie dies in Fig. 1 beispielhaft veranschaulicht
wurde. Dieser wenigstens eine in den Boden-Vorbaukérper aus vorgefertigten Betonplatten
biindig oder zumindest anndhernd biindig integrierte Beleuchtungskdrper 68, 68’ ist zur Be-
leuchtung des Umgebungsbereiches eines Selbstbedienungsautomaten 1 und/oder zur Be-
leuchtung‘der Frontseite oder des Innenraums von geéffneten Aufnahmefiachern 5, 5°, 5’
eines Aufbewahrungsautomaten 3 ausgebildet. Der wenigstens eine Beleuchtungskorper 68,
68’ kann durch standardméaBige Halogen- oder LED-Leuchtkorper gebildet sein und wird be-

vorzugt ddmmerungsabhéngig aktiviert und deaktiviert.

In den Fig. 12a, 12b ist eine vorteilhafte Wirkungsweise des Fundamentsystems 2 veran-
schaulicht. Daraus ist ersichtlich, dass das Fundamentsystem 2 problemlos auch auf abschiis-

sigen Stellen bzw. Untergriinden 15 platziert werden kann. Durch die individuelle Justierbar-
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keit der Hohe und der seitlichen Ausrichtung der Sockelelemente 14, 14’, 14’ insbesondere
deren Tragelemente 18, 18°, 18°’, kann eine horizontale, einheitliche Abstiitzebene 20 fiir die
Gehédusemodule 13, 13°, 13”’ geschaffen werden. Auch die Spaltmafe zwischen benachbarten
Gehdusemodulen 13, 13°, 13’ kénnen durch die vorhergehend beschriebene, translatorische

Verbindung 52 - siehe die Fig. 3-5 - vereinheitlicht bzw. ausgeglichen werden.

Vor allem bei starken Gefillen bzw. langen Aneinanderreihungen ist es auch moglich, zumin-
dest eine Abstufung vorzusehen und die einzelnen Gehdusemodule 13, 13°, 13°” oder Grup-
pen von Gehédusemodule 13, 13°, 13°” auf unterschiedlichen, jeweils horizontal ausgérichteten
Abstiitzebenen 20, 20°, 20°” abzustellen, wie dies in den Fig. 13a, 13b veranschaulicht wurde.
Ebenso ist es moglich, unmittelbar aneinander gereihte Gehdusemodule 13 und 13’ bzw. 13’
und 13’ eines Selbstbedienungsautomaten 1 jeweils auf unterschiedlichen, horizontal ausge-

richteten Abstiitzebenen 20, 20°, 20°’ zu positionieren,

Die Ausfithrungsbeispiele zeigen mdgliche Ausfithrungsvarianten des Fundamentsystems 2
bzw. des darauf abgestellten Selbstbedienungsautomaten 1, wobei an dieser Stelle bemerkt
sei, dass die Erfindung nicht auf die speziell dargestellten Ausfithrungsvarianten derselben
eingeschrankt ist, sondern vielmehr auch diverse Kombinationen der einzelnen Ausfiihrungs-
varianten untereinander mdglich sind und diese Variationsmoglichkeit aufgrund der Lehre
zum technischen Handeln durch gegensténdliche Erfindung im Kénnen des auf diesem tech-
nischen Gebiet titigen Fachmannes liegt. Es sind also auch simtliche denkbaren Ausfiih-
rungsvarianten, die durch Kombinationen einzelner Details der dargestellten und beschriebe-

nen Ausfiihrungsvariante méglich sind, vom Schutzumfang mit umfasst.

Der Ordnung halber sei abschlieBend darauf hingewiesen, dass zum besseren Verstindnis des
Aufbaus des Fundamentsystems 2 dieses bzw. dessen Bestandteile teilweise unmaBstéblich

und/oder vergrofert und/oder verkleinert dargestellt wurden.

Die den eigensténdigen erfinderischen Losungen zugrunde liegende Aufgabe kann der Be-

schreibung entnommen werden.

Vor allem konnen die einzelnen in den Fig. 1; 2-5; 6-8; 9-11; 12; 13 gezeigten Ausfithrungen

den Gegenstand von eigensténdigen, erfindungsgemiBen Losungen bilden. Die diesbeziigli-
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chen, erfindungsgemdBen Aufgaben und Losungen sind den Detailbeschreibungen dieser Fi-

guren zu entnehmen.
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Patentanspriiche

1. Fundamentsystem (2) zur lastabtragenden Aufnahme eines Gehéuses oder von
wenigstens einem Gehdusemodul (13, 13°, 13”) eines Selbstbedienungsautomaten (1), mit
wenigstens einem Sockelelement (14, 14°, 14°”), welches wenigstens eine Abstiitzflache (16,
16’, 16°) fiir ein Gehéuse oder fiir wenigstens ein Gehdusemodul (13, 13°, 13°) eines Selbst-
bedienungsautomaten (1) aufweist, dadurch gekennzeichnet, dass das Sockelelement (14, 14°,
14°”) einen Betonkdrper (17, 17°, 17°”) und wenigstens ein darauf abgestiitztes, metallisches
Tragelement (18, 18’, 18°”) umfasst, an welchem die wenigstens eine Abstiitzflache (16, 16°,
16°") fiir ein Gehéuse oder Gehdusemodul (13, 13°, 13°”) eines Selbstbedienungsautomaten
(1) ausgebildet ist, und dass das metallische Tragelement (18, 18°, 18’”) mittels wenigstens
einer Einstellvorrichtung (19) in Bezug auf den Betonkorper (17, 17°, 17°) des Sockelele-

mentes (14, 14, 14°’) ausnivellierbar ist.

2. Fundamentsystem nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Beton-
korper (17, 17°, 17°’) quaderformig ausgebildet ist und an zumindest zwei einander gegen-
iiberliegenden Wandabschnitten (24, 25) sowie an seiner Oberseite (26) wenigstens teilweise

vom metallischen Tragelement (18, 18°, 18””) umgrenzt ist.

3. Fundamentsystem nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass das
metallische Tragelement (18, 18’, 18°”) in Bezug auf den Betonkérper (17, 17°, 17°”) hauben-
artig ausgebildet ist.

4. Fundamentsystem nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das metallische Tragelement (18, 18’, 18°’) in Bezug auf einen Vertikalschnitt
eine anndhrend C-férmige Geometrie aufweist, wobei ein Basiselement (27) des C-formigen
Korpers die Oberseite (26) des Betonkorpers (17, 17°, 17°”) zumindest abschnittsweise iiber-
deckt und einander gegeniiberliegenden Schenkel (28, 29) dieses C-formigen Korpers Ver-
blendungsabschnitte (30, 31) darstellen, welche einander gegeniiberliegende Wandabschnitte

(24, 25) des Betonkdpers (17, 17°, 17°”) zumindest teilweise iiberdecken.

5. Fundamentsystem nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-

zeichnet, dass der Betonkorper (17, 17°, 17°”) hohlprismatisch ausgebildet ist, wobei sich des-
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sen Hohlraum (22) ausgehend von der Oberseite (26) des Betonkorpers .(17, 17°, 17°’) durch-
gehend bis zur Unterseite des Betonkorpers (17, 17°, 17°°) erstreckt, sodass ein vertikal ausge-

richteter Durchbruch (23) ausgebildet ist.

6. . Fundamentsystem nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Betonkorper (17, 17°, 17°”) vorgefertigt und zur unmittelbaren Platzierung

am jeweiligen Aufstellungsort eines Selbstbedienungsautomaten (1) vorgesehen ist.

7. Fundamentsystem nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Betonkérper (17, 17°, 17°’) als Fertigbauteil ausgefiihrt ist, der eine Masse
aufweist, die derart gewébhlt ist, dass eine Manipulation, insbesondere eine Verlegung, ohne

maschinelle Hilfsmittel moglich ist.

8. Fundamentsystem nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Einstellvorrichtung (19) wenigstens ein Stellelement (21), insbesondere
zumindest drei, bevorzugt vier in Vertikalrichtung manuell justierbare Stellelemente (21, 217,

21”’,21°”’) umfasst.

9. Fundamentsystem nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Einstellvorrichtung (19) zumindest ein Stellelement (21, 21°, 21°°, 21°”’)
umfasst, welches einen vertikal ausgerichteten Gewindestift (37) aufweist, dessen vertikaler
Uberstand (38) gegeniiber dem Betonkérper (17, 17°, 17°°) durch Verdrehen des Gewindestif-
tes (37) einstellbar ist.

10. Fundamentsystem nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass die Einstell-
vorrichtung (19) zumindest eine in den Betonkdrper (17, 17°, 17°”) eingegossene Gewinde-
hiilse (39) oder Gewindeplatte urﬁfasst, iiber welche die Einschraubtiefe des wenigstens einen
Gewindestiftes (37) in Bezug auf den Betonkorper (17, 17°, 17°’) bedarfsweise verdnderbar

ist.

11. Fundamentsystem nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass in dem vom

Betonkdrper (17, 17°, 17°”) abgewandten Endabschnitt des wenigstens einen Gewindestiftes
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(37) ein relativ zum Gewindestift (37) winkelveridnderlich gelagerter Abstiitzkopf (41) fiir das
metallische Tragelement (18, 18°, 18°”) ausgebildet ist. '

12. Fundamentsystem nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass der Ab-
stiitzkopf (41) gegeniiber dem Gewindestift (37) gelenkig, insbesondere kardanisch gelagert

ist.

13. Fundamentsystem nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass der Ab-
stiitzkopf (41) vom Gewindestift (37) zumindest teilweise durchsetzt ist und der Abstiitzkopf
(41) mittels einer ersten Stiitzfliche (46) unter Zwischenschaltung von wenigstens einem elas-
tisch nachgiebigen Element (47, 47°) am Gewindestift (37) lastiibertragend abgestiitzt ist, wo-
bei der Abstiitzkopf (41) entgegen der Kraftwirkung des elastisch nachgiebigen Elementes
(47, 47°) gegeniiber dem Gewindestift (37) neigungsveranderlich gehaltert ist.

14. Fundamentsystem nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass der Ab-
stiitzkopf (41) unter Zwischenschaltung eines unteren und eines oberen, elastischen Elementes
(47, 47) relativ zur Langsachse des Gewindestiftes (37) winkelverstellbar positioniert ist,

wobei der Gewindestift (37) den Abstiitzkorper (41) mit radialem Spielraum (49) durchsetzt.

15. Fundamentsystem nach Anspruch 13 oder 14, dadurch gekennzeichnet, dass das
elastisch nachgiebige Element (47, 47”) durch zumindest eine auf den Gewindestift (37) auf-
gefidelte Tellerfeder (48, 48”) gebildet ist.

16. Fundamentsystem nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass zumindest zwei einander gegeniiberliegende Endabschnitte des metallischen
Tragelementes (18, 18’, 18°”) jeweils Verblendungsabschnitte (30, 31) ausbilden, deren verti-
kale Hohe (32) derart bemessen ist, dass auch bei maximal ausgefahrener Stellung der Ein-
stellvorrichtung (19) zwischen dem Betonkérper (17, 17°, 17°°) und den Verblendungsele-
menten (29, 30) eine auf die Vertikalrichtung bezogene Uberlappung (33) verbleibt.

17. Fundamentsystem nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Sockelelement (14, 14°, 14°”) zur Abstiitzung einer mehrere Aufnahmefa-

cher (5, 5°, 5°”) aufweisenden Fachanordnung (6) oder eines Steuerungsgehiuses (11) von
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einem aus wenigstens einer Fachanordnung (6) und zumindest einem Steuerungsgehduse (11)

zusammengesetzten Aufbewahrungsautomaten (3) oder Verkaufsautomaten vorgesehen ist.

18. Fundamentsystem nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass mehrere Sockelelemente (14, 14°, 14°”) im Wesentlichen spaltfrei aneinander
reihbar sind und dabei jeweils baugleich ausgefiihrt sind, sodass die Anzahl der Sockelele-
mente (14, 14°, 14°”) ausgehend von einem oder von beiden Enden der Aneinanderreihung

bedarfsweise verringer- und vergroBerbar ist.

19. Fundamentsystem nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass einander gegeniiberliegende Seitenwinde (56, 57) des Betonkorpers (17, 177,
17”’) in Bezug auf deren AuBenflichen ausgehend vom Bodenabschnitt des Betonkorpers (17,
17’, 17’) in Richtung zu dessen oberen Endabschnitt bis zu einer ersten Horizontalebene (69)
leicht divergiereﬂd verlaufen und anschlieBend leicht konvergierend verlaufen, sodass in Be-
zug auf einen Vertikalschnitt durch die Seitenwéande (56, 57) deren AuBenflichen jeweils
bombiert sind oder zumindest zwei stumpfwinkelig zueinander ausgerichtete Teilflichen auf-

weisen.

20. Fundamentsystem nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das metallische Tragelement (18, 18°, 18”’).ein plattenartiges, im Wesentlichen
ebenflichiges Basiselement (27) zur Abstiitzung eines Gehdusemoduls (13, 13°, 13”’) eines

modulartig zusammensetzbaren Selbstbedienungsautomaten (1) umfasst.

21. Fundamentsystem nach Anspruch 20, dadurch gekennzeichnet, dass das platten-
artige Basiselement (27) einen zentralen Durchbruch (34) aufweist und Randabschnitte (35,
35’; 36, 36”) des Basiselementes (27) zur lastabtragenden Abstiitzung der Wandabschnitte

eines schrankartigen Gehdusemoduls (13, 13°, 13°’) ausgebildet sind.

22. Fundamentsystem nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass aneinander gereihte Sockelelemente (14, 14°, 14°’), insbesondere deren Beton-
korper (17,177, 17°’), untereinander derart verbunden sind, dass ein Auseinanderdriften un-

terbunden ist.
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23. Fundamentsystem nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass ein schrankartig ausgebildetes Gehdusemodul (13) auf einem ersten Sockelele-
ment (14) lastiibertragend abgestiitzt ist, welches Gehidusemodul (13) in Bezug auf ein be-
nachbart angeordnetes, im Wesentlichen spaltlos angereihtes und auf einem weiteren So-
ckelelement (14) abgestiitztes, schrankartiges Gehdusemodul (13”) lose aneinandergereiht ist

und somit gegeniiber dem angereihten Gehdusemodul (13°) relativbeweglich ist.

24, Fundamentsystem nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass an zumindest einer Seite, insbesondere an der Vorderseite (59) und/oder an der
Riickseite (60) eines Sockelelementes (14, 14°, 14°”) zumindest ein Pflasterungselement (61,

61°) aus Beton anreihbar ist.

25. Fundamentsystem nach Anspruch 24, dadurch gekennzeichnet, dass das Pflaste-
rungselement (61, 61’) mit dem Sockelelement (14, 14°, 14°”), insbesondere mit dessen Be-
tonké6rper (17, 17°, 17°°) verbunden ist, sodass ein Abdriften des Pflasterungselementes (61,
61’) gegeniiber dem Sockelelement (14, 14°, 14°’) unterbunden ist.

26. Fundamentsystem nach Anspruch 25, dadurch gekennzeichnet, dass die Verbin-
dung zwischen dem Sockelelement (14, 14°, 14°”) und dem wenigstens einen Pflasterungs-
element (61, 61°) durch wenigstens eine das Pflasterungselement (61, 61°) und das So-
ckelelement (14, 14, 14°’) zumindest teilweise durchsetzende Seil- oder Stangenverbindung

(62, 62°) gebildet ist.

27. Fundamentsystem nach Anspruch 26, dadurch gekennzeichnet, dass die Seil-
oder Stangenverbindung (62, 62’) durch Gewindeabschnitte (63, 63) bedarfsweise verldnger-

und verkiirzbar ist.

28. Fundamentsystem nach Anspruch 24, dadurch gekennzeichnet, dass die gegen-
iiber aneinander gereihten Sockelelementen (14, 14°, 14°”) abgewandten Stirnenden von anei-
nander gereihten Pflasterungselementen (61, 61°) mittels einer Plattenverbindung (64) gegen

Auseinanderdriften gesichert sind.
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29. Fundamentsystem nach Anspruch 28, dadurch gekennzeichnet, dass die Platten-
verbindung (64) zwischen benachbarten Pflasterungselementen (61, 61°) mittels zumindest
einem Leistenelement (65, 66) aus Beton verdeckbar ist und das wenigstens eine Leistenele-
ment (65, 66) gegeniiber den Pflasterungselementen (61, 61”) aus Beton gegen Abdriften ge-

sichert ist, insbesondere mit wenigstens einem Pflasterungselement (61, 61°) verbunden ist.

30. Fundamentsystem nach Anspruch 24, dadurch gekennzeichnet, dass zumindest
zwei einander gegeniiberliegende Wandabschnitte der Pflasterungselemente (61, 61°) ausge-

hend von ihren Bodenabschnitten in Richtung zu dessen Oberseiten divergierend verlaufen.

31. Fundamentsystem nach Anspruch 24, dadurch gekennzeichnet, dass ein So-
ckelelement (14, 14°, 14°’) in Verbindung mit wenigstens einem Pflasterungselement (61,
61’) aus Beton eine Standfestigkeit fiir ein Gehduse oder Gehdusemodul (13, 13, 13°”) eines
Selbstbedienungsautomaten (1) aufweist, die eine Verankerung des Sockelelementes (14, 14°,

14°”) oder des Pflasterungselementes (61, 61°) gegeniiber dem Untergrund (15) eriibrigt.

32. Fundamentsystem nach Anspruch 24, dadurch gekennzeichnet, dass in zumin-
dest einem Pflasterungselement (61, 61°) wenigstens ein Beleuchtungskorper (68, 68°) einge-
baut ist, der zur Beleuchtung des Umgebungsbereiches eines Selbstbedienungsautomaten (1)
und/oder zur Beleuchtung der Frontseite oder des Innenraums von gedffneten Aufnahmefé-

chern (5, 5’, 5”’) eines Aufbewahrungsautomaten (3) ausgebildet ist.

33. Fundamentsystem nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass einander nichstliegende Seitenwénde (56, 57) einer Aneinanderreihung von
Betonkorpern (17, 17°, 17°) jeweils wenigstens einen bedarfsweise ausbrech- oder entfernba-

ren Wandabschnitt (67) aufweisen.

34. Fundamentsystem nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Hohl-
raum (22) des wenigstens einen Betonkdrpers (17, 17°, 17°) einen Aufnahme- oder Verle-
gungsraum fiir Leitungsverbindungen, insbesondere fiir Kabelverbindungen zwischen anei-
nander gereihten Gehausemodulen (13, 13°, 13°”) und/oder zwischen wenigstens einem Ge-

hdusemodul (13, 13°, 13°’) und einem Steuerungsgehéiuse (11) ausbildet.
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35. Fundamentsystem nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Tragelement (18, 18’, 18°”) mit einem darauf abgestiitzten Gehdusemodul
(13, 13°, 13”’) eines Selbstbedienungsautomaten (1) abldsungssicher verbindbar, insbesondere

verschraubbar ist.

36. | Fundamentsystem nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das metailische Tragelement (18, 18, 18°”) gegeniiber dem wenigstens einen
Stellelement (21, 21°, 2177, 21°"), insbesondere gegeniiber dessen Abstiitzkopf (41), mittels
einer translatorisch justierbaren Verbindung (52) justierbar, insbesondere seitlich verstellbar

ist.

37. Fundamentsystem nach Anspruch 36, dadurch gekennzeichnet, dass das Tra-
gelement (18, 18°, 18°”) via wenigstens ein Langloch und via wenigstens eine damit korres-

pondierende Schraubverbindung (50, 50’) mit dem Stellelement (21, 21°, 21°°, 21°*’), insbe-

. sondere mit dem Abstiitzkopf (41) verbunden ist.

38. Fundamentsystem nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass ein Bodenabschnitt oder eine Bodenplatte (54) des wenigstens einen Gehéuse-
moduls (13, 13’, 13”’) wenigstens eine Offnung (55, 55°) aufweist, durch welche auch bei
einem auf dem Tragelement (18, 18’, 18”) befestigten Gehdusemodul (13, 13°, 13°’) die Ein-
stellvorrichtung (19) und/oder eine translatorisch justierbare Verbindung (52) ausgehend vom

Inneren des Gehidusemoduls (13, 13°, 13°”) zugreifbar und bedienbar ist.
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