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DESCRIPCION

Método de retroalimentaciéon y dispositivo terminal para canal fisico compartido de enlace descendente de
programacion semipersistente

Campo técnico

Las realizaciones de la presente descripcion se refieren al campo de las tecnologias de comunicaciones y, en
particular, a un método de retroalimentacién para un canal fisico compartido de enlace descendente de
programacion semipersistente, un dispositivo terminal y un medio de almacenamiento legible por ordenador.

Antecedentes

Con el desarrollo continuo de tecnologias de comunicaciones, los sistemas de comunicaciones méviles necesitan
adaptarse a servicios y escenarios mas diversificados. Tales servicios y escenarios requieren alta fiabilidad, baja
latencia, gran ancho de banda, amplia cobertura, y similares para los sistemas de comunicaciones moviles.

Por ejemplo, para cumplir con los servicios de comunicaciones ultra-fiables y de baja latencia (URLLC) de baja
latencia y alta fiabilidad requeridos, un dispositivo terminal que puede soportar una pluralidad de servicios puede
tener una pluralidad de canales fisicos compartidos de enlace descendente (PDSCH) de programacién
semipersistente (SPS) y configuraciones de los mismos en un intervalo. Por lo tanto, se necesita urgentemente un
procedimiento de retroalimentacién para un PDSCH de SPS.

"Discussion on DL SPS" (Exposicion sobre SPS de DL), BORRADOR DEL 3GPP; R1-1906961 enumera las
periodicidades a nivel de simbolo que deberian ser soportadas para SPS de DL, y propone que se deberia estudiar
el mecanismo para soportar retroalimentacién HARQ-ACK para PDSCH de SPS con periodicidad a nivel de
simbolo, considerando el impacto potencial en el retardo de retroalimentacion HARQ-ACK, la sobrecarga de
recursos de PUCCH, la estructura de libro de cédigos HARQ-ACK y el mecanismo de asighacion de recursos de
PUCCH mejorado.

"Discussion on DL SPS solapating" (Exposicién sobre el solapamiento de SPS de DL), 3GPP DRAFT; R1-
1906335 enumera multiples configuraciones de SPS con superposicion de recursos en el dominio de tiempo que
se pueden configurar con recursos en el dominio de frecuencia no superpuestos. Es decir, si existe superposicién
en el dominio de tiempo, gNB puede transmitir maltiples PDSCH de SPS mediante modo FDM.

"Discussion on UCI enhancements for URLLC" (Exposicidn sobre mejoras de UCI para URLLC), BORRADOR DEL
3GPP; R1-1906358 proporciona consideraciones sobre las mejoras de UCI que incluyen mas de un PUCCH con
mejoras de HARQ-ACK y libros de cddigos de HARQ-ACK y priorizacién/multiplexacién intra-UE para URLLC.

Compendio

Las realizaciones de la presente descripcién proporcionan un método de retroalimentacién para un canal fisico
compartido de enlace descendente de programacién semipersistente (PDSCH de SPS) y un dispositivo terminal,
para resolver un problema de que el dispositivo terminal no puede implementar la retroalimentacién de una
pluralidad de PDSCH de SPS. La invencién se expone en el conjunto de reivindicaciones adjuntas.

En las realizaciones de la presente descripcidn, para cada intervalo, se puede determinar un libro de cédigos de
informacién de retroalimentacién de los PDSCH de SPS segun una cantidad de PDSCH de SPS configurados en
el intervalo y una cantidad méxima de PDSCH de SPS que un dispositivo terminal puede decodificar en el intervalo,
para implementar la retroalimentacién de una pluralidad de PDSCH de SPS, de modo que el dispositivo terminal
pueda soportar la retroalimentacién de los PDSCH de SPS de una pluralidad de servicios.

Breve descripcion de los dibujos

A continuacién se describen implementaciones especificas de la presente descripcidn con referencia a los dibujos
adjuntos para comprender mejor la presente descripcién. Los mismos o similares numeros de referencia
representan caracteristicas iguales o similares.

La Figura 1 es un diagrama de flujo de una realizacién de un método de retroalimentacién para un PDSCH de SPS
segun un primer aspecto de la presente descripcion;

la Figura 2 es un diagrama esquemético de un ejemplo de PDSCH de SPS segln una realizacién de la
presente descripcién;

la Figura 3 es un diagrama esquemético de otro ejemplo de PDSCH de SPS segln una realizacién de la
presente descripcién;
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la Figura 4 es un diagrama estructural esquematico de una realizacién de un dispositivo terminal segin un
segundo aspecto de la presente descripcion; y

la Figura 5 es un diagrama esquemético de una estructura de hardware de una realizacién de un dispositivo
terminal segln un tercer aspecto de la presente descripcién.

Descripcion detallada

Lo siguiente describe clara y completamente las soluciones técnicas en las realizaciones de la presente descripcién
con referencia a los dibujos adjuntos en las realizaciones de la presente descripcién. Aparentemente, las
realizaciones descritas son algunas realizaciones de la presente descripcidn en lugar de todas las realizaciones.
Todas las demés realizaciones obtenidas por un experto en la técnica basandose en las realizaciones de la
presente descripcién caen dentro del alcance de proteccién de la presente descripcién.

Las realizaciones de la presente descripcién proporcionan un método de retroalimentacién para un canal fisico
compartido de enlace descendente de programacién semipersistente (PDSCH de SPS), un dispositivo terminal y
un medio de almacenamiento, que puede aplicarse a un escenario en donde se realiza retroalimentacién cuando
hay una pluralidad de PDSCH de SPS en un intervalo. Una pluralidad de PDSCH de SPS puede configurarse en
un intervalo, y un libro de cddigos de informacidén de retroalimentacién puede construirse para la pluralidad de
PDSCH de SPS, para implementar la codificacién y retroalimentacién de la pluralidad de PDSCH de SPS. En las
realizaciones de la presente descripcién, el dispositivo terminal puede ser especificamente un equipo de usuario
(UE) o similar. Esto no estéa limitado en la presente memoria.

La FIG. 1 es un diagrama de flujo de una realizacién de un método de retroalimentacién para un PDSCH de SPS
seglin un primer aspecto de la presente descripciéon. El método de retroalimentacién para un PDSCH de SPS es
aplicable al dispositivo terminal. Como se muestra en la Figura 1, el método de retroalimentacién para un PDSCH
de SPS puede incluir la etapa S101.

Etapa S101. Determinar, cuando una pluralidad de PDSCH de SPS estan configurados en un intervalo, un libro de
codigos de informacién de retroalimentacién de los PDSCH de SPS segln una cantidad de los PDSCH de SPS
configurados y una capacidad de un dispositivo terminal.

Puede haber una pluralidad de configuraciones de PDSCH de SPS diferentes, y los periodos y longitudes de los
PDSCH de SPS en cada configuracién pueden ser diferentes. Por lo tanto, una cantidad de PDSCH de SPS de las
configuraciones en un intervalo puede ser la misma o puede ser diferente. Se obtiene en la presente memoria una
cantidad total de PDSCH de SPS en todas las configuraciones de PDSCH de SPS configuradas en un intervalo.
Por ejemplo, la FIG. 2 es un diagrama esquemético de un ejemplo de PDSCH de SPS segun una realizacién de la
presente descripcién. En la figura 2 se representan dos intervalos, que son respectivamente un intervalo n y un
intervalo n+1. Las configuraciones de PDSCH de SPS incluyen una configuracién 1 de PDSCH de SPS y una
configuracion 2 de PDSCH de SPS. Hay tres PDSCH de SPS configurados como la configuracién 1 de PDSCH de
SPS y un PDSCH de SPS configurado como la configuracién 2 de PDSCH de SPS en cada uno del intervalo ny
el intervalo n+1. Es decir, el intervalo n tiene cuatro PDSCH de SPS, y el intervalo n+1 tiene cuatro PDSCH de
SPsS.

Para facilitar la descripcién, en esta realizacién de la presente descripcion, el método de retroalimentacién para un
PDSCH de SPS se describe utilizando un intervalo. El método de retroalimentacién para un PDSCH de SPS en
cada intervalo es consistente con el método de retroalimentacién para un PDSCH de SPS en el intervalo.

Una capacidad del dispositivo terminal se utiliza para indicar una cantidad maxima N de PDSCH que el dispositivo
terminal puede decodificar en un intervalo y que representa una capacidad de decodificacion del dispositivo
terminal. Especificamente, el dispositivo terminal puede descodificar una pluralidad de PDSCH en un intervalo, o
el dispositivo terminal puede descodificar solo un PDSCH en un intervalo. El PDSCH puede incluir un PDSCH de
programacion dindmica y/o un PDSCH de SPS. En esta realizacién de la presente descripcién, no hay un PDSCH
de programacién dindmica en un intervalo.

Un libro de cédigos de informacidon de retroalimentacién incluye informacién de bits de retroalimentacién de los
PDSCH de SPS. La informacién de bits de retroalimentacidén puede incluir especificamente informacién de bits de
solicitud de acuse de recibo de repeticion automética hibrida (HARQ-ACK), es decir, informacién de bits de acuse
de recibo (ACK) y/o informacién de bits sin acuse de recibo (NACK). El libro de cédigos de informacién de
retroalimentacién puede construirse utilizando la informacién de bits de retroalimentacion.

La informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS que puede ser soportada por el dispositivo
terminal y utilizada para construir un libro de cédigos de informacidén de retroalimentaciéon puede determinarse
segun los PDSCH de SPS en un intervalo y una capacidad del dispositivo terminal, de modo que el libro de cédigos
de informacién de retroalimentacién se construye utilizando la informacién de bits de retroalimentacién de los
PDSCH de SPS.
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En algunas realizaciones, la cantidad maxima N de PDSCH que el dispositivo terminal puede decodificar en un
intervalo es mayor que 1. Por ejemplo, N=5, es decir, el dispositivo terminal puede descodificar un maximo de cinco
PDSCH en un intervalo. Si una cantidad de PDSCH de SPS en un intervalo es mayor o igual a N, la informacién
de bits de retroalimentacion de los PDSCH de SPS en un libro de cédigos de informacién de retroalimentacién se
determina segln la capacidad del dispositivo terminal. Las configuraciones de PDSCH de SPS pueden ser iguales
o pueden ser diferentes.

Especificamente, una cantidad de piezas de informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS en el
libro de cédigos de informacién de retroalimentacién debe ser menor o igual a N. Es decir, los PDSCH de SPS
cuya cantidad es menor o igual a N se seleccionan de los PDSCH de SPS en el intervalo, y el libro de cddigos de
informacién de retroalimentacién se construye utilizando la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH
de SPS seleccionados. La manera de seleccidén puede estar predefinida. Por ejemplo, la seleccién se realiza segun
una secuencia en el dominio de tiempo, es decir, segln una secuencia de simbolos de inicio de los PDSCH de
SPS configurados. En otro ejemplo, alternativamente pueden preestablecerse prioridades para configuraciones de
PDSCH de SPS, y la seleccidn se realiza en orden descendente de las prioridades.

A continuacién se toman seis ejemplos para ilustrar como determinar la informacion de bits de retroalimentacién
de los PDSCH de SPS en el libro de cddigos de informacidn de retroalimentacion segln la capacidad del dispositivo
terminal cuando la cantidad de PDSCH de SPS en el intervalo es mayor o igual a N, para construir el libro de
codigos de informacién de retroalimentacién. Deberia observarse que la manera de construir el libro de cédigos de
informacién de retroalimentacién no se limita a las maneras en los seis ejemplos a continuacién.

En un primer ejemplo, las configuraciones de PDSCH de SPS estan configuradas con prioridades. Cuando los
PDSCH de SPS en un intervalo no se superponen en el dominio de tiempo, la informacién de bits de
retroalimentacién de los N PDSCH de SPS puede seleccionarse en orden descendente de las prioridades de las
configuraciones de PDSCH de SPS, para construir el libro de codigos de informacién de retroalimentacién.

Por ejemplo, el intervalo n mostrado en la Figura 2 corresponde a cuatro PDSCH de SPS, que son respectivamente
01, 02, 03 y 04. La configuracién 1 de PDSCH de SPS corresponde a 01, 02 y 03, y la configuracién 2 de PDSCH
de SPS corresponde a 04. Se supone que N=3, y una prioridad de la configuracién 1 de PDSCH de SPS es mayor
que una prioridad de la configuracién 2 de PDSCH de SPS. Los tres PDSCH de SPS o1, 02 y 03 pueden
seleccionarse de los cuatro PDSCH de SPS correspondientes al intervalo n, para obtener informacién de bits de
retroalimentacién de los tres PDSCH de SPS seleccionados, que pueden ser especificamente bits HARQ-ACK de
los tres PDSCH de SPS, y se construye un libro de cédigos de informacién de retroalimentacién utilizando la
informacién de bits de retroalimentacién de los tres PDSCH de SPS.

En un segundo ejemplo, las configuraciones de PDSCH de SPS estan configuradas con prioridades. Cuando los
PDSCH de SPS en un intervalo no se superponen en el dominio de tiempo, se detecta si las configuraciones de
PDSCH de SPS corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS, y la informacién de bits de retroalimentacién
de N PDSCH de SPS detectados se selecciona en orden descendente de las prioridades de las configuraciones
de PDSCH de SPS, para construir el libro de cédigos de informacién de retroalimentacion.

Una diferencia entre el segundo ejemplo y el primer ejemplo es que cada ubicacién de PDSCH (es decir, ocasion)
en las configuraciones de PDSCH de SPS puede corresponder a la transmisién de PDSCH de SPS o puede
corresponder a ninguna transmisién de PDSCH de SPS. Por lo tanto, en primer lugar, puede detectarse si las
configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS. Si se detecta que las
configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS, la informacién de bits de
retroalimentacién de los N PDSCH de SPS se selecciona de los PDSCH de SPS detectados, para construir el libro
de cédigos de informacién de retroalimentacién.

En un tercer ejemplo, las configuraciones de PDSCH de SPS estan configuradas con prioridades. Cuando una
pluralidad de PDSCH de SPS en un intervalo se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo, se
pueden seleccionar N PDSCH de SPS en orden descendente de las prioridades de las configuraciones de PDSCH
de SPS, y si al menos dos PDSCH de SPS de los PDSCH de SPS seleccionados se superponen al menos
parcialmente en el dominio de tiempo, se selecciona informacién de bits de retroalimentacién del PDSCH de SPS
cuya configuracién esté configurada con una prioridad més alta en los al menos dos PDSCH de SPS e informacién
de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS que no se superponen en el dominio de tiempo para construir
el libro de cédigos de informacion de retroalimentacion.

Por ejemplo, la FIG. 3 es un diagrama esquematico de otro ejemplo de PDSCH de SPS segun una realizacidén de
la presente descripcién. Como se muestra en la Figura 3, un intervalo n corresponde a cuatro PDSCH de SPS,
que son respectivamente 01, 02, 03 y 04. Las configuraciones de PDSCH de SPS incluyen una configuracién 1 de
PDSCH de SPS y una configuracién 2 de PDSCH de SPS. La configuraciéon 1 de PDSCH de SPS corresponde a
01, 02 y 03, la configuracién 2 de PDSCH de SPS corresponde a 04, y 02 y 04 se superponen al menos
parcialmente en el dominio de tiempo. Se supone que N=4, y una prioridad de la configuracién 1 de PDSCH de
SPS es mayor que una prioridad de la configuracién 2 de PDSCH de SPS. En el intervalo n, la decodificacién de
04 correspondiente a la configuraciéon 2 de PDSCH de SPS puede descartarse. Se obtiene informacion de bits de
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retroalimentacién de los tres PDSCH de SPS 01, 02 y 03, que son especificamente bits HARQ-ACK de los tres
PDSCH de SPS, y se construye un libro de cédigos de informacién de retroalimentacién utilizando la informacién
de bits de retroalimentacion de los tres PDSCH de SPS.

En un cuarto ejemplo, las configuraciones de PDSCH de SPS estén configuradas con prioridades. Cuando una
pluralidad de PDSCH de SPS en un intervalo se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo, se
detecta si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la transmision de PDSCH de SPS. N PDSCH
de SPS detectados se seleccionan en orden descendente de las prioridades de las configuraciones de PDSCH de
SPS. Si al menos dos PDSCH de SPS de los PDSCH de SPS detectados seleccionados se superponen al menos
parcialmente en el dominio de tiempo, se seleccionan la informacién de bits de retroalimentacién del PDSCH de
SPS cuya configuracién esta configurada con una prioridad més alta en los al menos dos PDSCH de SPS y la
informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS detectados que no se superponen en el dominio
de tiempo, para construir el libro de codigos de informacion de retroalimentacion.

Una diferencia entre el cuarto ejemplo y el tercer ejemplo es que cada ubicacién de PDSCH (es decir, ocasién) en
las configuraciones de PDSCH de SPS puede corresponder a la transmisién de PDSCH de SPS o puede
corresponder a ninguna transmisién de PDSCH de SPS. Por lo tanto, en primer lugar, puede detectarse si las
configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS. La informacién de bits de
retroalimentacién de los PDSCH de SPS se selecciona utilizando los PDSCH de SPS detectados y se construye
el libro de cédigos de informacion de retroalimentacion.

En un quinto ejemplo, las configuraciones de PDSCH de SPS estan configuradas con prioridades. Cuando una
pluralidad de PDSCH de SPS en un intervalo se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo, se
seleccionan N PDSCH de SPS en orden descendente de las prioridades de las configuraciones de PDSCH de
SPS, y si al menos dos PDSCH de SPS de los PDSCH de SPS seleccionados se superponen al menos
parcialmente en el dominio de tiempo, el libro de codigos de informacién de retroalimentacién se construye
utilizando informacién de bits de retroalimentacidén de los N PDSCH de SPS seleccionados.

Es decir, el libro de cédigos de informacién de retroalimentacidén se construye utilizando la informacién de bits de
retroalimentacién de los PDSCH de SPS que se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo y la
informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS que no se superponen en el dominio de tiempo.

En un sexto ejemplo, las configuraciones de PDSCH de SPS se configuran con prioridades. Cuando una pluralidad
de PDSCH de SPS en un intervalo se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo, se detecta si
las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la transmision de PDSCH de SPS. N PDSCH de SPS
detectados se seleccionan en orden descendente de las prioridades de las configuraciones de PDSCH de SPS. Si
al menos dos PDSCH de SPS de los PDSCH de SPS detectados seleccionados se superponen al menos
parcialmente en el dominio de tiempo, el libro de codigos de informacién de retroalimentacién se construye
utilizando informacién de bits de retroalimentacién de los N PDSCH de SPS detectados seleccionados.

Una diferencia entre el sexto ejemplo y el quinto ejemplo es que cada ubicaciéon de PDSCH (es decir, ocasion) en
las configuraciones de PDSCH de SPS puede corresponder a la transmisién de PDSCH de SPS o puede
corresponder a ninguna transmisién de PDSCH de SPS. Por lo tanto, en primer lugar, puede detectarse si las
configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la transmision de PDSCH de SPS. La informacién de bits de
retroalimentacién de los PDSCH de SPS se selecciona utilizando los PDSCH de SPS detectados y se construye
el libro de cédigos de informacion de retroalimentacion.

Deberia observarse que, el establecimiento de la prioridad puede determinarse segun un factor de prioridad. El
factor de prioridad puede incluir identificadores de configuracién (es decir, ID) de las configuraciones de PDSCH
de SPS, periodos de las configuraciones de PDSCH de SPS, duraciones de las configuraciones de PDSCH de
SPS o similares, o la prioridad se configura utilizando una sefializacién de RRC. Esto no esta limitado en la presente
memoria.

Por ejemplo, una prioridad de una configuracién de PDSCH de SPS con un ID de configuracién grande es mayor
que una prioridad de una configuracién de PDSCH de SPS con un ID de configuracidén pequefio.

En otro ejemplo, una prioridad de una configuracién de PDSCH de SPS con un periodo largo es menor que una
prioridad de una configuracién de PDSCH de SPS con un periodo corto.

En otro ejemplo mas, una prioridad de una configuracion de PDSCH de SPS con una duracidn corta es mayor que
una prioridad de una configuracién de PDSCH de SPS con una duracion larga.

Una manera de determinar la informacién de bits de retroalimentacion de los PDSCH de SPS en el libro de cédigos
de informacion de retroalimentacién segun la cantidad de PDSCH de SPS cuando la cantidad de PDSCH de SPS
en el intervalo es menor que N, para construir el libro de cédigos de informacién de retroalimentacién se describe
a continuacion utilizando seis ejemplos. Deberia observarse que la manera de construir el libro de cddigos de
informacién de retroalimentacién no se limita a las maneras en los seis ejemplos a continuacién.
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En un primer ejemplo, cuando los PDSCH de SPS en un intervalo no se superponen en el dominio de tiempo, el
libro de cédigos de informacién de retroalimentacion puede construirse utilizando informacién de bits de
retroalimentacion de informacién de retroalimentacién de todos los PDSCH de SPS.

Por ejemplo, el intervalo n mostrado en la Figura 2 corresponde a cuatro PDSCH de SPS, que son respectivamente
01, 02, 03 y 04. La configuracién 1 de PDSCH de SPS corresponde a 01, 02 y 03, y la configuracién 2 de PDSCH
de SPS corresponde a o4. Se supone que N=5, y un libro de cédigos de informaciéon de retroalimentacién se
pueden construir utilizando informacién de bits de retroalimentacién de los cuatro PDSCH de SPS 01, 02, 03, y 04,
que son especificamente bits HARQ-ACK de los cuatro PDSCH de SPS.

En un segundo ejemplo, cuando los PDSCH de SPS en un intervalo no se superponen en el dominio de tiempo,
se puede detectar si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS, y
el libro de cédigos de informacién de retroalimentacién se construye utilizando informaciéon de bits de
retroalimentacién de los PDSCH de SPS detectados.

Una diferencia entre el segundo ejemplo y el primer ejemplo es que cada ubicacién de PDSCH (es decir, ocasion)
en las configuraciones de PDSCH de SPS puede corresponder a la transmisién de PDSCH de SPS o puede
corresponder a ninguna transmisién de PDSCH de SPS. Por lo tanto, en primer lugar, puede detectarse si las
configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS. El libro de cédigos de
informacién de retroalimentacién se construye utilizando la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH
de SPS detectados.

En un tercer ejemplo, las configuraciones de PDSCH de SPS estan configuradas con prioridades. Cuando una
pluralidad de PDSCH de SPS en un intervalo se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo, se
selecciona la informacion de bits de retroalimentacion de PDSCH de SPS cuyas configuraciones se configuran con
prioridades més altas en la pluralidad de PDSCH de SPS que se superponen al menos parcialmente en el dominio
de tiempo y la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS que no se superponen en el dominio
de tiempo, para construir el libro de cédigos de informacion de retroalimentacion.

Por ejemplo, el intervalo n mostrado en la Figura 3 corresponde a cuatro PDSCH de SPS, que son respectivamente
01, 02, 03 y 04. La configuracién 1 de PDSCH de SPS corresponde a 01, 02 y 03, y la configuracién 2 de PDSCH
de SPS corresponde a 04. 02 y 04 se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo. Se supone que
N=5, y una prioridad de la configuracién 1 de PDSCH de SPS es mayor que una prioridad de la configuracién 2 de
PDSCH de SPS. La decodificacién de 04 puede descartarse, y se construye un libro de cédigos de informacion de
retroalimentacién utilizando informacién de bits de retroalimentacién de los tres PDSCH de SPS 01, 02y 03, que
son especificamente bits HARQ-ACK de los tres PDSCH de SPS.

En un cuarto ejemplo, las configuraciones de PDSCH de SPS estén configuradas con prioridades. Cuando una
pluralidad de PDSCH de SPS en un intervalo se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo, se
puede detectar si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS, y se
selecciona la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS cuyas configuraciones estan
configuradas con prioridades mas altas en una pluralidad de PDSCH de SPS detectados que se superponen al
menos parcialmente en el dominio de tiempo y la informacién de bits de retroalimentacidén de los PDSCH de SPS
detectados que no se superponen en el dominio de tiempo, para construir el libro de cédigos de informacién de
retroalimentacion.

Una diferencia entre el cuarto ejemplo y el tercer ejemplo es que cada ubicacién de PDSCH (es decir, ocasién) en
las configuraciones de PDSCH de SPS puede corresponder a la transmisién de PDSCH de SPS o puede
corresponder a ninguna transmisién de PDSCH de SPS. Por lo tanto, en primer lugar, puede detectarse si las
configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS. El libro de cédigos de
informacién de retroalimentacién se construye utilizando la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH
de SPS detectados.

En un quinto ejemplo, las configuraciones de PDSCH de SPS estan configuradas con prioridades. Cuando una
pluralidad de PDSCH de SPS en un intervalo se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo, el
libro de cédigos de informacién de retroalimentacion puede construirse utilizando informacién de bits de
retroalimentacién de todos los PDSCH de SPS.

Es decir, el libro de cédigos de informacion de retroalimentacién se construye utilizando la informacién de bits de
retroalimentacién de los PDSCH de SPS que se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo y la
informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS que no se superponen en el dominio de tiempo.

En un sexto ejemplo, las configuraciones de PDSCH de SPS se configuran con prioridades. Cuando una pluralidad
de PDSCH de SPS en un intervalo se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo, se puede
detectar si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS. El libro de
codigos de informacién de retroalimentacion se construye utilizando informacién de bits de retroalimentacién de
todos los PDSCH de SPS detectados.
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Una diferencia entre el sexto ejemplo y el quinto ejemplo es que cada ubicaciéon de PDSCH (es decir, ocasion) en
las configuraciones de PDSCH de SPS puede corresponder a la transmisién de PDSCH de SPS o puede
corresponder a ninguna transmisién de PDSCH de SPS. Por lo tanto, en primer lugar, puede detectarse si las
configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS. El libro de cédigos de
informacién de retroalimentacién se construye utilizando la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH
de SPS detectados.

Para el contenido de una prioridad alta y una prioridad baja, se puede hacer referencia a la descripcién relacionada
en la realizacion anterior. Los detalles no se describen de nuevo en la presente memoria.

Para un método de determinacién de la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS que no se
sobreexpone en el dominio de tiempo, la informacién de bits de retroalimentacién de todos los PDSCH de SPS
puede retroalimentarse, o solo la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS detectados puede
retroalimentarse.

Cuando se construye un libro de cédigos de informacién de retroalimentacién de un intervalo, para el método de
determinacién de la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS que se superponen al menos
parcialmente en el dominio de tiempo, el método de determinacién de la informacién de bits de retroalimentacién
de los PDSCH de SPS que no se superponen en el dominio de tiempo, otra manera de combinacién entre los dos
también cae dentro del alcance de proteccién de las realizaciones de la presente descripcion.

En la realizacién anterior, el dispositivo terminal puede detectar si todas las configuraciones de PDSCH de SPS
corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS basandose en una sefial de referencia de demodulacién
(DMRS). Alternativamente, el dispositivo terminal detecta si las configuraciones de PDSCH de SPS con prioridades
méas altas corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS basandose en una DMRS. Por ejemplo, la deteccién
de energia se realiza segun una secuencia de DMRS. Si la energia detectada supera un umbral, se considera que
hay una transmisiéon de PDSCH de SPS correspondiente; de lo contrario, se considera que no hay una transmisién
de PDSCH de SPS correspondiente.

En la realizacién anterior, el dispositivo terminal decodifica los PDSCH de SPS. Si la decodificacién es correcta, la
informacién de bits de retroalimentacién son bits ACK; y si la decodificaciéon es error, la informacién de bits de
retroalimentacion son bits NACK.

En algunas otras realizaciones, la cantidad méaxima N de PDSCH que el dispositivo terminal puede decodificar en
un intervalo es igual a 1. Las configuraciones de PDSCH de SPS estan configuradas con prioridades. El dispositivo
terminal puede detectar secuencialmente si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la transmisién
de PDSCH de SPS en orden descendente de las prioridades de las configuraciones de PDSCH de SPS hasta que
las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la transmision de PDSCH de SPS, y seleccionar
informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS correspondientes a las configuraciones de PDSCH
de SPS, para construir el libro de cddigos de informacién de retroalimentacién. Si ninguna configuracién de PDSCH
de SPS corresponde a la transmisién de PDSCH de SPS, el libro de cédigos de informacién de retroalimentacién
se construye utilizando informacién de bits de retroalimentacién NACK.

Por ejemplo, el dispositivo terminal puede detectar primero ubicaciones en el dominio de tiempo de los PDSCH de
SPS correspondientes a todas las configuraciones de PDSCH de SPS en un intervalo sin decodificar todos los
PDSCH de SPS. Se detecta preferiblemente si las configuraciones de PDSCH de SPS con prioridades mas altas
corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS. Silas configuraciones de PDSCH de SPS con las prioridades
méas altas corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS, el libro de cbédigos de informacién de
retroalimentacién se construye utilizando informacién de bits de retroalimentaciéon de un PDSCH de SPS. Si las
configuraciones de PDSCH de SPS con las prioridades més altas no corresponden a la transmisién de PDSCH de
SPS, se detecta silas configuraciones de PDSCH de SPS con prioridades més bajas corresponden a la transmisién
de PDSCH de SPS, y si las configuraciones de PDSCH de SPS con las prioridades mas bajas corresponden a la
transmisién de PDSCH de SPS, el libro de cédigos de informacién de retroalimentacién se construye utilizando
informacién de bits de retroalimentaciéon de un PDSCH de SPS. Si las configuraciones de PDSCH de SPS con las
prioridades mas bajas no corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS de manera similar, la informacién de
bit de retroalimentaciéon NACK se retroalimenta, por ejemplo, un bit NACK.

Especificamente, puede detectarse secuencialmente si las configuraciones de PDSCH de SPS en un intervalo
corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS basandose en una DMRS.

En las realizaciones de la presente descripcidn, para cada intervalo, se puede determinar un libro de cédigos de
informacién de retroalimentacién de los PDSCH de SPS segun una cantidad de PDSCH de SPS configurados en
el intervalo y una cantidad méxima de PDSCH de SPS que un dispositivo terminal puede decodificar en el intervalo,
para implementar la retroalimentacién de una pluralidad de PDSCH de SPS, de modo que el dispositivo terminal
pueda soportar la retroalimentacién de los PDSCH de SPS de una pluralidad de servicios.
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La informacién de bits de retroalimentacion en el libro de cédigos de informacidn de retroalimentacién construido
utilizando la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS también puede disponerse en un orden
especifico basandose en un factor de construccién. A continuacién, se realiza una descripcién utilizando algunos
ejemplos.

En algunos ejemplos, el factor de construccién puede incluir el dominio de tiempo y los ID de configuracién de las
configuraciones de PDSCH de SPS. Las configuraciones de PDSCH de SPS pueden disponerse en orden
ascendente de los ID de configuracién, y, a continuacion, la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH
de SPS puede disponerse segln una secuencia en el dominio de tiempo, para obtener el libro de cddigos de
informacién de retroalimentacién.

Por ejemplo, los PDSCH de SPS mostrados en la FIG. 2 se utilizan como un ejemplo. Las configuraciones de
PDSCH de SPS estan dispuestas en orden ascendente de ID de configuracién como: una configuracién 1 de
PDSCH de SPS y una configuracién 2 de PDSCH de SPS. Basandose en el orden ascendente de los ID de
configuracién de las configuraciones de PDSCH de SPS, los PDSCH de SPS se disponen segln una secuencia
en el dominio de tiempo como 01, 02, 03 y 04. Los bits HARQ-ACK de 01, 02, 03 y 04 son 01ACK 02-ACK o3-ACKy
04-ACK respectivamente. Por lo tanto, una secuencia de disposicién de la informacién de bits de retroalimentacion
de los PDSCH de SPS en un libro de cddigos de informacién de retroalimentacion es 014K 02-ACK 3-ACKy o4-
ACK_ Si hay un PDSCH de programacién dinamica en un intervalo, 01-AK 02-ACK ¢3-ACK y 04-ACK pyede colocarse
después de la informacién de bits de retroalimentacién del PDSCH de programacién dinamica en el libro de cédigos
de informacién de retroalimentacion.

En otro ejemplo, los PDSCH de SPS mostrados en la FIG. 3 se utilizan como un ejemplo. Las configuraciones de
PDSCH de SPS estan dispuestas en orden ascendente de los ID de configuracién como: una configuracién 1 de
PDSCH de SPS y una configuracién 2 de PDSCH de SPS. 02 y 04 se superponen al menos parcialmente en el
dominio de tiempo, y 01 y 03 no se superponen con otros PDSCH de SPS en el dominio de tiempo. Sien 02 y 04
se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo, se descarta la descodificacién de un PDSCH de
SPS cuya configuracién esta configurada con una prioridad mas baja, es decir, se descarta la descodificacién de
04, y se construye conjuntamente un libro de cédigos de informacidn de retroalimentacién utilizando informacién
de bits de retroalimentacién de un PDSCH de SPS cuya configuracién esta configurada con una prioridad mas alta,
es decir, informacién de bits de retroalimentacién de 02, e informacién de bits de retroalimentacién de 01y 03 que
no se superponen con otros PDSCH de SPS en el dominio de tiempo. Basandose en el orden ascendente de los
ID de configuracidn de las configuraciones de PDSCH de SPS, los PDSCH de SPS se disponen segln la secuencia
de dominio de tiempo como o1, 02 y 03. Los bits HARQ-ACK de 01, 02 y 03 son 014K 02ACK y 03
ACK respectivamente. Por lo tanto, una secuencia de disposicion de la informacion de bits de retroalimentacion de
los PDSCH de SPS en un libro de cadigos de informacién de retroalimentacion es 01-ACK, 024Ky 03-ACK Gj hay
un PDSCH de programacion dinamica en un intervalo, 014K 02ACK y 03-ACK pyede colocarse después de la
informacién de bits de retroalimentacién del PDSCH de programacién dindmica en el libro de cédigos de
informacién de retroalimentacién.

En otro ejemplo més, los PDSCH de SPS mostrados en la FIG. 3 se utilizan como un ejemplo. Las configuraciones
de PDSCH de SPS estan dispuestas en orden ascendente de los ID de configuracién como: la configuraciéon 1 de
PDSCH de SPS y la configuracién 2 de PDSCH de SPS. 02 y 04 se superponen al menos parcialmente en el
dominio de tiempo, y 01 y 03 no se superponen con otros PDSCH de SPS en el dominio de tiempo. Si se determina
que el libro de coédigos de informaciéon de retroalimentaciéon se construye utilizando informacién de bits de
retroalimentacién de todos los PDSCH de SPS, baséndose en el orden ascendente de los ID de configuracién de
las configuraciones de PDSCH de SPS, la informacién de bits de retroalimentacién se dispone segln la secuencia
en el dominio de tiempo, y una secuencia de disposicién de la informacién de bits de retroalimentacién de los
PDSCH de SPS en el libro de codigos de informacion de retroalimentacion es 014K 024K ¢3-ACK y 04-ACK_ Gj hay
un PDSCH de programacion dinamica en un intervalo, 014K 024K 3-ACK y 04-ACK pyede colocarse después de
la informacién de bits de retroalimentacién del PDSCH de programacién dinamica en el libro de cédigos de
informacién de retroalimentacién.

En algunos otros ejemplos, el factor de construccidén puede incluir el dominio de tiempo y los ID de configuracién
de las configuraciones de PDSCH de SPS. La informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS
puede disponerse basandose en una secuencia en el dominio de tiempo y, a continuacion, en orden ascendente
de los ID de configuraciéon de las configuraciones de PDSCH de SPS, para obtener el libro de cédigos de
informacién de retroalimentacién.

Por ejemplo, los PDSCH de SPS mostrados en la FIG. 2 se utilizan como un ejemplo. Las configuraciones de
PDSCH de SPS estan dispuestas en orden ascendente de ID de configuracién como: una configuracién 1 de
PDSCH de SPS y una configuracién 2 de PDSCH de SPS. Basandose en la secuencia en el dominio de tiempo,
los PDSCH de SPS se disponen de nuevo en orden ascendente de los ID de configuracién de las configuraciones
de PDSCH de SPS como 01, 02, 03y 04.
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Los bits HARQ-ACK de 01, 02, 03 y 04 son 01-ACK 02ACK ¢3-ACK y o4-ACK regpectivamente. Por lo tanto, una
secuencia de disposicién de la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS en un libro de
cbdigos de informacién de retroalimentacion es 014K 02CK o4-ACK y 93-ACK_Gj hay un PDSCH de programacion
dinamica en un intervalo, 01-ACK, 02ACK 04-ACK 'y 03-ACK puede colocarse después de la informacion de bits de
retroalimentacién del PDSCH de programacién dinamica en el libro de cddigos de informaciéon de retroalimentacién.

Los ejemplos anteriores pueden aplicarse a un escenario de portadora Unica, y en un escenario de multiples
portadoras, el procesamiento de cada portadora es el mismo que el de una portadora Unica. En el escenario de
multiples portadoras, el factor de construcciéon puede incluir dominio de tiempo, ID de configuracién de las
configuraciones de PDSCH de SPS y un identificador de portadora. El identificador de portadora puede ser
especificamente un indice de celda de servicio o similar. Esto no esta limitado en la presente memoria. La
informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS en el libro de cédigos de informacién de
retroalimentacién también puede disponerse seglin una secuencia especifica basada en el factor de construccién.
A continuacion, se realiza una descripcién utilizando un ejemplo en donde el identificador de portadora es el indice
de celda de servicio.

En algunos ejemplos, el factor de construccién incluye el dominio de tiempo, los ID de configuraciéon de las
configuraciones de PDSCH de SPS y el indice de celda de servicio. Basandose en el orden ascendente de los ID
de configuracién de las configuraciones de PDSCH de SPS, la informacidén de bits de retroalimentacién de los
PDSCH de SPS puede disponerse secuencialmente segln una secuencia en el dominio de tiempo y en orden
ascendente de los indices de celda de servicio de nuevo, para obtener el libro de cédigos de informacién de
retroalimentacion.

En algunos otros ejemplos, el factor de construccién incluye el dominio de tiempo, los ID de configuracién de las
configuraciones de PDSCH de SPS y el indice de celda de servicio. Basandose en una secuencia de dominio de
tiempo, la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS puede disponerse secuencialmente en
orden ascendente de los ID de configuracién de las configuraciones de PDSCH de SPS y en orden ascendente de
los indices de celda de servicio de nuevo, para obtener el libro de c6digos de informacidn de retroalimentacién.

En algunos otros ejemplos, el factor de construccién incluye el dominio de tiempo, los ID de configuracién de las
configuraciones de PDSCH de SPS y el indice de celda de servicio. Basandose en el orden ascendente de los
indices de celda de servicio, la informacién de bit de retroalimentacién de los PDSCH de SPS puede disponerse
seglin una secuencia en el dominio de tiempo y en orden ascendente de los ID de configuracién de las
configuraciones de PDSCH de SPS de nuevo, para obtener el libro de cédigos de informacién de retroalimentacion.

En otros ejemplos mas, el factor de construccion incluye el dominio de tiempo, los ID de configuraciéon de las
configuraciones de PDSCH de SPS y el indice de celda de servicio. Basandose en el orden ascendente de los
indices de celda de servicio, la informacién de bit de retroalimentacién de los PDSCH de SPS puede disponerse
secuencialmente en orden ascendente de los ID de configuracién de las configuraciones de PDSCH de SPS segun
una secuencia en el dominio de tiempo, para obtener el libro de cédigos de informacién de retroalimentacién.

La FIG. 4 es un diagrama estructural esquematico de una realizacién de un dispositivo terminal segin un segundo
aspecto de la presente descripcién. Como se muestra en la Figura 4, el dispositivo terminal 200 puede incluir un
médulo 201 de procesamiento.

El médulo 201 de procesamiento esta configurado para determinar, cuando una pluralidad de PDSCH de SPS
estan configurados en un intervalo, un libro de cédigos de informacién de retroalimentacidén de los PDSCH de SPS
segun una cantidad de los PDSCH de SPS configurados y una capacidad del dispositivo terminal.

La capacidad del dispositivo terminal se utiliza para indicar una cantidad méaxima N de PDSCH que el dispositivo
terminal puede decodificar en un intervalo. En esta realizacién de la presente descripcién, no hay un PDSCH de
programacion dindmica en un intervalo.

En las realizaciones de la presente descripcidn, para cada intervalo, se puede determinar un libro de cédigos de
informacién de retroalimentacién de los PDSCH de SPS segun una cantidad de PDSCH de SPS configurados en
el intervalo y una cantidad méxima de PDSCH de SPS que un dispositivo terminal puede decodificar en el intervalo,
para implementar la retroalimentacién de una pluralidad de PDSCH de SPS, de modo que el dispositivo terminal
pueda soportar la retroalimentacién de los PDSCH de SPS de una pluralidad de servicios.

En algunas realizaciones, cuando N es mayor que 1, el médulo 201 de procesamiento puede configurarse para
determinar, si la cantidad de PDSCH de SPS en el intervalo es mayor o igual que N, informacién de bits de
retroalimentacién de los PDSCH de SPS en el libro de cédigos de informacion de retroalimentacion segin la
capacidad del dispositivo terminal.

Las configuraciones de los PDSCH de SPS son iguales o diferentes.
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En un primer ejemplo, los PDSCH de SPS en un intervalo no se superponen en el dominio de tiempo, y las
configuraciones de PDSCH de SPS se configuran con prioridades. El médulo 201 de procesamiento puede
configurarse para seleccionar informacién de bits de retroalimentacién de N PDSCH de SPS en orden descendente
de las prioridades de las configuraciones de PDSCH de SPS, para construir el libro de cddigos de informacidn de
retroalimentacion.

En un segundo ejemplo, los PDSCH de SPS en un intervalo no se superponen en el dominio de tiempo, y las
configuraciones de PDSCH de SPS se configuran con prioridades. El médulo 201 de procesamiento puede
configurarse para detectar si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la transmisién de PDSCH de
SPS, y seleccionar la informacién de bits de retroalimentacion de N PDSCH de SPS detectados en orden
descendente de las prioridades de las configuraciones de PDSCH de SPS, para construir el libro de cédigos de
informacién de retroalimentacién.

En un tercer ejemplo, una pluralidad de PDSCH de SPS en un intervalo se superponen al menos parcialmente en
el dominio de tiempo, y las configuraciones de PDSCH de SPS se configuran con prioridades. El médulo 201 de
procesamiento puede configurarse para seleccionar N PDSCH de SPS en orden descendente de las prioridades
de las configuraciones de PDSCH de SPS, y si al menos dos PDSCH de SPS de los PDSCH de SPS seleccionados
se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo, seleccionar la informacién de bits de
retroalimentacién del PDSCH de SPS cuya configuracién esta configurada con una prioridad mas alta en los al
menos dos PDSCH de SPS y la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS que no se
superponen en el dominio de tiempo, para construir el libro de cédigos de informacién de retroalimentacion;

En un cuarto ejemplo, una pluralidad de PDSCH de SPS en un intervalo se superponen al menos parcialmente en
el dominio de tiempo, y las configuraciones de PDSCH de SPS se configuran con prioridades. El médulo 201 de
procesamiento puede configurarse para detectar si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la
transmisiéon de PDSCH de SPS, seleccionar N PDSCH de SPS detectados en orden descendente de las
prioridades de las configuraciones de PDSCH de SPS, y si al menos dos PDSCH de SPS de los PDSCH de SPS
detectados seleccionados se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo, seleccionar la
informacién de bits de retroalimentacién del PDSCH de SPS cuya configuracién esta configurada con una prioridad
méas alta en los al menos dos PDSCH de SPS y la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS
detectados que no se superponen en el dominio de tiempo, para construir el libro de cédigos de informacién de
retroalimentacion;

En un quinto ejemplo, una pluralidad de PDSCH de SPS en un intervalo se superponen al menos parcialmente en
el dominio de tiempo, y las configuraciones de PDSCH de SPS se configuran con prioridades. El médulo 201 de
procesamiento puede configurarse para seleccionar N PDSCH de SPS en orden descendente de las prioridades
de las configuraciones de PDSCH de SPS, y si al menos dos PDSCH de SPS de los PDSCH de SPS seleccionados
se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo, construir el libro de cédigos de informacién de
retroalimentacién utilizando la informacién de bits de retroalimentacion de los N PDSCH de SPS seleccionados.

En un sexto ejemplo, una pluralidad de PDSCH de SPS en un intervalo se superponen al menos parcialmente en
el dominio de tiempo, y las configuraciones de PDSCH de SPS se configuran con prioridades. El médulo 201 de
procesamiento puede configurarse para detectar si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la
transmisiéon de PDSCH de SPS, seleccionar N PDSCH de SPS detectados en orden descendente de las
prioridades de las configuraciones de PDSCH de SPS, y si al menos dos PDSCH de SPS de los PDSCH de SPS
detectados seleccionados se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo, construir el libro de
codigos de informacién de retroalimentacién utilizando informacién de bits de retroalimentacién de los N PDSCH
de SPS detectados seleccionados.

En algunas otras realizaciones, cuando N es mayor que 1, el mddulo 201 de procesamiento puede configurarse
para determinar, si la cantidad de PDSCH de SPS en el intervalo es menor que N, informacién de bits de
retroalimentacién de los PDSCH de SPS en el libro de cédigos de informacion de retroalimentacion segin la
cantidad de los PDSCH de SPS configurados.

Las configuraciones de los PDSCH de SPS son iguales o diferentes.

En un primer ejemplo, los PDSCH de SPS en un intervalo no se superponen en el dominio de tiempo. El médulo
201 de procesamiento puede configurarse para construir el libro de cédigos de informacién de retroalimentacién
utilizando informacién de bits de retroalimentacion de informacién de retroalimentacién de todos los PDSCH de
SPsS.

En un segundo ejemplo, los PDSCH de SPS en un intervalo no se superponen en el dominio de tiempo. El médulo
201 de procesamiento puede configurarse para detectar si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden
a la transmision de PDSCH de SPS, y construir el libro de cédigos de informacion de retroalimentacién utilizando
la informacidn de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS detectados.
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En un tercer ejemplo, una pluralidad de PDSCH de SPS en un intervalo se superponen al menos parcialmente en
el dominio de tiempo, y las configuraciones de PDSCH de SPS se configuran con prioridades. El médulo 201 de
procesamiento puede configurarse para seleccionar la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de
SPS cuyas configuraciones estan configuradas con prioridades més altas en la pluralidad de PDSCH de SPS que
se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo y la informacién de bits de retroalimentacion de los
PDSCH de SPS que no se superponen en el dominio de tiempo, para construir el libro de cédigos de informacién
de retroalimentacion.

En un cuarto ejemplo, una pluralidad de PDSCH de SPS en un intervalo se superponen al menos parcialmente en
el dominio de tiempo, y las configuraciones de PDSCH de SPS se configuran con prioridades. El médulo 201 de
procesamiento puede configurarse para detectar si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la
transmisién de PDSCH de SPS, y seleccionar la informacidn de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS
cuyas configuraciones estan configuradas con prioridades mas altas en la pluralidad de PDSCH de SPS detectados
que se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo y la informacién de bits de retroalimentacién
de los PDSCH de SPS detectados que no se superponen en el dominio de tiempo, para construir el libro de cédigos
de informacién de retroalimentacion.

En un quinto ejemplo, una pluralidad de PDSCH de SPS en un intervalo se superponen al menos parcialmente en
el dominio de tiempo, y las configuraciones de PDSCH de SPS se configuran con prioridades. El médulo 201 de
procesamiento puede configurarse para construir el libro de cédigos de informacién de retroalimentacién utilizando
la informacién de bits de retroalimentacién de todos los PDSCH de SPS.

En un sexto ejemplo, una pluralidad de PDSCH de SPS en un intervalo se superponen al menos parcialmente en
el dominio de tiempo, y las configuraciones de PDSCH de SPS se configuran con prioridades. El médulo 201 de
procesamiento puede configurarse para detectar si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la
transmisién de PDSCH de SPS, y construir el libro de cddigos de informacién de retroalimentacién utilizando la
informacién de bits de retroalimentacién de todos los PDSCH de SPS detectados.

En la realizacién anterior, el médulo 201 de procesamiento puede configurarse ademés para detectar si todas las
configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS basandose en una DMRS;
o detectar si las configuraciones de PDSCH de SPS con prioridades mas altas corresponden a la transmisién de
PDSCH de SPS basandose en una DMRS.

En otras realizaciones més, las configuraciones de PDSCH de SPS estan configuradas con prioridades. Cuando
N es igual a 1, el médulo 201 de procesamiento puede configurarse para detectar secuencialmente si las
configuraciones de PDSCH de SPS en un intervalo corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS en orden
descendente de las prioridades de las configuraciones de PDSCH de SPS hasta que las configuraciones de
PDSCH de SPS corresponden a la transmision de PDSCH de SPS en el intervalo, y seleccionar informacién de
bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS correspondientes a las configuraciones de PDSCH de SPS para
construir el libro de codigos de informacién de retroalimentacién; y si no hay configuraciones de PDSCH de SPS
que corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS en una unidad de intervalo, construir el libro de cddigos de
informacién de retroalimentacién utilizando informacién de bits de retroalimentacién de NACK.

En la realizacién anterior, el médulo 201 de procesamiento puede configurarse ademés para detectar
secuencialmente si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS
basandose en una DMRS.

El dispositivo terminal proporcionado en esta realizacién de la presente descripcién puede implementar cada
proceso en cualquier realizacién del método en el primer aspecto. Para evitar repeticiones, los detalles no se
describen de nuevo en la presente memoria.

La realizacién de la figura 5 no esta cubierta por la invencidn reivindicada.

La FIG. 5 es un diagrama esquematico de una estructura de hardware de una realizacién de un dispositivo terminal
seglin un tercer aspecto de la presente descripcién. Como se muestra en la Figura 5, el dispositivo 300 terminal
incluye, entre otros: componentes tales como una unidad 301 de radiofrecuencia, un médulo 302 de red, una
unidad 303 de salida de audio, una unidad 304 de entrada, un sensor 305, una unidad 306 de visualizaciéon, una
unidad 307 de entrada de usuario, una unidad 308 de interfaz, una memoria 309, un procesador 310 y una fuente
de alimentaciéon 311. Un experto en la técnica puede comprender que la estructura del dispositivo terminal
mostrado en la Figura 5 no constituye una limitacién al dispositivo terminal, y el dispositivo terminal puede incluir
mas 0 menos componentes que los mostrados en la figura, o algunos componentes pueden combinarse, o pueden
utilizarse diferentes despliegues de componentes. En esta realizacién de la presente descripcion, el dispositivo
terminal incluye, entre otros, un teléfono inteligente, una tableta, un ordenador portétil, un portatil de pequefias
dimensiones, un terminal de vehiculo, un dispositivo que se puede llevar puesto, un podémetro y similares.
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El procesador 310 esta configurado para determinar, cuando una pluralidad de PDSCH de SPS estan configurados
en un intervalo, un libro de codigos de informacién de retroalimentacién de los PDSCH de SPS segln una cantidad
de los PDSCH de SPS configurados y una capacidad del dispositivo terminal.

La capacidad del dispositivo terminal se utiliza para indicar una cantidad méaxima N de PDSCH que el dispositivo
terminal puede decodificar en un intervalo. En esta realizacién de la presente descripcién, no hay un PDSCH de
programacion dindmica en un intervalo.

En las realizaciones de la presente descripcidn, para cada intervalo, se puede determinar un libro de cédigos de
informacién de retroalimentacién de los PDSCH de SPS segun una cantidad de PDSCH de SPS configurados en
el intervalo y una cantidad méxima de PDSCH de SPS que un dispositivo terminal puede decodificar en el intervalo,
para implementar la retroalimentacién de una pluralidad de PDSCH de SPS, de modo que el dispositivo terminal
pueda soportar la retroalimentacién de los PDSCH de SPS de una pluralidad de servicios.

Deberia comprenderse que en esta realizacion de la presente descripcion, la unidad 301 de radiofrecuencia puede
configurarse para recibir y transmitir informacién o recibir y transmitir una sefial durante una llamada.
Especificamente, la unidad de radiofrecuencia puede recibir datos de enlace descendente desde una estacién
base para su procesamiento por el procesador 310, y enviar datos de enlace ascendente a la estacién base.
Generalmente, la unidad 301 de radiofrecuencia incluye, entre otros, una antena, al menos un amplificador, un
transceptor, un acoplador, un amplificador de bajo ruido, un duplexor y similares. Ademés, la unidad 301 de
radiofrecuencia puede comunicarse ademas con un dispositivo de red y otro dispositivo a través de un sistema de
comunicacién inalambrica.

El dispositivo terminal proporciona acceso inalambrico a Internet de banda ancha para un usuario a través del
médulo 302 de red, por ejemplo, ayuda al usuario a recibir o enviar un correo electrdnico, havegar por una pagina
web y acceder a un medio de transmision.

La unidad 303 de salida de audio puede convertir los datos de audio recibidos por la unidad 301 de radiofrecuencia
o el médulo 302 de red o almacenados en la memoria 309 en una sefial de audio y emitir la sefial de audio como
un sonido. Adicionalmente, la unidad 303 de salida de audio puede proporcionar ademas una salida de audio (tal
como sonido de recepcién de sefial de llamada o sonido de recepcién de mensaje) relacionada con una funcidn
especifica ejecutada por el dispositivo 300 terminal. La unidad 303 de salida de audio incluye un altavoz, un
zumbador, un receptor telefénico y similares.

La unidad 304 de entrada esta configurada para recibir una sefial de audio o una sefial de video. La unidad 304
de entrada puede incluir una unidad 3041 de procesamiento grafico (GPU) y un micréfono 3042. La GPU 3041
procesa datos de imagen de una imagen estatica o un video que se obtiene mediante un aparato de adquisicién
de iméagenes (por ejemplo, una camara) en un modo de adquisiciéon de video o un modo de adquisicién de
imagenes. Un fotograma de imagen que se ha procesado puede mostrarse en la unidad 306 de visualizacion. El
fotograma de imagen que ha sido procesado por la GPU 3041 puede almacenarse en la memoria 309 (u otro medio
de almacenamiento) o enviarse utilizando la unidad 301 de radiofrecuencia o el médulo 302 de red. El micr6fono
3042 puede recibir un sonido y puede procesar el sonido en datos de audio. Los datos de audio procesados pueden
convertirse, en un modo de conversacion telefénica, en un formato que puede enviarse a una estacién base de
comunicacién mévil a través de la unidad 301 de radiofrecuencia y emitirse.

El dispositivo 300 terminal incluye ademés al menos un sensor 305, por ejemplo, un sensor de luz, un sensor de
movimiento u otro sensor. Especificamente, el sensor 6ptico incluye un sensor de luz ambiental y un sensor de
proximidad, donde el sensor de luz ambiental puede ajustar la luminancia de un panel 3061 de visualizacién seguln
la luminancia de la luz ambiental, y el sensor de proximidad puede apagar el panel 3061 de visualizacién y/o
retroiluminar cuando el dispositivo 300 terminal se mueve al oido. Como un tipo de sensor de movimiento, un
sensor de acelerbmetro puede detectar la magnitud de las aceleraciones en diversas direcciones (que
generalmente son triaxiales), puede detectar la magnitud y la direccién de la gravedad cuando estan estéticas, y
puede configurarse para identificar un gesto de dispositivo terminal (tal como la conmutacién entre pantallas
horizontales y verticales, un juego relacionado y la calibracién de gestos de un magnetémetro), una funcién
relacionada de identificacién de vibraciones (tal como un podémetro y un golpeteo). El sensor 305 puede incluir
ademas un sensor de huella dactilar, un sensor de presién, un sensor de iris, un sensor molecular, un giroscopio,
un barémetro, un higrémetro, un termémetro, un sensor de infrarrojos y similares. Los detalles no se describen en
la presente memoria.

La unidad 306 de visualizacidn esta configurada para mostrar informacién introducida por un usuario o informacién
proporcionada a un usuario. La unidad 306 de visualizacién puede incluir el panel 3061 de visualizacién. El panel
3061 de visualizacion puede configurarse en forma de una pantalla de cristal liquido (LCD), un diodo emisor de luz
organico (OLED) o similares.

La unidad 307 de entrada de usuario puede estar configurada para: recibir informacién de digitos o caracteres de
entrada, y generar una entrada de sefial de teclado relacionada con un ajuste de usuario y control de funcién del
dispositivo terminal. Especificamente, la unidad 307 de entrada de usuario incluye un panel 3071 tactil y otro
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dispositivo 3072 de entrada. El panel 3071 tactil, también denominado pantalla tactil, puede recopilar una operacion
tactil de un usuario en o cerca del panel tactil (tal como una operacién de un usuario en o cerca del panel 3071 tactil
utilizando cualquier objeto o accesorio adecuado tal como un dedo o un lapiz tactil). El panel 3071 tactil puede incluir
dos partes: un aparato de deteccién tactil y un controlador tactil. El aparato de deteccién tactil detecta una orientacion
tactil del usuario, detecta una sefial llevada por la operacién tactil y transmite la sefial al controlador tactil. El
controlador tactil recibe informacién tactil del aparato de deteccidn tactil, convierte la informacién tactil en una
coordenada de contacto, a continuacién, transmite la coordenada de contacto al procesador 310, y recibe y ejecuta
un comando transmitido por el procesador 310. Ademas, el panel 3071 tactil puede implementarse utilizando diversos
tipos tales como un tipo resistivo, un tipo capacitivo, un tipo infrarrojo y un tipo de onda acustica superficial. Ademas
del panel 3071 tactil, la unidad 307 de entrada de usuario puede incluir ademas el otro dispositivo 3072 de entrada.
Especificamente, el otro dispositivo 3072 de entrada puede incluir, entre otros, un teclado fisico, una tecla funcional
(por ejemplo, una tecla de control de volumen o una tecla de interruptor), una bola de seguimiento, un ratén y una
palanca de mando. Los detalles no se describen de nuevo en la presente memoria.

Ademas, el panel 3071 tactil puede cubrir el panel 3061 de visualizacién. Después de detectar una operacién téctil
en o cerca del panel tactil, el panel 3071 tactil transfiere la operacion téctil al procesador 310, para determinar un
tipo de evento tactil. A continuacién, el procesador 310 proporciona una salida visual correspondiente en el panel
3061 de visualizacién segun el tipo de evento tactil. En la figura 5, el panel 3071 tactil y el panel 3061 de
visualizacién implementan, como dos partes independientes, funciones de entrada y salida del dispositivo terminal.
Sin embargo, en algunas realizaciones, el panel 3071 tactil y el panel 3061 de visualizacién pueden integrarse para
implementar las funciones de entrada y salida del dispositivo terminal. Esto no esta especificamente limitado en la
presente memoria.

La unidad 308 de interfaz se utiliza como una interfaz a través de la cual se conectan un aparato externo y el
dispositivo 300 terminal. Por ejemplo, el aparato externo puede incluir un puerto de auriculares cableado o
inalambrico, un puerto de fuente de alimentacién externa (o un cargador de bateria), un puerto de datos cableado
o inalambrico, un puerto de tarjeta de almacenamiento, un puerto utilizado para conectar un aparato que tiene un
médulo de identificacién, un puerto de entrada/salida de audio (E/S), un puerto de E/S de video, un puerto de
auriculares y similares. La unidad 308 de interfaz puede configurarse para recibir una entrada (por ejemplo,
informacién de datos o energia) desde un aparato externo, y transmitir la entrada recibida a uno o méas elementos
en el dispositivo 300 terminal, o puede configurarse para transmitir datos entre el dispositivo 300 terminal y el
aparato externo.

La memoria 309 puede configurarse para almacenar un programa de software y diversos datos. La memoria 309
puede incluir principalmente un area de almacenamiento de programas y un area de almacenamiento de datos. El
area de almacenamiento de programas puede almacenar un sistema operativo, un programa de aplicacidn
requerido por al menos una funcién (por ejemplo, una funcién de reproduccién de sonido y una funcién de
reproduccién de imagen), o similares. El 4rea de almacenamiento de datos puede almacenar datos (por ejemplo,
datos de audio y una agenda telefénica) creados segln el uso del teléfono mévil. Ademas, la memoria 309 puede
incluir una memoria de acceso aleatorio (RAM) de alta velocidad, y puede incluir ademéas una memoria no volatil
tal como al menos un dispositivo de almacenamiento en disco magnético, una memoria flash u otro dispositivo de
almacenamiento en estado sélido volatil.

El procesador 310 es un centro de control del dispositivo terminal, y esta conectado a diversas partes del dispositivo
terminal utilizando diversas interfaces y lineas. Al realizar o ejecutar el programa y/o médulo de software
almacenado en la memoria 309, y al invocar datos almacenados en la memoria 309, el procesador realiza diversas
funciones y procesamiento de datos del dispositivo terminal, realizando de ese modo una monitorizacién global en
el dispositivo terminal. El procesador 310 puede incluir una o mas unidades de procesamiento. Preferentemente,
el procesador 310 puede integrar un procesador de aplicaciones y un procesador de médem. El procesador de
aplicaciones procesa principalmente un sistema operativo, una interfaz de usuario, un programa de aplicaciéon y
similares. El procesador de médem procesa principalmente la comunicacién inalambrica. Puede comprenderse
que el procesador de moédem anterior puede no estar integrado en el procesador 310.

El dispositivo 300 terminal puede incluir ademas la fuente de alimentacién 311 (por ejemplo, una bateria) para
suministrar energia a los componentes. Preferentemente, la fuente de alimentacién 311 puede conectarse
l6gicamente al procesador 310 utilizando un sistema de gestién de energia, implementando de este modo
funciones tales como carga, descarga y gestion de consumo de energia utilizando el sistema de gestién de energia.

Ademas, el dispositivo 300 terminal incluye algunos médulos de funcién que no se muestran. Los detalles no se
describen de nuevo en la presente memoria.

Opcionalmente, una realizacidén de la presente descripcién proporciona ademas un dispositivo terminal, que incluye
un procesador 310, una memoria 309 y un programa informético almacenado en la memoria 309 y ejecutable por
el procesador 310, donde el programa informético, cuando se ejecuta por el procesador 310, implementa cada
proceso de la realizacién del método de retroalimentacidén para un PDSCH de SPS y puede lograr un mismo efecto
técnico. Para evitar repeticiones, no se describen detalles en la presente memoria.
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Una realizacién de la presente descripciéon proporciona ademas un medio de almacenamiento legible por
ordenador, que almacena un programa informatico, donde el programa informético, cuando se ejecuta por un
procesador, implementa cada proceso de cualquier realizacién del método de retroalimentacién para un PDSCH
de SPS aplicable al dispositivo terminal y puede lograr un mismo efecto técnico. Para evitar repeticiones, no se
describen detalles en la presente memoria. El medio de almacenamiento legible por ordenador puede incluir, una
memoria de solo lectura (ROM), una RAM, un disco magnético, un disco éptico o similares.

Las realizaciones de esta especificaciéon se describen todas de manera progresiva, para partes iguales o similares
en las realizaciones, se refieren a tales realizaciones, y las descripciones de cada realizaciéon se centran en una
diferencia de otras realizaciones. Para la realizacién del dispositivo terminal, la realizacién del dispositivo de red y
la realizacién del medio de almacenamiento legible por ordenador, para partes relacionadas, se puede hacer
referencia a descripciones parciales en la realizacién del método.

Deberia observarse que, los términos "incluir", "comprender", o cualquier otra variaciéon de los mismos en esta
especificaciéon pretende cubrir una inclusién no exclusiva, que especifica la presencia de procesos, métodos,
objetos o aparatos indicados, pero no excluyen la presencia o adicién de uno 0 mas procesos, métodos, objetos o
aparatos distintos. Sin mas limitaciones, los elementos definidos por la frase "que incluye uno" no excluyen que
aln haya otros elementos iguales en los procesos, métodos, objetos o aparatos.

A través de las descripciones de las implementaciones anteriores, un experto en la técnica puede comprender
claramente que el método segun las realizaciones anteriores puede implementarse por medio de software y una
plataforma de hardware general necesaria, y ciertamente, también puede implementarse por hardware, pero en
muchos casos, la primera manera es una mejor implementacién. Basdndose en tal comprensién, las soluciones
técnicas de la presente descripciéon esencialmente o la parte que contribuye a la técnica relacionada pueden
implementarse en forma de un producto de software. El producto de software informético se almacena en un medio
de almacenamiento (tal como una ROM/RAM, un disco magnético o un disco 6ptico), e incluye varias instrucciones
para dar instrucciones a un terminal (que puede ser un teléfono mévil, un ordenador, un servidor, un dispositivo de
red o similar) para realizar el método descrito en las realizaciones de la presente descripcion.

Los aspectos de la presente descripcidn se describen en la presente memoria con referencia a diagramas de flujo
y/o diagramas de bloques de métodos, aparatos (sistemas) y productos de programa de maquina segln las
realizaciones de la presente descripcién. Deberia comprenderse que cada bloque en los diagramas de flujo y/o
diagramas de bloques y una combinacién de bloques en el diagrama de flujo y/o el diagrama de bloques pueden
implementarse utilizando un programa o una instruccién. Estos programas o instrucciones pueden proporcionarse
a un procesador de un ordenador de propésito general, ordenador de propésito especial u otro aparato de
procesamiento de datos programable para producir una maquina, de tal manera que los programas o las
instrucciones, que se ejecutan a través del procesador del ordenador u otro aparato de procesamiento de datos
programable, implementan las funciones/actos especificados en uno 0 mas bloques en los diagramas de flujo y/o
en los diagramas de bloques. El procesador puede ser, entre otros, un procesador de propésito general, un
procesador dedicado, un procesador de aplicacidn especial 0 un circuito l6gico programable en campo. Se puede
comprender ademas que cada bloque en los diagramas de bloques y/o los diagramas de flujo y una combinacién
de bloques en los diagramas de bloques y/o los diagramas de flujo pueden implementarse alternativamente
mediante hardware de propdsito especial que realiza funciones o actos especificados o pueden implementarse
mediante combinaciones de hardware de propésito especial e instrucciones informaticas.

Las realizaciones de la presente descripcién se han descrito anteriormente con referencia a los dibujos adjuntos.
Sin embargo, la presente descripcidén no se limita a las implementaciones especificas anteriores, y las
implementaciones especificas anteriores son meramente ejemplares, pero no estan limitadas. Una pluralidad de
formas puede ser hecha ademas por un experto en la técnica en el interior de la presente descripcién sin apartarse
del propésito de la presente descripcion y el alcance de proteccién de las reivindicaciones y todos caen dentro del
alcance de proteccién de las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES

1. Un método de retroalimentacién para un canal fisico compartido de enlace descendente, PDSCH, de
programacion semipersistente, SPS, aplicable a un dispositivo terminal, comprendiendo el método:

la determinacién, en un caso en donde una pluralidad de PDSCH de SPS estén configurados en un intervalo, de
un libro de cédigos de informacién de retroalimentacién de los PDSCH de SPS segln una cantidad de los PDSCH
de SPS configurados;

caracterizado por que la determinacién de un libro de cédigos de informacién de retroalimentacién de los PDSCH
de SPS segun una cantidad de los PDSCH de SPS configurados comprende:

cuando al menos dos PDSCH de SPS de la pluralidad de PDSCH de SPS en el intervalo se superponen en el
dominio de tiempo, y las configuraciones de PDSCH de SPS estan configuradas con prioridades, la seleccion de
informacién de bits de retroalimentaciéon de los PDSCH de SPS cuyas configuraciones estdn configuradas con
prioridades més altas de al menos dos PDSCH de SPS, y la informacién de bits de retroalimentacidén de los PDSCH
de SPS que no se superponen en el dominio de tiempo, para construir el libro de cédigos de informacién de
retroalimentacién de la pluralidad de PDSCH de SPS.

2. El método segun la reivindicacién 1, en donde la determinacién de un libro de cédigos de informacién de
retroalimentacién de los PDSCH de SPS segln una cantidad de los PDSCH de SPS configurados comprende:

la determinacién (S101) de un libro de cédigos de informacién de retroalimentacién de los PDSCH de SPS segun
una cantidad de los PDSCH de SPS configurados y una capacidad del dispositivo terminal, en donde

la capacidad del dispositivo terminal se utiliza para indicar una cantidad maxima N de PDSCH que el dispositivo
terminal puede decodificar en un intervalo.

3. El método segun la reivindicacidn 2, en donde cuando N es mayor que 1,

la determinacién de un libro de cédigos de informacion de retroalimentacién de los PDSCH de SPS segln una
cantidad de los PDSCH de SPS configurados y una capacidad del dispositivo terminal comprende:

si la cantidad de PDSCH de SPS en el intervalo es mayor o igual a N, la determinacién de la informacién de bits
de retroalimentacidén de los PDSCH de SPS en el libro de cédigos de informacién de retroalimentacién segun la
capacidad del dispositivo terminal, en donde

las configuraciones de los PDSCH de SPS son iguales o diferentes.

4. El método segun la reivindicacién 3, en donde una pluralidad de PDSCH de SPS en el intervalo se superponen
al menos parcialmente en el dominio de tiempo, y las configuraciones de PDSCH de SPS se configuran con
prioridades; y

la determinacién de la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS en el libro de cédigos de
informacién de retroalimentacién segun la capacidad del dispositivo terminal comprende:

la seleccion de N PDSCH de SPS en orden descendente de las prioridades de las configuraciones de PDSCH de
SPS, y si al menos dos PDSCH de SPS de los PDSCH de SPS seleccionados se superponen al menos
parcialmente en el dominio de tiempo, la seleccidén de la informacién de bits de retroalimentacién del PDSCH de
SPS del que una configuracién esta configurada con una prioridad mas alta en los al menos dos PDSCH de SPS
y la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS que no se superponen en el dominio de tiempo,
para construir el libro de codigos de informacidn de retroalimentacién;

[o]

la deteccién de si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a una transmisiéon de PDSCH de SPS, la
selecciéon de N PDSCH de SPS detectados en orden descendente de las prioridades de las configuraciones de
PDSCH de SPS, y si al menos dos PDSCH de SPS de los PDSCH de SPS detectados seleccionados se
superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo, la seleccién de la informacién de bits de
retroalimentacién del PDSCH de SPS cuya configuracién esta configurada con una prioridad mas alta en los al
menos dos PDSCH de SPS y la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS detectados que
no se superponen en el dominio de tiempo, para construir el libro de cédigos de informacién de retroalimentacion;

[o]

la seleccion de N PDSCH de SPS en orden descendente de las prioridades de las configuraciones de PDSCH de
SPS, y si al menos dos PDSCH de SPS de los PDSCH de SPS seleccionados se superponen al menos
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parcialmente en dominio de tiempo, la construccién del libro de cédigos de informacién de retroalimentacién
utilizando la informacién de bits de retroalimentacién de los N PDSCH de SPS seleccionados

[o]

la deteccién de si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a una transmisiéon de PDSCH de SPS, la
selecciéon de N PDSCH de SPS detectados en orden descendente de las prioridades de las configuraciones de
PDSCH de SPS, y si al menos dos PDSCH de SPS de los PDSCH de SPS detectados seleccionados se
superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo, la construccién del libro de cédigos de informacién de
retroalimentacién utilizando la informacién de bits de retroalimentacion de los N PDSCH de SPS detectados
seleccionados.

5. El método segun la reivindicacidn 2, en donde cuando N es mayor que 1,

la determinacién de un libro de cédigos de informacion de retroalimentacién de los PDSCH de SPS segln una
cantidad de los PDSCH de SPS configurados y una capacidad del dispositivo terminal comprende:

si la cantidad de PDSCH de SPS en el intervalo es menor que N, la determinacidén de la informacién de bits de
retroalimentacién de los PDSCH de SPS en el libro de cédigos de informacion de retroalimentacion segin la
cantidad de los PDSCH de SPS configurados, en donde

las configuraciones de los PDSCH de SPS son iguales o diferentes.
6. El método segun la reivindicacion 1,

en donde una pluralidad de PDSCH de SPS en el intervalo se superponen al menos parcialmente en el dominio
de tiempo, y las configuraciones de PDSCH de SPS estan configuradas con prioridades; y

la determinacién de la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS en el libro de cédigos de
informacién de retroalimentacién segun la cantidad del PDSCH de SPS configurado comprende:

la deteccién de si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a una transmisién de PDSCH de SPS, y
la seleccidon de la informacion de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS cuyas configuraciones estén
configuradas con prioridades mas altas en la pluralidad de PDSCH de SPS detectados que se superponen al
menos parcialmente en el dominio de tiempo y la informacién de bits de retroalimentacidén de los PDSCH de SPS
detectados que no se superponen en el dominio de tiempo, para construir el libro de cédigos de informacién de
retroalimentacion;

[o]

la construccién del libro de cédigos de informacién de retroalimentacién utilizando la informacién de bits de
retroalimentaciéon de todos los PDSCH de SPS;

[o]

la deteccién de si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a una transmisién de PDSCH, y la
construccién del libro de cédigos de informacion de retroalimentacién utilizando la informacién de bits de
retroalimentacién de todos los PDSCH de SPS detectados.

7. El método segun la reivindicaciéon 4 o 6, en donde la deteccién de si las configuraciones de PDSCH de SPS
corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS comprende:

La deteccion de si todas las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS
basandose en una sefal de referencia de demodulaciéon, DMRS;

[o]

la deteccidn de las configuraciones de PDSCH de SPS con prioridades més altas corresponde a la transmisidén de
PDSCH de SPS basandose en una DMRS.

8. El método segun la reivindicacidén 2, en donde las configuraciones de PDSCH de SPS estan configuradas con
prioridades, y cuando N es igual a 1,

la determinacién de un libro de cédigos de informacion de retroalimentacién de los PDSCH de SPS segln una
cantidad de los PDSCH de SPS configurados y una capacidad del dispositivo terminal comprende:

la deteccion secuencialmente de si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a una transmisiéon de
PDSCH de SPS en orden descendente de las prioridades de las configuraciones de PDSCH de SPS hasta que las
configuraciones de PDSCH de SPS en el intervalo corresponden a la transmisién de PDSCH de SPS, y la seleccidn
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de informacién de bits de retroalimentacion de PDSCH de SPS correspondientes a las configuraciones de PDSCH
de SPS, para construir el libro de cédigos de informacién de retroalimentacion; y

si no hay configuraciones de PDSCH de SPS correspondientes a la transmisién de PDSCH de SPS, la construccidn
del libro de cédigos de informacidén de retroalimentacion utilizando informacién de bits de retroalimentacién sin
acuse de recibo.

9. Un dispositivo (200) terminal, que comprende:

un médulo (201) de procesamiento, configurado para determinar, en un caso en donde una pluralidad de canales
fisicos compartidos de enlace descendente de programacién semipersistentes, PDSCH de SPS, se configuran en
un intervalo, un libro de cédigos de informacién de retroalimentacion de los PDSCH de SPS segln una cantidad
de los PDSCH de SPS configurados

caracterizado por que el médulo (201) de procesamiento esta configurado, ademas, para:

cuando al menos dos PDSCH de SPS de la pluralidad de PDSCH de SPS en el intervalo se superponen en el
dominio de tiempo, y las configuraciones de PDSCH de SPS estan configuradas con prioridades, seleccionar
informacién de bits de retroalimentaciéon de los PDSCH de SPS cuyas configuraciones estdn configuradas con
prioridades més altas de al menos dos PDSCH de SPS, y la informacién de bits de retroalimentacidén de los PDSCH
de SPS que no se superponen en el dominio de tiempo, para construir el libro de cédigos de informacién de
retroalimentacién de la pluralidad de PDSCH de SPS.

10. El dispositivo (200) terminal segun la reivindicacién 9, en donde el médulo (201) de procesamiento esta
configurado ademas para:

determinar un libro de cddigos de informacién de retroalimentacién de los PDSCH de SPS segun una cantidad de
los PDSCH de SPS configurados y una capacidad del dispositivo terminal, en donde

la capacidad del dispositivo terminal se utiliza para indicar una cantidad maxima N de PDSCH que el dispositivo
terminal puede decodificar en un intervalo.

11. El dispositivo (200) terminal segun la reivindicaciéon 10, en donde cuando N es superior a 1, el médulo (201) de
procesamiento esta configurado para:

si la cantidad de PDSCH de SPS en el intervalo es mayor o igual a N, la determinacién de la informacién de bits
de retroalimentacidén de los PDSCH de SPS en el libro de cédigos de informacién de retroalimentacién segun la
capacidad del dispositivo terminal, en donde

las configuraciones de los PDSCH de SPS son iguales o diferentes.
12. El dispositivo (200) terminal segun la reivindicacién 11,

en donde una pluralidad de PDSCH de SPS en el intervalo se superponen al menos parcialmente en el dominio
de tiempo, y las configuraciones de PDSCH de SPS estan configuradas con prioridades; y

el médulo (201) de procesamiento esta configurado para:

seleccionar N PDSCH de SPS en orden descendente de las prioridades de las configuraciones de PDSCH de SPS,
y si al menos dos PDSCH de SPS de los PDSCH de SPS seleccionados se superponen al menos parcialmente en
el dominio de tiempo, seleccionar la informacién de bits de retroalimentaciéon del PDSCH de SPS del que una
configuracién estd configurada con una prioridad mas alta en los al menos dos PDSCH de SPS y la informacién
de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS que no se superponen en el dominio de tiempo, para construir
el libro de cédigos de informacion de retroalimentacion;

[o]

detectar si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a una transmision de PDSCH de SPS,
seleccionando N PDSCH de SPS detectados en orden descendente de las prioridades de las configuraciones de
PDSCH de SPS, y si al menos dos PDSCH de SPS de los PDSCH de SPS detectados seleccionados se
superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo, seleccionar la informacién de bits de retroalimentacién
del PDSCH de SPS del cual una configuracién esta configurada con una prioridad mas alta en los al menos dos
PDSCH de SPS vy la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS detectados que no se
superponen en el dominio de tiempo, para construir el libro de cédigos de informacién de retroalimentacion;

[o]

seleccionar N PDSCH de SPS en orden descendente de las prioridades de las configuraciones de PDSCH de SPS,
y si al menos dos PDSCH de SPS de los PDSCH de SPS seleccionados se superponen al menos parcialmente en
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dominio de tiempo, construir el libro de cédigos de informacién de retroalimentacién utilizando la informacién de
bits de retroalimentacion de los N PDSCH de SPS seleccionados

[o]

detectar si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a una transmisién de PDSCH de SPS, seleccionar
N PDSCH de SPS detectados en orden descendente de las prioridades de las configuraciones de PDSCH de SPS,
y si al menos dos PDSCH de SPS de los PDSCH de SPS detectados seleccionados se superponen al menos
parcialmente en el dominio de tiempo, construir el libro de cédigos de informacién de retroalimentacién utilizando
la informacidn de bits de retroalimentacién de los N PDSCH de SPS detectados seleccionados.

13. El dispositivo (200) terminal segun la reivindicacién 11, en donde cuando N es mayor que 1,
el médulo (201) de procesamiento esta configurado para:

si la cantidad de PDSCH de SPS en el intervalo es menor que N, determinar la informacién de bits de
retroalimentacién de los PDSCH de SPS en el libro de cédigos de informacion de retroalimentacion segin la
cantidad de los PDSCH de SPS configurados, en donde

las configuraciones de los PDSCH de SPS son iguales o diferentes.

14. El dispositivo (200) terminal segln la reivindicacién 9, en donde una pluralidad de PDSCH de SPS en el
intervalo se superponen al menos parcialmente en el dominio de tiempo, y las configuraciones de PDSCH de SPS
estan configuradas con prioridades; y

el médulo (201) de procesamiento estd configurado, ademas, para:

detectar si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a una transmisién de PDSCH de SPS, y
seleccionar la informacién de bits de retroalimentacién de los PDSCH de SPS cuyas configuraciones estan
configuradas con prioridades mas altas en la pluralidad de PDSCH de SPS detectados que se superponen al
menos parcialmente en el dominio de tiempo y la informacién de bits de retroalimentacidén de los PDSCH de SPS
detectados que no se superponen en el dominio de tiempo, para construir el libro de cédigos de informacién de
retroalimentacion;

[o]

construir el libro de cbédigos de informaciéon de retroalimentacién utilizando la informaciéon de bits de
retroalimentaciéon de todos los PDSCH de SPS;

[o]

detectar si las configuraciones de PDSCH de SPS corresponden a una transmisién de PDSCH de SPS, y construir
el libro de cédigos de informacién de retroalimentacion utilizando la informacién de bits de retroalimentacién de
todos los PDSCH de SPS detectados.

15. Un medio de almacenamiento legible por ordenador que comprende instrucciones que, cuando son ejecutadas
por un ordenador, hacen que el ordenador lleve a cabo el método de una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8.
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