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Vynélez ieli univerzdlni ddvkoved sypkych hmot s manoherozmérovou regulaci
konstentniho toku materidlu. Je urden pro hmotnostni ddvkovédni sypkych hmot jako:
pisku, vdpence, cementu, premixovych ldtek, krmnych smési, Srotl, mouky, prachové-
ko uhl{, zrnim, granulovanych ldtek, praSkovych hmot, drti a ldtek jim fyzikdlné&
podobnych.

Zndmé technickd feSeni jsou zaloiena na snimdni pruchozi hmotnosti materidliu
ne mdrném dseku pod dopravaim pédsem s rizanymi vazbami ¥izeni hodinového vykonu
na otddky pohonu. Nevyhodou tohoto ¥izeni je, ze mérny Usek je ovlivnovan napétim
pédsu, materidlem pdsu a bodnimi liStami, které usmdrnuji materidl na pdsu.

Déle zndmd Tedeni regulaci jsou IeSens jednorozmérové, co? neumoiiuje doste-
tedn& rychle a piesné reagovat ne zmdnu hustoty dopravovaného materidlu e tim
zajistit dostatednou piesnost hmotnostniho ddvkovdni. To pleti zvlaS5té u latek
s velkou variabilitou hustoty. Takové zaiizeni pak nelze pouiit v technologii, kde
je pozadavek na presnost davkovancho materidlu p¥i zméndch ddvkovancho materidlu
v Birokém rozsahu.

Tento vyndlez umoznuje dosédhnout p¥esnosti hmotnostniho ddviovéni 0,5 %
2 horni meze vdZivosti ddle HMV. Dosavadni systémy objemového ddvkovéni dosahuji
piesnosti 2,5 % z MHV. Systémy hmotnostni dosahuji piesnosti do 1 % z V. Toto
yeSeni umoznuje poufiti tuzemskych komponentl, na které nejsou kladeny zvidstni
pozadaviy,jak je tomu u srovnatelnych zahranilnich vyrobku, napriklad zajidténi
konstentniho modulu pruinosti pésu, specielni snimdni otddek, sil a puZiti slo-
¥itych ¥idicich elektronickych prvku.

VySe uvedené nedostatky jsou odstraniny univerzdlnim ddvkovafem sypkych hmot
s mnoharozmérovou regulaci, jejoz podstatou je to , Ze mikroprocesor ovlddéd po-
suvné nraditko tak, aby se kyvné rameno vracelo zpét do rovnovdzného stavu a urluje
rychlost doprevniho pdsu tek, aby ddvkované mnozstivi bylo konstantni.

lérny Usek za¥izeni je tvoien raxenem 1S uchyceném otoéné na Cepu 3. Toto ra-
meno je podepreno na jedné strané tenzometrickym snimadem 20 a na druhé strané je
toto rumeno vyvédzeno protizdvazim 9. Statickd rovnovédha v klidu je zajiSté&ne pro-
tizdvazim 9. P¥i spudtdni dopravaiho pdsu jsou dynamické Ulinky pohonu -eliminovény
p¥idavaym protizdvazim plynule stavitelnym 5. P¥i zatiZeni méraého Gseku dévkovanym
materidlem je nevyvdzenost kompenzovdna hlavnim zdvaZim 28. Toto zdvazi je cejcho-
véno ne odpovidajici hmostnost ddvkovaného materidlu na mérném Useku. Zménou tohoto
zdvaii lze docilit stupnovité ruzne vykony dédvkovale.

¥¥isun materidlu na pés je zajiitén pies specidlni ndsypka 12 s ménitelnym
dstim 17 umoznujiei pouZitelnost stroje pro Siroky rozseh materidld s velkym roz-
dilem hustot. Dobrou prGtodnost materidlu p¥i rozdilanych fyzikdlnich vlastnostech
zajistuje dvojitérbinové provedeni specidlni ndsypky l2. Yrvai &térbina je vyivo-
tfena otodnou klapkou 13 stavitelnou rudné, ktera zdroveh eliminuje tlak materidlu
na dopravni pds rozkladem sil ve specidlni ndsypce 12. Druhd 3térbina je vytvorena
posuvaym hraditkem 16 a urduje geometricky profil davkovaného materidlu pii vstupu
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na pds. Tato 3t&rbina je umisténa v ose kyvdni kyvaného ramene 1Y. Ovldddni této
dtdrbiny zajiiluje akdni &len 16, ovlddany Fidicim aystémem.

Fohon stroje zajiZtuje pohonnd jednotka, kterd umoinuje plynulo zméau otddek.
Sestdvd z motoru 10, p¥evodovky 1l a koncového pievodu s hnacim bubnem 8, ktery
pohéni dopravai pés. Zpdtnou vazbu od rychlosti pdsu zejisluje inkrementdlni &idlo
15 se snimacim kotoulem l4. Ddle je toto inkrementdlni &idlo 15 souddsti systému
maoharozmérové regulace. Sestava pohonu 6 je pevnd spojena s podpérnou vdlelkovou
stolici 4 s drzdkem hnaciho bubnu 7 & je suvné uloZena v rdmu stroje. Toto IeSeni
umoznuje nepindni pdsu bez ndroku na piestavovdni pohonu.

Ridici system zaji3fuje nastaveaou rychlost dopravniho pdsu 29 pro poZadovany
hodinovy vykon a nastavuje vySku vrstvy materidlu ne mérném Useku v zdvislosti
na rovaovsiném stavu kyvného ramene 19 - snimd reakci na podpoie kyvného rameae 19
v pripadé jeho rozvdieni. Mnoharozmdrova regulace zajistuje ddvkovdni konstantni
hmotnosti. zZmény jsou vyrovndvdny vySkou vrstvy materidlu i rychlosti pddu v 2avis-
losti na zméné hustoty ddvkovanéno materialu. Kidici systém vlastniho dévkovade
umoznuje alternativné bud rudni ovldddni, nebo piipojeni na nadiuzeny iidici systém
technologickych linek. Cely system se sklddd z reguldtoru otddek 1, ¥idiciho
mikroprocesoru 2o, prevodniku frekxvence/déiselad hodnote 21, vykonového &lenu 22,
anelogové-digitalniho pievodniku g3, zoorazovale 2, ovladale 24, plepinade rudné-
-automaticky 25 a nadrazeného ifdiciho systemu 27.

Cinnost univerzalniho daviovade si,i,ch hmot s mnoharozmdrovou regulaci rc-
vihé tex, Ze dédvkovany muteridl vstupuje do specidlni ndsypky 12, ve které je za-
chycovén & usmérnovén tlak sloupce materidlu na speciélal ndsypkou 12. Dédle ma-
teridl protékd okolo otolné klapx, 1> ne dopruvai pds 29. Dopravni pds 29 je pod
specidlni ndsypkou 12 podepien vdlelkovou stolici 4. Materidl opousti specidlni
nésypku 12 pres posuvné hraditko 18 na mérny \usek kyvného ramene 19. Kyvné rameno
19 je uloZeno na depu 3. lateridl po p¥echodu mérného tseku opousti pds 29 v misté
podpéry kyvného remene 19. Fodpéra je tvoiena tenzometrickym snimadem 20.

Mnozstvi materidlu na mérném Useku je ovlivnéno postevenim posuvného hraditkae 18,
§ifkou ménitelného Usti 17 a velikosti hlavaiho zdvaezi 28.

Rovnovéiny stav kyvaného ramene je zajisdtén hlavaim zdveiim 26, protizdvaiim § a
protizdvaZim plynule stavitelnym £. Posuv dopravaniho pdsu 29 je zajidtén hnacim
soustrojim sloZenym z motoru 10 s ménitelnymi otdckami, pievodovky ll a koncového
p¥evodu na hnaci buben 8.

Udriovdni konstantniho toku materidlu zajidfuje mnohorozmérovy Fidici systém.
Ustiednim &lenem tohoto systému je ¥idici mikroprocesor 26, vybaveny ¥idicim pro-
gramem, ktery snimé informaci o rychlosti posuvu dopravaiho pdsu 29 pomoci inkre-
mentdlntho idla 15 p¥es pievodnik frekvence/8iselnd hodnota 21 & o zméné hmotnosti
na dopravaim pdsu 29, kterou poskytuje tenzometricky snimaé 20 pies analogové- .
-digitdlai prevodnik 23. Na 2dklad® téchto vstupnich (dajh ovlddd Fidiel mixroproce5:
sor 26 posuvné hraditko 18 pomoci akéniho &lenu 16 pYes vykonovy &len 22 tak, aby
se vracelo kyvaé rameno 1Y zpét do rovnovéiného stavu a pres reguldtor otddek 1
urduje takovou rychlost dopravaiho pdsu 29, aby ddvkované mnozstvi bylo konstantni
a odpovidalo hodnot&, kterd je zaddna ovladalem 24 nebo nadfazenym Fidicim systé-
mem 27 v zdvislosti nu poloze piepinale ruSnd-automaticky 2%. Skutedné dédviované
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mnoZstvi ukazuje zobrazovaé 2.

Univerzédlni ddvkovaé sypkych hmot s mnoharozmérovou regulaci konstantniho
toku materidlu je moZno pouzit vSude tam, kde je nutno plynule ddvkovat sypké hmo-
ty pi¥i zachovdni hmotnostni piesnosti naddvkovaného materidlu. Je ho mozno vyuiit
v potravins¥sko-krmivdrském prumyslu u kontinudlnich linek na vyrobu krmnych smési
a mlynskych vyrobki. Ve stavebnictvi k ddvkovdni cementu, vdpna, pisku, drobaych
$térkd atd. V chemickém prumyslu k ddvkovdni sypkych chemiskych latek, k davkovani
chemickych ldtek v Cistirndch odpadnich vod, k recepturalnimu ddvkovéni pii vyrobé
umélych hmot. Ddle ho je moZno pouZit v metalurgii, hutnictvi, energetice, a viude
tam, kde je nutno hmotnostné ddvkovat sypké hmoty.

*TReDu Lo VYKLLEZU

1. Univerzdlnl ddvkovad sypkych hmot s mnoharozmérovou regulaci konstantniho
toku materidlu sestdvajici se z dopravniho pdsu opat¥eného sestavou pohonu, vyzna-
ujici se tim, Ze nad dopravnim pdsem (29) je umisténa specidlni ndsypka (12)

s ménitelnym Ustim (17) a posuvnym hraditkem (18) s ovlddacim akdnim &lenem (19),
pricemz dopravni pds je podepirdn kyvaym remecnem (1Y) uloZfenym v otodném Sepu (3)
a akini ¢lea (lo) je spojen s Fidicim mikroprocesorem (26).

2. Univerzdlni dédvkovad podle bodu (1), vyznadujici se tim, Ze na kyvné rame-
no (19) je z jedné streny umisténo protizdvazi ($) & z druhé streny je kyvné reme-

no (1¢) podepfeno tenzometrickym snimadem (20).

3. Univerzélni davkovad podle bodu (1), vyznadujici se tim, Ze doprauvni pés

(29) je pod specidlni ndsypkou (lz) podepirén viledkovou stolici (4) & dridkem bubau

(7), ktery je napojen na sestavu pohonu (6).

4. Univerzdlni dévkovad podle bodu (1), vyznadujici se tim, Ze FIidici mikro-
procesor (2o0) je spojen s tenzometrickym snimalem (20), inkrementdlnim didlem (15)
a pononem pusu (o).
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