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(54} Zapojeni k elektronickému oviédéni

Vynélez spsdd do oboru ovlddén{ pracovni-
ho stroje a tykd se zapojeni k elektironické-
mu ovldddn{ té&chto pracovnich strojui.

Podstatou vyndlezu je zapojeni sestdva-
jici z hlavni pam¥ti, které je predfazen
&{ta%, kde vystup z hlavn{ pem¥éti se déli
do dvou hlavnich vétvi, kde v prvni hlavai
vétvi je zafazena prvai vyrovandvac{ pemdt,
2za kterou nésleduje prva{ prevodnik a logic-
ké %dst s vystupem na ovlddaci spinsle pra-
covniho stroje, zatimco v druhé hlavanl vét-
vi je zafazena druhd vyrovandvaci pamét,
z® kterou ndsleduje druhy prevodnik a jed-
notks vatupnich obvodd, prilemf ¥ftali
je predfazen generdtor spojeny s vystupea
jednotky vstupnfch obvodd a ddle svym
prvnim vystupem a &italem, druhym rozvét-
venym vystupem s obma vyrovadvacimi pamét-
mi & svym tFetim vystupem zpitn® s jednot-
kou vstupnich obvodd.
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Vyndlez se tyké zepojeni k elektronickému ovlddéni pracovmich strojd, kupfikladu
" monté¥nfho pFipravku, jehol pracoval ¥dst je tvo¥ena dvojici souosjch, tandemovd uspordda~
nych hydraulickych védlcd. '

V souasné dob& Je béiné Fedit ovldddni pracovnich strojd metodami, kupfikladu reléo-
vou technikou, nebo tak zvsnou pevnou logikou, za pou¥itf mikroelektronickych prvki, p¥{pead-
né pomoci programovatelnjch automatd. Ovlddéni reléovou technikou se vyznaluje velkou '
spotrebou energie a materidlu a velkymi ndroky na zastaviny prostor. Nevjhody vile uvedenéd
metody ovlédéni odstranuje zpisob ovldddn{ prostfednictvim pevné logiky, ale Jeho mevihodou
je nemo¥nost zmdny programu u téchto systémd bez zdsahu do zapojeni, coi zejména u slo¥i-
téj8ich aystémd predstavuje zna¥né komplikace. Vy#¥i stupnd ovlddéni predstavuji programove-
telné automety, kde ale pro ndkterd specifickd poufiti jsou tyto automaty zna¥né slofité
.a% ji¥ 2z hlediske hardware nebo software.

Nevjhody s nedostatky zandmych ovlddacich systémd odstranuje v podstat® vyndlesz, kterya
je zapojeni k elektronickému ovlddéni, sestdvajicl ze zékladni pam¥ti, soustavy vyrovadve-
cich paméti, prevodnikl, z gensrdtoru, ¥Itale, zobrasovaci jedmotky, logické ¥dstl a
ovlddacich spina&d.

Podstatou vyndlezu Je, %e vystup zdkladn{ pemdti, které je Siodrnzen %{tad, se A¥lL
do dvou hlavnfch vétvi, kde v prvn{ hlaval vétvi Je zafszena prvaf vyrovndvac{ pemdi,
ze kterou nésleduje prvni ptovodnik a logickd Edst s vystupem na ovlddaci spinale, které
jsou spojeny s ovlddacimi prvky 'pracovatho stroje, zatfmco v druhé hlavai vitvi je zafa-
zens druhé vyrovandvect pamdt, za kterou ndsleduje druhy prevodnik a Jjednotka vstupaich
obvodd, prifem: ¥ita¥i je pFedfazen generdtor, ktery Jje spojen s vistupem jednotky vstup-
aich obvodd a déle svym prvaim vystupem s X{tafem, druhym rozviétvenym vystupem s obima
vyrovadvacimi pamétmi a svym tfetim vystupem sp¥tnd s jednotkou vstupnich obvodd.

Déle je podstatou vyndleszu, fe &{tal je ddle zapojen v okruhu ovlddeciho pamelu,
obsshujicfho zobrazovsci jednotku, blok ru¥nf predvolby a ovlddaci tla¥{tko "START" tak,
fe vystup z E{tafe je opatfen odb¥rem pro zobrazovaci jednotku, piiZemf blok ruénl pled-
volby Jje svym vjstupem zavedene na vstup do Iftale.

Déle je podstatou vyndlezu, Ze Zftali je prediazen zdloini zdroj.

Déle je podstatou vyndlezu, %e mezi ovlddacimi spinali prvai hlavni vétve a praéovnil
strojem je zarszena spinaci ski{nka. .
¥ .
Vy8&{ GZinek vyndlezu Je zejména v nizkém poltu pousitych prvki, v Jednoduchosti
konstrukce vlastniho zspojent a ve vysoké odolmosti proti ru¥eni z jekjchkoliv zdrojd. -

Priklad Konkrétntho provedopi vyndlezu je schematicky zndzorn¥n ne pripojeném vykresc
formou blokového schéma.

Hlavnf souXdstf nové navrhovaného zapojeni Jje zékladnf pamét 1 ze které vychdzi
dvé hlevni vétve 2, 3, kde v prvni hlavni vétvi 2 naveazuje na zékladn{ pamét ) prvaf
vyrovnévac{ pam¥t 4 za kterou ndsleduje prvai prevodnik 5 a logickd &dst 6 jeJif vystup
je ji% vyveden pFimo ne ovlddac{ spinale T vikonnych prvkd pracovaiho stroje 8 nebo
pies spinaci sk¥{iku 9 zapojenou mezi ovlddacimi spina¥l 7 a pracovnim strojem 8, kupf{kla-
du hydraulického montéZniho p¥ipravku. V druhé hlavai vétvi 3 zdkladni pamdti Jsou za
sebou zapojeny druhd vyrovndvaci pemdt 10, druhy pfevodnik il a jednotka 12 vstupnich
obvodd. Vjstup z Jednotky 12 vstupnich obvodﬂ Je zaveden do generdtoru 13 impulnﬁ, ktery
je predfazen &ita¥i 14. Vstupni impulsy pro Zfta& 14 se vytvéP{ v generdtoru 13 Jehoi
Jeden vystup Je veden do ¥ftaZe 14, druhy vystup je rozvétven mezi prvn{ vyrovmdvaci
pamdt 4 a drubiou vyrovndvac{ paméi 10 prifemi tretf vystup je veden zpdt do jednotky lg
vstupnich obvodi. S Z{talem 14 miXe byt déle spojen zdlo¥nil zdroj 15 & blok rulni pibd-
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volby 16, pFiZemf mezi ¥italem 14 @ sékladn! psmét{ | mi%e byt odb¥r 17 pro zobrazovaci
jednotku 18. Zobrazoveci jednotka 18 a blok ru¥ni pPedvolby 16 jsou umist¥ny spolu s
tls¥{tkem "START" na ovlédecim penelu 19.

Ve vjchosim stavu je ¥itad 14 vynulovén s zékladni pam#t 1 Jje nastavens na nulovou
sdresu. Iaformsce ze zékledn{ paméti 1 Je rosdéleas do hlawnich vétvi 2, 3 tek, Ze prvni
hlavaf vétvi 2 prochdszl Zdst informsce, kupfikladu prval 4 bity u paméti MH 74 188, & to
nejorive ples prvai vyrovadvaci pandi 4, ve kted se odstran{ nshodilé stavy vzniklé
béhem posuvu ¥ltele 14, déle prochézi tato Sdst informece pies prvni prevodnik 5, ktery
plovédi informaci na tvar vhodny pro logickou Bést 6. V logické ¥dsti 6 Je signdl ddle
upraven, kupfikledu je zde zavedeno blokovéni z ovlddeciho psnelu 19. Takto upraveny
signél je pak veden ples ovlédaci spinede 7, piipadnd pres ovlddaci ski{nku 9, 8 ovlddd
ji% oviddac{ prvky pracovaiho stroje 8.

Druhou hlavn{ vétvi 3 prochdz{ dels{ ¥ést informace, kupiikladu delsf 4 bity u pam¥ti
MH 74 188, a to nejdfive druhou vyrovnéveci pamét{ 10, ddle pak druhym prevodni{kem 11,
kde signdl z druhého prevodnfiu 11 pak ji% ov1486 jednotku 12 vstupnich obvodl, kterd
podle charakteru piijatého signdlu vybird pat¥ilnmy #{dic{ prvek a to bud z oviédaciho
panelu 19 z pracovnfho stroje 8, prileai ostatnl Ffdici prvky blokuje.

Pokud je zdkledni paméi | nastavens ns nulovou adresu je na jejim vystupu takovd
informece, kterd zeajisti u ovlédacich spina¥d 7 a jednotky 12 vstupnich obvodd nastaveni
vjchoziho stevu. Jednotke 12 vstupnich obvodd olekdvé ve vychozim stavu signdl z uréitého,
progrsmem vybraného, ovlddacfho prvku. Jskmile je tento signdl vysldn, kupfikladu stla-
Senim tlaXitks "START", vySle jednotka 12 vstupnich obvodd signdl, kterym se odblokuje
generdtor 13, ktery pak vysle sérii postupnych signdéld, pri¥em? prvni signdl je vyslédn
do ¥{ta¥e 14, ktoery se tak posune o jeden krok. Ne vystupu z Eitale 14 se pak objevi nové
informace, kterd udd zdkladni psméti 1 novou adresu, cot mé za ndAsledek, %e na vystupu
%z hlavni psmdti | se nachdz{ novd informace, kterd je deldim sigmdlem z generdtoru 13
gapséna do vyrovadvsc{ paméti 4. Dal¥{ signdl z generdtoru 13 zeblokuje vystup z Jednotky
12 vstupaich obvody, takZe nové informace je po uUpravé v obou pFevodnicich 3, 11 vyufita
v prval v#tvi 2 k ovlddéni vykomnjch prvkd pracovniho stroje 8 e v druhé v¥tvi J k pPi-

- pravé jednotky 12 vstupnih obvodd k pFijet{ signdlu 7 dslBiho ¥fdiciho prvku.

,Obsiuha ovlddd cely obvod 2z ovlédaciiho panelu 19 & to jedinym tlalitkem "START",
ktefé nite byt z bezpeZnostnich divodd zdvojého tak¥e obsluha’ je nucena pou%it obou rukou
a tfm ja odvést z dosshu funk&nich &dsti pracovniho stroje 8. Nebezpe¥né kony pracovniho
stroje i, které v pripad¥ opomenuti by mohly vést k havérii pracovanfho stroje 8, mebo 'k
drazu obsluby, jsou zabezpsfeny zavedenim spimaci sk¥{inky 9, kterd je zapojens mezi ovldda
cimi spina¥i ] a vykonmnymi prvky pracovnihd stroje 8, tskie ndsledujici operace, kterd
by mohle vytvorit nebezpelmou situaci, je umo¥néna jen aZ po memipulsci s touto spinact
ski{ikou 3. Tek kupFiklsdu jednou =z téchto situaci, které by mohly zpisobit havérii mon-
iéBatho pFipreviu, je vyjmut{ pojistného uzdvéru z prodloulené pistnice hydraulického
vélce pred nésledmou operac{. Tato néslednd operace mife byt provedens jedin¥ a% kdyi
vlol{ uvedeny pojistny uzévér do odpovidajiciho otvoru ‘spineci skfinky 9.

PREDMET VYINKLEZU

1. Zapojenf k elektronickému ovlddéni pracovniho stroje, sestdvajici ze zdkladn{
pamdti, soustavy vyrovndvecich pem#étf, prevodnikl, z generdtoru, Zitale, logické &ésti,
Jednotky vstupaich obvodi a ovldédaciho psnelu, vyznatujfci se tim, %e vystup ze zdkladni
pométl (1), které je pPediazen 3itsd (14), se d8lf do dvou hlavaich vétvi (2, 3), kde v
prva{ hlavai vétvi (2) je zafazene prval vyrovadvaci pamét (4) za kterou ndsleduje prvni
prevodnlk {5) a logickd &dst (6) s vistupem na ovlddact{ apinade (7), které jsou spojeny
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s ovlddacimi prvky pracovaiho stroje (8), zatimco v druhé hlavai vétvi (3) Je safazena

druhé vyrovnévac{ pamél (10), za kterou nésleduje druhy prevodnik (11) a jednotka (12)
vstupnich obvodd, pFiXemi 2fta¥i (14) je pFediazen generdtor (13), ktery je spojen s vistupem
jednotky (12) vstupnich obvodd a ddle svym prvaim vystupem s &ftalem (14), ‘aruhga
rozvétvenym vystupem & obdma vyrovadvacimi pamdtmi (4, 10) a svim tfetim vystupem zpdtnd

s Jjednotkou (12) vstupnich obvoddi.

2. Zspojenil podle bodu 1, vysnaZujfci se tim, Ze Eita& (14) Je déle zapojen v okruhu
ovléddaciho panelu (19), obsahujfciho zobrazovec{ Jjednotku (18), blok ruZni pFedvolby (16)
a ovlddaci tlelftko "START" tek, Ze vystup z ¥itafe (14) je opatfen odbirem (17) pro zobrs-
zovaci jednotku (18), prilemf blok ruini pfedvolby (16) Je svym vystupem zavedena na vstup
do ¥i{tade (14). .

3. Zapojeni podle bodd 1 a 2, vysnadujici se tim, %e X{tali (14) Jje predfezen zdloini
zdroj (15).

4. Zspojen{ podle bodd 1 af 3, vyznalujici se tim, Ze mezi ovlddacimi spinali (7)
* prvaf hlavni vétve (2) a pracovnim strojem (8) je zatazena spinaci skifinka (9).
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