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Elektronicky snimac, zejména k mé&feni podtu otaddek
a thlu nat4¢enf u motorovych vozidel, jeho? elektro-
nické zapojeni (5) s Hallovymi integrovanymi obvody
Je opatfeno pouzdrem (4), umozhujicim pfesné polo-
hovani Hallovych integrovanych obvodfi a jejich
upraven{ v malé vzddlenosti od otacejici se soustavy. L
Zplisob jeho vyroby spotivad v pfesném polohovan{
elektronického zapojeni (5) v licf formé (11) a jeho
dokonale té€sném obklopenf umélou hmotou pomoci
alesponi jednoho distantnfho hrotu (14) a soustavy
centrovacich hrotii (13a a2 13d), které lze oddélen&
uvadét v ¢innost, a pouzitim pomalu tvrdnoucf umeélé
hmoty. Zafizeni sestdva z lici formy (11) opatfené
vstfikovacim otvorem pro jejf vyplnéni umélou hmo-
tou.
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CZ 285614 B6

Elektronicky snimaé, zpiisob jeho vyroby a zafizeni pro provadéni tohoto zpiisobu

Oblast techniky

Vynélez se tyka elektronického snimace, uréeného zejména pro zafizeni k méfeni pohybu
v motorovych vozidlech a opatfeného umglohmotnym obalem, zpisobu jeho vyroby,
spocivajiciho v jeho zaliti um&lou hmotou, a zafizeni k jeho vyrobé.

Dosavadni stav techniky

Pro méfeni pohybu v motorovych vozidlech, ptikladng k m&teni rychlosti u tachometrti nebo
k méfenti Ghlu fizeni u pfevodovek Fizeni, jsou zndmé snimade, tvorené elektronickym zapojenim,
které je uloZeno a utésn&no v um&lohmotném obalu a opatfeno spojovacim vedenim. U takového
elektronického zapojeni se miize ptikladng jednat o snimag, spolupiisobici s ozubenym kolem,
s Hallovym integrovanym obvodem, nebo snima& pro protiblokovaci soustavy s Hallovym
integrovanym obvodem, ktery musi byt za Ggelem snimani otadivého pohybu t&€sné sprazen
s otacici se soustavou. Na takové snimade jsou kladeny pozadavky, 7e musi byt na jedné strang
velmi robustni a maji byt tudiz dobfe utésnény viigi okolnim vliviim. Na druhé stran& je vsak pro
ziskani dostatecné silného a pfesného signalu pouzitych Hallovych integrovanych obvodi t&z
nutné, aby byla vzdalenost mezi Hallovym integrovanym obvodem a ota&ejici se soustavou velmi
mald. Z toho vyplyva, Ze alespoii v misté spfaZeni mezi otilejici se soustavou a elektronickym
zapojenim musi byt sténa umélohmotného obalu mimofadné tenka.

Problémy s utésnénim snimade v pouzdre, pti¢emz alespoii &ast elektronického zapojeni ma byt
usporadana ve velmi malé vzdélenosti a pfesné polohovéna vzhledem k vnéjsi ploge litého obalu,
Jsou mimo jiné popisovéany v publikacich DE-OS 4142727 a DE-OS 4141958. Pro splnéni vyse
uvedenych pozadavki byl doposud Halliv integrovany obvod uloZen v objimce, v niz byly
pfipadné na jiném misté uloZeny dalsi &asti elektronického obvodu, a takto osazena objimka byla
zavedena do stfedu pouzdra. Pfitom mohlo pouzdro samotné sestavat opét z vice Casti, které
Jednak pfikladné ve formé& pouzdra z kovu nebo umé&lé hmoty zajistovaly bezpeéné tenkosténné
opléasténi obvodu, zatimco &4st pouzdra, z hlediska tloustky stény nekriticka, byla tvofena &asti
z umélé hmoty.

Ukolem vynélezu je proto navrhnout elektronicky snimag s elektronickym zapojenim, které je
pfesné polohovéno ve svém robustnim pouzdfe, jenZ je ziroveii levny z hlediska vyrobnich
nakladii. Ukolem vynalezu Jje zejména umoZnit, aby byly stény pouzdra v ptipadé potfeby velmi
tenké a aby zejména v oblasti t&chto tenkych st&n byla alespoii jedna elektronicka soudast velmi
piesné polohovana vzhledem k této sténg.

Podstata vynélezu

VySe uvedené ukoly jsou ve znainé mife vyfeSeny elektronickym snimadem podle vynalezu,
JakoZ i zplisobem jeho vyroby a zafizenim k provadéni tohoto zptisobu.

Elektronicky snima¢ podle vynilezu sestava z elektronického zapojeni, které je uloZeno
a utésnéno v umélohmotném obalu a opatieno spojovacim vedenim, pfitemz podstata spoiva
vtom, Ze umélohmotny obal je vytvofen jako alespori z &ésti tenkosténné jednolité pouzdro,
bezprostiedné obklopujici elektronické zapojeni, které je alespoii jednou svoji elektronickou
soucasti presn€ polohovano viigi jeho vngjsi tenké stén&. S vyhodou je tato elektronicka soudast
tvofena Hallovym integrovanym obvodem s alespofi jednim Hallovym prvkem, pfi¢emz tloustka
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(a) stény pouzdra pied touto elektronickou soudasti je mensi nez 0,3 mm. Takovy snima¢ pracuje
presné a poskytuje pomémné silny signal.

Zatimco u znamych snimadi sestava pouzdro z vice ¢asti a pfesné uspofadani snimace zavisi i na
piesném sestaveni ¢asti pouzdra, je mozno odstranit obtiZe, existujici pfi upevnéni, pouzitim
znaki podle naroku 3. Pouzdro lze téz pfidavné jesté vyuzit k zajisténi polohy pfivodniho kabelu
spojovaciho vedeni podle naroku 4, coz plati zejména pro pfipad, Ze podélny smér snimace svira
urity uhel se smérem odvadéni kabelu. Téz je umoznéno upevnéni snimace, jelikoZz 1ze soucasné
zalit upeviiovaci pfilozku.

Podstata zplisobu vyroby podle vynilezu spoliva vtom, Ze se elektronické zapojeni opatfi
pouzdrem zalitim pomalu tvrdnouci umélou hmotou. Pfitom je elektronické zapojeni, které miize
byt prfikladné vytvofeno na desce s tiSténymi spoji, béhem liti a béhem tuhnuti udrzovéno
v pozadované poloze centrovacimi hroty centrovaciho drziku. V dobég, kdy je uméla hmota jeste
mékka, se pak centrovaci drzdk stahne zpét, pfiCemz elektronické zapojeni je udrzovano
v poZadované poloze jesté ne zcela ztvrdlou umélou hmotou. Jelikoz mé&kka uméla hmota béhem
vytahovani centrovaciho drzaku do zna¢né miry vypliiuje vznikajici duty prostor, je tim jednak
dosazeno toho, Ze elektronické zapojeni zistane ve své poloze v umélohmotném pouzdie,
zatimco je na druhé stran& zcela obklopeno umélou hmotou. Pochod zalévani lze jesté dale
zlepdit tim, Ze se pfi vstfikovacim liti udrZzuje b&hem vytahovani centrovaciho nastroje
vstiikovaci tlak, takZe prostory, vzniklé vytazenim néstroje, jsou plnény nejen pusobenim sil sani
a tize, nybrZ soucasné pfispiva k jejich vyplnéni i vstfikovaci tlak.

Elektronické zapojeni, které je s vyhodou vytvofeno na desce s tiSténymi spoji, je centrovano
centrovacim drzakem tak, Ze centrovaci hroty, rozloZené po ploSe resp. obvodu desky, drzi desku
béhem liti resp. vstfikovaciho liti v jeji poloze. K ur€itému posunu mize viak dojit tim, Ze se
deska s tist¥nymi spoji pisobenim liciho nebo vstiikovaciho tlaku vybouli, takze jeji vzdalenost
v jeji stiedni €asti, ktera neni podpirana centrovacimi hroty, ode dna formy je b&éhem liti neurcita.
K tomu dochéazi zejména pravé tehdy, kdyz ma byt vzdalenost desky s tiSténymi spoji resp.
nékterého z jejich konstruk&nich prvky, ode dna lici formy velmi mala, takze je tolerance této
vzdalenosti, vznikla pfi liti, velmi velika. K tomu pfistupuje skutenost, Ze v pfipad€ takového
nepatrného prichodu mezi deskou s tisténymi spoji a dnem formy pro umélou hmotu dochézi ke
znaénému omezeni jejiho toku, takZe neni zaruena absolutni tésnost pouzdra, proto se miize
stat, Ze i pfes zajisténi mlZe zna¢na €ast desky s tiSténymi spoji, jejiz pfesna poloha vii¢i vné;jsi
plose pouzdra je rozhodujici, lezet ve své vzdilenosti mimo rdmec pozadovanych tzkych
toleranci. K vyfe$eni tohoto problému navrhuje vynalez kombinaci znakti podle naroku 7.

Proto je navrhovano pouZiti pfidavného distanéniho drzéku, pohyblivého nezavisle na
centrovacim drzaku, ktery miZe zamé&mé pulsobit na misté desky s tiSt€énymi spoji, jehoZ
vzdalenost od vn&jsi plochy pouzdra je rozhodujici.

Zpusob podle naroku 7 se osvédEuje zejména tehdy, je-li podle naroku 8 kritické misto tvofeno
plochou elektronické soudasti, ktera patii k elektronickému zapojeni ajejiz pfesnd poloha
vzhledem k nepatrn& vzdalenému povrchu pouzdra méa byt zachovana. Popsana opatfeni jsou
obzvlasté vyhodna zejména tehdy, jedna-li se v pfipadé elektronické sou¢ésti, kterou je nutno
udrzovat v presné vzdalenosti, o Halliv integrovany obvod, jelikoz presnost a intenzita
ziskaného signalu obzvla§té zavisi na poloze integrovaného obvodu vzhledem k pohybujicimu se
systému, pfikladné k zubiim otacejiciho se ozubeného kola.

Kombinace znakii podle naroku 6 umoziiuje obzvlasté zlepseni zplisobu podle znaki naroku 9.
Pitom jsou distanéni drzak a centrovaci drzak vzajemné nezévisle pohyblivé a mohou byt tedy
v definovaném &asovém intervalu postupné vytaZeny z formy. To umoziiuje podpirani kritického
mista elektronického zapojeni (napfiklad Hallova integrovaného obvodu) b&hem prvniho
tasového intervalu, béhem néhoZ je uméld hmota jedté velmi fidka, distanénim drzakem,
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a pfidavné podpirani desky s tiSténymi spoji centrovacim drzékem. Vzhledem k tomu, Ze
s ohledem na pozadovanou vzdélenost vy¢niva distanéni drzak jen nepatrné ze dna formy, bude
tento drzak vytazen dokud je uméla hmota jesté dostateéné mekka, aby se vznikajici duty prostor
vyplnil té€sné a bez mezer. Pfitom nesmi byt oviem uméla hmota tak m&kka, aby se mohla béhem
vytahovani distan¢niho drzaku zménit poloha konstruk&niho prvku.

V druhém kroku se pak, jak jiz bylo vySe vysvétleno, vytahnou centrovaci hroty, takZe vznikne
kompletni obal elektronického zapojeni bez mezer.

Jak bude jest€ vysvétleno v nasledujicim textu, mohou byt za ur€itych okolnosti oba driéky’
s vyhodou vytahovany i v obraceném potadi.

Je-li Zadouci, dosdhnout co mozna nejrovnégj§iho povrchu na vné&jsi plo$e pouzdra zapojeni,
odpovidajici ploSe dna lici formy, doporucuje se u daliiho provedeni vynalezu kombinace znaku
podle naroku 10.

I kdyz poskytuji vySe popsana opatfeni dobré vysledky, miize pfece jen dojit k tomu, Ze se deska
s tiSténymi spoji, osazena elektronickym zapojenim, b&hem liti pohne a nezaujme tudiz
pozadovanou polohu. Dale miiZze byt mozné, Ze kritické misto (ptikladné Hallliv prvek) nedoseda
pfesné€ na distanéni drzak, i kdyZz distanéni drzak stanovi poZadovanou tloustku stény pouzdra
nad kritickym mistem desky s ti§ténymi spoji. Pro zabranéni t€mto obtiZim se doporuduje
u dalsiho provedeni vynalezu kombinace znaki podle naroku 11. Pfitom se pfidavné pouZziva
aretainiho zafizeni, které tladi desku s ti§ténymi spoji na distanéni drzdk a zajiituje tak, Ze
ptikladn¢é Halliv integrovany obvod doseda i béhem pochodu liti bezpe¢né na jeho distanéni
hrot. Aby se zabranilo tomu, Ze béhem vytahovani distanéniho drzaku tla¢i aretaéni zafizeni
desku s tiSt€énymi spoji smérem k vytahovanému distanénimu drzaku, lze doporudit, aby se
aretani zafizeni vytahlo kratce pfed distanénim drZdkem. Pfi soucasném vytaZeni aretaéniho
zafizeni a distan¢niho drziku nastava naproti tomu ta vyhoda, Ze jsou saci sily v obou smérech
priblizné€ stejné veliké, takze deska s tist€nymi spoji ziistane v této asti bezpecné na svém misté.

Ukolem vynalezu je déle navrhnout zafizeni, tvofené lici formou, pomoci niz lze jednoduchym
postupem provadét zplisob podle pfedchazejicich narokid. K tomuto ucelu navrhuje vynalez
kombinaci znakt podle naroku 12. Podle ni je distanéni drzak opatfen distanénim hrotem, ktery
lze zavést dovnitt lici formy a ktery podpira Halltiv prvek elektronického zapojeni. Samoziejmé
se miZe vramci vynalezu jednat io jiny konstrukéni prvek nebo o misto elektronického
zapojeni, dllezité pro uvedenou vzdalenost.

Podle kombinace znakd podle naroku 13 jsou centrovaci hroty seskupeny ve vhodné vzdalenosti
okolo centrilniho distan¢niho hrotu. Tak mohou byt centrovaci hroty piikladné rozmistény
rovnomémneé na bo¢ni sténé lictho prostoru. Dale mohou byt vytvofeny tak, aby pusobily na
okrajovou oblast desky s tisténymi spoji elektronického zapojeni nebo i pfimo na okraj desky
s tisténymi spoji (narok 14). Pro lepsi definovani roviny polohy podpirané elektronické soucasti
(Hallova prvku) lze doporugit i kombinaci znakli podle naroku 15. Pfitom je dulezité, aby na
jedné stran& nemél distanéni hrot pfili§ velky primér, aby pfi jeho vytaZeni nebyly pFilis§ veliké
saci sily, jakoz i plocha, zalévana pritékajici umélou hmotou. Na druhé strané¢ neméa byt primér
tohoto hrotu ani pfili§ maly, aby byla zajiSt€na dostate¢nd opérna plocha pro elektronickou
soucast.

Podle kombinace znakii podle naroku 16 lze centrovaciho u¢inku v boénim sméru desky
s tifténymi spoji dosdhnout odpovidajicim zkosenim dosedacich ploch na centrovacich hrotech.
Konicky tvar téchto ploch soufasné usnadiiuje vytazeni centrovacich hrotl z tvrdnouci zalévaci

hmoty.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

CZ 285614 B6

Aby bylo mozno vytahnout distan¢ni hrot pred nebo po centrovacich hrotech, doporucuje se u
dalsiho provedeni vynalezu kombinace znaki podle naroku 17. Znaky podle néroku 18 zajist'uji
elektronické zapojeni proti pohybu béhem vstfikovaciho liti a zaru€uji sou€asné piesnou polohu
kritického mista na desce s tiSténymi spoji tim, Ze je deska seviena mezi aretalni zafizeni
a distan¢ni drzak.

Aby bylo zabranéno mechanickému poskozeni elektronického zapojeni aretaénim zafizenim, lze
u dalsiho provedeni vynalezu doporugit kombinaci znaki podle naroku 19, pokud se pouzije
Hallova snimace s magnetem.

Pro pfipad, Ze nejsou centrovaci hroty (s vyhodou tfi, uspofadané navzajem centricky), opatfeny
Sikmymi plochami, na néz dosedaji hrany desky s tiSténymi spoji, nelze vyloucit, Ze dojde
k sevfeni okraji desky s ti§ténymi spoji mezi boénimi sténami centrovacich hroti. Pfi vytaZeni
centrovacich hrotlt po distanénim hrotu by pak existovala moznost, ze by centrovaci hroty tahly
desku s tisténymi spoji smérem dolii, ¢imZ by nebyla zachovana pfedepsana vzdalenost v oblasti
distanéniho drzaku. Pro takové ptipady se obzvlasté doporuduje vytahnout distan¢ni drzék po
centrovacich hrotech, takze je za téchto okolnosti dodrzena definovana poloha Hallova prvku
béhem liti.

Piehled obrazki na vykresech

Vynilez bude dale blize objasnén pomoci vykrest jeho piikladného provedeni, kde jednotlivé
obréazky znazoriiuji

Obr. 1 lici formu zafizeni podle vynélezu, v niZ je umisténo a zalito elektronické zapojeni podle
vynalezu,

obr. 2 lici formu podle obr. 1, u niz jsou distan¢ni drzék a centrovaci drzak vytazeny,

obr.3 fez elektronickym zapojenim, opatfenym pouzdrem, zespodu, pfi¢emz fez je veden po
povrchu elektronického zapojeni,

obr.4 lici formu podle obr.1 ve zmenSeném a schematickém znazornéni, s pfipojenym
aretaCnim zafizenim v otevieném stavu a prvni ovladaci ustroji, a

obr.5 pohled, odpovidajici obr. 4 svytazenym aretaCnim zafizenim, s naznalenym druhym
ovladacim ustrojim.

Piiklady provedeni vynalezu

Obr. 1 znazoriiuje skiiii 1 lici formy 11, tvofenou prvni Casti 2 a druhou ¢&asti 3, zobrazenymi
Caste€né v fezu, které omezuji duty prostor, uréeny k zaliti. V lici formé& 11 se nachazi pouzdro 4,
vytvofené vstfikovacim litim, které v podstaté obklopuje elektronické zapojeni 5. Elektronické
zapojeni 5 je upraveno na desce 6 s tiSténymi spoji, a je tvofeno elektronickou sou€asti 7,
s vyhodou Hallovym integrovanym obvodem, upravenym pod deskou 6 s tidténymi spoji,
a magnetem 8, upravenym nad deskou 6 s tisténymi spoji. K elektronickému zapojeni 5 vede
spojovaci vedeni 9, které miize byt spojeno se zastr¢kami. Kontakty zastréek mohou byt vSak téz
upraveny na pouzdie 4, takZe zastréka muzZe byt integrovana v pouzdfe 4. Spojovaci vedeni 9 je
vedeno, jak je patrno z obr. 1, pod ur¢itym thlem, pfi¢emz pouzdro 4 slouzi jako ochrana proti
zlomeni. Pro vynalez je nyni duleZité, Ze je elektronickd soucast 7, resp. Halliv integrovany
obvod, ktery miZe obsahovat vét§i poget Hallovych prvki, polohovéina pfesné svou stranou 12
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proti dnu 10 lici formy 11 ve velmi malé vzdalenosti a, pfikladné 0,3 mm. Pouzdro 4 pritom
obklopuje elektronické zapojeni 5 i v oblasti malé vzdalenosti a bez mezer a absolutné tésné.

Pro dosaZeni téchto vlastnosti slouzi soustava centrovacich hrotd 13a aZz 13d centrovaciho drziku
a distandni hrot 14 distan&niho drZaku, které jsou navzajem nezavisle pohyblivé. V souvislosti
s centrovacim drzidkem jsou na obr. 1 a2 znazornény dva spole¢né pohyblivé centrovaci hroty
13a, 13b, pfi¢emz centrovaci hrot 13b, zndzornény na obr. 1 vpravo, je znidzornén v poloze, do
niz zajel do lici formy 11. Oba centrovaci hroty 13¢ a 13d jsou na obr. 2 znazornény ve vytazené
poloze. K polohovani elektronického zapojeni 5, zejména elektronické soucasti 7 resp. Hallova
integrovaného obvodu, slouZi dale distan¢ni drzak, z né¢hoz je znazornén pouze distan¢ni hrot 14,
ktery je na obr. 2 zobrazen ve vytaZené poloze, v levé poloviné na obr. 1 ve vytaZené poloze pod
oznadenim 14a a v pravé poloving tohoto vyobrazeni v poloze pod oznatenim 14b, do niZ zajel
do lici formy 11.

Na obr. 2 je dobfe vidét, Ze ve vytaZené poloze probiha Celni plocha 15 distanCniho hrotu 14
rovnob&zné se dnem 10 lici formy 11 a souasné rovnobéZné se stranou 1 elektronické soucasti
7, jak mé byt dosaZeno pouzitim vynalezu. Pfitom ma byt vzdalenost a, jak jiz bylo fe¢eno, velmi
mala, pfikladné ptiblizné 0,3 mm.

Obr. 4 znazoriiuje dale areta&ni zafizeni 16, které je prostfednictvim pfiruby upevnéno na skiini
1 lici formy 11 a které smé&fuje aretovacim kolikem 17 kanalem 18, probihajicim 3ikmo druhou
dasti 3 skifiné 1, kmagnetu 8 elektronického zapojeni 5. Pfitom je aretovaci zafizeni 16
znazornéno na obr. 4 ve stavu, v némz zajelo do lici formy 11 a v némz aretovaci kolik 17 ptisobi
na magnet 8, zatimco na obr. 5 je aretovaci zafizeni 16 znazornéno v zatazeném stavu. Aretovaci
kolik 17 miiZe byt o sob& znamym zpiisobem uvadén v ¢innost aretatnim excentrem 19, ktery je
spojen s neznazornénou klikou.

Na obr. 4 je jeté naznaleno prvni ovladaci ustroji 20, které miize prostfednictvim centrovaciho
excentru 21 pohanét centrovaci hroty 13a a% 13d centrovaciho drzaku, zatimco druhé ovladaci
Gstroji 22 na obr. 5 pusobi na distan¢ni hrot 14 distan¢niho drzédku a mizZe jej zasouvat do lici
formy 11 (viz poloha 14b) resp. jej z lici formy 11 vytahovat (viz poloha 14a).

Zalévani elektronického zapojeni 5 atedy iliti pouzdra 4 mize nyni probihat nasledovné.
V3echny jednodilné vzijemné spojené centrovaci hroty 13a az 13d jsou, jak je znazornéno na
obr. 1 na piikladu centrovaciho hrotu 13b, zavedeny do lici formy 11. Pravé tak je zaveden do
formy distanéni hrot 14 posunutim o vzdalenost a, jak je znazornéno v pravé poloviné obr. 1
(poloha 14b). Poté je do lici formy 11 uloZeno elektronické zapojeni S, spojené se spojovacim
vedenim 9 tak, Ze elektronicka soudast 7 resp. Halliv integrovany obvod doseda na distancni
hrot 14 a okraj desky 6 s tisténymi spoji je centrovan a pfidrzovan centrovacimi hroty 13b, které
jsou k tomuto uéelu opatfeny dosedacimi plochami 24. Pak je v libovolném pofadi lici forma 11
uzaviena nasazenim druhé &asti 2 sk¥iné 1 na prvni ¢ast 3 a aretovaci kolik 17 aretacniho zafizeni
16 je vysunut tak daleko, dokud nedosedne na magnet 8 a nesevre takto pisobici silou jednotku,
tvofenou magnetem 8, deskou 6 s ti§ténymi spoji a elektronickou soucasti 7 resp. Hallovym
integrovanym obvodem, které jsou uspofadany nad sebou, mezi distanénim hrotem 14
a aretovacim kolikem 17. Strana 12 elektronické sougésti 7 resp. Hallova integrovaného obvodu
je tak uvedena do polohy, v niZz se nachazi v pfedem stanovené vzdalenosti a od dna 10 lici
formy 11.

Nasledng se vhodnym vstfikovacim otvorem pod tlakem stiikd pomalu tuhnouci uméla hmota,
s vyhodou prvni &asti 2 skiiné 1, do lici formy 11, dokud neni lici forma 11 pod tlakem naplnéna,
pfi¢emZ p¥idrzné prostfedky byly zavedeny do formy.

Jakmile uméla hmota dostate&n& ztuhne, vytahnou se centrovaci hroty 13b, dokud se nedostanou
do polohy, znazorn&né vztahovymi znatkami 13a, 13¢ a 13d. Distanéni hrot 14 zistava ve své
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poloze 14b. Nasledn& jsou ve volitelném pofadi nebo souCasné vytaZeny aretovaci kolik 17
a distanéni hrot 14, takZe tyto pfidrzné prvky zaujmou polohu, znizornénou na obr. 5 resp.
obr. 2. Jeité dostateén& mé&kka uméla hmota vyplni duty prostor, vznikly vytazenim uvedenych
prvki, coz plati i pro duty prostor, vznikly vytaZenim centrovacich hrotli 13a az 13d. Pfitom je
duleZité, aby pii vytaZeni obou posledn& uvedenych pfidrznych prvka byla uméla hmota, slouZzici
k vytvoteni pouzdra 4, jiz dostaten& tuhd, aby se deska 6 s tiSt€énymi spoji v disledku své
pomémné velké plochy nepohnula ani pfi vytaZeni pfidrzného hrotu 14 resp. aretovaciho koliku
17. Jinak jsou sily, pisobici vdusledku téchto pochodl, pomémé malé, jelikoZ primér
distanéniho hrotu 14 miZe byt zvolen velmi maly a vzhledem k malé vzdalenosti je vznikajici
duty prostor téz velmi maly. Odpovidajici vyrok plati i pro aretovaci kolik 17, jehoZ saci G¢inek
na elektronické zapojeni 5 neni vzhledem k §ikmé poloze aretovaciho koliku 17 stejn€ obzvlasté
veliky. Lici forma 11 muZe byt konstruovana tak, aby se saci sily obou posledné uvedenych
pridrznych prvki pfi soudasném vytazeni navzajem rusily.

Vynalez poskytuje pfidavné je$té moznost vytvofit v uréeném misté pouzdra 4 upeviiovaci otvor
23, ktery ma podélny tvar, takZe je timto opatfenim zajiSt€no presné polohovani pouzdra 4
elektronického snimace pfi jeho montazi.

PATENTOVE NAROKY

1. Elektronicky snima&, zejména pro zafizeni k mé&feni pohybu v motorovych vozidlech,
sestavajici z elektronického zapojeni, které je uloZeno auté€snéno vumélohmotném obalu
a opatieno spojovacim vedenim, vyznaéeny tim, Ze umélohmotny obal je vytvoren jako
alespoii z &asti tenkosténné jednolité pouzdro (4) bezprostfedné obklopujici elektronické
zapojeni (5), které je alespofi jednou svoji elektronickou souéasti (7) pfesné polohovano vii
jeho vnéjsi tenké sténé.

2. Elektronicky snima& podle naroku 1, vyznaéeny tim, Ze elektronicka soucast (7)
je tvotena Hallovym integrovanym obvodem s alespoii jednim Hallovym prvkem, pfiCemZz
tloustka (a) stény pouzdra (4) pied touto elektronickou soucasti (7) je mensi nez 0,3 mm.

3. Elektronicky snima& podle naroki 1 nebo2, vyznaéeny tim, Zena pouzdie (4)je
litim vytvarovan upeviiovaci otvor (23).

4. Elektronicky snima¢ podle jednoho z néroki 1 a3, vyznaéeny tim, Zevpouzdie
(4) je vedena koncova &ast spojovaciho vedeni (9) v&etn& jeho ohybu k elektronickému zapojeni

)2

5. Elektronicky snima¢ podle jednoho z narokii 1 az4, vyznadéeny tim, Ze materidl
pouzdra (4) je alespoii svym koeficientem roztaznosti shodny s materidlem elektronického
zapojeni (5).

6. Zpusob vyroby elektronického snimace podle naroku 1, spocivajici v jeho uloZeni do skfing
lici formy, v niz se vymezi jeho poloha a ktera se poté vypliiuje umélou hmotou, vyzna-
¢eny tim, Ze elektronické zapojeni (5) se uloZi na centrovaci hroty (13a az 13d)
centrovaciho dr#aku, z vn&j$iho prostoru zavedeného do lici formy (11) a pohyblivé upraveného
uvnitf jeji sk¥ing (1), naleZ se sk¥ifi (1) lici formy (11) uzavie a napliiuje pomalu tvrdnouci
umélou hmotou, ktera béhem plnéni tuhne, pfi¢em2 b&hem tuhnuti, aviak pfed ztvrdnutim umélé
hmoty, se centrovaci hroty (13a aZ 13d) centrovaciho drzaku, zasahujici do zalévané lici formy
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(11), vytdhnou a po ztvrdnuti se zalité elektronické zapojeni (5) vyjme z lici formy (11).

7. Zpisob podle naroku 6, vyznaéeny tim, Ze elektronické zapojeni (5) se po vloZeni
do lici formy (11) ve své stfedni &asti pridavné opfe o alespofi jeden distan¢ni hrot (14)
distan&niho drzaku, ktery se zavede do lici formy (11) a zasahuje do jejiho vnitiniho prostoru
alespoii jednim ze svych distanénich hroti (14), jenz se vytahuje z lici formy (11) v ¢asovém
odstupu od centrovaciho drzaku.

8. Zpisob podle naroku 7, vyznadeny tim, Ze distanni hrot (14) puasobi na
elektronickou soucast (7) elektronického zapojeni (5), pfiCemz elektronickd soucast (7) je
upravena na desce (6) stiSténymi spoji, kterd se opird o centrovaci hroty (13a az 13d)
centrovaciho drzaku.

9. Zpusobpodleniroku7, vyznaceny tim, Zzeb&hem tuhnuti umélé hmoty se z lici
formy (11) vytahuje nejprve distan¢ni drzak a poté centrovaci drzék.

10. Zpusob podle naroku7, vyznaéeny tim, Ze distancni drzak se vytahuje do polohy
vniz €elni plocha (15) distanéniho hrotu (14), sméfujici k elektronickému zapojeni (5) je
rovnobézna se dnem (10) lici formy (11) a soucasné se spodni plochou (12) elektronické soucasti
(7) elektronického zapojeni (5).

11. Zpusob podle jednoho z pfedchazejicich nirokd, vyznaéeny tim, Ze po uloZeni
elektronického zapojeni (5) do lici formy (11) a pfed jejim napliiovdnim umélou hmotou se
elektronické zapojeni (5) aretuje aretaénim zafizenim (16, 17, 19) proti pohybu elektronického
zapojeni (5) smérem od distanéniho hrotu (14) distan&niho drzaku, pfi€emz aretaCni zafizeni (16,
17, 19) se vytahuje pfed vytaZzenim centrovaciho drzéku a distan¢niho drziku.

12. Zatizeni k provadéni zpisobu podle naroku 6, tvofené lici formou, opatfenou vstfikovacim
otvorem pro jeji vyplnéni umélou hmotou, vyzmacéené tim, Ze distancni drzik s alespoi
jednim distan¢nim hrotem (14) je vysuvng uspofadan v centralnim misté dna (10) lici formy (11),
pfiCemZ podpira uloZené elektronické zapojeni (5) vjeho centrdlni Casti, svyhodou na
elektronické soucasti (7).

13. Zafizeni podle naroku 12, vyznaéené tim, Ze distancni hrot (14) distanéniho drzaku
je upraven centralng vzhledem k centrovacim hrotim (13a az 13d) centrovaciho drziku, pfi¢emz
centrovaci hroty (13a aZ 13d) podpiraji vnéjsi, s vyhodou okrajové, oblasti elektronického
zapojeni (5).

14. Zafizeni podle naroki 12 nebo 13, vyznaé&ené tim, Ze elektronické zapojeni (5) je
upraveno na desce (6) s tit€nymi spoji, pfi¢emz centrovaci hroty (13a az 13d) plsobi s vyhodou
na jeji okraje.

15. Zatizeni podle jednoho z naroki 12 a7z 14, vyznaéené tim, Ze distanCni hrot (14)
je tvoten valcovym kolikem, ktery podpira elektronické zapojeni (5) svou Celni plochou (15)
prosttednictvim elektronické soudasti (7), upevnéné na desce (6) s tisténymi spoji.

16. Zafizeni podle jednoho z naroki 12 az 15, vyznadené tim, Ze centrovaci hroty
(13a az 13d) jsou vysouvateln& uloZeny ze dna (10) lici formy (11) v oblasti jejich bo¢nich stén,
pri¢emz centrovaci hroty (13a az 13d) jsou opatieny Sikmymi dosedacimi plochami (24) desky
(6) s tisté€nymi spoji.
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17. Zafizeni podle jednoho z niroki 12 a2 16, vyznadéené tim, Ze distantni hrot (14)
je pohyblivé nezavisly na centrovacich hrotech (13a az 13d).

18. Zatizeni podle jednoho z narokii 122217, vyznaéené tim, Ze nalici formé (11)je
upraveno aretalni zafizeni (16, 17, 19), které je opatfeno aretovacim kolikem (17), sméfujicim
Sikmo boéni sténou lici formy (11) k elektronickému zapojeni (5).

19. Zafizeni podle alespofi jednoho z narokti 12az 18, vyznacené tim, Ze aretalni kolik

(17) piisobi v aretované poloze na magnet (8), upraveny na strané desky (6) s tiSt€nymi spoji
elektronického zapojeni (5), odvracené od distan€niho hrotu (14).

3 vykresy
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