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(57)摘要

本实用新型属于果蔬采摘技术领域，特别涉

及一种水果采摘装置，包括支撑组件，支撑组件

上固定设置有用于将水果从果树上摘下的采摘

组件，以及用于收集水果的收集网，所述支撑组

件包括支撑杆，以及转动设置在支撑杆上的转动

杆，支撑杆上设置有控制支撑杆与转动杆相对固

定的限位件，所述采摘组件包括固定设置在转动

杆上的剪切件，支撑杆上活动设置有用于控制剪

切件运动的控制组件，采摘水果时，首先通过限

位件调整支撑杆与转动杆的相对角度，而后手持

支撑部并控制收集网兜住水果，最后通过控制组

件控制剪切件将果蒂或树枝剪断，使水果落在收

集网中，本实用新型的目的在于提供一种结构简

单、方便使用的水果采摘装置。
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1.一种水果采摘装置，包括支撑组件，支撑组件上固定设置有用于将水果从果树上摘

下的采摘组件，以及用于收集水果的收集网(2)，其特征在于：所述支撑组件包括支撑杆

(1)，以及转动设置在支撑杆(1)上的转动杆(14)，支撑杆(1)上设置有控制支撑杆(1)与转

动杆(14)相对固定的限位件(15)，所述采摘组件包括固定设置在转动杆(14)上的剪切件

(3)，支撑杆(1)上活动设置有用于控制剪切件(3)运动的控制组件，采摘水果时，首先通过

限位件(15)调整支撑杆(1)与转动杆(14)的相对角度，而后手持支撑杆(1)并控制收集网

(2)兜住水果，最后通过控制组件控制剪切件(3)将果蒂或树枝剪断，使水果落在收集网(2)

中。

2.根据权利要求1所述的一种水果采摘装置，其特征在于：所述支撑杆(1)包括可伸缩

连接的杆件一(11)和杆件二(12)，控制组件包括控制把手(5)和可伸缩的牵引线。

3.根据权利要求2所述的一种水果采摘装置，其特征在于：所述杆件一(11)上固定设置

有抵紧件(16)，抵紧件(16)套设在杆件二(12)外周，抵紧件(16)上设置有导向斜面，抵紧件

(16)上螺纹连接有驱动件(13)，水果采摘装置使用时，驱动件(13)抵紧在导向斜面，抵紧件

(16)通过导向斜面驱动杆件一(11)抵紧在杆件二(12)上，使杆件一(11)与杆件二(12)相对

固定。

4.根据权利要求2或3所述的一种水果采摘装置，其特征在于：所述牵引线包括可拆卸

连接的两组导线(4)，两组导线(4)局部重合，且通过紧固件相对固定，支撑杆(1)伸缩时，牵

引杆件一(11)与杆件二(12)伸缩，从而带动两组导线(4)逐渐重合或脱离。

5.根据权利要求4所述的一种水果采摘装置，其特征在于：所述限位件(15)  为调节旋

钮，转动杆(14)与支撑杆(1)接触位置设置有齿形面(112)，转动杆(14)与支撑杆(1)相对固

定时，调节旋钮控制齿形面(112)抵紧在支撑杆(1)上。

6.根据权利要求1或2或3或5所述的一种水果采摘装置，其特征在于：所述剪切件(3)包

括固定设置在转动杆(14)上的刀片一(33)，以及活动设置在转动杆(14)上的刀片二(32)，

控制把手(5)驱动刀片二(32)相对刀片一(33)运动，并通过刀片一(33)与刀片二(32)之间

的剪切作用将果蒂或树枝剪断。

7.根据权利要求6所述的一种水果采摘装置，其特征在于：所述刀片一(33)与刀片二

(32)之间设置有弹性件(6)，弹性件(6)驱动刀片一(33)与刀片二(32)相互分离。

8.根据权利要求7所述的一种水果采摘装置，其特征在于：所述刀片一(33)上固定设置

有滑轨(7)，滑轨(7)上设置有滑块(8)，刀片二(32)固定设置在滑块(8)上。
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一种水果采摘装置

技术领域

[0001] 本实用新型属于果蔬采摘技术领域，特别涉及一种水果采摘装置。

背景技术

[0002] 随着现代人们生活水平的提高，物质消费的能力也随之提高，对新鲜水果的需求

也与日俱增，我国果园总面积和总产量一直位居世界第一，且依旧保持着高增长率。同时，

果品的质量和产业化水平也在不断发展和提高。目前，果品产业已成为继粮食、蔬菜之后的

第三大农业种植产业，是国内外市场前景广阔且具有较强国际竞争力的优势农业产业，也

是许多地方经济发展的亮点和农民致富的支柱产业之一，现在市面上出现的大多采摘水果

的设备都是一些水果采摘机器人，或者半自动式的采摘设备。其自身不仅体积大、质量重、

灵活性不高，而且昂贵的成本及维修费用，也让广大个体农户望而却步。复杂的操作流程，

庞大的设备体积，有限的使用范围以及电能供给问题和天气情况问题等，均能使该类型的

采摘设备不能正常使用。

发明内容

[0003] 为了克服现有技术中的缺陷，本实用新型的目的是提供一种结构简单、方便使用

的水果采摘装置。

[0004] 本实用新型的目的是这样实现的：

[0005] 一种水果采摘装置，包括支撑组件，支撑组件上固定设置有用于将水果从果树上

摘下的采摘组件，以及用于收集水果的收集网，所述支撑组件包括支撑杆，以及转动设置在

支撑杆上的转动杆，支撑杆上设置有控制支撑杆与转动杆相对固定的限位件，所述采摘组

件包括固定设置在转动杆上的剪切件，支撑杆上活动设置有用于控制剪切件运动的控制组

件，采摘水果时，首先通过限位件调整支撑杆与转动杆的相对角度，而后手持支撑部并控制

收集网兜住水果，最后通过控制组件控制剪切件将果蒂或树枝剪断，使水果落在收集网中。

[0006] 所述支撑杆包括可伸缩连接的杆件一和杆件二，控制组件包括控制把手和可伸缩

的牵引线。

[0007] 所述杆件一上固定设置有抵紧件，抵紧件套设在杆件二外周，抵紧件上设置有导

向斜面，抵紧件上螺纹连接有驱动件，水果采摘装置使用时，驱动件抵紧在导向斜面，抵紧

件通过导向斜面驱动杆件一抵紧在杆件二上，使杆件一与杆件二相对固定。

[0008] 所述牵引线包括可拆卸连接的两组，两组导线局部重合，且通过紧固件相对固定，

支撑杆伸缩时，牵引杆件一与杆件二伸缩，从而带动两组导线逐渐重合或脱离。

[0009] 所述限位件为调节旋钮，转动杆与支撑杆接触位置设置有齿形面，转动杆与支撑

杆相对固定时，调节旋钮控制齿形面抵紧在支撑杆上。

[0010] 所述剪切件包括固定设置在转动杆上的刀片一，以及活动设置在转动杆上的刀片

二，控制把手驱动刀片二相对刀片一运动，并通过刀片一与刀片二之间的的剪切作用将果

蒂或树枝剪断。

说　明　书 1/4 页

3

CN 210157672 U

3



[0011] 所述刀片一与刀片二之间设置有弹性件，弹性件驱动刀片一与刀片二相互分离。

[0012] 所述刀片一上固定设置有滑轨，滑轨上设置有滑块，刀片二固定设置在滑块上。

[0013] 本实用新型相比现有技术突出且有益的技术效果是：

[0014] 1、本实用新型所述支撑组件包括支撑杆，以及转动设置在支撑杆上的转动杆，支

撑杆上设置有控制支撑杆与转动杆相对固定的限位件，所述采摘组件包括固定设置在转动

杆上的剪切件，支撑杆上活动设置有用于控制剪切件运动的控制组件，采摘水果时，首先通

过限位件调整支撑杆与转动杆的相对角度，而后手持支撑部并控制收集网兜住水果，最后

通过控制组件控制剪切件将果蒂或树枝剪断，使水果落在收集网中，该结构便于使用者对

剪切件和收集网进行调节，方便使用者剪断果蒂和树枝，并便于水果掉入收集网中，方便使

用者使用；限位件为调节旋钮，转动杆与支撑杆接触位置设置有齿形面，转动杆与支撑杆相

对固定时，调节旋钮控制齿形面抵紧在支撑杆上，该结构便于使用者对支撑组件进行调节，

方便使用者使用。

[0015] 2、本实用新型所述支撑杆包括可伸缩连接的杆件一和杆件二，控制组件包括控制

把手和可伸缩的牵引线，通过可伸缩的支撑杆和牵引线调节水果采摘装置整体长度，方便

使用者根据需要调整支撑杆，方便使用者使用；所述杆件一上固定设置有抵紧件，抵紧件套

设在杆件二外周，抵紧件上设置有导向斜面，抵紧件上螺纹连接有驱动件，水果采摘装置使

用时，驱动件抵紧在导向斜面，抵紧件通过导向斜面驱动杆件一抵紧在杆件二上，使杆件一

与杆件二相对固定，该结构便于使用者控制杆件一与杆件二相对固定，避免使用过程中支

撑杆意外伸缩，方便使用者使用。

[0016] 3、本实用新型所述牵引线包括可拆卸连接的两组导线，两组导线局部重合，且通

过紧固件相对固定，支撑杆伸缩时，牵引杆件一与杆件二伸缩，从而带动两组导线逐渐重合

或脱离，通过该结构控制支撑杆与牵引线同时进行伸缩，避免调整过程中支撑杆或牵引线

独立进行伸缩，从而影响控制把手对剪切件的控制。

[0017] 4、本实用新型所述剪切件包括固定设置在转动杆上的刀片一，以及活动设置在转

动杆上的刀片二，控制把手驱动刀片二相对刀片一运动，并通过刀片一与刀片二之间的的

剪切作用将果蒂或树枝剪断，该结构便于使用者对剪切件的控制，且便于使用者对剪切件

进行维修更换，所述刀片一与刀片二之间设置有弹性件，弹性件驱动刀片一与刀片二相互

分离，方便使用者频繁摘取水果，避免剪切完成后刀片一与刀片二无法分离，影响使用者继

续使用；所述刀片一上固定设置有滑轨，滑轨上设置有滑块，刀片二固定设置在滑块上，该

结构便于刀片二的稳定运动，避免使用过程中刀片二卡死，有利于延长水果采摘装置的使

用寿命。

附图说明

[0018] 图1是本实用新型的结构示意图；

[0019] 图2是图1中A处的局部放大图；

[0020] 图3是本实用新型中杆件一和杆件二连接结构示意图；

[0021] 图4是本实用新型中剪切件的结构示意图；

[0022] 图5是本实用新型中齿形面的结构示意图。

[0023] 图中标号含义：1-支撑杆；2-收集网；3-剪切件；4-导线；5-控制把手；
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[0024] 6-弹性件；7-滑轨；8-滑块；9-连接块；10-紧固件；11-杆件一；12-杆件二；

[0025] 13-驱动件；14-转动杆；15-限位件；16-抵紧件；31-连接座；32-刀片二；

[0026] 33-刀片一；34-安装座一；35-安装座二；41-凸起；111-变形槽；112-齿形面。

具体实施方式

[0027] 下面结合附图以具体实施例对本实用新型作进一步描述：

[0028] 参见图1至图5所示，一种水果采摘装置，包括支撑组件，支撑组件上固定设置有用

于将水果从果树上摘下的采摘组件，以及用于收集水果的收集网2，所述支撑组件包括支撑

杆1，以及转动设置在支撑杆1上的转动杆14，支撑杆1上设置有控制支撑杆1与转动杆14相

对固定的限位件15，所述采摘组件包括固定设置在转动杆14上的剪切件3，支撑杆1上活动

设置有用于控制剪切件3运动的控制组件，采摘水果时，首先通过限位件15调整支撑杆1与

转动杆14的相对角度，而后手持支撑杆1并控制收集网2兜住水果，最后通过控制组件控制

剪切件3将果蒂或树枝剪断，使水果落在收集网2中，该结构便于使用者对剪切件3和收集网

2进行调节，方便使用者剪断果蒂和树枝，并便于水果掉入收集网2中，方便使用者使用。

[0029] 所述限位件15为调节旋钮，调节旋钮转动设置在支撑杆1上，并与转动杆14螺纹连

接，转动杆14与支撑杆1接触位置设置有齿形面112，转动杆14与支撑杆1相对固定时，调节

旋钮控制齿形面112抵紧在支撑杆1上，优选支撑杆1上也设置有齿形面112，转动杆14与支

撑杆1相对固定时，两组齿形面112相互咬合，该结构便于使用者对支撑组件进行调节，方便

使用者使用。

[0030] 所述支撑杆1包括可伸缩连接的杆件一11和杆件二12，所述控制组件包括控制把

手5和可伸缩的牵引线，通过可伸缩的支撑杆1和牵引线调节水果采摘装置整体长度，方便

使用者根据需要调整支撑杆1，方便使用者使用，本实用新型中优选所述牵引线包括可拆卸

连接的两组导线4，两组导线4局部重合，且通过紧固件10相对固定，支撑杆1伸缩时，牵引杆

件一11与杆件二12伸缩，从而带动两组导线4逐渐重合或脱离，通过该结构控制支撑杆1与

牵引线同时进行伸缩，避免调整过程中支撑杆1或牵引线独立进行伸缩，从而影响控制把手

5对剪切件3的控制，本实用新型中所述两组导线4上均设置有连接块9，连接块9上设置有紧

固件10，连接块9与一组导线4固定连接，且紧固件10控制连接块9与另一组导线4可拆卸连

接。

[0031] 所述杆件一11上固定设置有抵紧件16，抵紧件16套设在杆件二12外周，抵紧件16

上设置有导向斜面，抵紧件16上螺纹连接有驱动件13，抵紧件16上设置有变形槽111，水果

采摘装置使用时，驱动件13抵紧在导向斜面，并通过变形槽111使抵紧件16变形，抵紧件16

通过导向斜面驱动杆件一11抵紧在杆件二12上，使杆件一11与杆件二12相对固定，该结构

便于使用者控制杆件一11与杆件二12相对固定，避免使用过程中支撑杆1意外伸缩，方便使

用者使用。

[0032] 所述剪切件3包括固定设置在转动杆14上的连接座31，连接座31上固定设置有刀

片一33，转动杆14上活动设置有刀片二32，控制把手5驱动刀片二32相对刀片一33运动，并

通过刀片一33与刀片二32之间的的剪切作用将果蒂或树枝剪断，该结构便于使用者对剪切

件3的控制，且便于使用者对剪切件3进行维修更换，本实用新型中优选刀片二32滑动设置

在刀片一33上，刀片一33上固定设置有滑轨7，刀片二32上固定设置有与导轨配合的滑块8，
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该结构便于刀片二32的稳定运动，避免使用过程中刀片二32卡死，有利于延长水果采摘装

置的使用寿命。

[0033] 所述刀片一33与刀片二32之间设置有弹性件6，弹性件6驱动刀片一33与刀片二32

相互分离，方便使用者频繁摘取水果，避免剪切完成后刀片一33与刀片二32无法分离，影响

使用者继续使用，本实施例中所述弹性件6为压缩弹簧，刀片一33与刀片二32上分别设置有

安装座一34和安装座二35，弹性件6安装在安装座一34和安装座二35之间，导线4上设置有

凸起41，凸起41卡在安装座二35上，导线4依次穿过安装座一34、弹性件6和安装座二35，当

导线4驱动刀片二32运动时，凸起41驱动安装座二35、刀片二32及滑块8在滑轨7上运动。

[0034] 上述实施例仅为本实用新型的较佳实施例，并非依此限制本实用新型的保护范

围，故：凡依本实用新型的结构、形状、原理所做的等效变化，均应涵盖于本实用新型的保护

范围之内。
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