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Vyndlez se ﬁyké posuvného m¥¥{tkae, urfeného zejméne pro méFen{ primdrd stroml v les-
nich porostech s mofnosti p¥ipojeni na elektronické zéznemové zabizeni s automatickym zdé-
pisem rozmird do pam¥fového zeffzeni.

Podobng zatizeni jsou Ji% zndme e jsou popséna v dostupné literatufe. Tak napiikled
v Seskoslovenském patentovém spise &. 139 816 je popséno zaifizeni pro alfanumericky zédznem
prvotnich ddajd, které Je vlastnd elektrickou lineérni primérkou pro m&Peni primérd stromd.
Dalsi proveden{ elektrické primérky Je popséno v &s. eutorském osvddieni ¥. 201 183.
PredloZeného vyndlezu se té% tykéd tzv. inventariza®nf za¥{zen{ popsané v &s. sutorském
osvéd&ent &. 210 013.

Dosud zndmd zeifzeni maji vSak n¥které nevyhody, které odstrefuje p¥edloZeny vyndlez.
Hlavni nevyhodou publikovanych za¥fzeni je zejména to, Ze umofnuji m&Ffeni jen v hrubych
intervalech, nepf. po 4 cm &1 cm. Tato pPesnost oviem neni dostatednd pfi presnych m&fe-
nfch, kde se vykaduje pPesnost milimetrovd ¥i vy33i{. Dal3{ nevyhodou dosud zndmych ze-
#1sen{ je zna¥nd slofitost a vysokd cena elektrické prim&rky.

Uvedené nevyhody odstranuje posuvné msFfitko s analogo=-8islicovym pFevodnikenm, sestéva-~
4fc{ z posuvného remene spojeného s pravitkem s z pohyblivého ramene nasazeného na pra-
vitku podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, ze mezi pravitkem a pohyblivym ramenem je uspo-
$4aén prevod z posuvua na rotaci, napfiklad tvo¥eny ozubenym hifebenem spojenym s pravitkem
a pastorkem oto&n3 uloZenym na pobyblivém rameni, pFifem? s h¥fdelem pastorku je spojen
kédovect kotoud, ktery je sou¥dsti analogo-¥islicového pirevodniku. Podstata vyndlezu spo-
¥1ivé ddle v tom, Je kddovaci kotou¥ vytvél{ s deldimi prvky a obvody absolutni &i pii-
ristkové odmsfovaci zafizeni. To miZe byt zalofeno na fotoglektrickém, kepacitnim, induk¥-
nim &i Jiném principu.




211689 2

Pokrok doseZeny vyndlezem zdle%f v tom, %e lze jednoduchymi prostiedky dosghnout
znalné presnosti odméPovéni, volbou velikosti otvord &i rysek na odmdfovacim kotoudi
a pPisludnym prevodem, P¥i pouZiti pFiristkového odm&fovaciho ze¥izenf se vysta¥{ s velmi
jednoduchou konstrukci a je mald spotieba elektronickych souddstek.

Jedno z mnoha mo¥nych provedeni vyndlezu je znédzorn&no ne p¥iloZenych vykresech,
kde zns&f obr. 1 zjednoduleny celkovy pohled na posuvné m&f{itko, obr. 2 detail poho-
nu kédovaciho kotou¥e, obr. 3 zdkladni blokové schéma posuvného ms¥itka, obr. 4 je podrob-
né schéma elektronického posuvného m&fftka s pFirdstkovym principem odmi¥ovéni, obr. 5
zapojeni snimacich a tvarovacich obvodd.

Posuvné m&¥Itko na obr. 1 je ur&eno pro lesnické Y&ely viude tem, kde Je t¥eba mEFit
rozméry s milimetrovou presnosti. Na tomto obrdzku je zndzorndna schematicky jen mechanic-
ké &ést posuvného m&¥itke, mechenické &idlo. Na obr. 3 je toto mechanické &idlo zndzorndno
jeko blok 10. Ne mechanické ¥idlo 10 je napojena snimaci &4st 70 enalogo-&islicového pie-
vodniku 7. Na snimaci &dést 70 navazuje blok 71 elektronickych logickych obvodd. Sou¥dsti
posuvného méf{tke je elektronicky displej 8. Analogo-¥islicovy prevodnik ] e elektronicky
displej B jsou napdjeny ze zdroje elektrické energie 9. Na analogo-¥islicovy pFevodnik
7 mlfe byt napojeno eléktronické zdznemové zeffzen{ 11, které nemus{ bft sou¥dsti posuvné-
ho m&fitka.

Blokové schéma z obr. 3 je podrobn¥ji rozkresleno pro piipad, Ze analogo-¥islicovy
pfevodnik 7 je tvo¥en pFirdstkovym odmdfovacim zaff{zenim. Pro stejny pFipad jsou nakresle-
ny obr, 1 & 2. Podle obr. 1 je mechanickd Zidlo 10 tvo¥eno pevnym remenem 11, pravitkem ]
s ozubenym hPebenem 3 a pohyblivym remenem 2. V pohyblivém remeni 2 je uspofdddn h¥fdel
5, na kterém je upevndn jednak pastorek 4, Jednak kédovact kotoud 6. Kbdoveci kotoud je
opat¥en otvory 61. Z obr. 2 je patrno, Ze proti otvordm 61 jsou umistdny dva fotoelementy,
a to prvni fotoelement 62 a druhy fotoelement 63, a proti t&mto fotoelementim prvni
svdtlo emitujfctf dioda 64 a druhd svitlo emitujfci dioda 65. V pohyblivém remeni. 2 Je té%
okénko pro elektronicky displej 8e Z obr. 5 je zfejmé, Ze ze snimaci Zdsti JO vystupujfl dva
vodife,a to prvni vodi¥ 74 e druhy vodil 74°. Druhy fotoelement 63 je oproti prvnimu posu-
nut tek, aby pFibliZn¥ sinusové pribshy napdt{, vystupujlci z prvniho vodile J4 a z dru-
hého vodi¥e 74° byly oproti sob& posunuty o ¥tvrtinu periody, tj. o 15/2.

Prvni vodi¥ 74 je p¥ipojen na prvni Schmidtdv klopny obvod 73 a druhy vodil 14; na
druhy Schmidtdv klopny¥ obvod 73°. Na vystup druhého Schmidtova klopného obvodu 13° je na-
pojen deriva&ni obvod 72. Vystup tohoto obvodu jako% i vystup z prvniho Schmidtova klop-
ného obvodu 73 jsou napojeny na vstup dekodéru 75 pro rozliSeni sméru pohybu kddovaciho
kotoule 6 a tim i pohyblivého ramene 2. Obe v¥stupy dekodéru I5 jsou napojeny na vstup
obousm&rného ¥itede 76, jehoZ vystupy jsou napojeny jednak na elektronicky displej 8,
jednak na zdznemové zaPizeni 11. Prvni 73 i druhy 73’ Schmidtdv obvod jsou stejné a
sklddaj{ se ze dvou hradel J7 typu NAND zapojenjch Jeko inventory pfemost¥né odporem

18.

Funkce posuvného méfitke je zhruba tato!

Predpoklddejme, Ze pred za¥dtkem mi¥eni bylo posuvné mEfitko odpojeno ze zdroje ne-
pét{. Pohyblivé rameno 2 posuneme na doraz k pevnému remeni 11 a zepneme hlavni vypinag,
ktery neni na obrézcich kreslen. Na displeji 8 se musi objevit nuly. JestliZe tomu tek,
neni, provedeme znulovdni obousmirného ¥fta¥e 76 a tim i displeje § nezndzornsnym tlalitkem.
Potom mi%eme zeXit s m&fenim. Pohyblivé rameno 2 vzddlime od pevného ramene 11 na vzddle-
nost vét3{, ne¥ je rozm$r mifeného predm¥tu 20. PFi posouvdni pohyblivého remene 2 vpravo
se prost¥ednictvim ozubeného hitebene 3 otd¥{ pastorek 4 a s nim i xddovaci kotou¥ 6. P¥i
rotaci kddovaciho kotoude § Jsou prvni fotoelement 62 a druhy fotoelement 83 sti¥{davy
osvétlovdny svdtlem z prvnf{ svdtlo emitujic{f diody 64 a druhé sviétlo emitujic{ diody 635,

které pronikd n¥kterym z otvord 61.
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Prvni fotoelement 62 & druhy fotoelement 63 mohou byt tvoreny fotodiodami nebo foto-
tranzistory. Ne obr. 5 jsou nekresleny fototranzistory. Tyto fototranzistory se pfi dopadu
svdtla postupn® otvirajf a p¥i plném mistd v kédovacim kotou¥i 6 op&t zaviraji. Na kolek-
torech fototrenzistord p#ipojengch prvnim vodiZem 74 = druhym vodidem Zi; k prvnimu Schmid-
tovu obvodu 73 a druhému obvodu 73’ se objevujl napdti pHiblizns sinusovych pribs&hd. PFi-
bliZn& sinusovd nap&tf jsou oproti sob& posunuts o gtvrtinu periody. V prvnim Schmidtovi
obvodu 73 i druhém Schmidtovd obvodu 73" se z pFiblisnd sinusovych prib&hd vytvdri obdél-
nikové pulsy, které se objevujf na prvnim vystupu 9 a druhdm vystupu 19 tektés navzdjem
posunuty o ¥tvrtinu periody. Krom& prvnfho v¥stupu 79 a druhého v¥stupu 79° se z Schmid-
tov¥ch klopnych obvoda odvdd&ji také negace prvniho v¥stupu 79 a druhého v¥stupu 79°.

Prvn{ vystup 79 i jeho negace zi' se vedou pfimo na vstup dekodéru 13, zatimco druhy
vystup 12; a jeho negace iE: se vedou na vstup dekodéru 13 pPes derivadni obvod 12. Deko-
dér 75 zpracuje uvedené vstupni signdly ndsledujfcim zplsobem. P#i posuvu pohyblivého
ramene 2 od pevného remene 1] vysild ‘impulsy na prvnf v¥stupni vodi& 15° dekodéru 15
a pfi pohybu v opa&ném smyslu na druhy vystupni vodig& 1577 dekodéru 15. Prvni vystupni
vodig& 12; Je napojen na vstup obousmdrného &ftake 16 pro‘poéiténi vpFed a druhy vy¥stupnit
vodi¥ 757" je napojen na vstup obousmdrného &ftale 16 pro podfténf vzad. P¥i pohybu
pohyblivého remene 2 ve sm&ru od pevného ramene 11 se tedy obsah obousm&rného &{tade 76
zvy3uje a p¥i opadném sméru snifuje. Jestlide se kddovact kotou€ 6 pootodf o jednu rozted
otvord 61 generuje dekodér dva pulsy bud na prvnim v¥stupnim vodi&i 75° nebo na druhém
vystupnim vodi¥i 157" a to podle sm&ru pohybu pohyblivého remene 2. JestliZe je tedy

posuvné m&¥itko urdeno pro m&¥eni s p¥esnosti na 1 mm, je rozte¥ otvord 2 mm.

Pri ka%dé poloze pohyblivého ramene 2 udévs obousmérny ¥{tad 16 sprdvnou vzddlenost
pohyblivého ramene 2 od pevného ramene 1l. Jakmile Jsme tedy 0ddélili pohyblivé ramens
od pevného remene na vdtsf vzddlenostyneZ je rozm&r mifendho pfedm&tu 20, ud4vd obousmérny
&fta¥ 76 vy38{ hodnotu, ne¥ je rozmér predm&tu 20. Musime tedy posunout pohyblivé rameno
2 zp&t a¥ ne dotyk s méFenym pledm&tem 20, Jak ukazuje obr. 1, P¥i tomto pohybu pohyblivé-
ho ramene se obsah obousmSrného &ftafe 16 sni%uje a% na hodnotu rozméry m&Feného predmaty.
Ne prvni svazek vystupnich vodisd 16° je napojen elektronicky displej 8 se v3emi pot¥ebny-
mi obvody. Elektronicky displej 8 ukdze v dekadické form# v milimetrech rozmér m&¥eného
predmEtu. JestliZe je ddle na druhy v¥stupni vodis 16" napojenc zdznemové zaFfzent 1,
Je moZno zm&Feny rozmdr zeznamenat do pem&ti tohoto za¥izenf. Potom Je moZno pFikrodit
k m&Ffenf del¥ich rozm&rd.

Vyndlez byl ulindn p#i konstrukei posuvného m&#ftka pro lesnické dtely, kde nejsou
kladeny. vysoké néroky na pfesnost m&Fenf. Milimetrovsg pfesnost je tu vic ne} dostadujt-
cf. Uvedeny princip v3ak umoZnuje zkonstruovat posuvné m&Fitko s mnohem v&t3{ p¥esnosti.
Dé se dosdhnout i presnosti 0,01 mm. Docfli se toho Jednak vhodnou vyrobou kddovaciho
kotou¥e s otvory &i ryskami, jednak piesnou vyrobou ozubeného h¥ebene a pastorku s dokona-
1ym vedenim pohyblivého remene po pravitku. 2 uvedeného plyne, Ze posuvné ms#{tko podle
vyndlezu se dd v provedeni s milimetrovou piesnost{ pouzit v lesnictvi, dfevaFském primys-
lu na piléceh, v néby tkéFském promyslu a podobng. Posuvné m&#itko s pFesnosti 0,01 mm je
JiZ pouZitelné ve v3ech oborech strojirenské vyroby. Je tedy patrno, e aplikedni moZnosti
vyndlezu jsou ¥iroké.

PREDMET VYNAKLEZU

t+ Posuvné m&¥{tko s enalogodislicovym pPevodnikem sestdvajfcl z pevného ramene spoje~
ného s pravitkem a z pohyblivého ramene nasszeného na pravitku, vyzna¥ené tim, %e mezi
pravitkem (1) a pohyblivym remenem {2) je uspofddén p¥evod z posuvu na rotaci, nap¥fklad
tvoreny ozubenym hiebenem (3) spojenym s pravitkem (2) a pastorkem (4) oto¥n¥ uloZenym
na pohyblivém remeni (2), pfiem3 s h¥fdelem (5) pastorku (4) je spojen kddovact kotouZ
(6), ktery je souddsti analogo&islicového pievodniku (7.
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2. Posuvné md¥itko podle bodu 1 vyzna¥ené tim, Ze anelogoéislicévy prevodnik (7)
je tvo¥en rotadnim p¥irdstkovym odm&Fovacim za¥izenim.

3. Posuvné m&Fitko podle bodu 1 vyznaSené tim, ¥e analogo¥islicovy pFevodnik (7) Je
tvoren absolutnim odmdfovacim za¥izenim.

4. Posuvné m&¥{tko podle bodd 1 8% 3 vyznaéené tim, Ze odméiovaci zafi{zeni je foto-
"elektrické, nebo kapacitni.

5. Posuvné m&Fftko podle bodd | a% 4 vyznafené tim, %e na v¥stup analogoéislicového
prevodnfku (7) je napojen elektronicky disple (8).

6. Posuvné mdFitko podle bodd 1 a% 5 vyznadené. tim, Ze ne analogo&islicovy pFevodnik
(7) je napojen svezek vodi¥d (76° "), napojeny na elektronické zdznamové zaifzeni (1.

5 vykresl

Severografia. n. p. zivod 7. Most
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