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Glowica rewolwerowa

Przedmiotem wynalazku jest gtowica rewolwerowa z obrotowymi wrzecionami, zwlaszcza dla
automatow tokarskich wzdtuznych krzywkowych lub bezkrzywkowych sterowanych elektr\ cznie,
elektronicznie lub numerycznie.

W konwencjonalnych automatach tokarskich wzdluznych stosowane sa, jako wyposazenie
specjalne, glowice wahliwe o poziome;j osi, rownoleglej do osi wrzeciona gtéwnego, z wysuwanymi
wrzecionami w liczbie na przyktad trzech. Niektére z tych wrzecion moga by¢ uzywane do
wiercenia ,martwego”, inne za$§ do wircenia ,szybkiego“ lub gwintowania.

Jako wyposazenie specjalne stosowane jest roOwniez urzadzenie do gladkiego odcmama
Obydwa te wyposazenia nie moga jednak by¢ stosowane rOwnocze$nie.

Istota glowicy rewolwerowej polega na tym, ze posiada bgben gtowicy sprzgzony z mechani-
zmem przeniesienia napgdu ruchu obrotowego na wrzeciona glowicy, mechanizm wysuwu wrze-
cion oraz mechanizm przelaczania glowicy, realizujacy ruch podziatowy bgbna z wrzecionami oraz
jego luzowanie i zaciskanie w kazdej z czterech pozycji katowych; w kt6rej bgben wyposazony jest w
cztery wrzeciona robocze, osadzone w korpusie wokot centralnego waltka, napgdzane za pomoca
przektadni zgbatych walcowych, w ktdrym kazde z wrzecion roboczych osadzone jest przesuwnie w
ulozyskowane;j tulei, sprz¢zone z mechanizmem spr¢zynowym, przy czym wrzeciono zaopatrzone
jest na konicu w obrotowy zaczep wspOtpracujacy z mechanizmem wysuwu; w ktorej mechanizm
przeniesienia napgdu ruchu obrotowego sktada si¢ z przektadni pasowej klinowej, ulozyskowanego
centralnie w osi glowicy watka, zakonczonego wieloklinem, osadzonym w wielowypustowej tulei,
utozyskowanej w nieruchomym wsporniku; w ktérej mechanizm wysuwu wrzecion sktada si¢ z
osadzonej w nakrgtce — pinoli, Sruby pociagowej, sprz¢zonej bezposrednio ze sprzg¢glem elektro-
magnetycznym tarczowym oraz za poSrednictwem przekladni zgbatej walcowej z kotem
poSrednim — z drugim sprzg¢glem tarczowym; przy czym pinola wyposazona jest w zderzaki,
wspétpracujace z mikrotacznikami osadzonymi na nieruchomym elemencie obudowy glowicy, w
ktérej mechanizm przetaczania sklada si¢ z przekladni két zgbatych polaczonej ze sprzgglem
elektromagnetycznym tarczowym napg¢dzajacych dZwigni¢ sprz¢zona z tarcza mechanizmu mal-
tanskiego usytuowanego na osi, na ktorej osadzony jest bgben gtowicy, tarcza sprzggta wielozabko-
wego, znany mechanizm krzywkowy oraz bgben zderzakowy stuzacy do sygnalizowania polozenia
katowego begbna glowicy.
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Zaletami technicznymi glowicy rewolwerowej wedlug wynalazku sa jej ukiad strukturalny,
dzieki ktoremu w jednej gtowicy potaczono funkcje wahliwej wiercaco-gwintujacej i urzadzenia do
gladkiego odcinania, ktére to urzadzenia byly dotychczas wzajemnie wykluczajacymi si¢ pozy-
cjami wyposazenia specjalnego oraz ukiad kinematyczny jednoczacy mechanizmy przeniesienia
napedu ruchu obrotowego na wrzecionia, przelaczania glowicy oraz wysuwu wrzecion.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. | przedstawia schemat kinematyczny sterowanej elektromechanicznie glowicy rewolwerowej w
rozwinigciu wzdtuz osi obrotu bgbna glowicy, fig. 2 — glowicg¢ w widoku z przodu na osie wrzecion
roboczych, za$ fig. 3 — glowice w widoku z tylu przedstawiajacym mechanizm przelaczania
glowicy.

Glowica rewolwerowa wedtug wynalazku stanowi integralng cz¢$¢ obrabiarki, na przykiad
automatu tokarskiego wzdtuznego krzywkowego lub bezkrzywkowego sterowanego elektrycznie,
elektronicznie lub numerycznie.

Glowica rewolwerowa sterowana elektromechanicznie sktada si¢ z nastgpujacych mechani-
zmoéw: begbna glowicy 1, mechanizmu 2 przeniesienia nap¢du ruchu obrotowego na wrzeciona
glowicy, mechanizmu wysuwu 3 wrzecion, mechanizmu przelaczania glowicy 4 realizujacego ruch
podzialowy bgbna z wrzecionami oraz jego luzowanie i zaciskanie w kazdej z 4 pozycji katowych.

Beben 1 glowicy sklada sie z czterech wrzecion roboczych: nieobrotowego wrzeciona WM do
wiercenia, wrzeciona WW do wiercenia z dodatkowym napg¢dem, wrzeciona WG do gwintowania
metoda réznicowa oraz wrzeciona WO przejmujacego przedmiot do gladkiego odcinania, przy
czym wymienione wrzeciona osadzone sa w zwiazku z osig 29 korpusie § b¢gbna wokét centralnego
watka 13 i nap¢dzane za pomoca znanych przekladni zgbatych walcowych, ztozonych z két 6, 7,
8 -12. Kazde z wrzecion 34 roboczych osadzone jest w utozyskowane;j tulei 3§ odbierajacej ruch
obrotowy od wymienionych wyzej k6t zebatych i sprz¢zone jest za posrednictwem nieobracajacej
si¢ tarczy 37 z mechanizmem spr¢zynowym 36, wycofujacym wrzeciono z pozycji pracy po
zakonczeniu operacji technologicznej. Przy czym tarcza 37 osadzona na tozyskach tocznych na
wrzecionie 34, wyspodtpracuje z mechanizmem wysuwu 3. Mechanizm przeniesienia napgdu ruchu
obrotowego 2 na wrzeciona w b¢bnie glowicy 1, przenoszacy ruch obrotowy z reduktora sprzggto-
wego umieszczonego w podstawie obrabiarki (nie pokazanego na rysunku), sktada si¢ z przekiadni
pasowej klinowej 14, utozyskowanego centralnie w osi glowicy watka 13, przy czym walek 13
zakonczony jest wieloklinem 15, kt6ry przy recznym przestawianiu glowicy przesuwu si¢ w tulei
wielowypustowej 16 utozyskowanej w nieruchomym wsporniku 17.

Mechanizm wysuwu 3 wrzecion sklada si¢ ze $§ruby pociagowej 18, osadzonej w nakretce-
pinoli 19, sprz¢ganej ze sprz¢glem elektromagentycznym tarczowym 20 przy ruchu do pozycji
roboczej, oraz sprz¢gta 21 sprzgzonego z przekladnia zgbata 22 i kotem zgbatym posrednim 23 przy
ruchu do tyhu. Przy czym pinola 19 wyposazona jest w zderzaki 24, wyspotpracujace z mikrotaczni-
kami 25, osadzonymi na nieruchomym korpusie glowicy.

Mechanizm przelaczania 4 glowicy, realizujacy ruch podzialowy bgbna z wrzecionami oraz
jego luzowanie i zaciskanie w kazdej z czterech pozycji katowych, sklada si¢ z przektadni két
z¢batych 26 polaczonej ze sprz¢glem elektromagnetycznym tarczowym 27 sprz¢zonym z dZzwignia
28 mechanizmu maltanskiego, napedzajacego o§ 29, na ktérej osadzone sa beben 1 glowicy z
czterema wrzecionami WO, WG, WW i WM, tarcza 30 sprz¢gla wielozabkowego typu Hirtha,
znany mechanizm krzywkowy 31 umozliwiajacy ustalenie bgbna 1 w zadanym potozeniu kagtowym,
tarcza 32 mechanizmu maltaniskiego powodujaca obrét o podziatke (90°) oraz beben zderzakowy
33 stuzacy do sygnalizowania potozenia katowego bebna 1 glowicy.

Dzialanie glowicy rewolwerowej z obrotowymi wrzecionami jest nast¢pujace: naped mecha-
nizmoéw — przelaczania glowicy i wysuwu wrzecion — odbywa si¢ od wspdllnego silnika elektry-
cznego 50 z rozdzieleniem obydwu gal¢zi kinematycznych zalaczanych przy pomocy sprzegiet
elektromagnetycznych tarczowych 20, 21 i 27, eliminujagcych moment szczatkowy. Wrzeciona
glowicy w kierunku wzdtuznym nie wykonuja ruchéw posuwowych, a moga by¢ jedynie ruchem
szybkim przestawiane w skrajne potozenia robocze lub tylna pozycja wyj$ciowa, przy czym
potozenia te ograniczone s3 twardymi zderzakami.

Przeniesienie nap¢du z silnika elektrycznego 50 na $rubg $lizgowa trapezowa 18 i nakrgtke-
pinol¢ 19 odbywa si¢ za poSrednictwem sprzggta elektromagnetycznego tarczowego 20 przy ruchu
do pozycji roboczej, a sprzggta 21 i przektadni zgbatej 22 i 23 przy ruchu do tytu.
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Elementem przesuwajacym si¢ jest pinola-nakrg¢tka 19 ze zderzakami 24, a do sygnalizacji jej
potozenia stuza mikrotgczniki 25. Pinola-nakrgtka 19 mechanizmu przesuwu wrzecion, po wysu-
nigciu wrzeciona WM lub WW do twardego zderzaka pozostaje przez caly okres trwania operacji
wiercenia w pozycji roboczej, sygnalizowanej mikrotacznikiem, ktoérego naci$nigcie powoduje
wylaczenie sprzggta 20. W przypadku wrzeciona WG pinola-nakrgtka pozostaje w pozycji robo-
czej, sygnalizowanej mikrotacznikiem, tylko przez okres czasu potrzebny na wejscie narzynki lub
gwintownika w material.

W obydwu opisanych przypadkach wycofanie pinoli-nakrgtki 19 machanizmu przesuwu
wrzecion uruchamiane jest sygnalem z uktadu sterowania, ktéry powoduje zalaczenie sprzggta
tarczowego 21. Wysuw wrzeciona. WO do gladkiego odcinania odbywa si¢ az do naci$niecia
mikrotacznika 25, co powoduje wylaczenie silnika napgdowego 50 i sprzggta 20. Zacisnigcie
przedmiotu w tulei zaciskowej tego wrzeciona uzyskuje si¢ poprzez dalszy ruch nakre¢tki mecha-
nizmu przesuwu wrzecion, to jest zataczenie sprzg¢gta tarczowego 20; koniec zaciskania sygnalizo-
wany jest mikrolgcznikiem, przy czym jego naci$nigcie pOWOdUJC wylaczenie sprzggta 20.

Wycofanie nakr¢tki mechanizmu przesuwu wrzecion i luzowanie przedmiotu obrabianego
wyzwalane jest od sygnatu z ukladem sterowania, ktéry powoduje wlaczenie sprzggta tarczowe-
go 21; po wycofaniu nakretki do pozycji wyjsciowej sygnalizowanej mikrotacznikiem nast¢puje
wylaczenie sprzggla elektromagnetycznego tarczowego 21; wycofanie wrzecion WW, WM, WG i
WO do pozycji wyjéciowej, nastgpuje przy pomocy spr¢zyny 36, przy czym luzowanie przedmiotu
obrabianego we wrzecionie WO odbywa si¢ rOwniez za pomoca spre¢zyny.

Silnik elektryczny 50 po wlaczeniu na okres przelaczania glowicy sprzegta elektromagnety-
cznego tarczowego 27 za posrednictwem przekladni zgbatych walcowych 26, dZwigni 28 mecha-
nizmu maltanskiego napgdza o$ 29, na ktérej osadzony jest korpus § bgbna glowicy, tarcza 30
sprz¢gla wielozabkowego, mechanizm krzywkowy 31 powodujacy ustalenie bgbna w zadanym
potozeniu, tarcza 32 mechanizmu maltanskiego powodujaca obrét o podziatkg 90° i bgben zderza-
kowy 33 stuzacy do sygnalizowania potozenia katowego korpusu § bgbna glowicy. DZzwignia 28 z
rolka dziatajaca na tarczg¢ 32 krzyza maltanskiego obraca bgben glowicy o podziatk¢ po uprzednim
jej odryglowaniu, to jest obroceniu za posrednictwem przektadni zgbatej 38, 39, tarczy 40 z kulkami
w stosunku do krzywki 41, co powoduje za posrednictwem spr¢zyny 49 wpadnigcie kulek w
wybrania krzywki tarczowej i wyzgbienie zwigzanej z osig tarczy 30 sprzggla wielozabkowego z
analogicznej nieruchome;j tarczy 42.

Po zakoriczeniu obrotu tarczy 32 krzyza maltariskiego nast¢puje zaryglowanie bebna glowicy
poprzez wzgbienie obydwu tarcz 30, 42 sprzggla wielozabkowego, co odbywa sig za pos$rednictwem
wyzej wymienionej przekladni zgbatej i mechanizmu krzywkowego, jak tez wylaczenie sprzegla
elektromagnetycznego 27 po naci$nigciu przez zderzak, usytuowany na begbnie 33, mikrotaczni-
ka 43, jezeli pozycja zadana bgbna glowicy jest zgodna z rzeczywistoécia. Poszczegdlne pozycje
- katowe bgbna glowicy sygnalizowane sg mikrotacznikami wspolpracujacymi ze zderzakami
bebna 33.

Zastrzezenia patentowe

1. Glowica rewolwerowa z obrotowymi wrzecionami, zwlaszcza dla automatéw tokarskich
wzdtuznych krzywkowych lub bezkrzywkowych sterowanych elektrycznie, elektronicznie lub
numerycznie, znamienna tym, Ze zawiera bgben (1) glowicy sprz¢zony z mechanizmem (2) przenie-
sienia napgdu ruchu obrotowego na wrzeciona gtowicy, mechanizm wysuwu (3) wrzecion oraz
mechanizm przelaczania (4) glowicy realizujacy ruch podzialowy begbna z wrzecionami oraz jego
luzowanie i zaciskanie w kazdej z czterech pozycji katowych.

2. Glowica rewolwerowa wedtug zastrz. 1, znamienna tym, Ze jej beben (1) wyposazony jest w
cztery wrzeciona robocze (WM, WW, WO, WG) osadzone w korpusie (§) wokét centralnego watka
(13) napg¢dzane za pomoca przektadni z¢gbatych walcowych (6 i 12), w ktérym kazde z wrzecion
roboczych osadzone jest przesuwnie w utozyskowane;j tulei (35), za poSrednictwem nieobracajacej
si¢ tarczy (37), sprz¢zone z mechanizmem spr¢zynowym (36), przy czym tarcza (37) osadzona na
tozyskach tocznych na wrzecionie (34), wsp6tpracuje z mechanizmem wysuwu (3).
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3. Glowica rewolwerowa wedtug zastrz. 1, znamienna tym, ze jej mechanizm (2) przeniesienia
napg¢du ruchu obrotowego sktada si¢ z przektadni pasowej klinowej (14), utozyskowanego central-
nie w osi gtowicy watka (13), zakonczonego wieloklinem (15) osadzonym w wielowypustowe;j tulei
(16) utozyskowanej w nieruchomym wsporniku (17).

4. Glowica rewolwerowa wedltug zastrz. 1, znamienna tym, Ze jej mechanizm wysuwu (3)
wrzecion sklada si¢ ze Sruby pociggowej (18) osadzonej w nakrgtce-pinoli (19) sprzgzonej ze
sprzggltem elektromagnetycznym tarczowym (20) oraz sprz¢gla (21) sprzg¢zonego z przekladnig
z¢bata (22) i kotem z¢gbatym posrednim (23), przy czym pinola (19) wyposazona jest w zderzaki (24)
wspotpracujace z mikrotacznikami (25) osadzonymi na nieruchomym korpusie glowicy.

5. Glowica rewolwerowa wedtug zastrz. 1, znamienna tym, ze jej mechanizm przetaczania (4)
sktada si¢ z przektadni k6t zgbatych (26) potaczonej ze sprz¢glem elektromagnetycznym tarczowym
(27) nap¢dzajacych dzwignig (28) sprz¢zona z tarcza (32) mechanizmu maltanskiego usytuowanego
na osi (29), na ktorej osadzony jest bgben (1) glowicy, tarcza (30) sprzggta wielozabkowego, znany
mechanizm krzywkowy (31) oraz bgben zderzakowy (33) stuzacy do sygnalizowania potozenia
katowego bgbna (1) glowicy.
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