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Preeimictemn wynatazku jest -mechanizm obto-

towy -do glowicy tokarek rewolwerowych, ktory
‘'obraceng mechanicznie glowice zdatrzymuje w

pofoZeniu ‘Treboczyin, odpowiadajacym wybra-
nemu ndrzedziu i umozliwiajacym od ragu za-
skoczenie rygla, ‘bez potrzeby wykohywania do-

-_daﬁ:owych czynnosci ,trafiania”.

W znanych konstrultciach tokarek rewolwero-
wych z mechanicznym obrotem glowicy rewot-
werowej za pomocy knzyza maltanskiego, wy-
igczanie mechanicztiogo -obrotu odbywalo sig
w ten spoebb, ze ‘obstupnjacy obrabiarke ‘dopie-
ro po kilkakrotnym ,trafianiu” doprowadzat
glowice do takiegd poloawnia, e rypiel -mégl
wsungt sie w swoje gniasdo. Na przykiad w
tokarkach rewstwerowych firmy ,Ward”, po
wiyczetitu za powmoca dbwigni napedu ‘necha-
nicznego glowicy rewwtwerowej, trzeba przy-

| %) Waesciciel patentu oéwindczyl, #e twéres
wynalazku jest ing. mgr Cyryl Skeorupski.

trzymaé ja w polozemiu wilaczonym dopéty, do-
péki glowica nie znajdzie si¢ mniej wiecej w
potozeniu umozliwiajacym zaryglowanie. Na--
stepnie prébuje sie zaryglowania glowicy rewol-
werowaej.- Jezeli -glowica rewolwerowa nie za-
trzymala sie we wiaSciwym polozeniu tzn.
gniazdo glowicy nie -znajduje sie nad ryglem,
woéwczas trzeba pomowmie nacisngé diwignig
wilaczajgcq i -obréei¢ -glowice dedatkowo o pe-
wien kat, aby sprobowaé czy da sie oma zary-
glowaé. CzynnoSei te pewtarza si¢ tak -diugo,
dopoki nie zarygluje sie¢ glowicy w polozeniu
roboczym. Jezeli glowica rewolwerowa -prze-
kroczyla polozente umeozliwiajgce zaryglowanie,
obstugujacy obrabiarke musi cofnaé jg recznie

(pociggajae za jednmo z umocowanych 1ra niej na-

rzedzi) do poltozenia umezliwiajgcego wprowa-
dzente rygla w gniazdo glowicy rewolwerowej.

W roawigsaniu weditag wynalazku, obsiugu-
jgcy tokarke rewolwerowa naciska diwignie
wiaczajgcq mechaniczny obrét glowicy rewol-



werowej i gdy tylko rozpocznie si¢ jej obroét
zwalnia on te diwignie, a glowica obréci sig
samoczynnie o tyle, ze zatrzyma si¢ w nastep-
nym potozeniu roboczym, umozliwiajacym od
razu zaryglowanie. Jezeli obstugujacy obrabiar-
ke chce, aby glowica obrécita si¢ o n polozen
roboczych (przy niepelnym oprzyrzgdowaniu
glowicy rewolwerowej), to przytrzymuje cn tak
dtugo dzwignie wiaczajaca obrét mechaniczny
w polozeniu wlaczonym, az glowica obroéci sig
o n-1 polozen roboczych i zwalnia ja wéwczas,
gdy rozpocznie ona obrét w kierunku wymaga-
nego polozenia roboczego, w kiérym nastepnie
samoczynnie zatrzymuje sie i daje si¢ od razu
zaryglowaé.

Mechanizm wedlug wymnalazku jest pokazany
na rysunkach z ktoérych fig. 1 przedstawia wi-

dok z gory glowicy rewolwerowej z czeSciowym

przekrojem mechanizmu obrotowego, fig. la —
ten sam widok z gory glowicy rewolwerowej,
lecz w mniejszej podzialce, fig. 2 — przekréj
pionowy mechanizmu obrotowego, fig. 2a —
schemat dzialania mechanizmu, fig. 3 — prze-
kr6j pionowy osadzenia rygla, unieruchamiajg-
cego glowice rewolwerows, fig. 4 — szczeg6l
konstrukcyjny z fig. 2. o

Dziatanie mechanizmu wedtug wynalazku jest
nastepujgce. Zamierzajac obroéci¢ mechanicznie
glowice rewolwerowa do nastepnego poiozenia
‘roboczego naciskamy dzwignie I, powodujac
przez to obrot watka 2 (fig. 1 i 1a). Na walku 2
naciete sg zeby wspolpracujace z. zebatka, wy-
konang na ryglu 3 (fig. 3), dzieki czemu obrét
watka 2 powoduje wysuniecie rygla 3 z gniazda
glowicy rewolwerowej. Na koncu waltka 2 jest
osadzony segment uzebiony wspolpracujacy z z¢-
batkg 5 osadzong przesuwnie na watku 6 (fig. 2
i 2a). Obrét walka 2 powoduje wiec nie tylko
wysuwanie si€ rygla z gniazda glowicy rewol-
werowej, lecz: jednocze$nie przesuwa on zebatke
5 po watku 6. Na koncu watka 6 jest osadzona
nakretka 7. Gdy wiec zgbatka 5, przesuwajgc
si¢ po walku 6 zetknie sie z nakretkg 7, to po-
ciggnie za sobg réwniez watek 6 z umocowany-
mi na nim widetkami 8, ktére z kolei przesung

ruchomg poléwke 9 sprzegla klowego, zaklino--

wanego na watku zabieraka 10 krzyza maltan-
skiego 20 (fig. 2 i 2a). Na ruchomej potéwce 9
sprzegla ktowego znajduje sie rowek z osadzo-
nymi w nim widetkami 11, ktére za pomoca
popychacza 12 wlaczaja mikrowylgcznik 13,
a ten z kolei wilacza silnik elektryczny 14 (fig.
la). Silnik elektryczny za pomocg przekladni
zebatej i przekladni Slimakowej przekazuje ruch

obrotowy na drugg potowke 15 sprzegla klowe-
go.. Poniewaz sprzeglo kiowe zostalo sprzegnig-
te wskutek przesuniecia jego cze$ci ruchomej 9,
wiec silnik elektryczny 14 przejmuje dalszy, juz
teraz mechaniczny naped zabieraka 10, nape-
dzajacego krzyz maltanski 20. Zamiast mikro-
wylacznika 13 moznaby oczywiscie tez zastoso-
waé inne urzadzenie, na przyklad sprzeglo klo-
we i stosowaé naped nie od silnika a od jakie-
go§ watka napedzanego przez sama obrabiarke.

" Na przesuwnej poléwce 9 sprzegta klowego
mechanizmu wedlug wynalazku znajdujg sie
dwa wystepy 16, wchodzace w dwa wyjecia w
krzywce 17 (fiig. 4 i 2). Jezeli wiec po naci$nie-
ciu dzwigni 1 obrécimy watek 2, to najpierw
nastapi odryglowanie glowicy rewolwerowej 19,
a nastepnie przesuniecie walka 6, a przez wi-
delki 8 réwniez przesuwnej cze$ci 9 sprzegla
klowego, ktorego wystepy 16 wysuna sie z wy-
je¢ krzywki 17. Uruchamianie silnika elektrycz-
nego odbywa sie nieco wcze$niej niz wigczenie
sprzegta klowego, a zatem sprzegio zostaje wia-
czone w czasie ruchu jego drugiej polowki 15.
Po sprzegnieciu sprzegta jego przesuwna polow-
ka 9 zaczyna sie obracaé¢, a wowczas wystepy 16
wchodzg™ na ‘robocze wystepy krzywki 17 i po-
mimo. zwolnienia dzwigni 1, ktére nastepuje w
chwile po rozpoczeciu ruchu obrotowego gto-
wicy rewolwerowej, uniemozliwiajg rozigcze-
nie sprzegta przez sprezyny 18 i trwa to dopéty,

_ dopéki wystepy 16 nie trafiaja na wyjecia na

krzywce 17. Woéwczas nacisk sprezyn 18 nagle
rozlacza sprzeglto klowe i nagle ustaje ruch za-

bieraka krzyza maltanskiego, a zatem réwniez

obrét samego krzyza i obrot glowicy rewolwe-
rowe]j, ktora zatrzymuje sie w potozeniu umozli-
wiajagcym zaryglowanie, bez zadnej potrzeby
jakiegokolwiek ,trafiania”. Przesuniecie poléwki
9 sprzegla klowego powoduje za pomoca wide-
lek 11, popychacza 12 oraz mikrowylgcznika 13
rowniez zatrzymanie sie¢ . silnika elektryczne-
go 14.

Wyjecia krzywki 17 sag wykonane z przesunie-
ciem o kat 180°. Poniewaz zbierak 10 krzyza
maltanskiego ma dwa palce zabierakowe, wcho-
dzace w sze§¢ wycieé krzyza maltanskiego 20,
to po6tobrét zabieraka 10 (do najblizszego wsu-
niecia si¢ wystepéw 16 w wyjecia krzywki 17)
powoduje obrét glowicy rewolwerowej o kat 60°
(co jest konieczne dla szeSciu polozen robo-

czych glowicy rewolwerowej).

Jezeli glowica rewolwerowa ma obrécié sie
o  wielokrotnoéé kata 60° (o kilka pozyeji ro-
boczych), to wéwczas trzeba przytrzymaé dzwig-



ni¢ 1 w polozeniu wilaczenia, dzieki czemu unie-
mozliwia sie¢ odsuniecie przesuwnej potowki 9
sprzegta klowego i wylaczenie ruchu obroto-
wego glowicy rewolwerowej. Gdy tylko obraca-
jaca sig glowica rewolwerowa minie polozenie
robocze poprzedzajgce polozenie, jakie frzeba
nastawié, wowezas zwalnia sie dzwignie 1, a wy-
stepy 16 poléwki 9 sprzegla klowego uniemozli-
wig zatrzymanie ‘sie glowicy rewolwerowej do-
poty, dopoki wystepy 16 nie wsung sie z wyjecia
w krzywce 17; glowica rewolwerowa zatrzyma
sie wéwczas w polozeniu umozliwiajacym zary-
glowanie jej.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm obrotowy do glowicy rewolwe-
rowej obracanej za pomocg krzyza maltan-
skiego, napedzanego przez przekladnie zebata
od silnika elektrycznego, a zaopatrzony w
rygiel, wysuwany z gniazda glowicy diwig-
nig wigczajacg naped mechaniczny glowicy
rewolwerowej, znamienny tym, Ze miedzy
napedem zabieraka (10) krzyza maltanskiego
(20), a walkiem (2) obracanym diwignig (1),
mechanizm posiada sprzeglto, najlepiej kio-
we, ktérego przesuwna potowka (9) jest za-
opatrzona w wystepy (16), §lizgajace sie w
czasie obrotu glowicy rewolwerowej po

krzywce (17) i dop6ty utrzymujace sprzegnie-
cie obydwéch potéwek (9) i (15) sprzegla, do-
poki nie trafia one w wyciecia tej krzywki,
co powoduje samoczynne przesuniecie sie
potéwki (9) sprzegta i wylaczenie obrotu glo-
wicy rewolwerowej w wymaganym poloze-
niu roboczym, umogliwiajacym ‘od razu za-
ryglowanie.

. Mechanizm obrotowy wedlug zastrz. 1, zna-

mienny tym, ze przesuwna cze$é (9) sprzegla
posiada rowek, w ktéry wchodzg widetki (11)
powodujace wlgezenie lub wylgczenie na
przyklad silnika elektrycznego za pomoca mi-
krowylacznika (13). ’

. Mechanizm obrotowy wediug zastrz. 1 i 2,

znamienny tym, ze walek (6) widetek (8),
przesuwajacych potéwke (9) sprzegla, posia-
da przesuwnie na sobie osadzong zebatke (5),
mogaca przesuwaé sie o tyle, aby najpierw
moglo nastapié wysuniecie rygla (3) z gniaz-
da glowicy rewolwerowej, a nastepnie dopie-
ro wlaczenie sprzegla.

Zaklady Przemysiu Metalowego
' _“H. Cegielski

Przedsiebiors-two_ Panstwowe

Zastepca: dr Andrzej Au, rzecznik patentowy
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