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(64) Zatizeni pro zanaseni Gtku pro stuha¥sky tkaci stroj

Vynélez se tyké zaPfizeni pro zand¥eni dtku pro stuha¥sky tkaci stroj, se dvEma pro-
ti sob& pohybovanymi navzdjem spolupracujicimi zandfe&i dtku, z nich% jeden md na svém vol-
ném konci ppivdd¥ci &len pro piivéddént alespon jednoho ttku a volny konec druhého zandSele
dtku Je 6pétfen hédkem pro prevzeti udtkové niti v proSlupu.

Zabizen! pro zandeni utku shora uvedeného druhu je zndmo nap¥ikled z USA patentového
spisu &. 159 653. Pritom sestdvajl dtkové zaendlele z piimoda¥e vratnd pohybovanych chapa-
cich ty&l, z nichZ ka%déd je upevnéna na vodicim &lenu, ktery je veden v podélném vyfezu

~pému stroje. Pro pohon vodicich &lend slou%i sloZity prevod z'vykyvné péky, vazebniho &le-
nu dvouramenného vahadla, vazebniho &lenu a dvouramennéhe vahadla, ktery spoluplisobi s vodi-
c{ ktivkou. Tento velmi sloZity pohon md mnohé nepiesnosti a Jje néchylny k opotfebovéni.
Krom& toho mé velky setrvadny moment, ¥{mZ pracovni rychlost je ve velmi dzkych mezich.
Jedna chapaci ty& md na volném konci jako privodni Zlen vidlici s vybrénim, de které pri
preddvéni utku zabere hialek na druhé chapaci ty%i. Toto vytvofeni chapacich tyéi mlZe za-~
jistit pPeddni dtku jen tehdy, je-1i mo¥né velmi p¥esné vedeni chapacich ty¢i. To Je v3ak
velmi nepravdépodobné, pondvadi vedeni chapacich ty¥f v podélnych vyfezech ramu stroje pro-
bihéd s velkymi nepPesnostmi a s velkym opotrebenim, takZe neni zajisténa pfesnd spoluprdce
vidlice a hédku chapacich tyd{ nebo prinejmendim se velmi rychle ztrat{. To vede kone¥ng

k tomu, Ze Utky zlstanou viset na hé¥ku, &im% se preddni dtku zté&zuje nebo znemo¥nuje. To

vede k vadnému vytvofeni tkaniny.

’

Vyndlez vychdzi z udlohy vytvorit zarizeni pro zandleni utku shora uvedeného druhu tak,
aby i pri vysokycl zand¥ecich rychlostech bylo zarugeno bezvadné prevzeti a odevzddni udtku

Utkovym zand¥edem nesoucim hédek.
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Podle vynédlezu se toho dosdhne tfim, Ze oba zendSe&e utku jsou vytvoFeny vykyvné kaZdy
kolem jedné osy vykyvovénl a pro preddvéni utku jsou volnymi konci pFeki{Zeny, pfidemi hé-
Zek mé dPik, ktery sm&ruje radislné k ose vykyvovéni a je opatien zesilenim, které probihd
nap?1% d¥iku a obsshuje osazeni probfhajici napfid d¥iku.

Timto vykyvnym uspoirdddnim zend¥eld utkd lze vynechat sloZité vodici Zleny a vedeni,
nebo¥ zend#ede Utku mohou byt ztuha upraveny na ramenech, kterd se pohybuji pouze kolem osy
vykyvovéni. Klikovy nebo vadkovy pohon mi%e zabirat p¥imo ne vykyvnych ramenech zanddellh
dtku. To vede k podstatnému zjednodufeni vytvoFeni zandSedd utku a jejich pohonu. Tim lze
nejen podstatnd sniZit setrvelnost pohybovenych #dsti, nybrZ teké vili pohybovenych &dsti.
Takové zabizeni pro zenddeni Gtku mi¥e velmi p¥esnd pracovat pFi velmi vysoké hnaci rychlos-
tl. Pritom je preddvéni dtku usnadndno prekrienim dtkovych zanéSe¥ld p¥i preddvént dtku.
Hééek se svym dPfkem, sm&tujfci p#ibliZn¥ radidln& k ose vykyvovéni a se zesilenim, které
probihé phibli¥ng nep¥i¥ k d¥fku, zaji¥fuje, %e je nejen moZné bezvadné prevzetl utku, ny-
bri teké ¥e tento utek mii¥e s hadku sklouznout bez vytaZeni.

Zeirizeni pro zendSeni Utku podle vyndlezu jlze dossdhnout 2v143t vysokych hnacich rych-
losti, pop¥ipad® pracovnich rychlosti bud dpln& bez vibraci, nebo jen s melymi vibracemi
pfi bezvadném prejiméni a odevzdévéni dtku, &im¥ se umoZni vyroba bezvadné tkaniny vysokymi
rychlostmi tkani.

Podle vyhodného vytvoienf vyndlezu svird osazeni hddku s difikem uhel o velikosti 90
aZz 100°.

Podle jiného provedeni prechdzi osazeni na strand privrdcené k d¥fku do zaobleni o po-
loméru ri1 a na stirand odvrdécené od driku prechdézi do z#obleni o polom&ru r2; prilem#

ro D> rte.

Podle u&elného provedeni vyndlezu vybihd zesileni na stran& odvrécené od dffku do Zpid-
kyn :

S vyhodou je zesileni va¥i ose dFiku vytvoFeno s rotadni symetrii.

Priklady provedeni zafizen{ pro zand3eni utku podle vyndlezu budou nyni popsény v sou-
viglosti s vykresy, kde zna¥{ obr. 1 a 4 prvni provedeni za¥izeni pro zanéfefe utku ve sche-
matickém pidorysu, pridemZ zandSede Gtkd jsou zndzornény. ve Etyrech riznych pracovnich
postavenich, obr. 2 teké hnaci mechanismus pro zaendsefe utkl, obr. 5 volny konec pPivéd&ci~
ho zandsele utku v pozmén¥ném tveru, obr. 6 daldi provedeni ze¥izeni pro zandfeni utku ve
schematickém pidorysu s obr., 7 hé¥ek zand3ede Utku podle obr. 6 ve v&i3im méritku.

ZeFizeni pro zaendSeni utku zndzorn¥né v obr. 1 a¥ 4 obsahuje dva zend¥ede 1 a 2 dtku,
které kmitaji nebo vykyvuji kolem os 3 & 4 a jsou do kmitavého pohybu uvédEny kPivkovymi ko~
toudi A a B pres ojnice 5 a 6. Volny konec‘zanééeée 1 dtku md odko 7 pro nit, kterym Jje
Wtkové nit 8 vedena, zatimco volny konec zandfele 2 utku je opatfen hé&kem 9, ktery plsobi
jako chepad. Osnovnimi nitmi je vytvében prodlup 10, ktery kon&l v okraji 1! tkaniny. Papr-
sek 12 slou¥i k prird¥eni jednotlivych utkovych niti 8. Provazovaci jehla 13 slouZi k pro-
vazovéni dtkové niti na jedné strang tkané stuhy 14.

Zatizeni pro zanddeni tku pracuje nésledujlicim zpisobem: V prvnim pracovnim kroku
podle obr. 1, kdy¥ zenddele 1, 2 utku jsou vykyvnuty smérem ven a paprsek 12 md nejvétsl
vzddlenost od prlrazného kraje 1! tkaniny, je pouze zand¥ed 1 utku ve spojeni s utkovou ni-
t1 8, vedenou jeho o¥kem 7, zatimco zend3e& 2 utku, popfipad& jeho hélek 3 Je prézdny .

V druhém pracovnim kroku podle obr, 2 tdhne zendfe& 1 udtku pfi vykyvnuti do prodlupu dtko--
vou nit 8 ef do znézorn&ného postaveni..V tomto postaveni piekFiZ¥il volny konec zandfede 2.
dtku volny konec zend¥ede 1 vtku, co¥ je umo¥n¥no zakPFivenym vytvofenim t&chto obou zand-
éeéﬁ, a hd&ek 9 uchopi utkovou nit 8. Ve t¥etfm pracovanim kroku podle obr. 3, ve kterém

se oba zendfede 1, 2 dtku, op&t vykyvuji smdrem ven, Je dtkovéd nit 8 vytahovéna hdikem 2



3 , A 200489

a je zachycena provazovaci jehlou 13. Ve &tvrtém pracovnim kroku podle obr. 4 dosdhly oba
zanddede 1, 2 utku op&t svého krajniho postaveni, 6tkové.nit 8 je zachycena provazovaci jeh~
lou 13, peprsek 12 dokon¥il piiraz a proSlup se zminil. Nato miZe znovu zadit shora uve-
deny pracovnf d&j.

z proSlupu doprava, kloufe piitom oXkem 7 zend3ele 1 dtku, rovndi vykyyujicihO‘smérem ven,

» R .
Aby se usnadnilo preddvénl utkové niti a any se stalo spolehlivym, mohou byt hnaci
dstroji, nap¥. oba kiivkové kotouZe 4, B,pongkud vidi sobd Sasovd pPestaveny, tekie jeden
zandfed Uytku se pokaZdé vykyvne ponékud d¥five ne# druhy.

Provedeni zndzorn&né v obr. 5 mé misto ofka J pro pFizi na zand3eli 1 idtku zédez 15,
ktery dtkovou nit 8 privédi do hédku 9, prifem# vak jinak probihd pracovni d&j pfesnt stej-
n&, jak bylo shora uvedeno. PouZiti zéFezu 13 misto olke T umo¥nuje, aby do proslupu byly
st¥idev¥é zendSeny rdzné tkové niti, pPilem?.postadf, aby Zédand dtkovd nit byls p¥i zaky-
vovéni zenddede 1 \tku do pro¥lupu vZdy uvedena do pohotovostnih6 postaveni pPed zafez 15.

Zv183Y vyhodné provedeni hédku zndzornuji obr. 6 a 7. Hédek Ja sestavd z diiku 16,
ktery sm&fuje pPibliZné radidlné k ose 4 vykyvovéni a ktery je opatfen navazujicim zesile-
nim 17, sm¥bujicim ve sm¥ru smylky pPize 8. Toto zesileni 17 je opatfeno osazenim 18, kte-
ré probihd pPibliZn¥ nepfil dfiku. Toto osazeni 18 svird s dbfkem thel & , ktery mé veli-

_kost s vyhodou 90° a¥ 100°,

Osazeni 18 piechézl na strand phivrécené ke d¥iku 16 do zaoblenf 19 o malém polom&ru
ri{. Na strand odvrdcené od d¥fku 16 je upraveno zaobleni 20 o v&t3im polom&ru rp. Zesileni
vybihé na strend odvrécené od dfiku 16 do 3pilky 21.

A8koliv zesilenf musi byt upraveno pouze na té sirené, kterd sm&Fuje do sm¥ru smyd&ky
Gtkové niti 8, a kromd toho musi byt vytvoFeno ploché, tak%e toto zesileni probihé v pohy-
bové rovin& zandsede 2 Utku, ukdzalo se, %e je vyhodné, aby zesileni bylo vytvodeno zrcad-~
lové soumdrnd se zietelem na osu 22 dffku. Jedtd vyhodn&jsi viek je, jestliZe zesileni 17
jevi rotadni symetrii vi&i ose 22. )

Toto nadmiru jednoduché zarizeni pro zendseni dtku, u kterého se vyskytujl krdtké vy-
kyvné pohyby a které je stejné& snadno nastavitelnd, umo¥fuje tkani s maximélnimi rychlostmi
prohozu p¥i nepatrné udrib&, pridem? toto zePfizeni prakticky neni mAchylné k poruchém.
Gtkové nit mi¥e byt u tohoto zafizeni zand¥ena nejen jako dvojity utek, nybri pii primé&le-
ném pozméndni znézorn&ného prikladu provedeni miiZe byt zandSena také Jjako jednoduchy dtek,

PREDMET VIYINALEZU

1e Zafizeni-pro zand&eni Utku pro stuhabsky tkaci strbj, se dvéma proti sob& pohybova-
nymi, navzdjem spolupracujicimi zendSeli utku, 2z nich? jeden mé na svém volném konel privé-
d¥ci ¥len pro privédéni alespon jednohe utku a volny konec druhého zandlele utku je opatien
hédkem pro prevzetl dtkové niti v prodlupw, vyznalujici se tim, Ze oba zanddede (1, 2) utku
jsou vytvobeny vykyvné kaidy kolem jedné cosy (3, 4) vykyvovéni a pro predavéni udtku jsou
volnymi konci prek¥iZeny, pridem¥ hddek (9a) mé a¥ik (16), ktery sm&Puje radidlné& k ose
vykyvovéni a je opat¥en zesilenim (17), které probihg nap¥ig ariku (16) a obsahuje osazeni
(18) probihajici napPid driku (16).

2. Zarizen{ pro zandseni utku podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze osazeni (18) hadku
(9a) svird s drikem (16) thel (&) ¢ velikosti 90 aZ 100°.

3. Zaibizenl pro zandleni utku podle bodu 1 nebo 2, vyznalujici se tim, ¥e osazeni (18)
na strané pfivréceng k d¥fku (16) piechdzi do zaobleni (19) o polomdru r; a na strané odvré~
cené od diiku (16) prechdzi do zsobleni (20) o polomdru-rp, pfilem? r; > ri. :
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4. Zabizeni pro zenddeni Utku podle alespon jednoho z bodd ! af 3, vyznadujfcf se tim,
%e zesileni (17) vybihd na strand odvrdcend od d¥iku (16) do 3pidky (21).

5. Zatizeni pro zaendSeni dtku podle alespbﬁ Jjednoho z bodd 1 a% 4, vyznadujici se tim,
%e zesileni (17) je vi¥i ose (22) difiku (16) vytvorena s rotaini symetrii.
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