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- Wibrator bezwladnosciowy z ciggla zmiang kierunku dzialania sity
wymuszajgcej

-1 . _

Przedmiotem _wynalaiku jest wibrator bezwlad-

noéciowy z ciagla zmiang kierunku dzialania. sily
wymuszajacej. ' SN '

Znane konstrukcje wibratoréw umozliwiajg zmia-

ne kierunku dzialania sily wymuszajacej przez prze-

stawienie mas lub stosowanie wpustu obrotowego -

co powoduje zmiane tak amplitudy sity jak i jej
kierunku w spos6éb skokowy, wzglednie przez od-
chylenie calego wibratora wraz z napedem w cza-
sie jego pracy. :

Celem . wynalazku jest skonstruowanie takiego
wibratora bezwladnoSciowego, ktéry usuwa wady
dotychczas znanych - wibratoré6w. Cel ten zostat
osiggniety przez umieszczenie dwéch tarcz niewy-
wazonych wspélosiowo, przy czym masy skupione

tarcz leza w jednej plaszczyZnie, a iloczyny mas

skupionych przez promienie ich obrotu sg sobie
réwne.

Wibrator wedlug wynalazku daje moznosé ciaglej
zmiany kierunku dzialania sily wymuszajacej przy
zachowaniu jej stalej warto§ci bez wystepowania

.momentu skrecajacego, poniewaz masy wirujace

leza w jednej plaszczyZnie obrotu.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladowy wykonaniu na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schemat ogélny wibratora, fig. 2 — kie-
runki wirowania mas m, i m, jako skupionych, kie-
runki ich sit bezwladnoSci Pgy i Ps; oraz kierunek
dzialania sily wypadkowej Pg;,; fig. 3a i 3b — na-
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ped wibratora z mechanizmem zebatym umieszezo-
nym na zewngtrz tarcz niewywazonych.

Wibrator sklada si¢ z dwéch tarcz niewywazo-
nych. 1 i 2, ktérych masy przedstawiono jako sku-
pione m, i m, lezagce w jednej plaszezyZnie Xy moga

. -byé przestawiane w sposéb ciggly w czasie pracy
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wibratora przy pomocy mechanizmu zebatego MZ
zmiany poloZenia wzglednego tych mas, zlozenego
z dwéch ko6l zebatych 3 i 4 przymocowanych do

- tarcz niewywazonych 1 i 2 oraz kota posSredniego 5
‘umieszczonego na jarzmie 6, ktére moze byé prze-
istawione przy pomocy przekladni §limakowej 7 lub
mechanizmu dZwigniowego. Mechanizm zebaty MZ

powoduje zmiane kierunku wirowania tarcz nie-
wywazonych 1 i 2 oraz mozliwo§é ich przestawienia
wzglednego. . B
Mechanizm zebaty moze byé tal~. -Yozony z kot

stozkowych 3, 4 i 5 (fig. 3a) lub walcowych 8,
5a i 5b (fig. 3b), ktérege kola 3, 4 i 8, 9 napedzaiy

20 tarcze niewywazone 1 i 2 przez dodatkowe kola
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zebate lub lahcuchy. .o

Przez zmiane poloZenia jarzma 6 (fig. 2), ustala-
jacego polozenie kola poSredniego 5 o kat a, zmie-
nia sie polozenie masy m, wzgledem m, o kat
B = 2a. Dajac naped na tarcze niewywazong 1 uzy-
skujemy na skutek mechanizmu zebatego MZ,
z chwilowo ustalonym jarzmem 6, zmiane kierunku
predko$ci obrotowej m, na tarczy niewywazonej 2
w stosunku do predkoSci obrotowej m; tarczy nie-
wywazonej 1. Wypadkowa sila bezwladnoSci Pz



jest sumg geometryczng sit bezwladnosci Pg; i Pg;
od niewywazonej tarczy 1, oraz tarczy 2, a ich kaz-
dorazowe spotkanie w czasie wirowania pokrywa
sie z polozeniem jarzma 6 przestawianego przy po-
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wymuszajgcej, a tym samym jej skladowych w kie-

runku osi wspéirzednych co moze mieé zastosowa-
nie w pracach badawczyeh przy wymuszaniu drgan,
w sitach wibracyjnych, transporcie wibracyjnym,

mocy przekladni 7 co powoduje mozliwo§é ciaglej b5 zageszczamiu maaterailéw budowlanych, maszynach
zmiany kierunku sily Pg;, bez zmiany jej wartosei. gérniczych itp. .
Masy skupione niewywazonych tarcz m; i m, s3
rézne i sa umieszczone na réznych promieniach r; Zastrzezenie patentowe
i r, ale tak dobranych by ich iloczyny byly sobie
réwne m;r; = m.r, gdyz to powoduje, ze sily po- Wibrator bezwladnoSclowy z ciggty zmiang kie-
chodzace od niewywazonych mas sg réwne czyl runku dzialania sily wymuszajacej posiadajacy dwie
Pp, = Pp,. Wypadkowa sila bezwladnosci Pg,; ma tarcze niewywazone, wnamienny tym, ze tarcze
przebieg sinusoidalny, a maksymalna jej warto$é (1) i (2) umieszczone s wspélosiowo, przy czym ma-
jest odchylona od osi y o kat & odchylenia jarzma sy skupione tarcz lezg w jednej plaszczygnie (x, y),
6, ktéry moze byé poprzez mechanizm $limakowy 15 28§ iloczyny mas skupionych i promieni ich obrotu
7 w sposéb ciggly zmieniany. sg sobie ré6wne, a znany napedowy mechanizm ze-
Opisany wibrator moZe mieé zastosowanie do baty (MZ) umiesaczony jest wewnagtrz tarcz niewy-
zmiany w sposéb ciagly kierunku dzialania sily wazonych lub na zewnatrz.
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Dokonano jednej poprawkl

Zeklady Kartograficzne, Wroclaw, zam, 531, naklad 280 egz.
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