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(54) Mechanizmus prestavenia presuvnej vidlice s ¢&apmi kolenového tiahla

(57) RieSenie patri do oblasti strojarenstva
a rie$i prestavenie presuvnej vidlice s Eapmi
krokového tiahla pohonu lisovacej jednotky
automatizovaného pracoviska s nastavitelnym
priebehom z&kladnej sily. Jeho podstata je

v tom, %e prestavovac{ mechanizmus presuvnej
vidlice s &apmi kolenového tiahla je spojeny
cez prevodovku s krokovym motorom s opto-
elektrickym &idlom, ktory je pevne spoje-

ny so vstupnou zalomenou pékou.
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Vyndlez sa tyka mechanizmu prestavenia presuvnej vidlice s dapmi kolenového tiahla
pohonu lisovacej jednotky automatizovaného pracoviska s nastavitelnym priebehom zdkladnej
sily.

Doposial zn&my pneumaticky lis s nastavitelnym priebehom zdkladnej sily v silade
s charakteristikou technologickej operdcie md prestavenie presuvnej vidlice s Capmi koleno-
vého tiahla riefené cez prestavovaci mechanizmus tvoreny presuvnou vidlicou a nastavovacim
&lenom ovlddanym rudne. Takéto riedenie je jednoduché, ale nevyhovuje pre lisy urlené do
prufnych vyrobnych a montdZnych systémov, kde je potrebné rychle prestavenie presuvnej
vidlice s apmi kolenového tiahla v sdlade so zmenou charakteristik technologickej operdcie.

VyS3ie uvedené nedostatky pneumatického lisu s nastavitelnym priebehom zakladnej sily
v stlade s charakteristikou technologickej operédcie odstrafiuje mechanizmus prestavenia
presuvnej vidlice s &apmi kolenového tiahla podla vyndlezu, ktorého podstata je, e prestavovaci
mechanizmus presuvnej vidlice s Capmi kolenového tiahla je spojeny cez prevodovku s krokovym
motorom s optoelektrickym &idlom. Do podstaty vyndlezu patri aj to, Ze prevodovka s krokovym

motorom s optoelektrickym &idlom je pevne spojend so vstupnou zalomenou pédkou.

Mechanizmus prestavenia presuvnej vidlice s Zapmi kolenového tiahla sa prejavuje novym
d&inkom tak, ¥e umoffiuje automatizované a programované prestavenie presuvnej vidlice s Capmi
kolenového tiahla a vy33im udinkom tak, Ze dovoluje pouZit pneumaticky lis v automatizovanom
vyrobnom a montdZnom systémé riadenom poditafom. Tym sa skracujd zoradovacie Casy a zvySuje

sa vyuZitie stroja, respektive systému.

pPriklad riefenia mechanizmu prestavenia presuvnej vidlice s Capmi kolenového tiahla
podla vyndlezu je na pripojenom vykrese, kde je rez presuvnou vidlicou s apmi kolenového
tiahla a ¢iastodny rez nastavovacim Clenom.

Mechamizmus prestavenia presuvnej vidlice s &apmi kolenového tiahla pozostdva z prestavo-
vacieho mechanizmu 8 tvoreného presuvnou vidlicou 1 s Zapmi 2 kolenového tiahla 7 a nastavovacim
&lenom 3, ktory je spojeny cez prevodovku 4 s krokovym motorom s optoelektrickym &idlom 5.
Krokovy motor s optoelektronickym &idlom 5, prevodovka 4 a nastavovaci &len 3 su pevne
spojené so vstupnou zalomenou pakou 6 kolenopdkového mechanizmu lisu.

Funkcia mechanizmu prestavenia presuvnej vidlice s capmi kolenového tiahla je nasledujica:

Rotor krokového motora s optoelektrickym &idlom 5 sa pootod{ podla prikladu riadiaceho
programu, v Ziadanom zmysle, zadanou frekvenciou otddania o urdeny uhol. Rotaény pohyb ’
sa od krokového motora s optoelektrickym &idlom 5 prenesie cez prevodovku 4 na nastavovaci
&len 3, ktory posunie presuvni vidlicu 1 s apmi 2 kolenového tiahla 7 do Ziadanej polohy

na vstupnej zalomenej pdke 6.

Mechanizmus prestavenia presuvnej vidlice 1 s &apmi 2 kolenového tiahla 7 sa da vyuzit
na automatizované prestavenie presuvnej vidlice 1 s &apmi 2 kolenového tiahla 7 pneumatické-
‘ho lisu v automatizovanej mont&%i a vyrobe podla vopred zadaného programu, &im sa skracuji

zoradovacie &asy a zvyZuje sa vyuZitie stroja.
PREDMET VYNALEZU

Mechanizmus prestavenia presuvnej vidlice s &apmi kolenového tiahla pozostdvajici
z posuvne uloZeného prestavovacieho mechanizmu tvoreného presuvnou vidlicou a nastavovacim
&lenom vyzna&ujici sa tym, Ze nastavovac{ &len (3) je spojeny s prevodovkou (4) a krokovym
motorom s optoelektrickym &idlom (5), priom prevodovka (4) s krokovym motorom s optoelektric-

kym &idlom (5) je pevne spojena so Vstupnou zalomenou pékou (6).
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