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{54) Manipulaéni mechanismus

i

Manipula&n{ mechanismus, sestdvajfc{
z vicedlelovych prdchodek, které jsou umfst&-
ny ve sté&ndch vakuové komory, kde se provddi{
nap¥. napra$ovdni magnetronovou depozici.
S vyhodou se pouZivd 3 prichodek, kde jedna
priichodka je vysouvac{ a podp&rnd, druhi
prichodka md je¥t& navic otddect mechanismus
a tfetf prichodka je vysouvact, podpé&rnd a
proudovd. »
PouZivd se v naprafovacfch za¥izenfch,
kde se provddi vytvdfent tenkych vrstev na
kovovych, nekovovych, el. vodivych i nevodi- . X
vych sou&dstkdch. Zejména vyhodné pro dvou- :><:\‘
komorové, vertikgln& usporddané za¥fzeni.
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Vyndlez se tykd mechanismu pro manipulaci se vsdzkou ve vakuovych, vicekomorovych na-

prasovacich zafizenich.

7zndmd vakuovd zalizen{ pro vytvé¥eni tenkych vrstev jsou YeZena jako jednokomorovd nebo
vicekomorovd s horizontdlnim uspofsddnim. Vzhledem k tomuto uspo¥dddnf jsou horizontdlné
feSena i rGznd manipuladnf za¥izeni.

Pohyb td&chto zaifzeni je vyvoldvdn pomoci reversnich elektromotord, které pres rotatni
prichodky a vnit¥ni t¥ecf elementy pohybujf s nosiéi vsdzky. Ddle jsou zndma pdkovd manipu-

ladnf{ zatfzenf, vdledkové dopravniky atd.

Manipuladni mechanismus pro vicekomorové, vakuové napradovac{ komory podle vyndlezu,
jeho# podstata spodfvd v tom, Ze ve sténdch komory jsou umistény prichodky, které jsou od
stén izolovény, p¥idem¥ prvni prichodka je FeSena jako vysouvac{ a podp&rnd, druhd prichodka
je Fedena jako vysouvac{, podpérnd a md mechanismus pro otddeni zdkladnou a t¥eti prichodka

je konstruovdna jako vysouvacf, podpérnd a soufasné proudovd prilichodka.

Vy&%{ d&inek podle vyndlezu lze spatfovat v tom, ¥e prichodky slu¥ujf n&kolik funkci na-
jednou, &im# je podet prichodl do vakuové komory omezen na minimum. Tfm se zlepSuje vakuo-

tésnost zafizeni,

Manipula&n{ mechanismus umo¥fuje vertikdlni uspofdddni vakuovych komor, - &imZ je dosaZeno
Uspory stavebni plochy a zjednodufeni vyroby technologického za¥izeni. Manipula&ni mechanis-—
mus podle vyndlezu je zobrazen na piiloZenych vykresech, kde znadi obr. 1 fez vicekomorovym
napragovacim zaffzenfm a obr. 2 pldorys komory 5 v Yezu /schematicky/ se zndzornénim umf{sténi

prichodek.

Na obr. 1 je vicekomorové vakuové naprafovaci za¥fzen{ s komorou 1 a komorcu 5; v komo-
fe 1 je nosit se vsdzkou 2 umistén na zdkladn& 3, kterd je pohybové ovldddna /vysouvédni a
spouitdnf{/ pomoci manipuladniho vdlce 4.

Ob# komory jsou odddleny vakuové t&snicim uzdvérem 6. V komo¥e 5 jsou ve sténdch umisté-
ny prichodky 7, 8, 9, které jsou viced&elové. Viechny priichodky jsou ve sténdch tésnény a

odizolovdny izolacf 10.

Do komory 1 je vsdzka vloZena na nosi¥ vsdzky 2, ktery je uloZen na zdkladné 3 manipu-
ladnfiho vdlce 4. Po ukonen{ p¥isluSnych technologickych operac{ ve vakuové komofe 1 je po-
t¥eba pfemfstit vsdzku do komory 5.

Tento dkol je moZno provést po otevienf vakuového uzdvéru 6. D4dle se vykond pracovni
zdvih manipuladnfho vélce 4 se zdkladnou 3, na které je uloZen nosié vsdzky 2. Manipula&nil
vdlec 4 zistdvd ve vysunuté poloze do té doby, neZ se vysunou prichodky 7, 8, 9.

Tim je nosi& vsdzky 2 podepfen a manipuladni vdlec 4 se vraci do vychozi{ polohy v komo-
fe 1. Po tomto ikonu je vakuovy uzdvér op&t uzavren. Tim je vsdzka v komofe 5 pfipravena pro

operace napraSovani.

Tyto operace jsou umoiZnény pomoci specielnich prlchodek 7, 8, 9, které ve vysunuté polo-
ze. podpiraj{ nosi& vsdzky 2, otdgeji zdkladnou 3 a jedna z nich md té% funkci proudové pri-

chodky pro zajistén{ pPivodu proudu-viz dals$i popis.
Prvni prichodka 7 je konstrukovéna tak, Ze slou#{ jako vysouvaci a podpérnd prichodka,
proto¥e ve vysunuté poloze podpird nosi& vsdzky 2. Druhd priichodka 8 je také vicedlelovd,

je vybavena mechanismem, slouZfcim pro ot4d&eni noside vsdzky 2.

Nosid vsdzky 2 vykondvd b&hem procesu rotadni pohyb. V p¥ipadé, Ze z technologickych
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ddvodld je nutné p¥ivést na nosid vsdzky 2 elektricky proud, ddvd ndm tuto mo¥nost t¥etf
prichodka 9, kterd je konstruovdna také jako vicedlelovd a slou¥f jako podpérnd, vysouvaci

a k pfivodu proudu.

V8echny prichodky 7, 8, 9 jsou od vakuové komory 5 odizolovdny izolac{ 10, aby byly
sﬁlnény poZadavky technologie.

Manipulaén{ mechanismus je pouZitelny v naprafovacich nebo napa¥ovacich vakuovych za¥i-
zenich, kde se prov4di vytvdfent tenkych vrstev na kovovych, nekovovych, elektricky vodivych
i nevodivych souddstkdch. S vyhodou ho, lze pouffit u dvoukomorového, vertikdlné uspo¥ddandho
napradovacfho za¥fzenf.

PREDMET VYNALEGZU

Manipula&ni{ mechanismus pro vicekomorové vakuové napra$ovaci komory vybavené v komoie
zdvihacfm vdlcem, zdkladnou a vakuovym uzdvdrem, vyzna&ujici se tim, ¥e ve sténdch komory /5/
jsou umfst&ny préchodky /7, 8, 9/, které jsou od stén izolovdny izolaci /10/, p¥idem¥ prvni ’
prichodka /7/ je konstruovdna jako vysouvaci a podpérnd, druhd prichodka /8/ je konstruovéna
jako vysouvacf 1 podpérnd a je soudasnd vybavena mechanismemrpro.otééeni zdkladnou /3/

a t¥etf prichodka /9/ je konstruovdna jako vysouvaci, podpérnd i proudovd prichodka.
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