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Zapojeni autonomnfho servopohonu

1

"

Vynélez se tyké zapojeni elektrického stejnosmérného servopohonu, urdeného bro ples~

né diskrétn{ nastavovéni a #izen{ polohy hfidele stejnosmérného motoru.

Pro diskretni nastavovédni a ¥fzen{ polohy se nejlastéji pou%i{véd krokovych motordi.
Yhel nato%enf rotoru krokového motoru je celistvym nésobkem podtu krokd, tj.nejmensfho
inkrementu dhlového natofenf{. Pohony 8 krokovymi motory maj{ *adu nevyhod, jako naep#{klad
omezeny 2z konstruk&nich divodd maximélni polet krokd na jednu oté¥ku, z SehoZ vyplyvé
omezen{ pfesnosti nastaven{ a citlivosti, ddle omezeny maximélnf moment na h¥fdeli a ome-

zenou maximélni rychlost otédenf, tj. maximélni frekvenci krokovéni.

Mnohé z t¥chto nevyfhod odstranuje zapojeni autonomnfho servopohonu podle vynélezu,
jeho% podstata spodfivéd v tom, Ze vystup zdroje informac{ jé propojen se vstupem impulsné-
fézového prevodnfku, jehoZ prvni vy¥stup je spojen s prvnim vstupem diferendniho &lenu a

. druhy vystup je propojen se vstupem dekodéru, prvni vystup diferentniho &lenu je spojen
" se vatupem filtru, jehoZ vystup je propojen s prvnim vstupem srovnédvaciho a korekéniho
- obvodu. V¥stup srovnédvacfho a korekénfho obvodu je spojen s prvnim vstupem omezovactho
obvodu, jehoZ druhy vstup je spojen 8 vystupem obvodu ¥{zeni omezeni. Vystup omezovaciho
obvodu je spojen se vstupem invertujficiho &lenu a se vstupem neinvertujfcfho &lenu, p¥i-

gemZ vystup invertujicfho &lenu je spojen s prvnim generétorem impulsi a vystup
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-neinvertujicfho &lenu je spojen se vstupem druhého generédtoru impulst. Vystupy generdtord

impulsd jsou spojeny s prvnim a druhym vstupem bloku ¥fzeného usmérnovale, jeho% vystupy
'ébqu propojeny se stejnosmErnym motorem. Vystup snimae dhlové rychlosti je propojen s
.dfuhym vstupem srovnédvaciho a korek¥nfho obvodu a vstupem obvodu #{zenf omezeni, vy¥stup
snimafe polohy je spojen se vstupem bloku filtru a tvarovade, jehoZ vystup je spojen se
vetupem bloku rozSf¥enf zony. Vystup bloku roziifent zony je propojen s druhym vstupem di-
ferenéntho &lenu a druhymi vstupy soudinovych &lend, p¥ilemZ prvni vstupy soudinovych &le~
nd jsou propojeny s druhym vystupem diferen&niho &lenu. Prvnf vystup dekodéru je spojen s
t¥etim vstupem prvniho soudinového &lenu, druhy vystup dekodéru je spojen & tretim vstupem
druhého sou¥inového &lenu, v¥stupy soudinovych &lend jsou propojeny s prvnim a druhym
vstupem soudtového &lenu, jeho¥ vystup je spo,jen se vstupem klopného obvodu a vystup klop-

ného obvodu je spojen se vstupem zdroje informact.

Vyhodou zapojeni podle vyndlezu je mo¥nost pou%itf etejnosmérného servopohonu pro
pPesné diskrétni nastavovédni polohy s velkym krout{c{m momentem a zna¥nou rychlost{ nasta-

veni polohy.

P¥iklad zapojenf podle vynédlezu je znézorn¥n na vykresé, ktery predstavuje blokové

schéma zapojeni eutonomnfho servopohonu.

Autonomnf{ servopohon se stejnosmirnym motorem, snima¥em dhlové rychlosti.motoru a
snimaem polohy h¥idele stejnosmérného motoru mé vystup zdroje 1 informac{ propojen se
: vstupem impulsn&-fdzového prevodniku 2, jeho¥ pr{rni vystup je spojen s prvnim vstupem dife-
ren¥niho &lenu 3 a druhy vystup je propojen se vstupem dekodéru 20. Prvni vystup diferen-
&ntho &lenu 3 je spojen se vatupem filtru 4, jehoZ vystup je spojen 8 prvnim vstupem
srovnévactho a korekinfho obvodu S. Vystup srovnévactho a korek&nfho obvodu 5 Jje spojen s
prvanim vetupem omezovactho obvodu 6, jehoZ druhy vstup je spojen s vystupem obvodu 7 Ffze-
ni omezeni. Vystup omezovacfho obvodu 6 je spojen se vetupem invertujfctho ¥lenu 8 a‘ae
vetupem neinvertujicfho ¥lenu 9, pri¥emi vystup invertujfcfho ¥lenu 8 je spojen s prvnim
generédtorem 10 impulsid. V¥stup neinvertujfcfho &lenu 9 Jje spojen se vstupem druhého gene-
rétoru 11 impulsd. Vy¥stupy generdtord 10, 11, jsou spojeny s prvnim a druhym vstupem bloku
12 #fzeného usmirriovale, jeho vystupy jsou propojeny se stejnosmérnym motorem 13. Vystup
snima¥e 14 dhlové rychlosti je propojen s druhym vstupem srovnévacthp a korekd&nfho obvodu
2 .@ vstupem obvodu 7 rizenf omezeni. Vystup snimade 15 polohy h;:'.dele ste jnosmdrného motoru
je spojen se vstupem bloku 16 filtru a tvarovade, jehoZ vystup je spojen se vstupem bloku
17 roz¥ifeni zo’rgv. Vystup bloku 17 rozii¥eni zony Jje spojen 8 druhym vstupem diferenZniho
8lenu 3 a dru;zy/xﬁi vetupy soudinovych &leni 18, 19, pri¥em¥ prvn{ vstupy soudinovych &lend
18, 19 jsou spojexw 8 druhym vystupem diferen&niho élen'u'}_. Prvni vystup dekodéru 20 je
spojen s t¥etim vsfupem prvnfho soudinového &lenu 19, druhy vystup dekodéru 20 je spojen s
t¥etim vstupem druhého soudinového &lenu 18. Vystupy souinovych &lend A8, 19 jsou propo-
Jjeny s prvnim a druhym vatupem soutového ¥lenu 21, jeho: vystup je spojen se vstupem

klopného obvodu 22 a vystup klopného obvodu 22 je spojen se vstupem zdroje 1 informact.
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Do impulsng-fdzového prevodniku 2 jsou privedeny ze zdroje 1 informacf povelové im-

pulsy, Jejichzvpoéet urQuJe thel nastaveni hi¥fdele stejnosmérného motoru 13. Vystup impuls-
ng-fézového prevodnfku 2 je porovnédvén v diferenénim Slenu 3 svystupnim signédlem bloku
roziifent z6ny 17 absolutniho odmétovéni fézovich m&Fftek. Vystup diferenéhiho glenu 3
vyfiltroveny filtrem 4 je pfiveden na prvanl vstup srovnévaciho a korek&éniho obvodu i, na
Jeho¥ druhy vetup je pripojen vystup snimade 14 dhlové rychlosti. Vystup srovﬁévaciho a
korekZnfiho obvodu 3 je priveden na vstup omezovaciho obvodu 6, ktery zavdd{ do regulaniho
obvodu nelinearitu typu nasyceni, ¥{zenou obvodem 7 ¥fzeni omezen{ podle v¥stupniho napétf
snimade 14 dhlové rychlosti. Obvod 7 Ffzenf omezeni m¥ni hodnotu nasyceni omezovaciho
obvodu 6. Vystupni nap&t{ omezovactho obvodu 6 #{df pies'invertujici &len g.resp.neinver-
tujlcf &len 9 generdtor 10, resp.ll, zapalovacich impulsd. Stejnosmérny motor 13 je napé=
Jjen do kotvy z bloku 12 ¥fzeného usmérnovale st¥fdavého napitf, Ffzeného dvojict generd~
tord 10, 11 zapalovacich impulsd tek, Ze jedna vitev je F¥izena prvnim generdtorem 10
impulsd a druhé vétev je ¥fzena druhym generdtorem 1l impulsd. Blok 12 #fzeného usmérno-
vate tedy generuje ste jnosmérné nap&t{ Umérné fézi zapaiovacich obvodl. Vystupni signédl
snimade 15 polohy hi¥{dele je vyfiltrovén a vytvarovén v bloku 16 filtru a tvarovale a za-
veden do bloku 17 rozdireni zony. Prekroden{ rozif¥enf zdny servomotoru Jje registrovéno
pomocf obvodd dekodéru 20, soudinovych &lend 18 a 19 a soudtového &lenu 21. Dojde-1li k
pFekrodent zony v kladném nebo zéporném smyslu pohybu je nastaven klopny obyod 22. Tato
informace je v klopném obvod¥ 22 zapamatovédna a pfenesena do zdroje 1 ihforﬁaci, kde

okam#it& ukoné{ generovénf povelovych impulsd.

Zapojen{ podle vynélezu je moZno s vyhodou pqpiit k pohonu poéuvﬁ &islicové ¥{zenych
obrédbé&cich stroji.

PREDMET VYNALEGZU

Zapojen{ autonomnfiho servopohonu se stejnosmérnym motorem, snimadem dhlové rychlosta
a snimaem polohy, vyznafené tim, %e vystup zdroje (1) informacf je propojen se vstupem
"impulsné-~fézového prevodniku (2),jeho% prvni vystup je spojen s prvnim vstupem diferen¥ni-
ho &lenu (3) a druhy vystup je propojen se vstupem dekodéru (20i, prvni vystup diferendni-
ho &lenu (3) je spojen se vstupem filtru (4), jehoZ vystup je spojen s prvnim vstupem
srovnédvaciho a korek&nfho obvodu (5),vystup srovnédvacfho a korekdnftho obvodu (5) je spojen
8 prvnim vstupem omezovacfho obvodu (6),jeho¥ druhy #stup je spojen s vystupem obvodu (7)
¥izenl omezeni, vystup omezovactho obvodu (6).je spojen se vstupem invertujfciho &lenu (8)
a se vstupem neinvertujictho &lenu (9), pfiéemzbvystup invertujfciho &lenu (8) je spojen 8
prvnim generdtorem (10) impulsd a vy¥stup neinvertujiciho 8lenu (9) je spojen se vstupem
druhého generdtoru (11) impulsd, vystupy generdtorﬁ'(lo,ll) impulsﬁ Jjsou spojeny s prvanim
a druhym vatupem bloku (12) ¥{zeného usmérnovale, jeho% vgstupy jsou p:opojeny se stejno-
smérnym motorem (13), vystup snimade (14) dhlové rychlosti Je propojen se druhym vstupem
srovnévactho a korek&ntho obvodu (5) a vstupem obvodu (7) *fzeni omezeni, v¥stup snimade

(15) polohy h¥fdele je spojen se vstupem bloku (16) filtru a tvarovale, jeho% vystup je ’
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spojen se vstupem bloku (17) rozSf{ien{ zony, vy¥stup bloku (17) rozdf¥en{ zony je spojen s

druhym vstupem diferendniho &lenu (3) a druhymi vatupy soulinovych &lend (18,19), pridem%
prvnl vstupy soudinovych #lend (18,19) jsou spojeny s druhym vystupem diferendinftho &lenu

(3), prvn{ vystup dekodéru (20) je spojen s t¥etim vstupem prvnfho soudinového Xlenu (19),
druhy vystup dekoﬁéru (20) je spojen s t¥etim vstupem druhého soudinového &lenu (18), |
vystupy soudinovych Slend (18,19) jsou propojeny s prvnim a druhym vstupem soultového &le-

nu (21), jehoZ vystup je spojen se vstupem klopného obvodu (22) a vystup klopného obvodu
(22) je spojen se vstupem zdroje (1) informaci.
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