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Vynélez se tyka zafizeni pro pfrimodary
posuv materidlu p¥i p&stovdni monokrysta-
14, upevnéného v taZici soustavé spojené s
pohonem.

TaZici soustavy pro pé&stovdni monokrys-
tald jsou znédmé. Sestdvaji z otolné uloZené
vodici ty€e spojené jednim koncem s poho-
nem, jejiz druhy konec je opatien pohybo-
vym Sroubem, na n&mZ je posuvnd nasazena
upinaci souprava pro pFfimofary posuv ty-
fového materidlu zpracovdvaného v peci s
regulovanou teplotou.

. Pracovni posuv tyfového materidlu upnu-
tého v taZici soustavé se d&je rovnomérnd
rychlosti ¥ddu 10-5 m/hod. Rovnomérnost
pracovniho posuvu je zajiStovdna stejno-
- smérnym pohonem s ¢idlem polohy ase zpet—

nou polohovou vazbou.

Ridici obvody pro fizeni chodu stejno-
smérného motoru jsou velmi sloZité. Kro-
mé v&t3I poruchovosti polohového &idla a
zpétnovazebnich obvodd pFistupuji i velké
nédklady na realizaci vzhledem k nutnosti
zpracovavat analogové velifiny.

Odstranit nebo alespoii podstatn& zmir-
nit vpfedu uvedené nevyhody je tfelem vy-
ndlezu, jehoZ podstata spodivd v tom, Ze
tazici soustava je pohdnsna fizenym vice-
fdzovym krokovym motorem.

PouZitim vynélezu se zlep$uje Fizeni po-
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honu taZici soustavy, €¢im¥Z se zlepSuje i kva-
lita monokrystali. PouZitim krokového mo-
toru odpadd nutnost pracovat s analogovy-
mi hodnotami, 1ze pracovat s &islicovymi in-
formacemi, ¢imZ se zjednodusi Fidici ob-
vody a odpad4 zpétnéd vazba nezbytnd nutna
u stejnosmérnych pohond.

PouZivéani krokovych motorfl jako pohondi
je vSeobecn& zndmé. Jejich pouZiti pro ta-
Zici soustavy materidldl zpracovavanych tep-
lotou, jejiZ rovnomérnost i pfi ochlazovani
zplisobeném pogsuvem materidlu musi byt
zachovdna, vSak dosud branila nutnost za-
jist&ni rovnomé&rného pohybu taZici sousta-
vy. Vynédlez vznikl z dvahy, Ze nespojit§ po-
suv krokovym motorem neni pfi zpracové-
vani materidlu vyhodnocujicim kritériem,
nybrZ je jim zména teploty zpliscbend zmé-
nou polohy na jeden krok, kterouZto zménu
Ize dosdhnout p¥ibliZné o dva i vice Fada
mensi, neZ je reguladni pFesnost regulé-
tord pro Fizeni teploty pece.

Zarizeni podle vynélezu je p¥ikladem zna-
zornéno na pripojeném vykresu, na ndm¥
je vyznafena taZici soustava 10 sestdvaji-
ci z otofn& uloZené vodici tyfe, opatiené na
strang na vykrese nevyznafené pece pohy-
bovym 3Sroubem na zplisob nekonetného za-
vitu, na némZ je posuvné nasazena upina-
¢l souprava 11 pro p¥imo€ary posuv na ni
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upnutého materidlu zpracovdvaného v peci.
Horni a dolni doraz dvrati upinaci sou-
pravy 11 je opatfen spinadi 101 a 102. Po-
moci pfevodovky 8 je vodici ty€ taZici sou-
stavy 10 spojena s osou fFizeného vicefézo-
vého krokového motoru 8.

Elektronické rizeni krokového motoru 8
sestdvé z fidici jednotky 1 zajiStujici spous-
téni, zastaveni a druh provozu, tj. pracov-
ni posuv nebo rychloposuv, krokového mo-
toru 8 ovlddanim generdtoru 2 hodinovych
pulsi. :

Slutuje signély z vystupu 22 pro fizeni
pracovniho posuvu a z vystupu 23 pro Ii-
zeni rychloposuvu generdtoru 2 hodinovych
pulsf. Vysledny signdl z vystupu 12 Fidici
jednotky 1 je pFiveden na vstup 31 kroko-
vaci frekvence jednotky 3 volby sméru otéa-
¢eni, jeji¥ dva blokovaci vstupy 32, 33 jsou
spojeny se spinat¢i 101 a 162 horni a dolni
tivraté upinaci soustavy 11. Jednotka 3 vol-
by sméru otdteni je opatfena tladitky pro
ruéni nastaveni sméru otdfeni krokového
motoru 8 a tlafitkem pro pfepnuii na au-
tomatiku sméru otdfeni. Na zdklads signa-
14 z vystupu 34 fidici krokovaci frekvence
a z vystuplt 35 a 36 pro smér otdceni jednot-
ky 3 volby sméru otdéeni uskuteliiuje roz-
délovad 4 zndmym zplscbem spindni spi-
natd 5 fazi krokového motoru 8. Pro auto-

matické ¥zeni posuvu taZici soustavy 10 je

zabizeni opat¥eno jeSt& zobrazovaci jednot-
kou 7 pfipojenou k vystupu 44 é&itacich im-
pulstt rozdélovate 4 a v§stupim 35 a 36

4

pro smér otdfeni jednotky 3 volby sméru
otdfeni, ‘opatifenou reversibilnim ¢&itafem s
dekadickym zobrazenim stavu. Vystup zob-
razovaci jednotky 7, tvo¥ené reversibilnim
¢itacim a dekadickym zobrazenim stavu je
spojen s predvolbou reverzace B obsahujici
prepinae pro nastaveni horni a dolni dvra-
té taZici soustavy 18 a koincidenni obvo-
dy porovnévajicimi tGdaj na zobrazovaci
jednotce 7 s prepinafemi nastavenymi hod-
notami. Vystupy z pfedvolby reverzace B
jsou pfipojeny na vstup jednotky 3 volby
sm&ru otédeni. V pfipadé souhlasu obou
udajii dojde ke zmén& stavu vy¢stupu hor-
ni nebo dolni dvratg, napfiklad z logické
,H* na ,L“ nasledkem &ehoZ dojde Kk re-
verzaci-sméru otéfeni. L
Ridici jednotka 1 ¥idi nejen spouiténi a
zastavovani krokového motoru 8, ale i druh
jeho provozu, tj. pracovni posuv nebo rych-
loposuv ovlddanim generatoru 2 hodinovych
pulstt a sluCovanim jeho vystupnich signéa-
1d. Pomoci tlafitek jednotky 3 volby sméru
otd€eni se oviddd rutné& smér otdfeni kro-
kového motoru 8. PFi dosaZeni kterékoliv
tivraté posuvu se vystupem ze spinacd 101
a 102 zablokuje dalsi posuv v témZe sméru.
Jak je Fizen pracovni posuv automaticky
pomoci zobrazovaci jednotky 7 a predvolby
reverzace 6 bylo vpfedu vysvétleno. Spina-

... ni fazi krokového motoru i dprava taZici

soustavy nejsou podstatou vyndlezu, jsou v
oboru zndmé a nepotiebuji daldiho vysvét-
leni. '

PREDMET VYNALEZU

1. Zafizeni pro pfimoCary posuv materid-
lu p¥i péstovdni monokrystalfi, upevnéného
v taZici soustavé spojené s pchonem, zpra-
covdvaného za rovnomérné& udrZované tep-
loty, vyznadené tim, Ze taZici soustava je
pohéngna Fizenym wvicefdzovym krokovym
motorem (8].

2. Zatizeni pro piimoCary posuv materié-
lu pi#i pé&stovadni monokrystald podle bodu 1,
vyznalené tim, Ze Fizeni krokového moto-
ru sestdva z Fidici jednotky (1) oviddajici

generdtor (2) hodinovych pulst, jejiz vy- -

stup (12) krokovaci frekvence je pfipojen na
vstup (31) jednotky (3) volby sméru ota-
¢eni, na jejiZ dva blokovaci vstupy (32, 33)
jsou zapojeny spinae (101, 102) horni a
dolni tvraté taZici soustavy (10) a jejiZ vy-
stupy (34, 35, 36) jsou spojeny s rozdélo-

vatem (4} ovladajicim spinade (5) fdzi kro-
kového motoru (8]).

3. Zafizeni k provadé&ni zphsobu podle bo-
du 1 a 2, vyznadené tim, Ze k vystupu (44)
¢itacich puls rozdélovate (4) a vystupim
(35, 36) jednotky (3) volby sméru otécent
urtujicim smér otdfeni je pfipojena-zobra-
zovaci jednotka (7) tvofend reversibilnim
gitatem a dekadickym zobrazenim stavu,
jejiZ -vystup je spojen s predvolbou rever-
zace (6} obsahujici koinciden&ni obvody k
provadéni ddajh zobrazovaci jednotky (7)
se zadanymi hodnotami a pFepinate pro na-
staveni horni a dolni dvrati posuvu a jejiz
reverzacni vystupy jsou pfipojeny na vstu-
py pro automatickou reverzaci jednotky (3)
volby sméru otédeni.

1" list vfkresi
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