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Vyndlez se tykd prevodového mecha~- ] 1

nismu, u ndho¥ je uplatndn hydraulicky
pFenos energle. Podstats vynélezu spolivé
v tom, %e sestdévd z generditoru st¥idavé- '

ho proudu kaepaliny, jen% je spojen vedeni- ~

mi s hydromotorem, jehoZ vystupy Jsou ve
styku s hiebenem a polohy vystupl jsou

vzéiemnd fézové posunuty. Bud hydromotor,

nobo h¥eben je zakotven na rému mechanis-

mu, popPipadé je hydromotor i hi‘eben vol-
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Vynédlez se tyké pirevodového mechanismu, u ndhoZ je
uplatnén hydraulicky pienos energie.

Dosud znémé prevodové mechanismy jsou tvoreny bud tuhy-
wi ¢leny, nap#iklad oéubenymi koly, kloubovymi &leny a podob-
né, neovo stejnosmérnymi hydraulickymi mechanismy. PouZ¥ije-li
se tuhych ¢lenld, je obtiZné uskutednit pienos energie na vzdé-
lenost vét3{ neZ 2 m a dédle pfi nepriznivé prostorové orienta-
ci hnacftho a hnaného &lenu mechanismu. Komplikace zpisobuje
rovnéZ zména smyslu pohybu, mé-li se uskuteénit piimo ve
strukture mechanismu. P¥enos energie do vzddlenosti vé&tsi neZ
2 m a v ndkterych pripadech i pri krat3ich vzddlenostech neZ
2 m je limitovén dynamickymi vlastnostmi, obtiZemi vznikaji-
cimi pri mazéni, krytovéni a tak podobné. Hydraulické prevodo-

vé mechanismy se stejnosmérnym proudem kapaliny umoZnuji pre-
" nos energie na vzdalenosti vt3f ne% 2 m a dovolujf libovol-
nou prostorovou orientaci hnacfho a hnaného &lenu. Zména
smyslu pohybu je snadno realizovatelnéd v jejich strukture.
Nedovoluji vSak piesnou reprodukci pohybu mezi vstupem a vy-
stupem pievodového mechanismu vlivem mélo tuhé vazby, jejiZ
tuhost je ovlivnéna svodovymi odpory. '

Uvedené nedostatky odstranuje prevodovy mechanismu podle
vynélezu. Jeho podstata spodivéa v tom, Ze sestdvéd 2 generéto-
ru str{davého proudu kapaliny, jenZ je spojen vedenimi s ales-
pon jednfim hydromotorem, jehoZ vystupy jsou ve styku s hiebe-
nem a polohy vystupl jsou vzdjemné fézové posunuty. Hydromo-
tor nebo hieben je zakotven na rému mechanismu, popifipadé je
hydromotor i hi¥eben volny.

Podle dalsfho vyznaku jsou vystupy dvou hydromotord ve
styku s dvojitym hrebenem. Tyto vystupy le?{ v jedné roviné
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nebo rovinéch svirajicich ihel v rozmezi 180° a% O. Ve vedenfch
je zarazen méni& sledu &innosti vedeni a pifipadné je k nim
pripojen blok s pojistnymi a doplnovacimi ventily.

Pouzitim hydraulického pienosu energie stifdavym proudem
kapaliny se doséhne jednodu3e synchronizace pohybu mezi hnacim
a hnanym &lenem pievodového mechanismu. Prevodovy mechanismus
se dvéma hydromotory, jejichZ vystupy leZ{ v jedné roviné pro-
ti sob&, umoznuji silové vyvéZeni dvojitého hiebene,a tim od-
lehdeni jeho vedeni. Sviraji-li roviny, ve kterych leZf vystu-
py, uhel men3i ne% 180°, je poruseno silové vyvéZeni dvojité-
ho hiebenu. Toto provedenf v3ak umoinuje variabilitu prosto-
rového usporédéni pievodového mechanismu. Jgou-1li vystupy, kte-
ré jsou ve styku s dvojitym nFebenem a nédleZej{ jednomu nebo
druhému hydromotoru, jako celek fézové posunuty, doséhne se
vétsl rovnomérnosti sily nebo momentu. JelikoZ mechanismug se
stffdavym proudem kapaliny pracuje s predpétim, jsou v ném trva-
le vymezeny vile, &im% se sniZuje hluc¢nost pfevodu zejména pri
prom&nach vnéjsf zatéZe a zvy3uje se presnost pri zméné smyslu
pohybu.

Priklad usporadéni prevodového mechanismu podle vynélezu
je znézorndn na vykrese. Na obr. 1 je schematicky
znézornén prevodovy mechanismus s jednim hydromotorem a obr. 2
zndzornuje motorickou &4st pievodoVého mechanismu se dvéma
hydromotory, JjejichZ vystupy leZ{ ve spolené roving s nulo-
vym celkovym fézovym posunutim.

Prevodovy mechanismus s hydraulickjm ptenosem energie po-

dle vynélezu se skléda z generétoru 1 stfidavého proudu kapa-
liny, na jeho% vstup je privédéna energie E, napifklad od
elektromotoru. Generator 1 stifdavého proudu kapaliny je spo-
jen vedenimi 71, 72 a% 7n s hydromotorem 2, ktery mé n - 1
vystupl, naprfklad pistid, kterymi je ve styku s h¥ebenem 3.
Ve vedenich 71, 72 a%Z Tn je zafazen m&ni& 5 sledu jejich é&in-
nosti. K vedenfm 71, 72 a% 7n je pripojen blok 6 s pojistny-
mi a doplnovacimi ventily. Hydromotor 2 nebo hfeben 3 je za-
kotven na rém 4.
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U druhého uspoiédéni podle obr. 2 je generdtor 1 stifda-
vého proudu kapaliny spojen vedenimi 71, 72 aZ 7n se dvéma
hydromotory 2 a 2°, jejichZ vystupy jsou ve styku s dvojitym
hiebenem 3°, Méni& 5 sledu &innosti vedenf a blok 6 s pojist-
nymi a doplnovacimi ventily jsou zapojeny stejné jako u prove-
deni podle obr. 1. |

Prevodovy mechanismu podle vynélezu pracuje nésledovné,
Pri spusténi motoru se uvede do chodu generdtor 1 stifdavého
proudu kapaliny, ktery rozkmitéd kapalinu ve vedenich 71, 72
aZ 7n a prends{ takto energii k hydromotoru 2, pop#ipadé k hyd-
romotorim 2 a 2°, Rozkmiténi kapaliny ve vedenich 71, 72 a% In

se déje postupné s fédzovym posuvem y = 2?; . Vystupy hydro=-

motoru 2 sledujf pohyb kapaliny ve vedenich a opiraji se pii
tom o hieben 3, jehoZ zuby majf volenu rozte& t tak, aby kaZdy
zdvih vystupu vyvolal posunut{ hiebene 3 o t/n-l. U provedent
se dvéma hydromotory 2 a g’ se opirajf vystupy o dvojity hie-
ben'z',_jehoz rozted zubd je volena opdt tak, Ze kaZdy zdvih
vystupu vyvola posunuti h¥ebene o dréhu t/n-1, jestliZe vystu-
py hydromotord 2 a 2° le%f na spolednych oséch. LeZi-li vystu-
py soudasnd v jedné roving, je dvojity hieben 3° silové vyvé-
Zen. lMénic¢ 5 sledu ¢innosti vedeni umoZnuje zménu smyslu po-
hybu hfebene 3, popripadé pri zakotveni hiebenu na rémi 4 me-
chanismu je moZné zménit smysl pohybu hydromotoru 2. Zpétny
pohyb vystupld hydromotord 2, poptipadé 2 a 2°)je odvozen od
pohybu hi‘ebene 3, popiipadé dvojitého hiebene 3°. JelikoZ
v hydraulickém mechanismu se st¥fdavym proudem kapeliny, pokud
neni hermeticky, dochdz{ k dniku kapaliny z jednotlivych ve-
denf 71, 72 a% 7n, je zajist&no jejf doplnovéni z bloku 6

8 pojistnymi a doplﬁovacimi ventily, ktery je napojen na vede-
nf 71, 72 aZ 7n a slouif gousasné i k omezovéni maximélntho
tlaku v prevodovém mechanismi. Kapalina, potfebné k doplnové~
ni, je k bloku 6 s pojistnymi a doplnovacimi ventily piivé-
déna z pomocného zdroje, kterym miZe byt napffklad hydroge-
nerédtor stejnosmérného proudu, hydraulicky akumulédtor a’podobné;‘a

Hydraulicky prevodovy mechanismus miZe byt také uspotédén
tak, Ze neobsahuje m&ni& 5 sledu &innosti vedent v pripadé,
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kdy se nepozaduje zména smyslu pohybu hydromotoru 2, resp. 2
a 2°, popripadé se tato operace realizuje zm&nou smyslu oté-
teni generdtoru 1 st¥fdavého proudu kapaliny. Délka a tvar
h¥ebene 3 mohou byt libovolné a jsou limitovény hlavné tech-
nologickymi mo%nostmi. Hfeben 3 nebo dvojity hieben 3’ miZe
tvorit napriklad ozubenou ty&, ozubené kolo kruhové, neokrouh-
1é, rovinné i prostorové usporéddané a podobné. '

Potet vedeni spojujicich generdtor 1 stifdavého proudu
kapaliny s hydromotorem 2 miZe byt teoreticky libovolny. Je-1i
poZadovéna zména smyslu pohybu hydromotoru 2 nebo 2 a 2°, je |
vyhodné volit tfi vedeni. Pii jednom nebo dvou vedenich je nutw
né spojovat dva motory, kaZdy pro jeden smér pohybu. Jejich
hiebeny maji nesymetricky tvar zubi.
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PREDMET VYINALEZU

Prevodovy mechanismus,vyznaéeny tim, Ze sestédvé z generéto-
ru /1/ stiidavého proudu kapaliny, jenZ je spojen vedenf-
mi /71, 72 a% Tn/ s alespon jednim hydromotorem /2/, jehoZ
vystupy jsou ve styku s hiebenem /3/ a polohy vystupd jsou
vzajemné fézové posunuty.

Prevodovy mechanismus podle bodu 1, vyznadeny tim, Ze vystu-
py dvou hydromotort /2 a 2°/ jsou ve styku s dvojitym hie-
benem /3°/, pridem? tyto vystupy le#f v jedné roving.

Prevodovy mechanismus podle bodld 1 a 2, vyznadeny tim, Ze
vystupy hydromotoru /2 a 2°/ le%l v rovinéch svirajicich
dhel 180° az 0°

Pfevoddmy mechanismus podle bodu 1 a2 3, vyzna&eny tim, Ze
ve vedenich /71, 72 a% Tn/ je zatazen m&ni& /5/ sledu é;n-
nosti vedeni /71, 72 aZ 7n/.

Prevodovy mechanismus podle bodl 1 aZ 4, vyznaleny tim, Ze

k vedenim /71, 72 aZ 7Tn/ je piripojen blok /6/ s pojistnymi
a doplnovacimi ventily.

1 wykres
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