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(54) = MAGNETGREIFER

(57) Die Erfindung betrifft einen an sich bekannten aus Spule und Magnetkern bestehenden

~ Magnetgreifer, wobei sich an den beiden Schenkeln des U-férmigen Joches flexible, mit

Weicheisenspénen gefiillte Beutel als Greifelemente befinden. In einer weiteren Ausfliihrungsform

sind eine Vielzahl von mit eben diesen Beuteln versehenen vertikal verschiebbaren Magnetkernen
matrixartig angeordnet, wobei jeweils zwischen benachbarten Elementen die Polaritat wechselt.
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Titel der Erfindung
"Magnetgreifer"

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft einen Magnetgreifer fiir Handhabeein-
richtungen zur Werkstlickhandhabung ferromagnetischer Werk-
stiicke, insbesondere fléchenhafter Werkstiicke mit ebener bis
stark unebener, durchbrochener oder unregelmidBiger Oberfléche.

Charakteristik der bekannten technischen Ldsungen

Auf dem Gebiet der Industrieroboter- bzw. Handhabetechnik
sind bereits eilne Vielzahl unterschiedlichster Greiferprin-
zipien bekannt, die sich in folgende Gruppen einteilen lassen:

- Zangeﬁgreifer oder andersartige mechanische Greifer mit
werkstiickspezifischer Zangen- oder Gesamtgestaltung

- Unterdruckgreifer zur Handhabung von Werkstiicken mit ebenen,
glatten und undurchbrochenen Greiffléchen

- Magnetgreifer zur Handhabung von ferromagnetischen Werk-
etiicken mit ebenen und glatten Greifflichen.

Alle diese bekannten Greifer sind jedoch nicht geeignet,
fléchenhafte ferromagnetische Werkstiicke mit unebener, durch-
brochener oder unregelmiBiger Oberfléche zu handhaben. AuBer-
dem passen sich die bekannten Greifer nur bedingt an unter-
schiedliche Werkstiicke an, so daB bei stark wechselndem Werk-
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sticksortiment oder unterschiedlzchen Greifbedingungen ein
erheblicher Aufwand fiir den Greiferwechsel und die Bereit-
,stellung einee geeigneten Greifersortimentes getrieben
'werden muB. : :

Ziel der Erfindung

Das Ziel der Erfindung besteht darin, die Nachteile bekannter
Greifer zu liberwinden und das Greifen von ferromagnetischen
Werkstiicken mit beliebig strukturierten Oberflichen zu er-
mglichen. Dariiber hinaus soll ein einheitlicher Greifer fiir
ein stark wechselndes Teilesortiment mit in weiten Grenzen
variablen Abmessungen und Oberflichenstrukturen geschaffen
werden, der - daraus abgeleitet - auch gewisse Toleranzen in
der TeilegrtBe oder -positionierung ausgleicht.

Wesen der Erfindugg

Die technische Aufgabe der Erfindung besteht darin, einen
Greifer anzugeben, der eine flexible Greiffliéche besltzt um
sich unterschiedlichen Oberfléchenstrukturen anzupassen und
auberdem die Werkstiicke an moglichst vielen Punkten greift,
damit trotz eventueller Ausbriiche, Locher o.d. sicheres Greifen
gewdhrleistet ist, wobei ferromagnetische Werkstiicke voraus-
gesetzt werden.,

Die Aufgabe w1rd erfindungsgemif dadurch geldst, daB an jedenm
als magnetischer Kern wirkenden Arm eines an sich bekannten
Magunetgreifers ein Beutel aus flexiblem Material, der voll-
sténdig oder teilweise mit Weicheisenpulver gefiillt ist, als
Greifelement angeordnet ist,

Ausfﬁhruggabeiapiel

Die Erfindung soll nachstehend an einem Ausfiihrungsbeispiel
ndher erlédutert werden.

Es zeigen: PFig. 1 einen erfindungsgemiBen Greifer
Fige 2 denselben in Mehrfachanordnung.



241160 6 ..

Fig. 1 zeigt einen erfindungsgemédfBen Magnetgreifer, bei dem
innerhalb einer Magnetspule 1 ein Magnetkern bzw. -schenkel

2 in bekannter Weise angeordnet ist, der U-formig ausgebildet
‘ist und an dessen belden freien Schenkeln sich jeweils ein
Beutel 3 aus flexibler Plastfolle o.a. befindet, der mit
Weicheisenpulver 4 gefiillt ist. Die PFiillung erfolgt vorzugs-
weise nur teilweise, so daB innerhalb der Beutel 3 ein Hohl-
raum 6 bestehen bleibt, dadurch passen sich die Beutel 3'
besser an gegebene Werkstiickkonturen an. Die beiden einzelnen
Magnetpole 7 sind dabei identisch gestaltet. Zur Befestigung
sind Gewindebolzen 5 vorgesehen. |

Durch diese Bauart kann sich das Greiforgan, der mit Weich-
eisenpulver 4 gefiillte Beutel 3,auf einfachste Weise an jede
beliebige Oberfléchenform und =-struktur sowie WerkstiickgroBe
anpassen; eine Greiferumriistung entfdllt vollig.

Die in Fig. 2 gezeigte Mehrfachanordnung gestattet das Greifen
eines fldchigen Werkstiickes 9 (z.B. eines Karosserieteiles)
mit unregelmalBiger Oberfléche, indem die oben beschriebenen
Einzelmagnete matrixformig angeordnet und hShenverstellbar
sind,‘um schnell einem wechselnden geometrischen Oberflédchen-
muster angepaBt werden zu konnen.

Dabei wechselt die Polaritét jewells zwischen zwel benach-
barten Einzelmagneten.

Durch Optimierung der vertikalen AnpreBkraft konnen sich alle
Einzelgreifer an die Oberfliéchenstruktur anpassen; die matrix-
formige Anordnung gewdhrleistet einen sicheren Griff auch dann,
wenn einer oder einige der Einzelgreifer wegen vorhandener
Ausbriiche, Bohrungen o.2, im Werkstiick 9 praktisch "ins Leere"
greifen. Zwischen den Magnetkernschenkeln 2sind Magnetkern-
Joche = 8 angeordnet. :



241160 6

vErfindungsansgruch

1. Magnetgreifer zur Handhabung von ferromagnetiachen
Werkstlicken mlit beliebiger Oberfléchenform und -gtruktur
sowle unregelméBigen Durchbriichen, Bohrungen o0.d. in der
Oberfléche, bestehend aus Magnetspule und Megnetkern bzw.
~gchenkel, dadurch gekennzeichnet ’
daB an jedem als magnetischer Kern wirkenden Arm ein
Beutel (3) aus flexiblem Material befestigt ist, der voll-
stindig oder teilweise mit Weicheisenpulver (4) gefiillt
‘ist.

2.,Magnetgreifer nach Punkt 1, dadurch gekenn-
zeilchnet, ‘ . _
daB mehrere Magnetkerne (2) nit daran befindlichen weich-
eisenpulvergefiillten Beuteln (3) hohenverstellbar matrix-
formig in einer Ebene angeordnet sind, wobei zwischen be-
" nachbarten Magnetkernen bzw. -schenkeln (2) die Polaritat
jeweils wechselt,

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen
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