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PROCEDE DE RECONNAISSANCE VOCALE D’UNE ADRESSE

DOMAINE TECHNIQUE AUQUEL SE RAPPORTE L'INVENTION

La présente invention concerne de maniére genérale le domaine de la
reconnaissance vocale. Elle concerne plus particulierement un procédé de
reconnaissance vocale d'un type particulier d’expressions, a savoir d’adresses
(et notamment du nom de voie et du nom de ville de cette adresse).

L’'invention concerne ainsi un procédé de reconnaissance vocale qui
comporte :

- une étape d’acquisition d’un énoncé formulé par un usager,

- une étape de recherche dans ledit énoncé dune partie
correspondant a un nom de voie et d’une partie correspondant a un nom de
ville, et

- une étape de déduction d’une adresse.

Elle concerne également un procédé de commande d’'un appareil de
cartographie, et un véhicule automobile équipé d’un appareil de cartographie et
d’'un systéme permettant de mettre en ceuvre ce procéedeé.

ARRIERE-PLAN TECHNOLOGIQUE

Il est déja connu d'utiliser dans de nombreuses situations des logiciels
de reconnaissance vocale afin de reconnaitre un énoncé formulé par un
usager.

Il est notamment connu d'utiliser un tel logiciel dans un veéhicule
automobile, de facon a ce que le conducteur puisse indiquer oralement a
I'appareil de navigation la destination a laquelle il souhaite se rendre, ce qui
evite la fastidieuse opération de saisie manuelle de cette adresse.

On connait ainsi par exemple du document FR2844590 un logiciel
dans lequel il est successivement demande a I'usager le nom de la ville, le nom
de la voie et le numéro de voie de son adresse de destination.

Le demande de ces informations en trois requétes successives
s’avere toutefois fastidieuse et peu naturelle, si bien que I'on souhaite permettre
a l'usager d’énoncer son adresse en une seule fois.

Il est alors connu d’utiliser des logiciels standards de reconnaissance

vocale, non spécifiguement dédiés a la reconnaissance d’adresses.
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La reconnaissance de chaque partie de I'adresse dans un énonceé
s’'avere toutefois compliquée a réaliser notamment dans les langues
francophones, si bien que les résultats fournis par de tels logiciels standards
restent aléatoires, ce qui et impacte la performance du taux de reconnaissance.

Actuellement, la solution utilisée consiste alors a offrir a I'usager le
choix entre plusieurs adresses correspondant globalement a I'énonceé tel qu'il a
été reconnu, restant alors au conducteur a sélectionner celle correspondant
effectivement a l'adresse de destination. Cette solution n’est toutefois pas
satisfaisante.

OBJET DE L’INVENTION

Afin de remédier aux inconvénients précités de I'état de la technique,
la présente invention propose une solution naturelle et simple de
reconnaissance vocale, permettant d’améliorer le taux de reconnaissance de
'adresse de destination énoncée par le conducteur (ou le passager) du
véhicule automobile.

Plus particuliéerement, on propose selon l'invention un procédé de
reconnaissance vocale tel que défini dans lintroduction, dans lequel il est
prévu :

- a I'étape de recherche au moins une premiére opération de lecture
en sens inverse d’au moins une portion dudit énoncé, en commengant par la fin
dudit énoncé, et au moins une seconde opération de lecture en sens normal
d’au moins une portion dudit énoncé, en commengant par le début dudit
énonce, et

- a I'étape de deéduction, de déduire le nom de ville en fonction au
moins du résultat de la premiére opération de lecture en sens inverse, et de
déduire le nom de voie en fonction au moins du résultat de la seconde
opération de lecture en sens normal.

Autrement formulé, selon I'invention, il est prévu de commencer a lire
I’énonceé par la fin afin de prendre rapidement connaissance du nom de la ville,
puis de lire I'énoncé par le début afin de reconnaitre le nom de voie.

Cette double lecture de [I'énoncé s’avere judicieuse plus
particulierement dans les pays ou la ville est mentionnée a la fin de I'adresse
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(typiguement en France et plus généralement dans les pays de langues latines
et dans les pays ou on utilise des mots de liaison entre les différentes parties de
I'adresse). En effet, s’il existe un grand nombre de noms de voies identiques
dans un pays, il existe un nombre restreint de noms de ville identiques dans ce
méme pays. Lorsqu'on recherche une adresse dans un « annuaire
électronique », il s’avere donc généralement plus judicieux de commencer par
reconnaitre le nom de la ville, puis ensuite de rechercher le nom de la voie
parmi les voies existantes dans la ville qui a été trouvée.

Cette stratégie permet ainsi non seulement de réduire le temps de
calcul, mais aussi de réduire les erreurs de reconnaissance. Il s’ensuit que le
conducteur d'un vehicule automobile est moins distrait par I'enregistrement de
son adresse de destination, au bénéfice de l'attention qu'il porte a la conduite
du véhicule.

Comme cela sera exposé ci-aprés plus en détails, la reconnaissance
de ces noms de villes et de voies pourra étre améliorée en comparant les
résultats de la lecture en sens normal et de la lecture en sens inverse de
I'énonce.

Cette reconnaissance pourra également étre ameéliorée en agissant de
facon dynamique, c'est-a-dire en supprimant de I'énoncé les parties déja
reconnues (typiguement le nom de ville) et les parties sans intérét pour la
reconnaissance (typiqguement les mots d’introduction et les mots de liaison
entre les différentes parties de I'adresse) puis en ne traitant ensuite que le reste
de I'énonce pour reconnaitre les autres parties de I'énonce (typiquement le nom
de voie).

Par rapport a une reconnaissance d'adresse statique, ce procédeé
dynamique permet donc de repérer des champs dans I'énoncé (nom de ville,
nom de voie, mot de liaison,...) et alors de concentrer la reconnaissance vocale
sur les seuls champs utiles et non de facon systématique sur tous les champs
de I'énonceé.

D’autres caractéristiques avantageuses et non limitatives du procédé

de reconnaissance vocale conforme a I'invention sont les suivantes :



10

15

20

25

30

WO 2018/167390 PCT/FR2018/050291

4

- il est prévu une premiére opération de lecture en sens normal d’'une
portion au moins dudit énonce, et le nom de ville est déduit en fonction
également du résultat de cette lecture en sens normal ;

- la premiére opération de lecture en sens inverse permettant de
déterminer une premiére estimation du nom de ville avec un premier taux de
reconnaissance, la premiére opération de lecture en sens normal permettant de
déterminer une seconde estimation du nom de ville avec un second taux de
reconnaissance, le nom de ville est choisi comme étant I'estimation pour
laquelle le taux de reconnaissance est le meilleur ;

- il est prévu de déterminer le nom de ville avant ladite seconde
opération de lecture en sens normal, et ladite seconde opération de lecture en
sens normal s’applique a une portion dudit énoncé qui exclut le nom de ville ;

- il est aussi prévu de rechercher dans ledit énoncé une expression
linguistique de liaison introduisant le nom de ville, et ladite seconde opération
de lecture en sens normal s’applique a une portion dudit énoncé qui exclut
ladite expression linguistique de liaison ;

- il est prévu de rechercher dans ledit énoncé une expression
linguistique d’introduction de l'adresse de destination, et ladite seconde
opération de lecture en sens normal s’applique a une portion dudit énoncé qui
exclut ladite expression linguistique d’introduction ;

- il est prévu une seconde opération de lecture en sens inverse d’'une
portion au moins dudit énoncé, et a I'étape de déduction, le nom de voie est
déduit en fonction aussi du résultat de cette seconde opération de lecture en
sens inverse ;

- 'adresse de destination comprenant un numéro de voie, le numéro
de voie est déduit d’'une opération de lecture en sens normal dudit énoncé.

L’invention concerne aussi un procédé de commande d’un appareil de
cartographie, dans lequel il est prévu de mettre en ceuvre un procede de
reconnaissance vocale tel que précité afin de déterminer une adresse de
destination, puis de rechercher I'adresse de destination dans la mémoire dudit
appareil de cartographie.



10

15

20

25

30

WO 2018/167390 PCT/FR2018/050291

5

L’invention concerne egalement un véhicule automobile comportant
un appareil de cartographie, des moyens d’acquisition d’'un énoncé formulé par
un usager, et des moyens de traitement dudit énoncé, qui sont adaptés a
mettre en ceuvre un procédé de commande tel que précité.

DESCRIPTION DETAILLEE D’'UN EXEMPLE DE REALISATION

La description qui va suivre en regard des dessins annexés, donnés a
titre d’exemples non limitatifs, fera bien comprendre en quoi consiste I'invention
et comment elle peut étre réalisée.

Sur les dessins annexés :

- la figure 1 est une vue schématique en perspective d’'un véhicule
automobile conforme a I'invention, et

- la figure 2 est une représentation d’'un exemple d’énoncé pouvant
étre formulé par le conducteur du vehicule automobile de la figure 1.

A titre préliminaire, on notera que l'invention décrite ci-aprés pourra
étre mise en ceuvre sur tout type d’appareil électronique sur lequel un usager
peut souhaiter renseigner une adresse.

En particulier, elle pourra étre mise en ceuvre sur tout type d’appareil
portable ayant une fonction de cartographie, notamment sur les appareils de
géolocalisation et de navigation portables ou sur les téléphones mobiles
intelligents (du type « smartphone ») ayant une application de géolocalisation et
de navigation.

Ici, comme le montre la figure 1, on considérera qu’elle sera mise en
ceuvre sur un véhicule automobile 10 qui comporte une console centrale ayant
une fonction intégrée de géolocalisation et de navigation.

Ce vehicule automobile 10 comporte a cet effet un moyen
d’acquisition de sons, typiquement un microphone 11 placé dans I'habitacle de
fagon a pouvoir enregistrer clairement la voix du conducteur.

Il comporte également des enceintes pour émettre des sons.

Il comporte aussi, sur sa console centrale, un écran d’affichage 12

d’informations.
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Il comporte enfin un calculateur comportant un processeur (CPU), une
memoire vive (RAM), une mémoire morte (ROM), et differentes interfaces
d'entrée et de sortie.

Gréace a ses interfaces d'entrée, le calculateur est adapté a recevoir
des signaux d'entrée provenant notamment du microphone 11.

Gréace a ses interfaces de sortie, le calculateur est adapté a émettre
des signaux de commande, notamment des signaux de commande d’affichage
d'informations sur I'écran d’affichage 12 et des signaux de commande
d’émission de signaux sonores via les enceintes.

La mémoire morte mémorise des données utilisées dans le cadre du
procéde décrit ci-dessous.

Elle mémorise notamment des programmes d’ordinateur (ci-apres
appelés « logiciels ») comprenant des instructions dont I'exécution par le
processeur permet la mise en ceuvre par le calculateur du procédé décrit ci-
apres.

Parmi ces programmes d’ordinateur, la mémoire du calculateur stocke
un logiciel de cartographie et de géolocalisation. Ce logiciel, bien connu de
I'nomme du métier et qui ne fait pas en propre I'objet de la présente invention,
ne sera pas ici décrit en détail. On retiendra seulement que ce logiciel permet
de repérer une adresse sur une carte et de proposer un trajet permettant de
rejoindre cette adresse. Il comporte pour cela une base de données qui
référence toutes les adresses dans une zone prédéfinie (typiquement en
France).

La memoire du calculateur stocke également un logiciel d’analyse
vocale, qui est notamment congu pour traiter des phrases ou des parties de
phrase afin de reconnaitre les mots composant ces phrases ou ces parties de
phrases. Un tel logiciel d’analyse vocale, qui ne fait pas en propre I'objet de la
présente invention, est déja utilisé dans le commerce et sera donc ici considéré
comme une sorte de boite noire dans laquelle :

- on peut soumettre en entrée un « fichier son » comprenant un

énonce (une phrase ou une partie de phrase),
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- le résultat en sortie est composé d'un « fichier texte » comprenant
des mots tels qu’ils ont été compris, et d’'un niveau de confiance.

Le niveau de confiance affecté au fichier texte est un degré de
croyance qu’il faut avoir dans le résultat fourni par la boite noire. Il est par
exemple égal a I'une des trois propositions suivantes : « faible » ou « moyen »
ou « fort ».

La mémoire du calculateur stocke enfin un logiciel de recherche, qui
fait ici plus particulierement I'objet de la présente invention, et qui est congu
pour émettre des requétes vers le logiciel d’analyse et pour traiter les résultats
obtenus, en faisant le lien avec les adresses stockées dans la base de données
du logiciel de géolocalisation et de navigation.

Ce logiciel de recherche est ainsi congu pour mettre en ceuvre le
procédé de reconnaissance vocale conforme a l'invention, c'est-a-dire pour
reconnaitre avec une grande efficacité une adresse de destination dans une
phrase formulée par le conducteur 20 du véhicule automobile 10.

Dans la suite de cet exposé, on utilisera le terme « énoncé » pour
désigner une phrase qui est formulée par le conducteur et qui comporte une
adresse de destination.

On utilisera le terme « paquet » pour désigner un fichier son soumis
au logiciel d’analyse pour traitement. |l pourra comprendre une syllabe, une
partie de syllabe, un mot, une partie de mot, ou plus généralement tout ou
partie de I'énoncé.

On utilisera I'expression « adresse de destination » pour désigner un
ensemble de trois champs (numéro de voie 31 - nom de voie 32 - nom de ville
33).

Bien entendu, cette adresse de destination pourrait comporter
davantage de champs (un code postal, un numéro de batiment, ...) mais on se
limitera ici a une adresse simple, pour la clarté de cet exposé.

On considérera que dans I'énoncé 30, I'adresse de destination sera
formulée a la maniére latine, en commengant par le numéro de voie 31, puis en

donnant ensuite le nom de voie 32 et enfin le nom de ville 33.
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Comme le montre plus clairement la figure 2, on considérera plus
précisément ici que [I'énoncé comporte une expression linguistique
d’introduction 34, suivie du numéro de voie 31, suivi du nom de voie 32, suivi
d’'une expression linguistique de liaison 35, suivie du nom de ville 33.

L’expression linguistique d’introduction 34 peut typiqguement étre du
type « je veux aller au », ou « aller au », ou « mon adresse de destination est
au ». On considérera ici que la mémoire du calculateur comporte un catalogue
d’expressions linguistiques d’introduction, permettant de repérer facilement
cette expression dans I'ensemble de I'énoncé 30 formulé par le conducteur.

De la méme maniére, la mémoire du calculateur comporte un
catalogue d’expressions linguistiques de liaison, permettant de repérer
facilement cette expression dans I'ensemble de I'énoncé 30 formulé par le
conducteur.

A ce stade de I'exposé, on peut commencer par décrire brievement le
proceéde tel qu’il est mis en ceuvre par le calculateur.

Ce procédé comporte trois étapes principales.

La premiére étape consiste a acquérir, grace au microphone 11, un
énonce 30 formulé par le conducteur 20.

On peut prévoir a cette étape que le calculateur choisisse de traiter cet
enoncé 30 s'il en regoit I'ordre explicite (par exemple via un bouton de la
console centrale permettant au conducteur de lancer la procédure de
reconnaissance d’adresse) ou s'’il détecte dans I'énoncé 30 une expression
linguistique d’introduction 34.

Le procédé comporte alors une seconde étape de recherche dans
I'’énoncé 30 d’'une partie correspondant au numéro de voie 31, d’'une partie
correspondant au nom de voie 32 et d’'une partie correspondant au nom de ville
33.

Cette étape s’avére difficile a mettre en ceuvre car ces trois parties
sont difficiles a distinguer les unes des autres et a distinguer des expressions
linguistiques de liaison et d’introduction.

Le procédé comporte enfin une troisieme étape de déduction de
I'adresse de destination.
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Selon une caractéristique particulierement avantageuse de I'invention,
la recherche du nom de voie 32 et du nom de ville 33 dans I'énoncé 30 est
réalisée grace a une lecture en sens normal de I'énoncé 30 (plus
communément désignée par I'expression anglaise « direct scan ») et a une
lecture en sens inverse de cet énoncé 30 (plus communément désignée par
I'expression anglaise « backward scan »).

Pour bien comprendre I'invention, on peut maintenant décrire plus en
détail un mode de mise en ceuvre de ce procédeé sur un exemple particulier.

Dans I'exemple de la figure 2, I'énoncé 30 acquis est formé par la
phrase « Aller au 15 rue du général De Gaulle a Paris ».

Pour commencer, le calculateur réalise une opération de lecture en
sens normal de I'’énoncé 30, afin de détecter si cet énoncé 30 comporte une
expression linguistique d’'introduction 34.

Si tel n'est pas le cas, le calculateur interpréte cette information
comme signifiant que I'énoncé ne concerne pas une adresse de destination. De
ce fait, le procédé s’interrompt.

Dans le cas contraire, le calculateur initie la procédure de détection de
I'adresse de destination.

Pour cela, le calculateur commence par supprimer cette expression
linguistique d’introduction 34 de I'énonce 30. De cette maniere la partie de
I’énonceé restant a traiter présente une longueur réduite, ce qui diminue le temps
de calcul et permet d’obtenir de meilleurs résultats.

Dans lI'exemple de la figure 2, la « partie restant a analyser de
I'’énoncé 30 » est alors composée de l'expression « 15 rue du geénéral De
Gaulle a Paris ».

Le calculateur peut alors par exemple rechercher dans le début de
cette partie restant a analyser un chiffre, afin de trouver le numéro de voie 31,
par une lecture de I'énoncé en sens normal.

Une fois trouve, le calculateur supprime ce numéro de voie 31 de la
partie restant a analyser de I'énoncé 30 (on notera ici qu’en variante, cette
étape de recherche du numeéro de voie pourra étre réalisé plus tard, auquel cas
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la lecture de I'énoncé en sens inverse sera prévue pour s’arréter dés que I'un
des mots suivants sera trouveé : rue, avenue, chemin, ...).

Dans I'exemple de la figure 2, la partie restant a analyser de I'énoncé
30 est alors formée par « rue du général De Gaulle a Paris ».

A ce stade, le calculateur va chercher a déterminer le nom de ville 33.
Il est en effet plus facile de déterminer le nom de voie 32 aprées avoir déterminé
le nom de ville 33 dans la mesure ou, une fois le nom de ville 33 connu, le
nombre de possibilité de noms de voie est restreint (grace a I'utilisation de la
base de données d’adresses du logiciel de geolocalisation et de navigation).

Pour cela, le calculateur réalise une premiere opération de lecture en
sens inverse de la partie restant a analyser de I'énoncé 30 (en commengant par
la fin de I'énonceé 30).

Le logiciel de recherche envoie pour cela au logiciel d’analyse des
paquets comprenant des parties de plus en plus longs de la fin I'énoncé 30.

Le logiciel de recherche peut arréter de transmettre ces paquets dés
que le logiciel d’analyse renvoie un mot qui correspond a une ville mémorisée
dans la mémoire du logiciel de géolocalisation et de navigation. En variante, il
pourrait ne s’arréter que lorsque I'ensemble de la partie restant a analyser de
I'’énonceé 30 a été soumise au logiciel d’analyse.

Quoiqu’il en soit, le logiciel de recherche obtient ainsi une « premiére
estimation du nom de ville 33 », a laquelle est affecté un niveau de confiance.

On pourrait considérer cette estimation comme juste.

Toutefois, le procédé propose ici de confirmer cette estimation de
deux maniéres différentes.

La premiére maniére consiste a doubler I'opération de lecture en sens
inverse de la partie restant a analyser de I'énoncé 30 par une opération de
lecture en sens normal de cette partie de I'’énoncé 30. Pour cela, un paquet
comprenant la partie restant a analyser de I'énoncé 30 est envoyé au logiciel
d’analyse, de facon ce que ce dernier renvoie plusieurs mots dont l'un
correspond a une « seconde estimation du nom de ville ». Ici encore, un niveau

de confiance est affecté a cette seconde estimation du nom de ville.
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La seconde maniere de juger de la justesse de chacune de ces deux
estimations consiste a s’assurer que chaque estimation de nom de ville est bien
précédée dans I'énoncé 30 d’'une expression linguistique de liaison 35. Si tel
n'est pas le cas, le niveau de confiance affecté a I'estimation correspondante
est diminué en conséquence.

Alors, le calculateur considere que le nom de ville 33 est égal a
I'estimation pour laquelle le niveau de confiance est le plus éleveé.

Il s’agit ensuite pour le calculateur de trouver le nom de voie 32.

Pour cela, le calculateur commence par exclure le nom de ville 33 et
I'expression linguistique de liaison 35 de I'énonceé 30.

Dans I'exemple de la figure 2, la partie restant a analyser de I'énoncé
30 est alors formée par « rue du général De Gaulle ».

Grace au procédé mis en ceuvre, on comprend donc que la partie
restant a analyser de I'énoncé 30 comporte uniquement le nom de voie 32. On
sait aussi que, connaissant le nom de ville 33, le nombre de possibilités de
noms de voie 32 est relativement faible, si bien qu’il va étre possible de
déterminer avec une tres bonne fiabilité ce nom de voie 32.

Pour cela, il est prévu une seconde opération de lecture en sens
normal de la partie restant a analyser de I'’énoncé 30. Cette opération permet
de trouver une premiére estimation du nom de voie, a laquelle est affecté un
niveau de confiance.

Ici, pour accroitre encore la fiabilité du procédé, il est prévu de
maniére concomitante une seconde opération de lecture en sens inverse de la
partie restant a analyser de I'énoncé 30. Cette opération permet de trouver une
seconde estimation du nom de voie, a laquelle est affecté un autre niveau de
confiance.

Le nom de voie 32 est alors considéré égal a I'estimation a laquelle
est affecté le niveau de confiance le plus élevé.

A l'issue de cette opération, le calculateur peut donc mémoriser dans

sa mémoire vive les trois champs de I'adresse de destination.
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Cette adresse de destination est alors automatiquement soumise au
logiciel de géolocalisation et de navigation, de fagon a ce que ce dernier puisse
proposer au conducteur 20 un trajet aboutissant a cette adresse.

Pour plus de sécurité, on peut prévoir avant cela que cette adresse de
destination soit soumise au conducteur pour vérification, soit par un affichage
de cette adresse sur I'écran d’affichage de la console centrale, soit en utilisant
les enceintes équipant le véhicule.

Enfin, on pourra noter que le procédé selon linvention pourra
également fonctionner dans le cas ou I'énoncé comportera exclusivement une
expression linguistique d’introduction suivie d’'un nom de ville (par exemple « je
veux aller a Paris »). Le procédé permettra en effet de determiner le nom de

ville avec une grande fiabilite.
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REVENDICATIONS

1. Procédé de reconnaissance vocale d'une adresse de destination
qui comprend au moins un nom de voie (32) et un nom de ville (33),
comprenant :

- une étape d’'acquisition d’'un énonceé (30) formule par un usager (20),

- une étape de recherche dans ledit énoncé (30) d'une partie
correspondant au nom de voie (32) et d'une partie correspondant au nom de
ville (33), et

- une étape de déduction de I'adresse de destination,

caractérisé en ce que, a I'étape de recherche, il est prévu :

- au moins une premiére opération de lecture en sens inverse d'au
moins une portion dudit énoncé (30), en commencant par la fin dudit énoncé
(30), et

- au moins une seconde opération de lecture en sens normal d'au
moins une portion dudit énonceé (30), en commengant par le début dudit énonceé
(30),

et en ce que le nom de ville (33) est déduit en fonction au moins du
résultat de la premiére opération de lecture en sens inverse, et le nom de voie
(32) est deduit en fonction au moins du résultat de la seconde opération de
lecture en sens normal.

2. Procédé de reconnaissance vocale selon la revendication
précédente, dans lequel il est prévu une premiére opération de lecture en sens
normal d’une portion au moins dudit énoncé (30), et dans lequel le nom de ville
(33) est déduit en fonction également du résultat de cette lecture en sens
normal.

3. Procédé de reconnaissance vocale selon I'une des revendications
précédentes, dans lequel :

- il est préevu de déterminer le nom de ville (33) avant ladite seconde
opération de lecture en sens normal, et

- ladite seconde opération de lecture en sens normal s’applique a une

partie dudit enonce (30) qui exclut le nom de ville (33).
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4. Procédé de reconnaissance vocale selon I'une des revendications
précédentes, dans lequel :

- il est prévu de rechercher dans ledit énoncé (30) une expression
linguistique d’introduction (34) de I'adresse de destination, et

- ladite seconde opération de lecture en sens normal s’applique a une
partie dudit énonceé (30) qui exclut ladite expression linguistique d’introduction
(34).

5. Procédé de reconnaissance vocale selon I'une des revendications
précédentes, dans lequel :

- il est prévu de rechercher dans ledit énoncé (30) une expression
linguistique de liaison (35) introduisant le nom de ville (33), et

- ladite seconde opération de lecture en sens normal s’applique a une
partie dudit énonce (30) qui exclut ladite expression linguistique de liaison (35).

6. Procédé de reconnaissance vocale selon I'une des revendications
précédentes, dans lequel :

- il est prévu une seconde opération de lecture en sens inverse d’'une
partie au moins dudit énonceé (30), et

- a I'étape de déduction, le nom de voie (32) est déduit en fonction
aussi du résultat de cette seconde opération de lecture en sens inverse.

7. Procédé de reconnaissance vocale selon I'une des revendications
précédentes, dans lequel, I'adresse de destination comprenant un numeéro de
voie (31), le numéro de voie (31) est déduit d’'une opération de lecture en sens
normal dudit énonceé (30).

8. Procedé de commande d’'un appareil de cartographie, dans lequel il
est prévu de mettre en ceuvre un procédé de reconnaissance vocale conforme
a l'une des revendications précédentes afin de déterminer une adresse de
destination, puis de rechercher I'adresse de destination dans ledit appareil de
cartographie.

9. Véhicule automobile comportant un appareil de cartographie, des
moyens d’acquisition d’'un énonceé (30) formulé par un usager, et des moyens

de traitement dudit énoncé (30), caractérisé en ce que les moyens de
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traitement sont adaptés a mettre en ceuvre un procédé de commande dudit

appareil de cartographie qui est conforme a la revendication précédente
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