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Opis wynalazku

Mechaniczny konfigurowany uchwyt z multiplikacyjnym wzmacniaczem sit przeznaczony jest do
mocowania réznorodnych przedmiotéw, zwtaszcza do ich obrébki zwiazanej z wywieraniem duzych sit.

Patent US4811622 przedstawia rozwigzanie, mechanizm multiplikatora sity zawierajacy podsta-
wowy element podtrzymujacy, przy czym dzwignia napedowa jest potaczona obrotowo za pomoca
pierwszego elementu obrotowego ze wspomnianym podstawowym elementem podtrzymujacym, ktéry
moze by¢ obracany wokoét pierwszego sworznia o zadany kat miedzy jego pierwszym i drugim potoze-
niem, dzwignia napedzana ktérego koniec jest potaczony obrotowo z wolnym korncem dzwigni napedo-
wej za pomoca drugiego sworznia, popychacz potaczony obrotowo z drugim koricem napedzanej dzwi-
gni, ktory otrzymuje zwielokrotniona sile i przenosi ja na inny element, przy czym wspomniany popy-
chacz jest podparty z dala od $rodka obrotu w odlegtosci zasadniczo réwnej odlegtosci zdefiniowanej
miedzy pierwszym i drugim $rodkiem obrotowym oraz srodki prowadzace do prowadzenia popychacza
sprzezonego z napedzana dzwignia, ktéra zmusza napedzana dzwignie do obracania sie wokét dru-
giego srodka obrotu, ta z kolei zmusza wymieniony popychacz wzdtuz ciagtej $ciezki do ruchu potozo-
nego blisko wspomnianego pierwszego czopa, co powoduje zwielokrotnienie duze;j sity.

Wynalazek US4660429 przedstawia mozliwos¢ zwielokrotnienia sity z regulacjg za pomoca urza-
dzenh pozycjonujacych na przyktad sruby regulacyjnej lub dwéch klindw. Wszedzie tam, gdzie duze sity
musza by¢ przytozone na kroétkie odlegtosci, przydatne jest zastosowanie urzadzenia zwiekszajacego
site. Wedtug niniejszego wynalazku bardzo duze przetoZzenia sa uzyskiwane przez wstawienie tylko
nieznacznie przesunietej osi przenoszenia sity. O$ przenoszenia sity moze by¢ w sposéb ciagty prze-
suwana na obie strony osi obrotu za pomoca urzadzen pozycjonujacych, najlepiej sruby regulacyjnej
lub dwéch klindw. W ten sposdb uzyskuje sie zmienne generowanie sity przy szeroko zmiennym zakre-
sie przetozenia. Wynalazek mozna zastosowac¢ np. do produkcji i obstugi pras, urzadzen zaciskowych,
zginajacych i napinajacych.

Wedtug wynalazku JP2011042133 (A) rozwigzanie dotyczy zwigkszenia sity mocowania zamy-
kanej formy wtryskowej na maszynie o zbyt matym nacisku poprzez zastosowanie mechanizmu klino-
wego, ktory realizuje potrzebna multiplikacje.

W powyzszych rozwiazaniach sa konstrukcje zwiekszajace site polegajace na zastosowaniu klina
przesuwnego, dzwigni, prowadnic tukowych, przesuwnego ustawienia osi. Wzmocnienia uzyskuje sie
wykorzystujac dzwignie i zwiazane z nimi osie obrotéw na potaczeniach.

W proponowanym rozwiazaniu zastosowano czopy przesuwne w prowadnicach oraz uktad ra-
mion umozliwiajacych multiplikacje sity mocowania obrabianych przedmiotéw.

Uchwyt z multiplikacyjnym zwiekszeniem sity przeznaczony jest do mocowania przedmiotéw
gtébwnie na obrabiarkach do obrébki wiérowej: tokarki, frezarki, centra obrébcze tam, gdzie wystepuja
duze sity skrawania. Konstrukcja uchwytu zapewnia réznorodne mozliwosci mocowania przedmiotéw,
miedzy innymi do obrébki w sytuacji potrzeby wywierania duzych sil przy zatozeniu niewielkich sil sto-
sowanych przez sitownik na przyktad pneumatyczny lub operatora. Uchwyt instalowany jest na tarczy
zabierakowe] znajdujacej sie na wrzecionie obrabiarki wykonujac gtéwny ruch obrotowy lub na stole
przedmiotowym maszyn wykonujacym, ruchy posuwowe przedmiotu.

Rozwiazanie wedtug wynalazku sktada sie z dwdch symetrycznych zespotéw, lewego i prawego,
z ktérych kazdy ustalony jest wzgledem piyty korpusu za pomoca, czopdw. Kazdy z zespotéw utworzony
jest z dwdch uktadéw ramion, srodkowych i bocznych, ktére sa potaczone za pomoca prowadnic
i sworzni tworzac cato$¢ mechanizmu do mocowania obrabianych przedmiotéw.

Zespoty potaczone sa ramionami, ktérych jedne kornce sa spiete czopem przesuwnym w central-
nej prowadnicy, a drugimi kohicami potaczone sa za pomoca sworzni przesuwnych w prowadnicach-
srodkowych.

W prowadnicach srodkowych zamocowane sa jednym koncem rozpierajace ramiona dziatajace
na przesuwne czopy w bocznych prowadnicach, w ktérych zamocowane sa jednym kohcem ramiona
uktadu bocznego. Natomiast ich drugi koniec jednego ramienia uktadu bocznego skierowany jest do osi
symetrii uchwytu i potaczony obrotowo sworzniem z ptyta korpusu a drugi koniec drugiego ramienia
potaczony jest ze sworzniem przesuwnym w zewnetrznych prowadnicach, do ktérego dotaczony jest
dociskowy element mocujacy obrabiany przedmiot.

Ramiona w zespotach lewym i prawym, ktérych konhce sa spiete czopem w centralnej prowadnicy
maja takie same dtugosci. Rozpierajace ramiona usytuowane w obu zespotach jednym koricem w $rod-
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kowych prowadnicach maja takie same dtugosci oraz ramiona zamocowane w zewnetrznych prowad-
nicach maja takie same dtugosci. Pary ramion usytuowane sa na wspodlnym czopie w taki sposéb, ze
tworza kat rozwarty o od 150° do 175°.

Dtugosci prowadnic wynikaja z wymaganych przemieszczeh odpowiadajacych zmianom potoze-
nia poszczegdlnych ramion w zakresie katowym o od 150° az do osiggniecia warto$ci granicznej nie
wiekszej niz 180° podczas zaciskania przedmiotu w uchwycie. Srodkowe prowadnice obu zespotéw
lewego i prawego sa usytuowane prostopadle do centralnej prowadnicy taczacej oba zespoty i prosto-
padle do bocznych prowadnic. Zewnetrzne prowadnice ze sworzniami przesuwnymi wyposazonymi
w elementy dociskowe mocujace obrabiany przedmiot sa nastawne i moga by¢ ustawiane wzgledem
osi centralnej prowadnicy pod katem B z zakresu 90°—~135°. Srednice czopéw w obu zespotach dobiera
sie ze wzgledu na niezbedna wytrzymatosé na Scinanie od obciazen podczas mocowania i obrobki
przedmiotow.

Srodkowe prowadnice, boczne prowadnice oraz zewnetrzne prowadnice mocowane sa do piyty
korpusu za pomoca srub w otworach montazowych, ktére posiadaja rozktad umozliwiajacy konfiguro-
wanie uchwytu poprzez zmiane ich potozenia.

Uchwyt multiplikacyjny przeznaczony jest do przedmiotéw o ztozonych ksztattach, korpuséw pro-
stopadtosciennych lub innych, dla ktérych nie ma standardowego ustawienia i mocowania i dla nich
mozna zaprojektowaé indywidualne elementy dociskowe i odpowiednio ustawi¢ ich prowadnice ze-
wnetrzne.

Mechaniczny konfigurowany uchwyt wedtug wynalazku w przyktadzie wykonania zostat uwidocz-
niony na rysunku, na ktérym Fig. 1 przedstawia uchwyt z obrabianym przedmiotem mocowanym we-
wnetrznie, a Fig. 2 przedstawia uchwyt z obrabianym przedmiotem mocowanym zewnetrznie w widoku
z gory oraz w przekroju poprzecznym A-A.

Mechaniczny konfigurowany uchwyt uwidoczniony na rysunku Fig. 1 instaluje sie, na tarczy za-
bierakowej znajdujacej sie na wrzecionie obrabiarki wykonujac gtéwny ruch obrotowy. Uchwyt sktada
sie z dwdch symetrycznych zespotdw, lewego i prawego, z ktérych kazdy ustalony jest wzgledem ptyty
korpusu 11 za pomoca czopdw 7. Zespoty te potaczone sa jednym koricem ramionami 2 spietymi czo-
pem przesuwnym w centralnej prowadnicy 1. Zespdl lewy i prawy ma dwa uktady ramion: srodkowy
i boczne umieszczone w taki sposdb ze ramiona 2 Srodkowego zespotu lewego i prawego drugimi kon-
cami potagczone sg za pomoca sworzni przesuwnych w prowadnicach srodkowych 3, w ktérych zamo-
cowane sa jednym koncem rozpierajace ramiona 4 dziatajace na przesuwne czopy w bocznych pro-
wadnicach 5. Ramiona 6 zamocowane s3 jednym koricem w bocznych prowadnicach § natomiast drugi
koniec jednego ramienia 6 skierowany jest do osi symetrii uchwytu i potaczony czopem 7 z ptyta korpusu
11 a drugi koniec drugiego z ramion 6 potaczony jest ze sworzniem przesuwnym w zewnetrznych pro-
wadnicach 8. W obu zespotach lewym i prawym ramiona 2 majq takie same dtugo$ci, rozpierajace ra-
miona 4 maja takie same dtugo$ci i ramiona 6 maja takie same dtugosci. Pary ramion 2, 4, 6 usytuowane
sg na wspolinym czopie i tworza kat rozwarty o 160°.

Do przesuwnych czopdw zewnetrznych prowadnic 8 w zespole lewym i prawym dotaczone sg
dociskowe elementy 9 za pomoca ktérych zamocowany jest wewnetrznie do obrobki widrowej przedmiot
10 w wyniku przesuwania sworznia i zablokowania go w prowadnicy 1.

Prowadnice zewnetrzne 8 z przesuwnymi czopami i dociskowymi elementami 9 obrabianego
przedmiotu 10 sa ustawione wzgledem osi centralnej prowadnicy 1 pod katem 3 125°.

Prowadnice srodkowe 3 obu zespotéw lewego i prawego sg usytuowane prostopadle do central-
nej prowadnicy 1 i prostopadle do bocznych prowadnic 5 i sg one mocowane do ptyty korpusu 11 za
pomoca $rub w otworach montazowych, ktére posiadaja rozktad umozliwiajacy konfigurowanie uchwytu
poprzez zmiane ich potozenia.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechaniczny konfigurowany uchwyt z multiplikacyjnym wzmacniaczem sity utworzony z ra-
mion, przesuwnych prowadnic, sworzni, czopéw, znamienny tym, ze sktada sie z dwéch sy-
metrycznych zespotéw, lewego i prawego, z ktérych kazdy ustalony jest wzgledem ptyty kor-
pusu (11) za pomoca czopdw (7), i zespoty te potaczone sa jednym koricem ramionami (2)
spietymi czopem przesuwnym w centralnej prowadnicy (1), przy czym kazdy zespdl lewy
i prawy ma dwa uktady ramion: srodkowy i boczne usytuowane w taki sposéb, ze ramiona (2)
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srodkowego zespotu lewego i prawego drugimi koncami potaczone sa za pomoca sworzni
przesuwnych w prowadnicach srodkowych (3), w ktérych zamocowane sa jednym koncem
rozpierajace ramiona (4) dziatajace na przesuwne czopy w bocznych prowadnicach (5), w kto-
rych zamocowane sa jednym koricem ramiona (6), natomiast drugi koniec jednego ramienia
(6) skierowany jest do osi symetrii uchwytu i potaczony czopem (7) z ptytg korpusu (11) a drugi
koniec drugiego z ramion (6) potaczony jest ze sworzniem przesuwnym w zewnetrznych pro-
wadnicach (8), do ktérego dotaczony jest dociskowy element (9) mocujacy obrabiany przed-
miot (10), oraz tym, ze w zespotfach lewym i prawym ramiona (2) maja takie same dtugosci,
a takze rozpierajace ramiona (4) majg takie same dtugosci, i ramiona (6) maja takie same
diugosci, i ze kazde pary ramion usytuowane sa na wspoélnym czopie w taki sposéb, Ze tworza
kat rozwarty a w zakresie od 150° do 175°.

. Mechaniczny konfigurowany uchwyt wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze dtugos$ci centralne;j
prowadnicy (1), Srodkowych prowadnic (3), bocznych prowadnic (5) i zewnetrznych prowadnic
(8) wynikaja z wymaganych przemieszczen odpowiadajacych zmianom potozenia ramion (2),
(4), (6) w zakresie katowym od 150° az do osiagniecia warto$ci granicznej nie wiekszej niz
180° podczas zaciskania przedmiotu (10).

. Mechaniczny konfigurowany uchwyt wedtug zastrz. 1, 2, znamienny tym, ze prowadnice
Srodkowe (3) obu zespotdw lewego i prawego sg usytuowane prostopadle do centralnej pro-
wadnicy (1) taczacej oba zespoty i prostopadle do bocznych prowadnic (5).

. Mechaniczny konfigurowany uchwyt wedtug zastrz. 1, 2, 3, znamienny tym, ze prowadnice
zewnetrzne (8) z dociskowymi elementami (9) obrabianego przedmiotu (10) sa nastawne
i moga by¢ ustawiane wzgledem osi centralnej prowadnicy (1) taczacej oba zespoty pod katem
B z zakresu 90°-135°.

. Mechaniczny konfigurowany uchwyt wedtug zastrz. 1, 2, znamienny tym, ze $rednice sworzni
i czopow (7) w obu uktadach ramion zespotéw lewego i prawego dobiera sie ze wzgledu na
niezbedna wytrzymatosé na scinanie od obciazen podczas mocowanych przedmiotéw.

. Mechaniczny konfigurowany uchwyt wedtug zastrz. 1, 2, 3, 4, znamienny tym, Zze $rodkowe
prowadnice (3), boczne prowadnice (5), oraz zewnetrzne prowadnice (8) mocowane sa do
ptyty korpusu (11) za pomoca $rub w otworach montazowych, ktére posiadaja rozktad umoz-
liwiajacy konfigurowanie uchwytu poprzez zmiane ich potozenia.
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Rysunki

Fig.t.
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Fig.2.
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