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W znanych ukladach polgczenr stuzacych do
naprowadzania zespolu zyroskopowego w poto-
zenie robocze stuzy uklad zawierajacy kompas,
jako uklad wyznaczajacy péinoc, przy czym od-
biornik przekazywania zdalnego, przynaleiny
do sterowanego kursu, zsynchronizowany
z ukladem zawierajgcym kompas, jest przesta-
wiany odpowiednio do kazdorazowej zmiany
kursu.

Jezeli baza zyroskopu nie jest zorientowana
w kierunku pé6inocnym, to pomiedzy nadajni-
kiem przekazywania zdalnego, przyporzadko-
wanym osi kursu bazy zyroskopu a zwigzanym
z nim odbiornikiem przekazywania zdalnego

*) Wiasciciel patentu -o$wiadczyl, ze twérca
wynalazku jest Manfred Soder. .

powstaje réznica katowa, przy czym w tym
ostatnim powstaje napiecie zmienne proporcjo-
nalne do warto$ci odchylenia katowego, zwane
napieciem bledu. To napiecie bledu zostaje
wzmocnione i steruje nadajnikiem momentéw,
umieszczonym przy osi precesyjnej zyrokom-
pasu tak, Ze wywotuje ruch precesyjny ZzZyro-
skopu. Wystepujaca wtedy zmiana kata jest
przemieniana przez indukcyjne - odgalezienie
katowe, w fazoczule napiecie zmienne i propor-
cjonalne do kata, ktére po wzmocnieniu steruje
pomocniczym silnikiem. Silnik pomocniczy
obraca teraz baze Zyroskopu z taka predkoscig
katowa, Ze powstajgcy przy tym precesyjny
ruch zyrokompasu kompensuje zmiane wywo-
lang przez rozkaz sterujgcy. Predko$é katowa
bazy zyroskopu jest wiec zalezna od wartoSci
rozkazu sterujgcego.



Urzqdzenia pracujgce na tej rzasadzie majgq
Jednak te wade, Ze predkoié sterowania moze
wynosié najwyzej na przykfad 20°/‘iﬂn co przy
mozli bl’gdde 180°° wymaga prZebiegu ste-
rowania trwajgcego okolo 9 min. Na skutek tego,
2e podczas przebiegu sterowania wzbudzenie do
nadajnika momentéw musi byé znacznie wzmec-
nione, 2ze ‘wzrostem rozkazu sterujgcege
zwigzane jest znaczne grzanie sie nadajnika
momentéw, co réwniez nalezy uznaé jako zja-
wisko ujemne. Ponadto urzgdzenia tego rodzaju
sg gotowe do czynnoici dopiero po naprowadze-
niu ich w przewidziane polozenie robocze.

Zadaniem wynalazku jest wunikniecie ‘tyeh
wad i takie podwwiszenie predko$ci sterowania,
Ze bez przecigzenia nadajnika mementéw, do
zsynchronizowania bazy zyroskopu z Zyrpkem-
pasem konieczny jest tylko ulamek dotychczas
potrzebnego czasu.

Zadanie to wedlug wynalazku rozwigzane zo-
stalo w ten sposéb, Ze napiecie bledu z odbior-
nika przekazywania zdalnego jest przenoszone
do wrzmacniacza pomocniczego i stuzy bezpo-
fzednio 8o sterowania silnikiem pomocniczym,
ktérego baza Zyroskopu naprowadza na przewi-
dziany kierunek, zgodnie z obrotem wymkam—
cym z potoZenia fazy napiecia biedu.

Przyklad wedlug wynalazku zostanie obja-
éniony na podstawie rysunku.

Nadajnik obretéw uruchamiany s znany spo-
s6b przez zyrokompas jest dolgczony do odbior-
nika obrotéw DE, przy czym nadajnik i odbior-
nik pracuja w ukladzie jednostopniowym Iub
dwustopniowym. Odbiornik DE obraca za po-
mocq przekladni odbiornik przekazywamia zdal-
nego E, ktéry jest zasilany z nadajnika przeka-
zywania zdalnego G.

Nadajnik G przejmuje poloZenie katowe z osi

kandana odpowiadajgcej kursowi. Przy réinicy
kgqtowej pomiedzy osia kardana a zyrokompa-
sem na wyjéciu edbiornika przekazywania zdal-
nego powstaje napiecie, ktére jest wzmamiane
we wzmacniaczu V1 i steruje nmadajnikiem mao-
mentéw MG. Moment ‘nadajmika maomemtow
MG, umieszezonego prry ©si precesyjnej fyro-
skopu, poweduje ruch precesyjny zyreskopu Kr.
Kat precesji jest przemiemiany przez odgalezie-
nie indukcyjne JA w napiecie propercjomnalne
do kata, ktére po wemocnieniu we wemacnia-
czi V2 steruje silnikiem pomeocniczym tak, Ze
jepo moment, powstajgcy przy obrocie .esi kar-
dama bazy siyreekopu .odpowiadajgcej kursowi
kompensuje moment nadajnika mementéw MG.

Nadajnik przekazywania 2zdalnego G jest
przestawiany z plaszczyzny Zyroskopu tak, ze
réznica kgta pomiedzy nadajnikiem a odbior-
nikiem jest mniejsza. Po osiggnieciu polozenia
péinocnego (kursu N) zanika napiecie w odbior-
miku przekazywania zdalnego (staje sie réwne
zeru) i plaszczyzna iyroskopu pozostaje
W przyjetym poloZeniu.

Wedlug wynalazku napiecie z wyjScia od-

‘biornika przekazywania zdalnego jest przeno-

szone bezpofrednio do wzmacniacza pomocni-
czego, ktéry oddzielony jest od odgalezienia in-
dukcyjnego JA, na przyklad przekaZnikiem (nie
uwideczrnionym na rysimkir) wmiesgczonym po-

1miedzy ‘tym odgalezieniem a wzmachniaczem V2.

Przez opisany wynalazek osigga si¢ to, Ze przez
zsynchromnizowanie ‘bazy zyroskopu z Zyrokom-
pasem predko$é sterowania podwyzszona zo-
stala z na przyklad 20°C/min. na 20°sek.

Dalszg cechg wynalazku jest to, Ze mozliwe
jest regulowanie predkosci naprowadzania ze-
spolu zyroskopowego przez umieszczenie po-
migdzy odbiornikiem E a wzmacniaczem V2
nieliniowych opornikéw, na przyklad skladajg-
cych sie z prostownikéw selenowych w celu
ograniczenia napigcia bledu.

Zastrzezenia patentowe

1. Ukiad polaczerh do naprowadzania zespotu
Zyroskopowego w poloZenie robocze, przy
ktérym w pojeZdzie, jako uklad orientujacy
péinoc stuzy uklad zawierajgcy kompas
zsynchronizowany z odbiornikiem przekazy-
wania 2dalnego do s’temwiﬂa kursu, prze-
stawianym odpowiednio do kazdej zmiany
kursu, znamienny tym, Ze zawiera bazg Zy-
raskopu, kt6ra jest zsynchromizowana z Zy-
rokompasem i przekazuje napiecie hiedu,
zalezne od biedu popelnianege przez baze
zyroskopu, bezpofrednio do wzmacniacza po-
mocniczego w celu podwyzszenia predkoSci
sterowania, przy czym ten wzmacniacz po-
mocniczy jest oddzielony od odgaleziemia in-
dukcyjnego (J4), ma preykiad przekainikiem
umieszczonym pomiedzy tym odgelezieniem

a ‘wzmacniaczem (V2).

2. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
pomiedgy @dbiomnikiem (E) 2 wzmacniaczem
(V2) umieszczone s3 oporaiki nieliniowe,

- i



skladajace sie na przyklad z prostownikéw
selenowych, ktére ograniczaja napiecie bie-
du, a tym samym podwyzszajg predko$¢ ste-
rowania, przy czym predko§é sterowania
reguluje sié za pomocg szeroko$ci impulsu

przy przerywanym przenoszeniu napiecia
btedu do wzmacniacza (V2).
Institut fiir Regelungstechnik

Zastepca: dr Ahdrzej Au
rzecznik patentowy
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