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(54) Dvousekdni vylesdvaci stroj, zejména na
zpracovéni stonkového lnu
(57) ftesent se t¥kd dvousekintho vylesdva- kového prifezu se 3roubovitou ¥4stf.
ctho stroje, u kterého se stonky vylesd- Bodce jsou otodn¥ stavitelné o ihel

vaji v p¥{¥né orientaci na sm¥r posunu () 80° ax 20°.

stonkd ve stroji nebo v 3ikmé orientaci L
ve dvou vylesdvacich zonéch. Podstata ) £ )
dvousekdniho vylesdvaciho stroje spodivéd
ve dvou vylesdvacich jednotkdch, které
Jsou nasmirovény viZi pdsim s upnutymi
stonky o dhel (A) 10° af 70° a ka%dé z
nich se sklddd ze soustavy posuvnych Se-
sacich h¥ebend oboustrann¥ spojenych s
dvima vélelkovymi Fet¥zy, jejichi pohon
Je zajidtén levou a pravou strojovnou.
Cesac{ bodce na Zesacich h¥ebenech jsou
nasairovédny hrotem dold vodicim mechanis-
mem strojoven. Prostor strojoven je uzav-
Tfen v digestofi s pFfivodem &istého fil-
trovaného vzduchu a s odvodem vzduchu do
centrélnfho odsévénf. TaZné vdledkové Fe-
t¥zy maj{ patky, na které jsou oboustran-
n& uchycena vodfci ramena Eesacfch hie-
bend. Vodicf ramena Jjsou opat¥ena vodfci-
mi kladkami, které jsou vedeny na vodfct
dréze. Cesac{ hiebeny maji bodce obdélni-
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Vyndlez se tykd dvousekdnfho vyZesdvactho stroje, zejména ma zpracovédn{ stonko-
vého 1lnu, kde jJe vrstva stonkd pevnZ uchycena a vedens mezi hornf{m a spodnfm pry¥o-
vym profilovym pédsem pod Ulinkem tlaku, p¥i polesdvén{ spolfvé na soustav® Eesel a je
vylesdvédna dvima vylesdvacimi Jednotkami.

8esdn{ stonkového 1nu ve vrstvd je jeden ze zdkladnfch technologickych procesd
turbinové linky strojl, kterd se sklddd z naklédacfho stolu, na kterém se rusn¥ roz-
volaujf otepi se lnem, nebo lisované balfky Inu & v poslednf dobd velkoobjemové ru-
lony o hmotnosti 300 kg.

StroJn& odvijend vrstva je ruin¥ zeslabovand & upravovand, Takto upravend vrstva
je dopravena do vylesdvaciho stroje, ve kterém je stonek zbaven krétkych stonkd, hlf-
ny, kamenf, plevell a soulasn® paralelizovédn. Tskto pF¥ipravend vrstva Je transporto-
véna do urovndvale vrstvy, kde jsou jednotlivé stonky ve vrstv® srovndny v koFenové
&d4st{ do jedné roviny a ndsledn¥ zeslabeny strojn® na zeslabovadi vrstvy. Ddle tato
vrstva jJe prevzata do dvou sekcf lémacfho stroje s pevnym vedenim stonku, odkud Je
vrstva pPevzata do vlastnich sekef potdraci turbiny, kde dojde k vypot¥rdnf stonkové-
ho 1lnu a odstran&ni zbytkld pazdeir{.

PFfi zpracovéni vrstvy stonkového lnu ve vylesévacim stroji vezniké odpad, tazv.
halky, které se odsdvajf{ do centrdlnfho potrubi{ na dal3{ zpracovénf na koudelovych
systémech na nédslednou vyrobu t¥enych koudelf.

Zndmé vylesdvaci stroje klasického provedenf pouZfvané v tfrndch lnu maj{ omeze-
né kapacitn{ moZnosti v disledku dané kinematiky &esacf{ch elementd na kruhové dréze.
Také tento mechanismus neumo¥nuje zvy3it intenzitu &astd z ddvodu kinematickych. Cesa-
c¢{ mechanismy vnikaj{ do vrstvy stonkového lnu se shora, & to co mo¥né nejbli¥e k mis-
tu upnutf{ stonku mezi dvima profilovymi pdsy. Prinik hrotd &esacich elementd je Jed-
norédzovy, a to stejnom¥rn¥ nebo st¥fdavé ze dvou siran, cof Je pro stonek velké nési-
1{. Vy&es Je smirovén od st¥edu stonku ke krajim, pfilemZ vrstva stonku, kterd se na-
chéz{ mezi upinacim za¥f{zenim v délce nejmén¥ 150 mm nen{ prakticky vyleséna a zba-
vena kamend 8 nedistot. Nevyhodou je, %e po vylesdni vrstvy tato nenf{ ve stfedu uvol-
n¥na, jednotlivé stonky Jjsou stéle jeS3t¥ provézény & zcuchédny. Tento dkaz mé negativ-
n{ vliv na dal3{ technologii zpracovénf{ vrstvy aZ do potdrac{ turbiny, co% mé vliv i
na vydajnost t¥eného lnu. Dal3{ nevfhodou je okolnost, %e ve strednf Zdsti vrstvy
stonkového lnu jsou zabaleny kemeny a cizf p¥{m&si, a tfm dochdz{ k po3kozovén{ ldma-
cich védlcl a dal¥f{ch mechanismi, vietnZ vzduchotechnickych potrudi.

Je také znémy zpisob a zaPffzen{ podle &s. autorského osvidZeni &. 243 725 pro
vylesdvéni vrstvy stonkového lnﬁ, u kterého pédsy a &esac{ hroty zasahujf do postupu-
jle{ vrstvy stonkového 1lnu zespodu. Cesact zar¥fzen{ Je opat¥eno Jikmym rodtem, mezi
jeho¥ li¥tami prochdzejf hiebeny a vylesévaji uchycené v profilovém pdsu vrstvy ston-
k. .

Toto provedeni mé velmi mnoho nevfhod.

Pésy s Zesacfmi hroty, zasshujfci do postupujicf vrstvy stonkového lnu zespodu
jsou v krétké dob¥ zdroji ndbalovosti 1nZného vlékna a soulasn¥ se pdsy zshlcuj{ mi-
nerélnfmi p¥{mZsmi, pfekem, hlinou atd., co% Je zdrojem neustélych poruch tohots stro-
je, a tim 1 celého soustroji.

Fézovy posun zdb&rd Zesacich hrotd p¥ipevninych na pédsech zespodu a zasahujfcich
do vrstvy stonkového lnu zespodu nenf dokonaly, dochdz{ k ndsilnému vylesu, & tim i
ke zvy3enym nérokim na drZfenf{ vrstvy mezi transportnfmi pésy, coZ se projevuje i ne-
gativn® v ndroku na elektrickou energii.
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Prekticky. nelze doséhnout pfiblffen{ s vpichu hrotu Zesacfch elementd nejmén& ve
vzdélenoati 5 um od mista sevien{ suroviny, protoZe trajektorie hrotu bodcl je kru-
hovéd, bodce vstupuj{ do vrstvy pod dhlem a vzddlenost zdb&rd hrotd h¥ebentl je p¥i{-
noun&rnd vysce hiebend, pridem% z funkinfho hledisks musf mft vyéku winimdln¥ 100
wm, aby bylo vibec dosaZeno fesacfho WSinku.

‘Také na zdklad¥® konstrukinfho uspofdddnf pfepinaci délky mezi transportnfmi
pésy v zévislosti na kruhové trajektorii hrotd bodcl nedochdzf k dvojfmu vilesu
st¥ednt ¥dsti stonkového lnu, a t{m nedochdzf k uvolninf a paralelizaci jednoili-
vych stonkd ve vrstvd. Dal3im negatiﬁnin jeven je, Ze v neprolesané stfednf Zdsti
stonku se mife dostat pi¥i transportu 1 men3{ kémen dc dal3fho strojnfho zaff{zenf,
co% by vedlo k jeho poskozeni,

Také se projevilo to, %e ze3ikmeny ro3t, mezi Jeho%¥ li¥tami prochdzej{ h¥ebe-
ny, mé Spatnou funkci, nesnimd dostatelnd vylesky, dochdz{ k jejich hromad&nf a po-
ruchdm na stroji a celé lince, Negaci pro vifes Je i skutefnost, Ze bodce upevnZné
na pésech se zespodu nevpichujl kolmo k vrstvd suroviny, ale pod dhlem kolmym na
tednu kruZnice, kterou'opisuje pds, tim Je i siln& omezeno piidlfZenf se co nej-
bliZe k bodu stisku materidlu mezi pésy.

V¥3e uvedené nedostatky si klade za ‘cfl odstranit predloZeny vyndlez, Fedfct
dvousekdni vylesdvaci stroj, zejnéna na zpracovdn{ stonkového lnu, kde je vratva
stonkd pevnZ uchycena a vedena mezi hornim a spodnfm pry%¥ovym profilovym pdsem pod
&inken tlaku, pfi prolesdvédni spolivé na soustavé Sesel a Je vylesdvdna dvima vy-
‘gesdvacfai Jednotkami, jeho% podstata spolivd v tom, Ze vylesdvaci Jednotky jesou
nasndrovédny viii pdsim o thel o 10° a% 70° a kaZdé z nich se sk1lddd ze soustavy po~
suvnych Zesaci{ch h¥ebenl oboustrann® spojenych s dvima tainymi vdlelkovymi Fetdzy,
jedich pohon Je zajistin levou a pravou strojowvnou, pridem% Xesaci hiebeny wmajf bod-
ce nasm¥rovédny hrotem dqlﬁ vodicim mechanismem strojoven, prostor strojoven Jje uzav-
Yen v digestofi s pPivodem &istého filtrovaného vzduchu a s odvodem vzduchu do cen-
‘trélntho odsévént.

Vhodnym FeSenim je to, %e tafné védlelkové Fet¥zy maj{ v danych roztedfch pat-
ky, na které jsou oboustrann¥ uchycena vodic{ ramena &esacich h¥ebend, prilem% vo-
dic{ ramena jsou opatiens vodicfmi kladkami, které jsou vedeny na vodicf drdze.

Jinym vihodnym redenim dvousek&nftho vylesdvacfho stroje je to, %e Zesacf h¥e-
beny maj{ bodce obdélnfkového prifezu, které jsou zakonleny Zroubovitou Zéstf.

Dal3{m provedenim je to, %e bodce Jsou otolin¥ stavitelné o ihel A?SO6 a% 20°.

Dvouseknim usporéddnim &Eesacfho stroje, zejména pro stonkovy len s volbou wme-
chanismu obou &esacich elementd s pronikem bodcd s trajektorii{ po kruhové dréze a
vpichu bodcd do vrstvy seshora kolmo k jeJf plo3e, p¥ilem%f &Eesaci- elementy Jsou vi&i
sm¥&ru transportu suroviny rychlost{ Vl uloZeny pod ﬁhlmnd(pfa rychloetx V2. se spl-
nuje na zdklad® vektorové skladby rychlosti plynulost &esénf vrstvy od konce ston-
kového 1lnu k Jeho stiednf &dsti, ddle dochdz{ k dokonalé paralelizaci Jednotlivych
stonkl a jejich uvoln&nf v ddsledku dvoJitého vylesu ve stfednf ¥4sti stonku v dél-
ce minimédln¥ 50 mm. Funkce odprufené snimaci dvojice vdlcd umofnuje dokonalé snimé-
n{ vyZeskd a jeho transportu k odedvacfmu potrudf, vietn% dokonalé funkce Eesel,
kteryui prochédzejl bodce Eesaciho mechanismu, takfe nemi%fe dojf{t k ndbaldm na rotaé-
n{ &dsti mechenismu. Hustota bodcd &esaciho dstrojf a jeho rychlost V, vzhledem k
rychlosti V transportnfch pésd je limitovdna vzristajfct tranaportni rychlostf v
celé turbinové lince.
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Aby nedochdzelo k zand¥eni udletd krdtkych vidken & ln¥ného a minerdlnfho prachu do
mnechanismd Eesacich elementll, jsou tyto hermeticky uzsvieny krytovénim & je do t¥ch-
to prostord nssévén shors filtrovany vzduch, jeho udlinek nedovoll usazenf Jjakychko-
liv neZistot, minerdlif a prachu do strojnich mechanismi. Ve spodn{ &dsti je vzduch
odvddsn k centrdlnfmu odsdvacimu potrubf. PFfi zm&n¥ rychlosti V1 z technologickyfch
dtvodd je moZfno zm¥nit i rychlost V,, thel o natodent vydesdvacich jednotek a ddle
dhel natodenf boded F, a to vSe na zéklad& vektorového sloZen{ rychlosti v, a ¥V,
Tim je vidy zasruleno nendsilné a plynulé vylesdvéni stonku. Princip vyndlezl p¥ipra-
vuje podmnfnky pro ndslednou separaci kamend a umo3nuje snadnou vym&nu & opravu vyZe-
sdvacich elementd.

Blf{%e je za¥f{zen{ podle vyndlezu zndzornZno na p¥ipojenfch vykresech, které
p¥irozen¥ nevylerpédvaj{ viechny moZnosti proveden{ a kde na obr. 1 je Zeln{ pohled
na dvouseklni &esac{ stroj, na obr. 2 je pldorysny pohled na tento stroj, ns obr. 3
je zndzornZns schematicky funkce &esacfho elementu a drZeni stonkového lnu mezi pro-
filovymi pésy, na obr. 4 Je zndzorn¥n schematicky pohon &esacich mechanismi, na obr.
5 je schematicky znézorndn Fez Xesacfm strojem, na obr. &6 je schematicky zndzornno
v Zelnfm pohledu uloZeni & fixace vylesévaci jednotky pod ;ﬁnaklopeni ve vnit¥ni
&ésti stroje, na obr. 7 jJe zndzornZno v pohledu a v &dstedném fezu upevnini bodce
v h¥ebenovém mechanismu & na obr. 8 Je znézorn¥na v pldorysu moZnost natofenf ob-
délnfkovych bodcd pod potfebnyméta(na polom&ru R.

Dvousekén{ Zesacf stroj se sklddd ze dvou hornich profilovych pésd 3, které jsou
nesazeny na Femenice 7, taZnou Femenici 5 a volnobZZnou ¥emenici 6. Pod hornfmi pro-
filovymi pésy 3 jsou umfstiny spodnf profilové pésy 4 nasazené na Femenice 7, které
jsou uloZeny v loZiskéch 9. Pr¥{tlak profilovych pési 3, 4 obstarédvd u hornich pro-
filovych pésd 3 pevny p¥ftlak 1 a u spodnich profilovych pdsi 4 odprufeny pf{tlak 2.
Hornt profilové pésy jsou vedeny kladkami pésu 8. Remenice 7 Jsou naklfnovény na
h¥fdeli 13, ktery je uloZen v loZiskédch 9. Pfitom h¥fdel 13 nese nezndzornZny pohon
spodnich profilovych pdst 4, ktery Je proveden ozubenymi koly. Spodn{ profilové pé-
8y 4 jeou nasezeny ne Femenice 7, které Jsou na h¥f{delich 13 uloZeny v loZiskdch 9.

Horn{ profilové pdsy 3 maj{ pohon odvozen od elektromotoru 12 s prevodovkou,
ktery je napojen pres spojku 11 na taZny hifdel 10, na ktery Je upevnina také taZ-
né Yemenice 5 a volnob%%ng Femenice 6. H¥{del 10 Je také uloZen v loZiskdch 9.

Na konci ta%né h¥fdele 10 Je nasazeno Fet¥zové kolo pdsu 47 spojené vélelkovim Fe-
t&zem 46 s druhym Fetdzovym kolem pdsu 47, uenistinym na druhém hornim profilovém
pésu 3 na h¥fdeli 13. Profilové pdsy 3, 4 Jsou zhotoveny z pryke.

K profilovym péedm 3, 4 jsou pod whlem & = 10° az 70° nastaveny vylesévact jed-
notky 14, které tvoff okvitnf sekce 50 a korenové sekce 51. Vylesdvaci jednotky 14
jsou z hlediska snadné GdrZfby a jejich eventudlni vymEny visuvné. Vylesévaci jednot-
ks 14 je uchycena na rému kladek 54, na kterém jsou instalovény kladky 55 posazené
na vodi¥i 56, upevniném ke kost¥e 58 stroje. Pracovn{ nastavend poloha vylesdvaci
Jednotky 14 pod dhlem _0_(_ Je ustdlena pomoci fixednfch drZdkd 57.

Vlastn{ vydesévaci jednotka 14 se sklédé z prostoru E, coi je strojovna 21 a
z prostoru E, kterf§ tvoff prostor pro &esaci elementy. Hroty bodel 52 ve svych dvra-
tich opisuji kruhovou trajektorii 41, dal¥{ posun Je JiZ v rovin¥. Podstatu tohoto
mechanismu vytvédf{ nekonedny vélefkovy Fet&z 24, navedeny na Fet¥zovéd kola 25. Vé-
lelkovy Fet¥z 24 mé v danych roztefich patky, na které jsou oboustrann¥ pevn& uchy-

ceny vodic{ ramens 28, opstiend vodicimi kladkami 29.
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Vodict kladky 29 se odvalujf po vodici dréze 30. Uprostied mezi vélelkovymi Fet¥zy
24 Jsou pevn¥ uchyceny drZéky s Zesacimi h¥ebeny 26, vybavenymi pevn¥ uchycenymi
bodcei -52. Ret¥zovd kola 25 Jsou pevn¥ spojena s Zelnfmi czubengmi koly 40 & jsou na-
klinovdna na spoledny nosny hifdel 59 uloZeny v loZiskovém tZlese 31. Pohon vy&esd-
vac{ jednotky li‘je odvozen od elektromotoru s pfevodovkou 35, na kteréda Je na h¥{-
deli naklf{novéna Femenice pohonu 34. Na horn{ stranZ vylesdvaci jednotky 14 jsou pii-
pevnina dvE loZiskovd t3lesa pohonu J3, ve kterych Je uloZen predlohovy hifdel 37,
na kterém Jsou upevaina dv¥& Petdzovd kola pohonu }2. Na konci p¥edlohového hifdele
37 Je naklfinovéna Femenice pohonu 34, kterd je spojena s druhou obdobnou Femenici
klinovym remenem 36. Na h¥{delce 38 uloZené v loiiskovém t¥lese 31 je na konci na-
klinovdno Fet¥zové kolo pohonu 32, které Je propojeno vélelkovym retXzem 46 od pred-
lohového h¥fdele 37 s Fet¥zovym kolem pohonu 32, Ret¥zové kolo pohonu 32 na hi¥fdel-
ce 38 je pevnd spojeno s ozubenym kolem 39, které zadbird s dalif{m ozubenym kolem 39,
aby doSlo ke zm&n¥ smyslu otd¥ek. Ozubené kolo 39 déle zabird do ozubeného kola po-
honu 40, které jJe pevnZ spojeno s Pet¥zovim kolem 25. Ret¥zové kola 25 maj{i zcela
synchronnf pohyb. Na celkovém poltu 8 lkusl Fetdzovfch kol 25 je navlelen vélelkovy
etz 24, ktery je opatfen nezndzorn¥nymi dchytkami, které Jsou pevn¥ propojeny s
vodic{mi rameny 28 &esacfch h¥ebend 26, které op3t majf narafeny vodicf kladky 29,
odvalujfel se po vodic{ drdze 30. Bodce 52 majf obdélnfkovy prifez a Jsou zakondeny
Sroubovou ¥dsti. Upevn¥ni bodeld 52 je k &esacfmu hiebenu 26 provedeno maticf 60 2
podloZkou 61. Bodce 52 jJe moZno jednotn¥ seffdit natolenfm pod thlem B= 80° az 20°
na polom¥ru R natofeni bodce 32 L, byvé v podstat¥ 100 mm. Vzddlenost A oznaluje
vzddlenost bodu vpichu k bodu upnutf, Vzddlenost B pFedstavuje svitlost prostoru Se-
sdn{ a Je prakticky vymezena vzddlenost{ spodnfho &esla 49 a hornfho &esla 27, kde
Je veden upnuty} svazek nevylesanych stonkd 18. Mezi Zesly 27, 49 Jsou vedeny dodce
52, k provedenf vylesdn{ stonkd. Hustota bodcd 52 v h¥ebenovém mechsanismu 53 a po-
et hiebenovych mechanismd 53 v délce védledkového Fet¥zu 24 jJe dén intenzitou &esd-
nf & tato Je vézdna na vydajnosti t¥eného lnu v technologickém procesu turbinové

linky.

Prostor strojoven 21 Je hermeticky uzav¥en digestor{ 20, kterd mé v horn{ Zdsti
pf{vod tlakového vzduchu 15 a na spodni &dsti je opatifena potrubim pro odvod vzduchu
63. Postrandch digestofe 20 jsou umf{stZna odklopné vika 23. Od pracovanfho prostoru
22 je prostor odd¥len plepédZkou 48. Ve spodni &4sti Zesaci Jednotky je umistin odsé-
vac{ ko3 17 opatFeny dvojicf odtahovyich vdlcd 16 vylesd, tuto dvojici tvo¥f odpruZe-
ny odtahovy vdlec 42 a pevny odtahovy vélec 43. Odtahové vélce 42, 43 jsou &iZtny
mechanickymi stirali 44. Spodnf &d4st odsdévaciho koSe 17 tvo¥{ hrdlo 45 k odluZovdn{
nedistot, kamend a primfsenin, jakoZ i k odvé4din{ vyZesd - halek. Nevylesany stonek
18 Je na poldtku kofenové sekce 51 prepnut v uchycenf prepinacim dstrojim 62 zcela
mechanicky v oblasti vzddlenosti P, kterd je vzddlenost{ pFepfnaci a délkou dvojfho
vySesu. VyZesan} stonek 19 je odvéd¥n mimo Zesacf stroj k daldfmu zpracovéni.

Funkce dvousekdnfho &esacfho stroje Je ndsledujic{. Nejd¥ive se spust{ hnsci
elektromotory 35 s pPevodovkou, kde se uvedou v &innost vélelkové FetZzy 24 a drié-
ky s &esacimi hiebeny 26 ve smyslu oznaleném Zipkou, pFifem% vrcholy bodel 52 se po-
hybuj{ po dand trajektorii 41 rychlost{ V2 ve smyslu oznalenych Bipek. Také se spus-
t{ nezndzorn¥ny elektromotor s prevodovkou pro pohyd odtahovych védlcd 42 a 43.
Nédsledn¥ se spust{ elektromotor 12 s p¥evodovkou, kde kroutic{ moment prends{ spojka
11 na h¥{del 10 a pomoci Fet¥zovych kol 47 a Fetdzu 46 na taZnou Premenici 7 pres hor-
n{ pryZovy profilovy pés 3 na volnob&Znou remenici 6. Hffdel 10 je zaloZiskovén v
loZiskdch 9 a profilovy pés 3 se pohybuje rychlostf Vy ve smyslu oznaleni 3ipkou.
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0d pohybu hifdele 10 s nakl{novanou ta¥nou ¥Femenicf 5 se pohybuje profilovy pds 3 a
Femenice 7 také rychlostf V,. Profilové pésy 3 Jsou od sebe v prepfnac{ vzdélenosti
P, Vylesdvaci jednotky 14 3§bu vidi profilovym pésim 3 polohovédny pod thlem A a
vlastn{ bodce 52 jsou polohovény jednotn® pod dhlem /3. Spodni pryZovy profilovy pés
4 wé odvozen pohyb pfes nezndzorn¥nd Zelnf ozubend kola od hi{dele 13 ve smyslu oté-
Zenf udsnych Sipkou. Horn{ profilovy péds 3 Je veden v pevném p¥{tlaku 1, spodnf pro-
filovy pés 4 Je veden v odpruZeném p¥ftlaku 2. Sevrenfm obou profilovych pdst 3 a 4
je zdroven sevien v profilu pésd nevydesany stonkovy len ve vrstvE 18 a je dopravovén
ve smyslu rychlosti Vl skrze stroj. K dvojfmu Zesdn{ vrstvy stonkového 1lnu 18 v jejf
stfednf Z4sti dochéz{ po prepnut{ &esané vrstvy ve vzddlenosti P a je prakticky dvo-
J{ vyles v délce do 30 mm, co¥ vyplyvd z pom¥rd konstrukdnfho uspofsdédni bodu vpichu
A k bodu upnut{ suroviny, kterd p¥i daném systému h¥ebenového ustrojf{ ¥in{ prakticky
asi 40 mm.

Surovina do stroje, tj. tfeny len ve vrstvE, ruln¥ nebo strojov® piipravené,
pfichdzf s hmotnost{ 1 kg.m'l p¥i poddvacf rychlosti asi 4 a% 5 @.min.”l. Hfebeno-
vy mechanismus 53 se pohybuje pii optimdln{ rychlosti V, = 25 a% 33 m.min.'l.
Soub¥¥fn& s tim se pohybujf profilové pdsy 3 a 4 optimélni rychlost{ vy = 16 a% 21
m.min.'l. Profilové pédsy 3 a 4 majf synchronizovany pohon a pohybujf se stejnou rych-
lost{ Vyy od neznézorn&ného pohonu i &elnfmi ozubenymi koly pro zm3nu smyslu oté&ent,
Vy&esdvact jednotky 14 Jsou z hlediska snadné ddriby a jejich eventueln{ vyminy vy§-
suvné.

PFfi prichodu v prvni korenové sekci 51 se stonek dostane do styku s vydesévact
Jednotkou 14 a je vyZesdvén plynule od koncl ke st¥edu 1ln¥ného stonku 18. Ve stFedn{
Edsti stroje dojde k prepnut{ suroviny ve vzddlenosti P a stonek se dostdvéd do "&in-
ku v okv&tnf &dsti s vylesdvaci Jednotkou 14 a po dvojitém vylesénf stiedl stonku Je
stonek vy&esany 19 transportovén do dalsfho nevyznaleného zar{zenf. Stonkovy len ve
vrstvé 18 se pohybuje pFi styku s vyZesdvaci jednotkou 14 v koridoru o visce B prak-
ticky mezi hornim Seslem 27 a spodnim Seslem 49, p¥ifemZ bodce 52 propichujfl vrstvu
18 se shora dold v dané trajektorii 41 a ve vzddlenosti A od bodu sv&ru obou profi-
lovych pésd 3 a 4. Horn{ &esla 27 zsbranujf{ jJeskymkoliv ndbaldm na horn{ mechanismue.
Spodnf{ &esla 49 maji Jenom funkci podp&rnou pro stonek ve vydesdvacim poli. Tato
vzddlenost A mé byt co nejkratif, protofe tim je déna velikost dvojitého v}éesu ve
st¥edu stonkd. Prach a pazdef{ padd nepfetrZit¥ vietn¥ kamend a dalfich primZs{ do
odsdvaciho koSe 17 ke sbirnému hrdlu 45. Kémen Je v dal3im nezndzorniném zar{zen{
separovén, takZe se nedostane napffklad do ldmacfho stroje. Také vyZesané odpady,
tzv. halky, padaj{ Jednak volnZ do odsdvacfho koSe 17 a v p¥ipad¥, Ze se samovolnZ
neuvolnf, Jjsou ndeiln¥ sevieny mezi pevny odtahovy vélec 43 a odprufeny odtahovy vé-
lec 42 pohdn¥né nezndzorn¥nym elektromotorem s plevodovkou. Cistotu povrchu vélel za-
Jistujf odpruZené mechanické st¥rade 44. Vy¥esané halky se odtahuj{ k hlavnimu nez-
nézorn&nému potrubf cyklonu od hrdla 45. Vylesdvac{ proces je nepFetrfity a pferusu-
je se Jenom zastavenim vEech elektromotord. Vrstva suroviny 18 v pribZhu vydesu v
obou sekcich p¥l styku s bodeci 52 je neustéle v koridoru o v¥3ce B vytvoreného sou-
stavou hornich &esel 27 a spodnich &esel 49, &{mZ Je zaruleno, Ze se nemiZe vytvo-
¥4t nébal na jJakoukoliv rotadni &dést mechanismu stroje. Aby byla zachovéna absolut-
n{ Eistota mechanismd v &4sti obou strojoven 21, Je tento prostor hermeticky uzav-
fen v digesto¥i 20 a v horn{ &ésti opatfen p¥ivodem filtrovaného vzduchu potrubim
15 a na spodni &dsti opatfen potrubim pro odvod vzduchu 63. Tim Jsou meéhanismy chré-
né&ny proti usazovén{ 1nZného prachu, minerdlif, pazde¥{ a podobn¥. Po strandch di-
gestofe 20 Jsou umfstdna odklopnd vike 23 pro eventudlni kontrolu nebo opravu mecha-

nismd strojovny 21.
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Pronik boded 52 do vrstvy suroviny je v kruhové trajektorii 41, a to kolmo na povrch
suroviny 18 a také vysouvédn{ bodcd 52 3 vratvy lnu 18 se d¥&je kolmo k povrchu vrst-

vy.Vylesand a zparalelizovand vrstva 19 je privéddZna do nezndzorniného zalffgen{ pro

rovnéni na kofenovou &dst a ddle do zeslabovale vrstvy.

Pfi montdZi vylesdvacfch jednotek 14 je moZno Jednotn¥ serfdit natoZenim pod
dhien Zna polom&ru R, aby vyZesany stonek nekladl obdélnfkovému profilu boded 52
¥4dny odpor p¥i natolenf vyZesévacfch jednotek 14 pod thlem A na zék1ad% vektorového
sloZen{ rychlost{ V a V2.

Vynélez umoZnuje zpracovévat Jinou surovinu neZ stonkovy len, napfiklnd konop{,
rémii, sisdl a jutu, jestliZe se nastav{ vhodné thly a hustota bodcll. Ddle Je vyho-
dou, Jestlile dojde vlivem technologie ke zm¥nZ transportni rychlosti v 1» miZe se na
zdk1ad¥ vektorové skladby rychlostf Vl aV, nastavit zmna dhlu & pro vyéesévaci
element a zn¥na dhlu /3 pro polohu bodcd 52 obdélnfkového prifezu.

PREDMET VYNALEZU

1. Dvousek®n{ vyZesdvaci stroj, zejména na zpracovéni stonkového lnu, kde Je vrstva
stonkd pevn¥ uchycena a vedena mezi hornim a spodnim pryZovym profilovym pédsem
pod ddinkem tlaku, p¥i podesdvdni spolivé na soustav® Cesel a Je vylesdvéna dvi-
ma vylesdvacimi jednotkami, vyznaujfc{ se tim, %e vyZesdvacf Jednotky (14) Jsou
nasudrovény vidi péstm (3, 4) o thel (A ) 10° a3 70° a ka%dd z nich se sklddé ze
soustavy posuvnych &esacf{ch hfebend (26) oboustrann¥ spojenych s dvima taZnfmi
véledkovymi Fetlzy (24), Jejich% pohon Je zajiit¥n levou & pravou strojovnou (21},

_prideu Zesacf hfebeny (26) majf bodce (52) nasmirovény hrotem dold vodicia me-
chanismen strojoven (21), prostor strojoven (21) Je uzavien v digesto¥i (20) s
privodem (19) &istého filtrovaného vzduchu a s odvodem (63) vzduchu do centrdl-
nfho odsdvéni.

2. Za¥f{zen{ podle bodu 1, vyznadujfcf se tim, Ze taZné vdledkcvé Fetizy (24) majl v
danych roztelich patky, na které jsou oboustrann® uchycena vodic{i ramena (28) &e-
sacfch h¥ebend (26), prilem? vodic{ ramena (28) Jsou opatiens vodicfmi kladkami
(29), které jsou vedeny na vodict drdze (30).

3. Zatfzen{ podle bodd 1 a 2, vyznadujfci se tfm, Ze Zesac{ h¥ebeny (26) majf bodce
(52) obdélnikového prifezu, které jsou zakonleny Broubovitou &dsti.

4, Za¥{zenf podle bodd 1 a 3, vyznaéujici se tim, %e bodce (52) Jsou oto¥n¥ stavitel-
né o dhel (/3) 80° az 20°.

3 vykresy
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