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(54) Za¥{zen{ k prekléddénf uné¥ecich desek s prézdnymi paletami

Vynélez se tykd zaf{zen{ na preklddéni uné¥ecich desek s prézdnymi paletami
z vratného dopravniku na krokovac{ v prepravni jednotce v¥azené do vysoce automatizova-
nych vyrobnich systémd s uzavienym vyrobni{m cyklem. V systému uvedeného typu jsou
palety po zalofen{ obrobku v zakldducim stanovi¥ti, obvykle upraveném na vstupu kroko-
vacfho dopravniku unéZecimi deskami postupnd zavéddny frik&nimi Petdzy krokovacfho
dopravn{ku v souladu s programovanym vyrobnim cyklem k manipuldétoru nebo robotu, po
vyprézdnéni prelo¥eny na vratny dopravnik, pfisunuty k preklddacimu za¥fzen{ a vréceny

na vstup krokovacfho dopravniku k novému zaloZent.

Z praxe je znémo piekléddac{ za¥fzen{, plisobfc{ mezi dvima nad sebou usporsdamymi
dopravniky piepravn{ jednotky, uspofddané na \b&fném konci spodnfho vratného dopravnfku.
U tohot; Predeni se pPeklédén{ undSecich desek na horn{ krokovac{ dopravnik provéd{
pomoc{ kjvajfcfch letmgch ramen s unédecimi 14Zky, JjejichZ frvale vodorovnou polohu
za jistuj{ odd¥lené Pet¥zové pievody. Néro¥nost Fedenf, vyplyvajic{ z uplatnéni kyvavého
pohybu je v tomto pi{pad¥ ddle komplikovéna nutnostf pfesmé symchronizace pohybu
letmjch ramen, kteréd melze doséhnout bez mechanického prevodu sfly od letmého ramene,
pohén¥ného elektrickym motorem na druhé letmé rameno. Toto Fedenf je zna¥n& komplikované
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a vyrobnd velmi néro¥né. Z jeho neumé&rnmé slofitosti vyplyvé nevyhnutelmé velké porucho-
vost zaFizenf, takfe poufit{ tohoto systému u plepravaich jednotek pro vysoce automati-

zované vjrobni provozy je spojeno se znalnfam rizikem.

Slo¥itost popsaného preklédactho zaffzenf Zéstelnd odstraiuje dals{ zndmé PFedent,
u n&ho% vhodnou upravou pPepravnf jednotky bylo moZno p¥ejit na otéZivy pohyb letmych
ramen as unéecimi 1ldZky. Odvozeny pohon druhého, motoricky p¥imo nepchémn&ného letmého

ramene v3ak jedté zlistal u tohoto redeni zachovén.

U obou popsanych zpisobl Feden{ pfeklédénf unééaciéh desek s prézdnymi paletami
jsou unéBec{ desky neseny Pet&zy vratného dopravniku k pevnému dorazu krajni polohy
lne vystupnim konci vratného dopravniku. Ve slofityeh provoznich podminkdch miZe proto
dochézet k hromad¥ni unéSecfch desek s prézdnymi paletami v prostoru pifeklédacfho |

zatfzenf, a tim k védinym provoznim poruchém.

Tyto nedostatky odstrafiuje zaPfzenf k preklédéni unéSecich desek s prézdnymi
paletsmi z vratného na krokovac{ dopravnik v pPepravn{ jednotce s hornf{m a spodnim
pérem prepravnich Pet¥zl Fe3f zarizen{ podle vynélezu, které sestévé z‘otevieného
oto¥ného rému, ulo¥eného mimosti¥edn® v.Zepech upravenych v konzoléch, a 1liZky usporéde-
nymi v letmych koncich reamen otolného rému pro zvedéni unéSecich desek, které pisobi
na odjisfovac{ rameno odpruZené zaré¥ky uné3ecich desek nesehych spodn{m pérem

pFepravnich Pet&zil.

Oproti stévajfcim FeSenfm umofnuje za¥fzen{ dle vynélezu podstatnd zvysit prichod
pro uné¥ec{ desky p¥i jinak shodném rozmérovém uspofédéni, tak¥e lze piepravovat vy33{
palety nebo uklédacf p¥fpravky. Jeho dals{ vyhoda spolfvé v tom, ¥e odpadd sloZity
prenos sily na nepohén¥ny Zep letmého ramene pfi zachovén{ pfesné synchronizace otéleni

letmych ramen.

Na pfipojenych vykresech je zndzorn&n piiklad provedeni prekléddactho za¥r{zen{
podle vynélezu, kde na obr. 1 je podélny Yez a na obr. 2 pri¥ny Fez prepravni jednotkou
v misté, kde je preklddac! zaPizen{ uspofddéno.

: Prepravni jednotka Je ocelové rémové konstrulice, tvéfené rémem hornfho dopravniku
13, uloZeného na sloupech 17, umfstdnfch na rému spodnfho dopravnfku 19. Na koncfch
bbpu rémd jsou fet¥zové kola 11, 18, kterd vedou uné¥ecf prokluzové retdzy 12, 16,

na které se uklddaj!f undSecf desky 20. Na rému spodnfho dopravanfku 19 jsou um{stény
konzoly 14, ve kterych jsou otoln¥ uloZeny Zepy 2, 3, pFilemZ Zep 3 je pohémSn motorem
6. lepy 2, 3 jsou pevn¥ spojeny s otofnym rémem 1, na jehol letmych koncich jsou
nloZena unéSec{ liZke 5, oté¥ejfc{ se na Zepech 4. Li%ka jsou propojena Yet¥zem 13.

Na hornf v&tvi spodnfho dopravniku je upravena odprufend naré%fka g s odjiB{ovacim
ramenem 10 a dorazovym kolikem 3, funkm¥ spraiené s letmymi konci ramen otolného rému

1 a dorazem krajni polohy ] v¥stupu spodnfho dopravniku pro unéec{ desku 20 palety.

Za provozu se mimost¥edn® ulo¥eny oto¥ny rém ot4&{ ve sméru A. Soufasnd je unddect
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deska 20 s prdzdnymi paletami undSena prokluzovymi Fet&zy 16 spodnfho dopravnfku

X odpru¥ené zard¥ce & usporddané pred wstupem do prostoru pPekléddactho za¥fzen{. Zardi-
ka 8 pPidriuje undBec{ desku 20, pokud undZec{ liZka 5 nérazem na odjistovac{ rameno 10
iarééku §‘nevysmeknou. Uvoln&nou unddeci desku 20 potom prokluzovac{ Fetdzy 16 zanesou
k'dorazu krajnf polohy 7, kde je pifevzata unéSecimi 1i%ky 5 a pY¥enesena na prokluzoncI
Fetdzy 12 hornfho dopravnfku 13. i

Jak Jje patrno z pfiloZemych vykresd, pobisu konstrukce a funkce vyndlezu vyuZivé
ée_principu oto¥né uloZené kliky v kombinaci s odpruZenou zardZfkou k vytvofen{ jedno-
duchého a spolehlivého pfeklddactho za¥fzeni, které je zérukou beiporuchové funkce a
podstatného snf%en{ jak vyrobnich, tak i udrZovacfch nékladd.

Preklédac{ zéfizeni podle viynélezu se uplatn{ v hromadné vyrob& s nejpokrodilejsfm
Stupném automatizace p#i mezioperalnf pfepfavé a mezioperadnim skladovdn{ souddstek

ﬁréenych k opracovéni nebo montd%i a uloZenych na vhodnych paletéch.

PREDMET VYyNELLEZU

j} Za¥{zeni k prekldddni undZecich desek s prizdnymi paletami z vratného na krokovact
dopravnik v pPepravni jednotce s hornfm a spodnim pérem pFepravnich ¥Fet¥zl, vyzna-
tené tim, Ze sestdvé z otevieného otoéného rému (1) uloZeného mimostfednd v &epech
(2, 3) v konzoléch (14) s 1liZky (5) oto&n& uspofddanymi v letmych koncich ramen
oto¥ného rému (1) pro zvedén{i unddecich desek (20), které plsobf na odjid¥ovact
rameno (10) odpruZené zardZfky (8) unéBecfch desek nesenych spodnim pdrem p¥epravnfch
ret&zd (16).

2. Za¥{zen{ podle bodu 1, vyznalené tim, %e pohon otevfeného otoZného rému (1) Jje
uspofddén pouze z jedné strany pirepravn{ jednotky.

1 vykres
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