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(57) Abstract: The aim of the invention is to provide a device for automatically adjusting the operating parameters of a device (10,
21). For this purpose, a mobile control device (1, 22, 55, 63, 67), especially one that can be carried by a user, is adapted to identify
its temporary spatial position and automatically transmits, depending on this position, a control signal to the controlled device (10,
21) for the automatic location-dependent adjustment of the device .
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—  mit internationalem Recherchenbericht

(57) Zusammenfassung: Die automatische Einstellung von Betriebsparametern eines Gerites (10, 21) soll verbessert werden. Es
wird hierzu eine mobile, insbesondere von einem Benutzer tragbare Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) vorgeschlagen, die ihre
augenblickliche rdumliche Position erkennt und automatisch in Abhéngigkeit von dieser Position direkt ein Steuersignal zu dem
steuerbaren Gerét (10, 21) Uibertrdgt zur automatischen ortsabhéngigen Geriteeinstellung.
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Beschreibung

Mobile Ansteuervorrichtung

Die Erfindung betrifft eine mobile Ansteuervorrichtung sowie
ein Verfahren zur automatischen Einstellung von Betriebspara-
metern eines Gerdtes in der ndheren Umgebung der mobilen An-
steuvervorrichtung und in Abh&ngigkeit von der raumlichen Po-

sition der mobilen Ansteuervorrichtung und des Geradtes.

Bei einer Vielzahl technischer Gerdte besteht die Méglich-

keit, diese mittels einer Fernbedienung komfortabel zu bedie-
nen. Hierzu mlssen in der Regel an der Fernbedienung vorhan-
dene Bedienelemente von einem Benutzer manuell betdtigt wer-

den.

P. Engel beschreibt in "Retooling the Global Positioning Sys-
tem", Scientific American, May 2004 die Funktionsweise von
GPS und von weiterentwickelten satellitengestiitzten Positi-
onsbestimmungssystemen. D-GPS (Differential GPS) ermdglicht
beispielsweise eine Genauigkeit der Positionsbestimmung auf
30 bis 50 cm sowie unter bestimmten Umstdnden eine Positions-

bestimmung innerhalb von Gebduden.

Aus der DE 199 61 872 Al ist ein Steuerungssystem zur Steue-

rung einer auberhalb eines Fahrzeugs angeordneten, elektrisch
steuerbaren Einrichtung bekannt. Das Steuerungssystem umfasst
eine mobile Positionsbestimmungsvorrichtung sowie eine Steue-
rungsvorrichtung mit einer Datenverarbeitungsvorrichtung, wo-
bei die Steuerungsvorrichtung erkennt, wenn die Positionsbe-

stimmungsvorrichtung eine bestimmte Entfernung zu der Steuer-
vorrichtung tUber- oder unterschreitet und dadurch die steuer-

bare Einrichtung aus- oder einschaltet.

Aus der US 6,400,956 Bl ist ein drahtloses Telekommunikati-
onssystem bekannt, bei dem Ortsinformationen einer Person da-
zu verwendet werden, bestimmte Aktionen automatisch auszufih-

ren. Die Ortsinformationen werden dabei mit Hilfe einer mobi-
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len Einheit selbsttdtig generiert und iiber das Telekommunika-
tionssystem einer zentralen Prozessoreinheit zugefithrt, die
die Ortsinformationen auswertet und anschlieBend mit der Pro-
zessoreinheit verbundene Gerdte steuert. Das gesamte System
ist technisch aufwendig und entsprechend kompliziert bei der

Anwendung.

Eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es daher, die au-
tomatische positionsabhdngige Steuerung von Gerdten zu ver-

einfachen.

Diese Aufgabe wird durch eine Ansteuervorrichtung mit den
Merkmalen gemdl Anspruch 1 geldst. Ferner wird die Aufgabe
geldst durch ein Verfahren zur automatischen Einstellung von
Betriebsparametern eines Gerdtes mit den Merkmalen gemdf An-

spruch 23.

Bei der mobilen Ansteuervorrichtung zur automatischen Ein-
stellung von Betriebsparametern eines Gerdtes handelt es sich
allgemein um ein elektronisches Gerat, das im Raum bewegt
werden kann. Sie ist vorzugsweise so dimensioniert und ges-
taltet, dass sie sich bequem am K&rper eines Benutzers mit-
fiihren lasst. Die Grébe und Bauart erlauben es insbesondere,
sie in oder an der Kleidung mitzufilhren (Hosentasche etc.)
bzw. mittels Glirtelclip, Kette, Band und dgl. am Kdrper zu
befestigen. Dabei kann die Ansteuervorrichtung rein zur An-
steuerung von Geradten dienen. Vorzugsweise umfasst die An-
steuervorrichtung jedoch weitere Funktionen. So ist die An-
steuervorrichtung vorteilhaft als Mobiltelefon, PDA (Personal
Digital Assistant), Personalcomputer (PC) etc. ausgefiihrt

bzw. in ein derartiges Gerdt integriert.

Die Ansteuervorrichtung gemdl der Erfindung umfasst eine

Speichereinrichtung zum Speichern radumlicher Positionsdaten.
Die rdumlichen Positionsdaten kodnnen beispielsweise in Form
von Koordinaten in der Speichereinrichtung gespeichert wer-
den. Es werden dadurch mégliche Aufenthaltsbereiche des Be-

nutzers festgelegt. Ferner umfasst die Ansteuervorrichtung
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eine Speichereinrichtung zum Speichern von Daten zur Gerédte-
einstellung des Gerédtes, welches mittels der Ansteuervorrich-
tung gesteuert werden soll. Einfache Daten zur Gerdteeinstel-
lung betreffen beispielsweise die Information dariber, ob das
betreffende Gerat bei einer Verdnderung der Position der An-
steuervorrichtung relativ zu dem betreffenden Gerdt an- oder
ausgeschaltet wird. Es kdénnen jedoch auch wesentlich komple-
xere Daten, wie beispielsweise Parametersdtze oder Ablaufpro-
gramme, zur Gerdteeinstellung gespeichert werden. Aus den Da-
ten zur Gerdteeinstellung kénnen Steuersignale generiert wer-
den, die sich nach der Ubertragung auf das Gerdt auf dieses

auswirken.

Weiterhin umfasst die Ansteuervorrichtung Mittel zur Zuord-
nung der rdumlichen Positionsdaten zu den Daten zur Geradte-
einstellung. Vorzugsweise welisen die Mittel zur Eingabe und
Zuordnung der rdumlichen Positionsdaten eine Benutzer-
Schnittstelle mit einem Display, einer Tastatur und einer ge-
eigneten Software auf. Dadurch kann festgelegt werden, ob und
wie sich eine Veradnderung der rdumlichen Position der Ansteu-
ervorrichtung auf das zu steuernde Gerdt auswirkt. Zum Bei-
spiel kann festgelegt werden, dass beim Eintritt einer die
Ansteuervorrichtung mitfilhrenden Person in einen festgelegten
raumlichen Bereich ein bestimmtes Gerdt eingeschaltet und

beim Verlassen dieses Bereiches wieder ausgeschaltet wird.

Die Ansteuervorrichtung erkennt mittels einer Lokalisierungs-
einheit, ob sie sich innerhalb eines durch rdumliche Positi-
onsdaten festgelegten Bereiches befindet. Hierzu ist die An-
steuervorrichtung vorzugsweise mit einem GPS-Empfanger (Glo-
bal Position System) ausgestattet. Vorteilhaft ist der GPS-
Empfanger dabei als AGPS-Empfdnger (Assisted GPS) oder DGPS-
Empfander (Differential GPS) ausgebildet, so dass eine Posi-
tionsbestimmung mit weniger als 50 cm Abweichung von dem tat-
sdchlichen Standort méglich ist. Die Erfindung ist Jjedoch
nicht auf die genannten Lokalisierungsverfahren beschréankt.
Insbesondere kdnnen auch einfachere Lokalisierungsverfahren

ohne Satelliten-Unterstiitzung angewandt werden, bei denen die
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Positionsbestimmung beispielsweise auf ein eng begrenztes Ge-

biet, z.B. ein Gebidude, begrenzt ist.

In besonders vorteilhaften Ausfilhrungsformen der Erfindung
erfolgt die Positionsbestimmung mit dem satellitengestiitzten
Positionsbestimmungssystem differentiell, d.h. mithilfe einer
Referenzeinheit, die Laufzeitfehler im Satellitensignal mit-
teilt. Alternativ zur Verwendung eines Referenzempfangers
kann eine Laufzeitkompensation aufgrund unterschiedlicher Be-
einflussung von verschiedenen Frequenzbadndern errechnet wer-
den. Des Weilteren kann eine hdhere Genauigkeit iiber eine so-
genannte unterstiitzte Positionsbestimmung erreicht werden,
indem beispielsweise Signale aus einem Mobilfunknetzwerk ver-

wendet werden.

Die Ansteuervorrichtung umfasst weiterhin Mittel zur direkten
drahtlosen Ubertragung eines Signals an das zu steuernde Ge-
rat in Abhdngigkeit der Daten zur Gerateeinstellung, die dem
Gerat in Abhadngigkeit der rdumlichen Position zugeordneten
worden sind. Die Ansteuervorrichtung kann somit insgesamt als
eine Art automatische, drahtlose Fernbedienung filir das zu be-
dienende Gerdt betrachtet werden. Die Steuerung des Gerédtes
erfolgt wahrend des Betriebes der Ansteuervorrichtung automa-
tisch aufgrund der rdumlichen Position der Ansteuervorrich-
tung und insbesondere ohne manuelle Betdtigung von Schaltern
oder Tastern. Dabei kann bei der Steuerung des Gerdtes zwi-

schen folgenden Fallen unterschieden werden:

- Das Gerédt steht zumindest fiir einen l&angeren Zeitraum an
einem festen Platz und der Benutzer bewegt sich mit der
von ihm getragenen Ansteuervorrichtung. Begibt sich der
Benutzer nun in die N&ahe des Gerdtes, so wird automatisch
ein Signal direkt von der Ansteuervorrichtung an das Ge-

rat tUbermittelt.

- Die Ansteuervorrichtung steht zumindest fiir einen lange-
ren Zeitraum an einem bestimmten Platz und das zu steu-

ernde Gerdt bewegt sich mit dem Benutzer. Durch den ein-
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gebauten GPS-Empfadnger erkennt das Gerat an welchem Platz
es steht und sendet permanent oder wiederholt ein diesem
Platz zugeordnetes Signal an das zu steuernde Gerdt. So-
bald sich der Benutzer mit dem Gerdt in die N&he der An-
steuervorrichtung begibt, so dass das von der Ansteuer-
vorrichtung ausgehende Signal von dem Gerat empfangen
werden kann, erfolgt die Einstellung des Gerdtes in Ab-
hédngigkeit dieses Signals. Vorzugsweise kann die Sende-
leistung der Ansteuervorrichtung variiert werden, so dass
der Umkreis um die Ansteuervorrichtung, in dem das Geréat
von der Ansteuervorrichtung beeinflusst wird, einstellbar

ist.

- Sowohl die Ansteuervorrichtung als auch das Gerdt werden
von dem Benutzer mitgefiihrt. Die Ansteuervorrichtung er-
kennt mittels des GPS-Empfangers, ob sie sich innerhalb
eines vorbestimmten Bereiches befindet und steuert das in

unmittelbarer Ndhe befindliche Gerdt entsprechend.

Die Steuerung und Bedienung eines Gerdtes gemdl der Erfindung
hat den Vorteil, dass diese weitgehend automatisch ablauft,
wenn sich der Benutzer im Raum bewegt. Die durch die Bewegung
im Raum ausgeldsten Anderungen bestimmter Gerdteeinstellungen
werden durch eine direkte Signaliibertragung von der Ansteuer-
vorrichtung zu dem Gerdt bewirkt. Es sind keine zusadtzlichen
Gerdte (mit dem Gerdt verbundene externe Steuereinheiten,
Kommunikationsgerate zur Signalibertragung zwischen der An-
steuervorrichtung und dem zu steuernden Gerat usw.) vorhan-
den. Insbesondere ist zur Dateniibertragung zu dem gesteuerten
Gerdt kein Mobilfunknetz erforderlich. Das gesamte System zur
automatischen Bedienung des Gerdtes ist daher sehr einfach
aufgebaut, leicht zu bedienen und unanfdllig fir Stdrungen.
Fehlbedienungen werden insbesondere auch dadurch verhindert,
dass die Reichweite der direkten Signalibertragung von der
Ansteuervorrichtung zu dem Gerat begrenzt ist, so dass die
Ansteuervorrichtung das zu steuernde Gerdt nur dann beein-
flussen kann, wenn diese sich in der ndheren Umgebung des zu

steuernden Gerates befindet.
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Die Ansteuervorrichtung ist vorteilhaft mit Eingabemitteln
versehen, durch die der Benutzer rdumliche Positionsdaten,
Daten zur Gerédteeinstellung oder zur Zuordnung der rdumlichen
Positionsdaten zu den Daten zur Gerateeinstellung eingeben
und verdndern kann. Zum Beispiel ist eine Tastatur zur direk-
ten Eingabe derartiger Daten vorhanden. Zusdtzlich oder al-
ternativ ist jedoch auch eine Vielzahl anderer bekannter Ein-
gabemittel, wie Touchscreen oder Spracheingabe, mdglich. Dar-
iber hinaus kd&nnen die Eingabemittel bei der Ansteuervorrich-
tung auch lediglich als Schnittstelle zu einem Eingabegerat
ausgebildet sein. Die Signalibertragung zwischen der Ansteu-
ervorrichtung und dem Eingabegeradat kann dabei drahtgebunden

oder drahtlos, z. B. nach dem Bluetooth-Standard, erfolgen.

Eine besonders komfortable Eingabe rdumlicher Positionsdaten
wird dadurch erreicht, dass mit der Ansteuervorrichtung eine
bestimmte rdumliche Position eingenommen wird, die dann -
ggf. nach einer manuellen Ausldsung dieser Funktion - automa-
tisch erfasst und gespeichert wird. Zum Speichern der augen-
blicklich eingenommenen Position geniigt so beispielsweise le-
diglich die Betdtigung einer Positions-Speicher-Taste. Ein
bestimmter Bereich kann durch eine einzelne bestimmte Positi-
on und einen bestimmten Umkreis um diese Position oder durch
Fingabe mehrerer Positionen, die dann Eckpunkte des zu be-
stimmenden Bereiches bilden, festgelegt werden. So ist es
beispielsweise méglich, einzelne Zimmer innerhalb eines Ge-
bdudes als unterschiedliche Bereiche festzulegen. Den unter-
schiedlichen Zimmern des Hauses k&nnen dann in der Ansteuer-
vorrichtung unterschiedliche Gerdteeinstellungen zugeordnet
werden, so dass ein oder mehrere Gerdte unterschiedlich ein-
gestellt sind, Jje nachdem, in welchem Zimmer sich der Benut-

zer augenblicklich befindet.

Die automatische Einstellung von Betriebsparametern gemdfl der
Erfindung ist bei einer Vielzahl steuerbarer Geradte anwend-
bar. Allgemein sind bel dem steuerbaren Geradt wenigstens zweil

unterschiedliche Betriebszustédnde einstellbar. Im einfachsten
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Fall sind dies die Betriebszustadnde ,Gerdt an™ und ,Geréat

w

aus Bei der Steuerung eines Gerdtes gemdf der Erfindung
kénnen jedoch auch Gerdte mit mehr als zwel und insbesondere
auch wesentlich komplexeren unterschiedlichen Betriebszustéan-
den eingestellt werden. Vorzugsweise findet in dem steuerba-
ren Geradt eine Signalverarbeitung statt, die mittels ein-
stellbarer Parameter an unterschiedliche Umgebungssituationen
angepasst werden kann. Mittels der Ansteuervorrichtung gemédlb
der Erfindung wird dann ein ortsabhdngiges Signal an das Ge-
rat dbermittelt, welches die Anpassung wenigstens eines ein-
stellbaren Parameters des Gerdts an den Jjeweiligen Ort be-
wirkt. Insbesondere kann durch das an das Gerat iUbertragene
Signal auch eine Vielzahl an Parametern (ein Parametersatz)
neu eingestellt werden. Daher hinaus kann das iubertragene
Signal, insbesondere bei einem softwaregesteuerten Gerat,
auch die Umschaltung zwischen unterschiedlichen Softwarepro-
grammen bewirken, durch die die Signalverarbeitung im Gerat

bestimmt wird.

Beispielsweise kann es sich bel dem zu steuernden Gerdt um
ein medizinisches Gerat handeln. Im Fall eines Herzschrittma-
chers kann etwa die Pulsfrequenz des Herzschrittmachers - ab-
hangig vom Aufenthaltsort der betreffenden Person - automa-
tisch angepasst werden. Beispielsweise wird die Pulsfrequenz
in einem Ruheraum (Schlafzimmer) herabgesetzt und in einem
Arbeitsraum, Fitnessraum etc. gegenilber der normalen Pulsfre-

quenz erhoht.

Ein weiteres Beispiel fiir die Verwendung einer am Kdrper ei-
nes Benutzers mitfiihrbaren Ansteuervorrichtung gemaB der Er-
findung in Verbindung mit einem medizinischen Gerat ist ein
Horgerdtetrdger, dessen HOrgerdt in Abhangigkeit des Aufent-
haltsortes des HOrgerdtetrdgers in unterschiedliche HO6rpro-
gramme geschaltet wird. So kann beispielsweise in einem Fern-
sehzimmer automatisch das HOrprogramm ,Fernsehen™ eingestellt
werden oder in einem Ruheraum automatisch ein HOrprogramm fir
ruhige Umgebung gewdhlt werden. Dariilber hinaus kann am Ar-

beitsplatz des HOrgerdtetrdgers automatisch ein an diesen Ar-
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beitsplatz angepasstes Programm eingestellt werden. Dabei be-
wirkt die Ansteuervorrichtung automatisch die Einstellung des
jeweiligen Programms, sobald sich der HOrgerdtetrdager in ei-
nem Bereich befindet, flir den ein bestimmtes HOrprogramm vor-

gegeben worden ist.

Neben der Anwendung bei medizinischen Gerdten kann die An-
steuervorrichtung gemdf der Erfindung vorteilhaft auch bei
einer Vielzahl von Gerdten der Unterhaltungselektronik ver-
wendet werden, die dann in Abhédngigkeit von der Position ei-
nes Benutzers der Ansteuervorrichtung direkt, unmittelbar und
automatisch durch die Ansteuervorrichtung eingestellt werden.
So kénnen beispielsweise Rundfunkgerate beim Betreten oder
Verlassen eines Zimmers an- bzw. ausgeschaltet werden oder
die Lautstadrkeeinstellung dieser Gerdte in Abhadngigkeit von

der Position eines Benutzers veradndert werden.

Weiterhin kann die Erfindung auch im Zusammenhang mit einer
Vielzahl an Gerdten der Haushaltselektronik sinnvoll verwen-
det werden. Auch hierbei wird im einfachsten Fall in Abhan-
gigkeit von der Position der Person, die die Ansteuervorrich-
tung tragt, bzw. in Abhd&ngigkeit von dem Abstand der Ansteu-
ervorrichtung zu dem betreffenden Gerat das betreffende Gerat
ein- oder ausgeschaltet. So kdnnen beispielsweise Beleuch-
tungseinrichtungen ein- oder ausgeschaltet werden oder andere
Gerdte wie Herd, Geschirrspiiler, Waschmaschine und so weiter
beim Verlassen des betreffenden Gebdudes ausgeschaltet wer-
den, z.B. um Unfalle zu vermeiden. Weiterhin kann die Tempe-
raturregelung der Heizung bzw. der Warmwasseraufbereitung ab-
hdngig davon geregelt werden, ob sich eine Person in einem

Gebdude oder einem bestimmten Raum des Gebdudes aufhdlt.

Die Ansteuervorrichtung gemdl der Erfindung ist vorteilhaft
an das Jjewells zu steuernde Gerdt angepasst. So werden bei-
spielswelise zur automatischen Einstellung eines H&rgerates
die unterschiedlichen HOrprogramme und evtl. weitere Ein-
stellméglichkeiten (Lautstdrke, Klang, bestimmte Filter usw.)

dieses HOrgerdtes angeboten, das heift z.B. auf dem Display
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der Ansteuervorrichtung angezeigt, so dass sie mittels Be-
dienelementen ausgewdhlt bzw. eingestellt werden kénnen. E-
benso werden auch fir andere Gerateklassen (Unterhaltungs-
elektronik, Haushaltselektronik) typische bzw. auf spezielle
Gerate zugeschnittene Einstellmdglichkeiten angeboten. Die
hierzu vorhandenen M&glichkeiten der Ansteuervorrichtung wer-
den insbesondere durch die Betriebssoftware der Ansteuervor-
richtung bestimmt. Sie k&énnen daher stark variieren. Insbe-
sondere ist es bei komplexeren Gerateeinstellungen vorteil-
haft, wenn die Einstellung der positionsabhdngigen Gerdteein-
stellung nicht direkt an der Ansteuervorrichtung, sondern an
einem mit dieser verbindbaren externen Gerdt, z.B. einem PC,
stattfindet. Die positionsbezogenen Gerdteeinstellungen koén-
nen so sehr viel komfortabler ausgewdahlt und eingestellt wer-
den. Die Ansteuervorrichtung verfiigt fiir diesen Anwendungs-
fall tber eine geeignete Schnittstelle zu dem PC. Uber diese
werden dann die gewdhlten Einstellungen auf die Ansteuervor-
richtung tbertragen, so dass der PC danach zur automatisch
ablaufenden Gerdteeinstellung gemdaRl der Erfindung nicht mehr

erforderlich ist.

Bei der Steuerung elektrischer Gerdte durch eine mobile An-
steuervorrichtung gemdf der Erfindung wird ein Signal draht-
los von der Ansteuervorrichtung zu dem betreffenden Gerat u-
bertragen. Durch dieses Signal kann ein betreffendes Gerat
bzw. kdnnen Komponenten des betreffenden Gerdtes an- oder
ausgeschaltet werden. Dariber hinaus kann das ibertragene
Signal auch Steuerbefehle umfassen, durch die Betriebsparame-
ter des Gerdtes neu eingestellt werden. So kann z. B. die
Lautstédrkeeinstellung bei einem Gerat der Unterhaltungselekt-
ronik verdndert werden. Neben einzelnen Parametern k&nnen
selbstverstdandlich aufgrund des von der Ansteuervorrichtung
auf das Gerat iubertragenen Signals auch ganze Gruppen von Pa-
rametern (Parametersdtze) oder ganze Gerateprogramme neu ein-
gestellt, aktiviert oder deaktiviert werden. Vorzugsweise
sind hierzu bereits mehrere unterschiedliche Parametersdtze
bzw. Geradteprogramme in dem betreffenden Gerat gespeichert,

so dass das von der Ansteuervorrichtung ibertragene Signal
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verhdltnismdafig wenig Information trdgt und vor allem die Ak-
tivierung eines bestimmten Parametersatzes oder Gerdtepro-

gramms bewirkt. Es ist jedoch auch mdéglich, dass bei der au-
tomatischen ortsabhdngigen Einstellung eines Gerdtes auch um-
fangreichere Datensidtze, z.B. ganze Gerdteprogramme, von der
Ansteuervorrichtung auf das betreffende Gerat iUbertragen wer-

den.

Bel einer bevorzugten Ausfihrungsform der Erfindung bleibt
eine durch die Ansteuervorrichtung automatisch vorgenommene
Gerateeinstellung solange erhalten, bis diese manuell durch
den Benutzer oder automatisch durch die Ansteuervorrichtung
wieder geandert wird. Alternativ ist es jedoch auch méglich,
dass eine durch die Ansteuervorrichtung automatisch vorgenom-
mene Gerdteeinstellung nur fiir einen bestimmten Zeitraum
wirksam ist und eine automatische Riuckfihrung der Gerdteein-
stellung in einen vordefinierten Zustand erfolgt, wenn die
Signalabgabe durch die Ansteuervorrichtung nicht kontinuier-
lich oder innerhalb eines bestimmten Zeitraumes wiederholt

erfolgt.

Die Lokalisierung der von einem Benutzer getragenen Ansteuer-
vorrichtung erfolgt vorzugsweise in einem zweidimensionalen
Bereich. Dieser kann durch mehrere Eckpunkte oder einem ein-
zelnen bestimmten Punkt und einem Abstand zu diesem Punkt
festgelegt sein. Insbesondere durch einen AGPS-Empfanger bzw.
einen DGPS-Empfadnger k&nnen jedoch auch dreidimensionale
raumliche Bereiche festgelegt werden, in denen bestimmte Ge-
rdteeinstellungen automatisch erfolgen sollen. Dadurch kann
eine Gerdtesteuerung beispielsweise auch in Abhdngigkeit des
Stockwerkes erfolgen, in dem sich ein Trager der Ansteuervor-
richtung in einem bestimmten Gebdude befindet. Beispielsweise
kann so die Temperatur im Obergeschoss eines Gebdudes abge-
senkt werden, wenn sich der Benutzer der Ansteuervorrichtung

im Erdgeschoss des Gebdudes aufhalt.

Neben der absoluten Position eines Benutzers kann auch die

relative Position des Benutzers zu dem zu steuernden Geréat
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die automatische Einstellung von Betriebsparametern des Geréa-
tes bewirken. Hierzu ist in der Ansteuervorrichtung die raum-
liche Position des betreffenden Gerdates gespeichert. Mittels
der in der Lokalisierungseinheit festgestellten Position der
Ansteuervorrichtung kann so in einfacher Weise der Abstand
zwischen der Ansteuervorrichtung und dem zu steuernden Gerat
ermittelt werden, wobei in der Ansteuervorrichtung abstands-
bezogene Daten zur Gerdteeinstellung gespeichert sind, die
dann eine Gerdteeinstellung in Abhdngigkeit des ermittelten

Abstandes bewirken.

Selbstverstdandlich kann die mobile Ansteuervorrichtung gemdlb
der Erfindung ein Gerat auch dann steuern, wenn diese an ei-
nem bestimmten Ort platziert wird und sich das zu steuernde
Gerat relativ zu der Ansteuervorrichtung bewegt. Beispiels-
weise sind in der Ansteuervorrichtung die Koordinaten eines
Fernsehzimmers innerhalb eines Gebidudes gespeichert. Dabei
dient die Ansteuervorrichtung zur Steuerung eines Hbrgerates,
welches ein spezielles Horprogramm fiir die Umgebungssituation
sFernsehen™ aufweist. Wird nun die in Betrieb befindliche An-
steuervorrichtung in das Fernsehzimmer gelegt, so wird von
der Ansteuervorrichtung die Ubereinstimmung der augenblickli-
chen Position mit dem gespeicherten Bereich erkannt, so dass
— vorzugsweise kontinuierlich oder wiederholt - ein Signal an
das Horgerat abgegeben wird. Durch die begrenzte Reichweite
dieses Signals wird dann das betreffende HOrgerat nur dann
durch die Ansteuervorrichtung gesteuert, wenn sich der Horge-
ratetrdger in das Fernsehzimmer und damit in unmittelbare Na-

he zu der Ansteuervorrichtung begibt.

Eine Weiterbildung der Erfindung sieht vor, dass neben der
absoluten rd&umlichen Position der Ansteuervorrichtung oder
dem Abstand der Ansteuervorrichtung zu einem Gerdt auch die
Ausrichtung der Ansteuervorrichtung im Raum oder die Bewe-
gungsrichtung oder die Geschwindigkeit, mit der die Ansteuer-
vorrichtung bewegt wird, erfassbar ist und die automatische
Einstellung von Betriebsparametern des betreffenden Gerates

beeinflusst.



10

15

20

25

30

35

2004P21717 Ausl.

WO 2006/084841 PCT/EP2006/050718

12

Bel einer besonders bevorzugten Ausfiihrungsform der Erfindung
ist die Ansteuervorrichtung beziiglich der Signaliibertragung
an das zu steuernde Geradt lernfdhig ausgebildet. Die Einstel-
lung der Ansteuervorrichtung auf ein bestimmtes Gerdt erfolgt
dabei wie bei einer bekannten, lernfdhigen universell ver-
wendbaren Fernbedienung, die fir eine Vielzahl von Gerédten
vorprogrammiert ist oder die nach einer Anzahl an Testdurch-
laufen an das betreffende Gerdt anpassbar ist. Dadurch kann
die Ansteuervorrichtung mit geringem technischen Aufwand an
eine Vielzahl existierender, fernsteuerbarer Gerdte angepasst
werden, ohne dass hierzu bauliche Verdnderungen an den

betreffenden Gerdten vorzunehmen sind.

Bei einer Weiterbildung der Erfindung ist vorgesehen, dass
neben der raumlichen Position der Ansteuervorrichtung bzw.
dem daraus hervorgehenden Abstand der Ansteuervorrichtung zu
einem Gerdt zusdtzliche Parameter beil der automatischen Ein-
stellung von Betriebsparametern beriicksichtigt werden. So
kénnen sich beispielsweise die Tageszeit oder der Wochentag
auf die Einstellung der Betriebsparameter auswirken. Bei-
spielsweise wird bei einem HOrgerdt nur dann das HOrprogramm
~Fernsehen™ eingestellt, wenn sich der HOrgerdtetrager in ei-
nem Fernsehzimmer befindet und gleichzeitig die aktuelle Uhr-
zeit zwischen 20 und 24 Uhr liegt. Neben der Uhrzeit oder dem
Wochentag kénnen auch weitere Parameter wie die Umgebungstem-
peratur, die Helligkeit usw. die automatische Einstellung der
Betriebsparameter eines betreffenden Gerdtes beeinflussen.
Weiterhin kann eine Ansteuervorrichtung gemaB der Erfindung
auch von mehreren Benutzern genutzt werden, wobei die Angabe
des augenblicklichen Benutzers, z.B. durch Eingabe oder Akti-
vierung eines bestimmten Benutzerprofils, Auswirkungen auf
die Einstellung der Betriebsparameter des zu steuernden Gera-
tes hat.

Die Erfindung wird nachfolgend anhand von Ausfiihrungsbeispie-

len ndher erlautert. Es zeigen:
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Figur 1 ein vereinfachtes Blockschaltbild einer Ansteuer-

vorrichtung gemdl der Erfindung,

Figur 2 die automatisch Einstellung eines HOrgeradtes und
eines Herzschrittmachers in Abhdngigkeit wvon der

augenblicklichen Position eines Benutzers,

Figur 3 2-dimensionale Bereiche am Beispiel eines FuRball-
feldes,

Figur 4 3-dimensionale Bereiche innerhalb eines Geb&dudes,

Figur 5 eine Skizze zur Verdeutlichung der Verwendung von
Sensoren zur Bestimmung der Ausrichtung eines HOr-

gerdtes bel der Einstellung von Parametern und

Figur 6 eine Skizze zur Verdeutlichung der Verwendung einer
mobilen bzw. in einem Handy integrierten Ansteuer-
vorrichtung mit einem satellitengestiitzten Positi-

onsbestimmungssystem.

Figur 1 zeigt im vereinfachten Blockschaltbild eine von einem
Benutzer mitfihrbare Ansteuervorrichtung 1 gemdf der Erfin-
dung. Als Benutzer-Interface sind ein Display 2 sowie eine
Tastatur 3 vorgesehen. Dadurch kdnnen in Verbindung mit einer
geeigneten Software Daten in die Ansteuervorrichtung 1 einge-
geben und angezeigt werden. Zusdtzlich oder alternativ kann
die Ansteuervorrichtung 1 auch Uber andere Ein- oder Ausgabe-
mittel verfligen. Im Ausfilhrungsbeispiel umfasst die Ansteuer-
vorrichtung 1 zusadtzlich ein Mikrophon 7 sowie einen Laut-
sprecher 8 zur Sprachein- und ausgabe, womit auch eine

Sprachsteuerung der Ansteuervorrichtung méglich ist.

Zur Bestimmung der augenblicklichen Position der Ansteuervor-
richtung 1 ist diese vorteilhaft mit einem AGPS-Empfanger 4
(Assisted Global Position System) ausgestattet. Dieser er-
laubt es, die augenblickliche Position bis auf einen Meter

genau zu bestimmen. Die Positionsbestimmung erfolgt dabei in
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Echtzeit, so dass stets die aktuelle Position der Ansteuer-
vorrichtung 1 vorliegt und auch Bewegungen einer die Ansteu-
ervorrichtung 1 tragenden Person erfasst werden kdnnen. Beil
der Ansteuervorrichtung 1 sind ferner Speichermittel 5 vor-
handen, in denen die raumlichen Koordinaten bevorzugter Auf-
enthaltsbereiche des Benutzers gespeichert werden. Beispiels-
weise werden in dem Speicher 5 die Koordinaten verschiedener
Rdume eines Gebaudes gespeichert, in dem sich der Benutzer
bevorzugt aufhalt. Dariber hinaus koénnen in dem Speicher 5
Daten zur Steuerung eines Gerdtes abgelegt werden, wobei un-
terschiedlichen, in dem Speicher 5 gespeicherten rdumlichen
Bereichen unterschiedliche Daten zugeordnet werden. Die An-
steuervorrichtung 1 verfiigt ferner iiber eine Schnittstelle 6
zum drahtlosen Datenaustausch mit dem betreffenden Gerat. Die
Datenlibertragung geniigt dabei vorzugsweise dem Bluetooth-
Standard.

Alle wesentlichen Komponenten der Ansteuervorrichtung 1 sind
mit einer Signalverarbeitungs- und Steuereinheit 9 verbunden.
Diese steuert die Signaliibertragung zwischen den einzelnen
Komponenten der Ansteuervorrichtung 1 und sorgt fir die Sig-
nalaufbereitung aller relevanten Daten. Insbesondere werden
in der Signalverarbeitungs- und Steuereinheit 9 die von dem
AGPS-Empfanger 4 empfangenen Daten aufbereitet und ausgewer-
tet.

Die Ansteuervorrichtung 1 dient allgemein zur Steuerung eines
steuerbaren Gerdtes 10. Dabei kann das steuerbare Gerat 10
fest an einem bestimmten Platz positioniert sein oder eben-
falls von dem Benutzer der Ansteuervorrichtung 1 mitgefiihrt
werden. Die Ansteuervorrichtung 1 ist insbesondere dazu ein-
gerichtet, eine Vielzahl unterschiedlicher steuerbarer Geréate
zu steuern. Hierfiir ld8sst sie sich zur Steuerung der unter-

schiedlichen Gerdte in geeigneter Weise programmieren.

Bei dem Signal, das von der Ansteuervorrichtung 1 auf das
steuerbare Gerat 10 ibertragen wird, ist vorgesehen, dass

dieses wenigstens einen Steuerbefehl fiir das steuerbare Gerat
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10 umfasst. Der Steuerbefehl kann beispielsweise bei dem
steuerbaren Gerat 10 einen Wechsel von einem ersten Ablauf-
programm in ein zweites Ablaufprogramm bewirken. Das ibertra-
gene Signal kann aber auch direkt Parametereinstellungen
beinhalten, die nach der Ubertragung in dem steuerbaren Gerit
10 gespeichert werden und von diesem Zeitpunkt an die Signal-
verarbeitung in dem steuerbaren Gerdt 10 beeinflussen. Dar-
ilber hinaus ist es auch méglich, dass mehrere unterschiedli-
che Ablaufprogramme des steuerbaren Gerdtes 10 in der Ansteu-
ervorrichtung 1 gespeichert sind und in Abhdngigkeit wvon der
augenblicklichen r&umlichen Position der Ansteuervorrichtung
1 ein bestimmtes Ablaufprogramm ausgewahlt und auf das steu-
erbare Gerat 10 ibertragen wird und nachfolgend den Programm-

ablauf in dem steuerbaren Gerat 10 bestimmt.

Bei einer Ausfihrungsform der Erfindung ist vorgesehen, dass
die Ansteuervorrichtung 1 die Signalverarbeitung des steuer-
baren Gerates 10 nur solange beeinflusst, solange kontinuier-
lich oder innerhalb eines bestimmten Zeitraumes wiederholt
eine Signalibertragung von der Ansteuervorrichtung 1 zu dem
steuerbaren Gerdt 10 erfolgt. Diese Ausfilhrungsform hat den
Vorteil, dass das steuerbare Gerdt 10 in einem vordefinierten
Zustand betrieben wird, wenn die Verbindung zwischen der An-
steuervorrichtung 1 und dem steuerbaren Geradat 10 unterbrochen

wird.

Die Erfindung bietet den Vorteil, dass zwischen der Ansteuer-
vorrichtung 1 und dem gesteuerten Gerdt 10 keine weiteren
zwischengeschalteten Gerate erforderlich sind. Die Dateniiber-
tragung erfolgt direkt zwischen der Ansteuervorrichtung 1 und
dem gesteuerten Gerdt 10. Insbesondere sind beil der Daten-
Ubertragung keine ortsfesten zentrale Recheneinheiten oder
Komponenten von Mobilfunknetzwerken zwischengeschaltet. Dies
vereinfacht den technischen Aufbau und die Bedienung, redu-

ziert die Kosten und auch die Fehleranfdlligkeit.

Die Funktion des Gerdtes 10 kann neben dem Aufenthaltsort des

Benutzers auch von weiteren Parametern abhdngig sein. Darun-
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ter fallen z.B. Parameter, die aus einer Auswertung des von
dem AGPS-Empfanger der Ansteuervorrichtung 1 empfangenen Sig-
nals herleitbar sind. Darunter fallen z.B. die Feststellung
einer Bewegung des Benutzers, der Bewegungsrichtung oder Ge-
schwindigkeit des Benutzers. Dariber hinaus kann die Steue-
rung des steuerbaren Geradtes 10 auch von Parametern abhdngen,
die unabhdngig vom augenblicklichen Aufenthaltsort des Benut-
zers sind. Derartige Parameter sind z.B. die Tageszeit, der
Wochentag oder die Umgebungstemperatur. Dariiber hinaus kann
eine Ansteuervorrichtung 1 auch von mehreren Benutzern be-
nutzt werden, wobel vorteilhaft unterschiedliche Benutzerpro-
file gespeichert werden kénnen. Die Steuerung des steuerbaren
Gerdtes 10 erfolgt dann auch in Abhdngigkeit davon, welcher
Benutzer gerade die Ansteuervorrichtung 1 tragt, d.h., wel-

ches Benutzerprofil aktiviert ist.

Als welterer Steuerparameter neben dem augenblicklichen Auf-
enthaltsort des Benutzers kann auch die Ausrichtung der An-
steuervorrichtung 1 im Raum dienen. Beispilelsweise kann eine
vertikale Trageposition einer an einem Girtelclip befestigten
Ansteuervorrichtung 1 erkannt werden, wobei in dieser Trage-
position die Steuerung des steuerbaren Gerdtes 10 durch die
Ansteuervorrichtung 1 aktiviert ist. Befindet sich die An-
steuervorrichtung 1 hingegen in horizontaler Ausrichtung, so
deutet das auf eine liegende Position des Benutzers oder eine
beiseite gelegte Ansteuervorrichtung 1 hin, bei der die Steu-
erung des steuerbaren Gerdtes 10 durch die Ansteuervorrich-

tung 1 deaktiviert ist.

Mittels der Ansteuervorrichtung 1 steuerbare Gerdte lassen
sich in unterschiedliche Klassen eingruppieren. Eine Gruppe
betrifft steuerbare Gerdte aus dem Umfeld der Unterhaltungs-
elektronik. Beispielsweise kdnnen in einer Wohnung befindli-
che Rundfunkempfangsgerate (Radio, Fernseher etc.) in Abhan-
gigkeit von der augenblicklichen rdumlichen Position eines
Benutzers gesteuert werden. Z.B. kann ein Fernsehgerat einge-
schaltet sein, solange sich der Benutzer in einem bestimmten

raumlichen Umfeld um das Fernsehgerat befindet, und automa-
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tisch ausgeschaltet werden, wenn der Benutzer dieses rdumli-

che Umfeld wverléasst.

Ein anderes Ausfiihrungsbeispiel einer derartigen Gerdte-
Steuerung ist eine entfernungsabhangige Lautstdrkeeinstel-
lung. So kann mit zunehmender Entfernung des Benutzers, der
die Ansteuervorrichtung mitfihrt, die Lautstdrkeneinstellung

des Fernsehgerdtes automatisch erh&ht werden.

Welche positionsabhdngigen Einstellungen fir das betreffende
Gerdt mittels der Ansteuervorrichtung 1 eingestellt werden,
wird durch eine entsprechende Programmierung der Ansteuervor-
richtung 1 festgelegt. Beispielsweise konnen die fiir ein
Fernsehgerat genannten Steuervorgange in der Ansteuervorrich-
tung 1 eingestellt werden. Entsprechende Eingaben in die An-
steuervorrichtung 1 erfolgen dabei mittels der vorhandenen
Schnittstellen (Tastatur 3, Bluetooth-Schnittstelle 6 usw.).
Insbesondere mittels der Bluetooth-Schnittstelle 6 k&nnen die
auszufiihrenden Steuervorgange komfortabel auch lber eine ex-
terne Einheit (nicht dargestellt), z.B. einen PC, in die An-
steuervorrichtung 1 eingegeben werden. Weiterhin kann die An-
steuervorrichtung 1 auch drahtgebundene Schnittstellen zur
Verbindung mit einem externen Gerat zur Programmierung umfas-

sen.

Durch die Programmierung der Ansteuervorrichtung 1 iiber ein
Interface lassen sich unterschiedlichen raumlichen Positions-
daten unterschiedliche Einstellungen fir wenigstens ein von
der Ansteuervorrichtung 1 gesteuertes Gerdt 10 einstellen.
Durch die Signalverarbeitungs-und Steuereinheit 9 wird stéan-
dig kontrolliert, ob sich durch einen Ortswechsel des Benut-
zers und damit der Ansteuervorrichtung 1 Betriebsparameter
des steuerbaren Gerates 10 dndern sollen. Dies ergibt sich
insbesondere durch einen permanenten Vergleich der unter-
schiedlichen Bereichen zugeordneten Einstellungen mit der au-
genblicklichen Position. Ist aufgrund eines Ortswechsel der
Ansteuervorrichtung 1 eine Anderung wenigstens eines Be-

triebsparameters des steuerbaren Gerdtes 10 vorgesehen, so



10

15

20

25

30

35

2004P21717 Ausl.

WO 2006/084841 PCT/EP2006/050718

18

wird von der Ansteuervorrichtung 1 ein entsprechendes Signal
generiert und iber die Bluetooth-Schnittstellen 6 und 11 auf
das steuerbare Geradt 10 lbertragen. Das steuerbare Geradat 10
weilst hierzu eine zum drahtlosen Empfang des Steuersignals
geeignete Schnittstelle, insbesondere eine Bluetooth Sende-
und Empfangseinheit 11 auf. Das steuerbare Gerdt 10 im Aus-
fihrungsbeispiel umfasst allgemein einen Signaleingang 12,
einen Signalausgang 14 und eine dazwischen liegende Signalve-
rarbeitungs—- und Steuereinheit 15 zur Verarbeitung des Ein-
gangssignals. Im Falle eines Fernsehgerdtes entspricht der
Signaleingang 12 einer Empfangseinheit, der Signalausgang 14
einem Bildschirm und einem Lautsprecher und die Signalverar-
beitung- und Steuereinheit einer gewdhnlichen Fernsehsignal-
Verarbeitungseinheit. Die Signalverarbeitung in der Signalve-
rarbeitungs- und Steuereinheit 15 ist iber bestimmte Parame-
ter einstellbar, die beispielsweise in einem Programmspeicher
13 hinterlegt sind. Im Beispiel des Fernsehgerates kdnnen
diese Parameter z.B. die Programmwahl und die Lautstadrkeein-

stellung bestimmen.

Eine weitere Gruppe steuerbarer Gerdte 10, die iliber die An-
steuervorrichtung gemdf der Erfindung gesteuert werden kdn-
nen, betrifft Gerdte aus dem Bereich der Haushaltselektronik.
Insbesondere fallen darunter Beleuchtungsmittel, Heizgerdte,
Waschmaschinen, Spilgerdte, Herde, schaltbare Steckdosen oder
Steckdosenleisten usw. Auch derartige Gerate sind bereits
heute vielfach {iber eine Fernsteuerung drahtlos steuerbar. Im
Zusammenhang mit einer Ansteuervorrichtung 1 gemal der Erfin-
dung kann auch bei diesen Geraten die Fernsteuerung automa-
tisch, das heiBt ohne manuelle Betatigung von Bedienelemen-
ten, in Abhdngigkeit von der raumlichen Position eines Benut-
zers durchgefiihrt werden. Konkrete Anwendungsbeispiele sind
Lichtschalter, die Beleuchtungsmittel bei Anwesenheit einer
Person einschalten und beil Abwesenheit der Person ausschal-
ten, automatische Tirdoffner, die bei Anwesenheit einer die
Ansteuervorrichtung 1 tragenden Person Tiren automatisch ent-
riegeln, Heizgeradte, die in Abhdngigkeit der Anwesenheit bzw.

Abwesenheit der Ansteuervorrichtung 1 tragenden Person die



10

15

20

25

30

35

2004P21717 Ausl.

WO 2006/084841 PCT/EP2006/050718

19

Raum- oder Brauchwassertemperatur regeln, Herde, die bei Ab-
wesenheit der die Ansteuervorrichtung 1 tragenden Person au-

tomatisch abgestellt werden, usw.

Ein weiteres Gebiet steuerbarer Gerdte 10 im Zusammenhang mit
der Erfindung betrifft medizinische Gerdate und insbesondere
von der die Ansteuervorrichtung 1 getragenen Person tragbare
medizinische Gerdte, wie beispielsweise H6rhilfen oder Herz-
schrittmacher. Auch bei diesen Gerdten kdnnen Betriebsparame-
ter eines steuerbaren Gerates 10 in Abhangigkeit des Aufent-
haltsortes eines Benutzers automatisch eingestellt werden.

Ein Ausfilhrungsbeispiel hierzu ist in Figur 2 wiedergegeben.

Figur 2 zeigt eine Anordnung unterschiedlicher fl&chiger Be-
reiche A, B und C in einem Koordinatensystem aus Langen- und
Breitengraden 19. Der Bereich A ist durch die Koordinaten X1,
X2, X3 und X4 festgelegt, der Bereich B durch die Koordinaten
X3, X4, X5 und X6 und weiterhin der Bereich C, der als Halb-
kreis ausgefithrt ist, durch die Koordinate Xgr, Yr sowie den
Radius R. In den dargestellten Bereichen bewegt sich ein - im
Vergleich zu den Bereichen A, B und C stark vergrdBert darge-
stellter - Benutzer 20, der eine Ansteuervorrichtung in Form
eines GPS-Handys mitfihrt. Weiterhin tragt der Benutzer 20 am
Kopf ein HOrgerdt 21 sowie im Brustkorb einen Herzschrittma-
cher 27. Das HOrgeradt 21 sowie der Herzschrittmacher 27 k&n-
nen in unterschiedlichen Umgebungssituationen mit verschiede-
nen Gerateprogrammen betrieben werden. Die Einstellung der
betreffenden Gerdteprogramme erfolgt dabei durch das GPS-
Handy 22, welches somit als automatische Fernbedienung fir
das HOrgerat 21 und den Herzschrittmacher 27 verwendbar ist.
Dabei kann vorteilhaft auch eine manuelle Programmumschaltung
bei den Geraten durch Betatigung entsprechender Bedienelemen-

te an dem GPS-Handy 22 durchgefilhrt werden.

Das GPS-Handy 22 umfasst eine Ansteuervorrichtung gemdB der
Erfindung zur automatischen positionsabhdngigen Einstellung
des Horgeradtes 21. Hierzu werden von Satelliten 23 sowie ei-

nem Mobilfunknetz 24 ausgehende Signale von einem in dem GPS-



10

15

20

25

30

35

2004P21717 Ausl.

WO 2006/084841 PCT/EP2006/050718

20

Handy integrierten AGPS-Empfanger empfangen und ausgewertet.
Figur 2 verdeutlicht eine differentielle Positionsbestimmung
mithilfe der Satelliten 23 und einem Sender 24. Der Sender 24
Ubermittelt der Ansteuervorrichtung 22 innerhalb des Horbe-
reichs A zusdtzlich ein Fehlersignal 25, wobei das Fehlersig-
nal 25 Laufzeitfehler der Satellitensignale der Satelliten 23
umfasst. Beispielsweise wird das Fehlersignal 25 mithilfe ei-
nes satellitengestiitzten Referenzpositionsbestimmungssystems
26 erzeugt. Aufgrund der ortsfesten Position des externen
Senders 24 kénnen durch Abgleich der bekannten Position des
Senders 24 mit den empfangenen Signalen der Satelliten 23
fehlerhafte Laufzeiten berechnet werden. Die Verbesserung der
Genauigkeit mithilfe einer Bodenstation wird auch als diffe-
rentielle Positionsbestimmung bezeichnet. Allerdings kann die
Berechnung derartiger Laufzeitfehler auch durch die Verwen-
dung verschiedener Frequenzbander erreicht werden. Alternativ
kann man auch einen bewegten Empfanger als Hilfssignal hinzu-
ziehen. Man spricht dann von einer kinematischen Satelliten-
positionsbestimmung. Auf diese Weise ist eine sehr genaue
Ortsbestimmung méglich, bei der die Abweichung vom tatsachli-

chen Standpunk der Person 20 weniger als einen Meter betrédgt.

Durch das GPS-Handy 22 koénnen bestimmte rdumliche Bereiche
festgelegt und gespeichert werden. Beispielsweise kdnnen mit-
tels einer Tastatur oder Spracheingabe die Koordinaten der
Bereiche A, B und C eingegeben werden. In vorteilhafter Weise
geschieht dies dadurch, dass die Person 20 die Eckpunkte der
Bereiche A und B bzw. den Kreismittelpunkt des Bereiches C
einnimmt und durch Betédtigen einer Taste die Koordinaten au-
tomatisch ermittelt und abspeichert werden. Weiterhin kd&nnen
dann den Bereichen A, B und C unterschiedliche HOrprogramme
des Horgerdtes 21 und unterschiedliche Betriebsprogramme bzw.

Pulsfrequenzen des Herzschrittmachers 27 zugewiesen werden.

Das GPS-Handy 22 ist in Bezug auf die zu steuernden Gerédte,
im Ausfihrungsbeispiel das HOrgerat 21, lernfdhig ausgebil-
det. Hierzu sind in dem GPS-Handy die Steuer-Codes einer

Vielzahl gebraduchlicher fernsteuerbarer Gerdte gespeichert,
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die bei Bedarf aus einer Liste ausgewdhlt werden kénnen. Fiir
Gerate, die sich nicht in dieser vorkonfigurierten Auswahl-
liste befinden, konnen die Steuerbefehle erlernt werden, wie

dies bei lernfédhigen Fernbedienungen bereits bekannt ist.

Figur 3 verdeutlicht die Erfindung beispielhaft an einem Ful-
ballfeld D. Das FuBballfeld D selbst wird zu Spielbeginn ab-
gelaufen, wobei das Positionsbestimmungssystem in einem Modus
arbeitet, in dem die Koordinaten des Laufwegs abgespeichert
werden. Alternativ kénnte der Bereich D durch die vier Koor-
dinaten der Eckpfosten eingegeben werden. Befindet sich der
Spieler (HOrgeratbenutzer und Herzschrittmachertrager) auf
dem Fubballfeld D, befindet sich sein H&rgeradt sowie sein
Herzschrittmacher im FuBballmodus. Zusatzlich wird ein zwei-
ter Bereich E um die Auswechselbédnke 31 definiert. Fiir den
Bereich E werden zusatzlich zwel Unterhdrprogramme in Ab-
hdngigkeit der Ausrichtung des Horhilfsgerdts im Raum defi-
niert: Zum einen ein Fubballbeobachtungsmodus und zum anderen
ein Gespradchsmodus. Mithilfe eines Kompass im H&rgerat am Ohr
kann der Blickwinkel des Benutzers zum FuBRballfeld (Kopf 33)
oder zu einem Gespradchspartner (Kopf 35) bestimmt werden. In
Abhdngigkeit von der Ausrichtung des Hbrgerdts am Kopf werden
somit verschiedene H&rprogramme (bzw. Einstellungen von Para-

metern) vorgenommen.

Begibt sich nun der Benutzer auf das Spielfeld D, so wird
dies durch das mitgefihrte GPS-Handy erkannt, welches darauf-
hin automatisch Signale generiert und auf das HOrgeradt sowie
den Herzschrittmacher ibertragt zur automatischen Einstellung
der dem Bereich D zugeordneten Betriebsprogramme (z.B. HOr-
programm) bzw. Betriebsparameter (z.B. Pulsgrundfrequenz).
Begibt sich der Benutzer in einen Bereich, fiir den keine fes-
te Zuordnung vorgesehen ist, der also auBerhalb der Bereiche
D und E liegt, so kann auch fiir diesen Fall eine bestimmte
Einstellung der Geradte vorgesehen werden. Beispielsweise wird
dann das Hbrgerdt in einen Betriebsmodus mit automatischer
Programmwahl geschaltet, in dem die automatische Programmwahl

auf einer Analyse der akustischen Umgebung basiert.
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Figur 4 verdeutlicht die Verwendung von dreidimensionalen
H6rbereichen F, G und H. Dies ist insbesondere von Vorteil,
wenn innerhalb eines Gebdudes 41 rdumlich idbereinander lie-
gende HOrbereiche definiert werden sollen. Belspielsweise
entspricht der HOrbereich F der Parametereinstellung in einer
Kantine, der HOrbereich G der Parametereinstellung in einem
Bliro etc. Bel einer vorteilhaften Ausfihrungsform einer mobi-
len Ansteuervorrichtung gemaB der Erfindung lassen sich auch
dreidimensionale Bereiche erkennen und unterscheiden, so dass
Gerdteeinstellungen auch in Abhangigkeit einer Hohenkoordina-

te automatisch erfolgen koénnen.

Figur 5 verdeutlicht die zusatzliche Verwendung eines Nei-
gungssensors, der den Neigungswinkel o des Kopfes bestimmen
kann. Der Neigungswinkel wirkt sich auf die automatische Ein-
stellung eines FernsehhOrprogramms aus, welches sich in einem
Radius von wenigen Metern um ein Fernsehgerdt 51 erstreckt.
Das Fernsehhdrprogramm wird innerhalb des Horbereichs nur
dann eingestellt, wenn der Benutzer, wie beispielsweise Be-
nutzer 51, den Fernseher aufrecht sitzend mit einem Kopfnei-
gungswinkel o anschaut. Benutzer 53 dagegen liegt auf einem
Sofa, so dass seine Neigung des Kopfes (Kopfneigungswinkel
a’)nicht zum Fernsehhdrprogramm fiihrt. Der Neigungssensor
kann mit einem elektrischen Kompass zusammenwirken, so dass
ein auf dem Sofa liegender und den Fernseher anschauender Be-
diener ebenfalls im Fernsehhdrprogramm hért. Vorzugsweise
werden dabei Mindestzeitintervalle fiir die Einnahme gewisser
Positionen/ Lagen festgelegt, bevor eine Einstellung vorge-
nommen wird. Der Neigungssensor und der Kompass befinden sich
vorteilhaft in der mobilen Ansteuervorrichtung gemal der Er-
findung oder in dem zu steuernden Gerat. Dariiber hinaus kann
auch eine Vielzahl weiterer Parameter (Umgebungstemperatur,
Helligkeit, Tageszeit etc.) die automatische Parameterein-

stellung beeinflussen.

In Figur 5 wird zusédtzlich verdeutlicht, dass beispielsweise

Benutzer 51 seine satellitengestiitzte mobile Ansteuervorrich-
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tung 55 auf einem Fernsehtisch abgelegt hat. Solange diese
dort liegen bleibt, ist das HOrgerat des Benutzers 51 auch
dann auf den Fernsehmodus eingestellt, wenn der Benutzer 51

das Zimmer verldsst.

Figur 6 verdeutlicht zwei weitere Ausfilhrungsbeispiele der
Erfindung. So kann ein Busfahrer 61 mit der Ansteuervorrich-
tung 63 die Einstellung von H&rparametern geschwindig-
keitsabhangig vornehmen. Die Bestimmung der Geschwindigkeit
mithilfe von satellitengestiitzten Positionsbestimmungssyste-
men erfolgt Uber die Frequenzverschiebung der Satelliten-
signale. Mit zunehmender Geschwindigkeit kann beispielsweise
die Verstarkung des Hbrgerdts zum Ausgleichen des Fahrt-

windgerausches erhdht werden.

Zusatzlich zeigt Figur 6 einen Benutzer 65, dessen satelli-
tengestiitztes Positionsbestimmungssystem in einem tragbaren
Mobiltelefon 67 integriert ist. Die Positionsbestimmung im

Mobiltelefon wird dabei bevorzugt durch das Telefonnetz un-
terstiitzt (unterstiitzte Satellitenpositionsbestimmung). Ab-
hdngig von der Position wird das Horgerdt bevorzugt mittels
drahtloser Signalilbertragung direkt vom Mobiltelefon ange-

steuert.
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Patentanspriiche

1. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) zur automa-
tischen Einstellung von Betriebsparametern eines in Betrieb
befindlichen Geradtes (10, 21) in der ndheren Umgebung der An-
steuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) und in Abhangigkeit wvon
der rdumlichen Position der Ansteuervorrichtung (1, 22, 55,
63, 67), umfassend

- eine Speichereinrichtung (5) zum Speichern rdumlicher Po-
sitionsdaten, wobei durch Erfassen mehrerer Eckpunkte ein
bestimmter rdumlicher Bereich festlegbar ist und wobei
raumliche Positionsdaten beziiglich mehrerer unterschied-
licher Bereiche gleichzeitig in der Speichereinrichtung
(5) speicherbar sind,

- eine Speichereinrichtung (5) zum Speichern von Daten zur
Gerdteeinstellung,

- Mittel zur Zuordnung der raumlichen Positionsdaten zu den
Daten zur Geradteeinstellung, wobel unterschiedlichen Be-
reichen unterschiedliche Gerateeinstellungen zuordenbar
sind,

- eine Lokalisierungseinheit zum Erkennen, ob sich die An-
steuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) innerhalb eines
durch die raumlichen Positionsdaten festgelegten raumli-
chen Bereiches befindet,

- Mittel zur direkten drahtlosen Ubertragung eines Signals
von der Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) an das
Gerdat (10, 21) in Abhadngigkeit der der rdumlichen Positi-

on zugeordneten Daten zur Gerdteeinstellung.

2. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach An-
spruch 1 mit Eingabemitteln (3, 6, 7) zur Eingabe der rdumli-
chen Positionsdaten (X1, X2, X3, X4, Xg, Yz, R) und/oder zur
Eingabe der Daten zur Ger&dteeinstellung und/oder zur Zuord-
nung der raumlichen Positionsdaten zu den Daten zur Gerate-

einstellung.
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3. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach An-
spruch 2, wobeil die Eingabemittel (3, 6, 7) eine Tastatur (3)

umfassen.

4. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach An-
spruch 2 oder 3, wobei die Eingabemittel (3, 6, 7) Mittel (7)

zur Spracheingabe umfassen.

5. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach einem
der Anspriiche 1 bis 4, wobei die Eingabemittel (3, 6, 7) eine

Schnittstelle (6) zu einem weiteren Geradt umfassen.

6. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach einem

der Anspriiche 1 bis 5, wobei zum Speichern der rdumlichen Po-
sitionsdaten von der mobilen Ansteuervorrichtung (1, 22, 55,

63, 67) eingenommene Positionen automatisch erfassbar und

speicherbar sind.

7. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach einem
der Anspriiche 1 bis 6, wobei die Lokalisierungseinheit ein

satellitengestiitztes Positionsbestimmungssystem umfasst.

8. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach An-
spruch 7, wobel die Lokalisierungseinheit einen GPS-Empfanger

umfasst.

9. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach An-
spruch 7, wobel die Lokalisierungseinheit einen AGPS-

Empfanger (4) umfasst.

10. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach einem
der Anspriiche 1 bis 9 mit einer Bluetooth-Schnittstelle (6)

zur drahtlosen Signaliibertragung.

11. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach einem
der Anspriiche 1 bis 10, die zum Mitfihren von einem Benutzer

ausgebildet ist.
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12. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach An-
spruch 11, die in ein Mobiltelefon (22) oder einen PDA integ-

riert ist.

13. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach einem
der Anspriiche 1 bis 12, die zur automatischen Einstellung von
Betriebsparametern eines medizinischen Gerdtes und insbeson-

dere eines HOrgerdtes (21) oder eines Herzschrittmachers (27)

ausgebildet ist.

14. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach einem
der Anspriche 1 bis 12, die zur automatischen Einstellung von
Betriebsparametern eines Gerdtes aus dem Bereich der Unter-

haltungselektronik ausgebildet ist.

15. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach einem
der Anspriiche 1 bis 12, die zur automatischen Einstellung von
Betriebsparametern eines Gerdts aus dem Bereich der Haus-

haltselektronik ausgebildet ist.

16. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach einem
der Anspriche 1 bis 15, wobei das von der Ansteuervorrichtung
(1, 22, 55, 63, 67) an das Gerat (10, 21) iUbertragene Signal
Steuerbefehle und/oder Gerateeinstellungen und/oder Gerédte-

programme umfasst.

17. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach einem
der Anspriiche 1 bis 16, wobei das drahtlos iUbertragene Signal
kontinuierlich oder innerhalb eines bestimmten Zeitraumes

wiederholt abgegeben wird.

18. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach einem
der Anspriiche 1 bis 17, wobei die rdumliche Position der An-
steuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) in einem zweli- oder

dreidimensionalen Raum lokalisierbar ist.

19. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach einem

der Anspriiche 1 bis 18, wobei bei der mit dem Benutzer beweg-
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ten Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) neben der rdumli-
chen Position auch die Bewegungsrichtung und/oder Geschwin-
digkeit erfassbar ist und das von der Ansteuervorrichtung (1,
22, 55, 63, 67) an das Gerdt (10, 21) uUbertragene Signal ne-
ben der rdumlichen Position auch von der Bewegungsrichtung
bzw. Geschwindigkeit der mobilen Ansteuervorrichtung (1, 22,
55, 63, 67) abhéangt.

20. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach einem
der Anspriiche 1 bis 19, wobei neben der rdumlichen Position
der Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) im Raum auch die
Ausrichtung im Raum erfassbar ist und das von der Ansteuer-
vorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) an das Gerat (10, 21) iber-
tragene Signal neben der raumlichen Position auch von der
Ausrichtung der mobilen Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63,

67) im Raum abhangt.

21. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach einem
der Anspriche 1 bis 20, wobei das von der Ansteuervorrichtung
(1, 22, 55, 63, 67) zu dem Gerat (10, 21) ibertragene Signal
neben der rdaumlichen Position auch von der Tageszeit und/oder
der Umgebungstemperatur und/oder der Umgebungshelligkeit

und/oder einem eingestellten Benutzerprofil abhéngt.

22. Mobile Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) nach einem
der Anspriche 1 bis 21, die beziiglich des zur Gerédteeinstel-

lung iUbertragbaren Signals lernfdahig ausgebildet ist.

23. Verfahren zur automatischen Einstellung von Betriebspara-
metern eines in Betrieb befindlichen Geradtes (10, 21) in der
ndheren Umgebung einer mobilen Ansteuervorrichtung (1, 22,
55, 63, 67) und in Abhangigkeit von der rdumlichen Position
der Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) und des Gerédtes
(10, 21) mit folgenden Verfahrensschritten:
- Speichern rdumlicher Positionsdaten in der Ansteuervor-
richtung (1, 22, 55, 63, 67), wobei durch Erfassen mehre-
rer Eckpunkte ein bestimmter raumlicher Bereich festge-

legt wird und wobei raumliche Positionsdaten beziiglich
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mehrerer unterschiedlicher Bereiche gleichzeitig in der
Speichereinrichtung (5) gespeichert werden,

- Speichern von Daten zur Gerateeinstellung in der Ansteu-
ervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67),

- Zuordnen der rdumlichen Positionsdaten zu den Daten zur
Gerdteeinstellung, wobei unterschiedlichen Bereichen un-
terschiedliche Gerateeinstellungen zugeordnet werden,

- automatisches Erkennen, ob sich die Ansteuervorrichtung
(1L, 22, 55, 63, 67) innerhalb eines durch die rdumlichen
Positionsdaten festgelegten rdumlichen Bereiches befin-
det,

- Senden eines drahtlos ubertragbaren Signals direkt von
der Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) an das Gerat
(10, 21) in Abhadngigkeit der der r&dumlichen Position zu-
geordneten Daten zur Gerdteeinstellung, wenn sich die An-
steuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) innerhalb eines
durch die radumlichen Positionsdaten festgelegten raumli-
chen Bereiches befindet,

- Empfang des gesendeten Signals von dem Gerat (10, 21) in
der ndheren Umgebung der Ansteuervorrichtung (1, 22, 55,
63, 67),

— Einstellen von Betriebsparametern des Gerdtes (10, 21) in

Abhangigkeit des Ubertragenen Signals.

24, Verfahren zur automatischen Einstellung von Betriebspara-
metern eines Gerdtes (10, 21) nach Anspruch 23, wobei die An-
steuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) zumindest fiir einen
langeren Zeitraum an einem bestimmten Platz aufgestellt wird
und sich das einzustellende Gerdt (10, 21) relativ dazu im

Raum bewegt.

25. Verfahren zur automatischen Einstellung von Betriebspara-
metern eines Gerdtes (10, 21) nach Anspruch 23, wobeil das
einzustellende Geradt (10, 21) zumindest filir einen langeren
Zeitraum an einem bestimmten Platz aufgestellt wird und sich
die Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) relativ dazu im

Raum bewegt.



2004P21717 Ausl.
WO 2006/084841 29 PCT/EP2006/050718

26. Verfahren zur automatischen Einstellung von Betriebspara-
metern eines Gerdtes (10, 21) nach Anspruch 23, wobeil sowohl
die Ansteuervorrichtung (1, 22, 55, 63, 67) als auch das ein-
zustellende Gerdt (10, 21) mit dem Benutzer im Raum bewegt

werden.
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